
KONTROLLÜ ADA
GEÇİŞ SİSTEMİ

Halk arasında göbek olarak da tabir edilen trafik levhalarıyla donatılmış dönel kavşaklarda
geçiş üstünlüğü, ada etrafında dönüşe başlamış olan sürücünündür. Ancak kavşağa giriş
yapacak bazı sürücüler ada etrafında dönüş yapan araca yol vermemektedir. Bu tarz sürücü
kusurları da dönel kavşaklarda sürücüler arasında yol verme tartışmalarına, ölümlü ve
yaralanmalı kazalara yol açabilmektedir. Projemizle geçiş üstünlüğünü sürücülerin keyfine
bırakmadan dönel kavşağın tıkanmasını ve trafik kazalarının meydana gelmesini
engelleyebilmek amacıyla sadece dönel kavşaktaki sensörlerle devreye giren, dinamik bir
trafik ışığı sistemi geliştirdik.

PROJE TANIMI

PROBLEM DURUMU VE ÇÖZÜM
Modern dönel kavşaklardaki trafik kazalarının sebepleri incelendiğinde sürücü kusurları en
büyük problem olarak öne çıkmaktadır. Sürücülerin geçiş üstünlüğü kuralını bilmemeleri,
yaygın bilenen kurallarla karıştırmaları veya bilmelerine rağmen uygulamamaları problemin
başlıca nedenleri arasındadır. Bu nedenler de tartışmalara ve kazalara yol açmaktadır.

Şekil-1' deki görseli incelediğimizde dönel
kavşaklarda kazaların sıklıkla yaşandığı sekiz
kritik nokta işaretlenmiştir. Bu kritik noktaları
analiz ettiğimizde kavşağa giriş yapan
araçların dönel kavşaklardaki geçiş
üstünlüğü kuralına uymadıkları açıkça
anlaşılmaktadır. Bu sorunu ortadan
kaldırabilmek için modern dönel kavşağı
büsbütün trafik  ışıkları  ile  donatmak  yerine            

Şekil-1: Dört kollu kavşak ve dönel kavşaklardaki
kritik noktalar

lokal yaklaşımlar ile algılayıcı sistemler kullanarak geçiş üstünlüğü kuralını pekiştirecek ve
benimsetecek şekilde sadece kavşağa giriş yapacak sürücüler için trafik ışığı düzenlemesi
yapılmalıdır. Böylece dönel kavşaklardaki kazaların yoğunlaştığı sekiz kritik bölgeye de
nokta atışı bir çözüm üretilmiş olacaktır. Tüm bu sorunları ortadan kaldırabilmek için
geliştirdiğimiz sistem kullanılmaya başlandığı andan itibaren kavşakları kullanan tüm sürücü
ve yayalar kuralları benimseyip uygulayacaklar ve çok kısa bir süre sonra bu kavşaklardaki
yol verme tartışmaları, yaşanan ölümlü ya da yaralanmalı kazaların önüne geçilmiş olacaktır.

YÖNTEM
Projemizde geliştirilen sistemi deneysel olarak gösterebilmek ve test edebilmek amacıyla
maket bir dönel kavşak tasarladık. Ada etrafında dönene yol ver tabelası ve trafik ışıklarının
3D modellemesi Tinkercad programında yapılarak 3D Printer ile baskı alındı. 

Şekil-3’de, “Traffic Counter Sistemi” ile karayollarındaki yolların yoğunluğunu tespit
edebilmek için araç sayımı yapılırken diferansiyel basınç sensörlerinden faydalanılmaktadır.
Ada etrafında sarı alan tespiti yaptıktan sonra alanın hemen girişine sadece bir tane
diferansiyel basınç sensörüne bağlı boştaki ucu tıpayla kapatılmış bir ince makaron
yerleştirdik. Şekil-2'deki sarı alana bir araç giriş yaptığında basınç sensörü sinyal üreterek
adadaki sistem kutusunun içerisinde bulunan arduino geliştirme kartına haber gönderecek,
arduino geliştirme kartı da trafik ışıklarını yönetecektir.

Şekil-3: Traffic Counter SistemiŞekil-2: Proje ve bileşenlerinin Görsel Tasarımı

Trafik ışığı yönetiminde tüm dünyada kullanılan bazı sinyalizasyon sistemleri incelendiğinde,
kontrollü ada geçiş sistemine  en çok benzeyen Adaptif Sinyal Yönetimi, tüm kavşak
türlerinin ihtiyacına ortak bir çözüm yaklaşımı sunduğundan modern dönel kavşaklara özel
spesifik bir çözüm üretememektedir. Projeyle tasarladığımız sistemde tamamen geçiş
üstünlüğü olan araçlara  yönelik dinamik bir sinyalizasyon yönetimi vardır. Bu yönüyle tüm
sinyalizasyon sistemlerinden farklı, yenilikçi ve özgün bir yaklaşım getirmektedir. 

YENİLİKÇİ YÖNÜ VE HEDEF KİTLESİ

Dönel kavşakların kullanımı ülkemizde çok yaygınlaştığı için “Kontrollü Ada Geçiş Sistemi”
bu kavşakları kullanan tüm  sürücüler tarafından kullanılacaktır.
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