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PROJE TANIMI

Halk arasinda gébek olarak da tabir edilen trafik levhalariyla donatilmis dénel kavsaklarda
gecis Ustunlugu, ada etrafinda doénlse baslamis olan striclUnundir. Ancak kavsada giris
yapacak bazi strlculer ada etrafinda dénls yapan araca yol vermemektedir. Bu tarz stricd
kusurlan da dénel kavsaklarda suridculler arasinda yol verme tartismalarina, olumla ve
yaralanmali kazalara yol acabilmektedir. Projemizle gecis UstunlUgunu suruculerin keyfine
birakmadan doénel kavsagin tikanmasini ve trafik kazalarinin meydana gelmesini
engelleyebilmek amaciyla sadece donel kavsaktaki sensorlerle devreye giren, dinamik bir
trafik 1sig1 sistemi gelistirdik.

PROBLEM DURUMU VE COZUM

Modern donel kavsaklardaki trafik kazalarinin sebepleri incelendiginde stricl kusurlar en
blUyuUk problem olarak éne cikmaktadir. Strlculerin gecis Ustunligu kuralini bilmemeleri,
yaygin bilenen kurallarla kanstirmalar veya bilmelerine ragmen uygulamamalar problemin
baslica nedenleri arasindadir. Bu nedenler de tartismalara ve kazalara yol agmaktadir.

Sekil-1' deki gorseli inceledigimizde doénel

kavsaklarda kazalann siklikla yasandigi sekiz

kritik nokta isaretlenmistir. Bu kritik noktalari

analiz ettigimizde kavsaga giris yapan

aracglarin donel kavsaklardaki gecis

UstinlGgu  kuralina uymadiklan  agikca

| anlasiimaktadir. Bu sorunu  ortadan

Sekil-1: Dort kollu kavsak ve dénel kavsaklardaki  kaldirabilmek icin  modern doénel kavsadi
kritik noktalar blisbitin trafik isiklar ile donatmak yerine

lokal yaklasimlar ile algilayici sistemler kullanarak gecis Gstunlugu kuralini pekistirecek ve
benimsetecek sekilde sadece kavsada giris yapacak surucduler icin trafik 1sig1 dizenlemesi
yapilmahdir. Boylece doénel kavsaklardaki kazalarin yogunlastigi sekiz kritik bodlgeye de
nokta atisi bir ¢6zUm Udretilmis olacaktir. Tum bu sorunlarn ortadan kaldirabilmek icin
gelistirdigimiz sistem kullaniimaya baslandigi andan itibaren kavsaklari kullanan tim sdrici
ve yayalar kurallan benimseyip uygulayacaklar ve ¢ok kisa bir sire sonra bu kavsaklardaki
yol verme tartismalari, yasanan 6lumlu ya da yaralanmal kazalarin 6ntne gecilmis olacaktir.

KONT.ROITLU ADA
GECIS SISTEMI

YENILIKCI YONU VE HEDEF KITLESI

Trafik 15191 yonetiminde tUm dunyada kullanilan bazi sinyalizasyon sistemleri incelendiginde,
kontrolli ada gecis sistemine en cok benzeyen Adaptif Sinyal Yonetimi, tUm kavsak
tdrlerinin ihtiyacina ortak bir ¢6zim yaklasimi sundugundan modern dénel kavsaklara 6zel
spesifik bir ¢6zUm Uretememektedir. Projeyle tasarladigimiz sistemmde tamamen gecis
UstUnlGgu olan araglara yonelik dinamik bir sinyalizasyon yonetimi vardir. Bu yonuyle tim
sinyalizasyon sistemlerinden farkli, yenilik¢i ve 6zgun bir yaklasim getirmektedir.

Dénel kavsaklarin kullanimi Glkemizde ¢ok yayginlastigi icin “KontrollG Ada Gecgis Sistemi”
bu kavsaklar kullanan tim sudrdculer tarafindan kullanilacaktir.

YONTEM

Projemizde gelistirilen sistemi deneysel olarak gdsterebilmek ve test edebilmek amaciyla
maket bir dénel kavsak tasarladik. Ada etrafinda dénene yol ver tabelasi ve trafik isiklarinin
3D modellemesi Tinkercad programinda yapilarak 3D Printer ile baski alindh.

Sekil-2: Proje ve bilesenlerinin Gérsel Tasarimi

Sekil-3'de, “Traffic Counter Sistemi” ile karayollarindaki yollarin yogunlugunu tespit
edebilmek icin arag sayimi yapilirken diferansiyel basing sensoérlerinden faydalaniimaktadir.
Ada etrafinda san alan tespiti yaptiktan sonra alanin hemen girisine sadece bir tane
diferansiyel basing sensérine bagl bostaki ucu tipayla kapatilmis bir ince makaron
yerlestirdik. Sekil-2'deki sari alana bir arag giris yaptiginda basing senséru sinyal Ureterek
adadaki sistem kutusunun icerisinde bulunan arduino gelistirme kartina haber géonderecek,
arduino gelistirme karti da trafik isiklarini yénetecektir.




