KARA YOLLARINDA YUKSEK ARACLARI ONCEDEN
TESPIT EDIP UST GECIT KAZALARINI ONLEYEN SISTEM

1-Proje Tanimi

AKILLI ULASIM ALANI
EGEMEN DOGAN CANPOLAT - YiGIT RUHI SARSILMAZ

Projemizde amac¢ kara yollart Uzerinde
yapilan koprl ve tlnellere carparak kazaya
sebep olan araclarin sayisini, gelistirecegimiz
erken uyarl sistemi sayesinde en aza
Indirgeyerek can ve mal kayiplarini
engellemektir.
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Kopru yuksekligini hesaplayamayan surtict, kdpriu altinda sikisan bir arac.

4.1 Sistem - Donanimi

Kizilotesi bariyer sensori Kirmizi LED

int role=2;

int roleDeger=l;
int ledE=3;

int ledSckak=4;
int rgbBE=5;

int rgbhG=t;

int buzzer=7;

RCB LED
#include <Wire.h>
ginclude "rgb lecd.h”

rgb lcd lcd;

vold setup() |

delavy (1000);

Serial .begin{(9a00);
Buzer pinMode (role, INFUT):
pinMode (1edK, CUTPUT]);
pinMode (ledSokak, COUTPUT) ;
pinMode (rgbR, COUTPUT);
pinMode (rgbG, COUTEUT);
pinMode (buzzer, OUTPUT):

LCD ekran Yazilimdan kullanilan bazi tanimlamalar

Azami yukseklik kuralina uyulmamasi ve damper  Gelistirdigimiz sistem, kara yollarinda hareket

sisteminin  bozulmasi sonucunda yasanan hglinde olan yiksek araclarin, ust gecitlere

kazalar, yalnizca kopru sisteminde yapisal  yeya tiinellere carpma durumunu dnceden fark

hasara sebep olmakla kalmayip cogu durumlarda  egip, siiriiciileri erkenden uyararak kazalarin
yaralanmalara ve olimlere de yol acabilmektedir. 6niine gecebilecektir.

LCD ekran
RCEB LED

KizilGtesi sensor

LED ve Buzzer Arduino UNO

Solidworks’te tasarlanmis sistemimiz

0-Hedef Kitle

Projemizin hedef kitlesi GUlkemizdeki kara yollari,
tineller ve otobanlarda seyreden eden tim
suruculeri ve kaza durumunda etkilenebilecek
vatandaslarimizi kapsamaktadir. Projemiz
uygulamaya gectiginde, Ustgecit ve ttnel kazalari
azalacak dolayisiyla vatandaslarimizin can ve
mal kaybi onlenecektir.

Kizilotesi bariyer sensoru orijinal kabinda
iken 1sinlar dagilarak ilerliyor.

Kizilotesi 1sinlarin dagiimadan karsiya gitmesini
saglamak icin tasarladigimiz kap.

Mevcut gabari kontrolleri genellikle tabela
bilgilerinden olusmaktadir, bu durum, aractaki
yukln yuksekligini sdrtcunun dogru
hesaplamasini gerektirmektedir. Ayrica

suricuden habersiz damperin aciimasi gibl
durumlar olabilmektedir, bizim sistemimiz bu tur
olaylari sansa birakmadan azami yuksekligin
Uzerine cikma durumunu hemen yakalayarak
surucuyt uyarmaktadir.

Damperi acik seyreden surtct Ust gecide carpiyor.

Projemizi bir maket Uzerinde uygulamall
gosterebilmek icin ilk olarak lazer CNC’de
kesilen kontrplaklardan kopru tasarimi yapildi.
Ikinci olarak hafifligi sebebiyle platform olarak
fotoblok kullanildi. Uclincti olarak yol ve
kaldirimlar renkli yapiskan kagitlarla kaplandi.
Dorduinct olarak yolun saginda ve solunda
bulunacak plastik parcalarin solidwork’'te 3D
tasarimlari cizildi ve ciktilari alinarak maket
olusturuldu.
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