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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

Samsun Roket Takımı
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Burun Konisi
350 mm

Faydalı Yük
200 mm

Omuzluk
210 mm

Aviyonik Sistem
385 mm

Entegrasyon
330 mm

Motor
945 mm Roket Çapı

140 mm

Kanatçık Kök
300 mm

Kanatçık Uç
100 mm

Kanatçık Yüksekliği
110 mm
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Roket parçalarının tamamı üretilmiştir. Üretilen parçaların ağırlıklarının, OpenRocket’e düzenlenmesiyle alınan CG, CP
noktalarının burundan uzaklıkları, tam montajlı rokette OpenRocket’ten aldığımız değerlerle örtüşmektedir. Görselde de
görüldüğü üzere CG, CP noktaları stickerlarla belirlenmiştir. Roket üzerinde belirlenen CG noktası burundan 152 cm
uzaklıktadır. CP noktası ise burundan 179 cm uzaklıktadır. Bu değerler OpenRocket’ten aldığımız verilerle örtüşmektedir.

CG CP

152 cm

179 cm

Şekil 1: Roket Tam Montajlı Görüntüsü
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3028 m 3137 m 3.599

Maksimum Hız 272 m/s (Mach 0.81) 281 m/s (Mach 0.84) 3.308

Maksimum İvme 89.3 m/𝑠2 92.7 m/𝑠2 3.807

Rampa Çıkış Hızı 32.6 m/s 33.8 m/s 3.680

CP Lokasyonu
(burundan)

178 179 0.562

CG Lokasyonu
(burundan)

155 152 1.935

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

1.66 1.92 15.662

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Tablo 1: Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil 5: Montajlanmış 
Paraşüt Açma Sistemi 

Görüntü. 

Şekil 4: Paraşüt Açma 
Sistemi Parçaları 

Görüntüsü

Şekil 6: Paraşüt Açma Sistemi 
Piroteknik Bağlantı Arayüzünün

Bağlanacağı M4 Delikler

Şekil 3: Paraşüt Açma 
Sistemi CAD Görüntüsü

Şekil 2: Paraşüt Açma 
Sistemi CAD Görüntüsü

Piroteknik kapsüllerin 
montajlanacağı M4 cıvata delikleri
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

75 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Şekil 7: Kurtarma Sistemi Entegresiz Görüntü 

Şekil 8: Kurtarma Sistemi CAD Görüntüsü 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil 9: Paraşüt Açma Sistemi Entegreli Görüntüler
Şekil 10: Kurtarma Sistemini 
Tetikleyecek Aviyonik Bölüm

Aviyonik sistemin 
oryantasyonunu sağlayacak ray 

sistemi

Kurtarma Sistemi Piroteknik
Kapsül Montajının Yapılacağı 

Bölüm
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil x: Uydu paraşütü 
katlanmış görüntü.

Şekil 11: Üretilmiş Ana 
Paraşüt Katlanmış 

Görüntüsü

Şekil 12:  Üretilmiş Marş 
Paraşütü Katlanmış  

Görüntüsü

Şekil 13:  Üretilmiş Uydu 
Paraşütü Katlanmış  

Görüntüsü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil 14: Üretilmiş (Sırasıyla) Marş, Uydu, Ana Paraşüt Görüntüleri
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil 16: Şok Kordonu Paraşüt İp Bağlantısı

Şekil 20: Marş ve Uydu 
Paraşütlerinin Entegreli 

Görüntüsü

Şekil 17: Şok 
Kordonu Gövde 

Bağlantısı

Şekil 18: 
Paraşüt İpi 
Düğümleri.

Şekil 19: Şok 
Kordonu Burun 

Konisi Bağlantısı.

Şekil 15: Ana Paraşütün 
Gövdeye Entegreli  

Görüntüsü
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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• Sistemde açılan video linki kısmına Youtube linki olarak eklenmiştir.

Şekil 21: Paraşüt Açma Sistemi Testi Sonrası Görüntüleri
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Paraşüt Testleri 
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• Paraşüt testleri Samsun Üniversitesi Özdemir Bayraktar
Havacılık ve Uzay Bilimleri Fakültesinde gerçekleştirilmiştir.

• Testlerde bütün İSG kurallarına uyulmuştur.
• Test videoları sisteme Youtube linki konularak eklenmiştir.
• Testte kullanılan ağırlıklar, gerçek uçuşu simüle edecek

şekilde ayarlanmıştır.
• Üretilen faydalı yük 4045 gramdır. Uydu paraşütü için

düzenlenen test düzeneği de bu veriler ışığında yapılmıştır.
• Uydu paraşütüne, kilogramları hesaplanan bir adet kum

torbası bağlanarak yaklaşık 30 metre yükseklikten
bırakılmıştır.

• Marş ve ana paraşüt için atışta taşıyacağı yükler baz
alınarak yük bağlanmıştır ve 30 metre yüksekten atılmıştır.

• Test sonuçlarında bütün paraşütlerin istenilen şekilde
açıldığı, dayanım gösterdiği ve bağlı olan yükü sorunsuz
yere indirdiği tespit edilmiştir.

• Test Video Linki: 
https://www.youtube.com/watch?v=WRiW128vbA0

Şekil 23: Uydu/Marş/Ana 
Paraşütü Testi İçin 
Ayarlanan Ağırlık

Şekil 22: Uydu/Marş/Ana 
Paraşütü Testi Sonrası 

Açılmış Görüntüleri

https://www.youtube.com/watch?v=WRiW128vbA0
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Şekil 25: Uydu Üretilmiş/Montajlanmış HaliŞekil 24: Uydu CAD Görüntüsü
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Uydu kapakları arasındaki
bağlantıyı ve uydu içerisinde
yer alan elektronik sistemlerin
bulunduğu plakaya kılavuz
görevi gören, 6061T
alüminyumdan üretilen yapısal
destek elemanları.

Uydu, planlandığı gibi tüm
sistemlerin montajlanmasıyla
birlikte 4045 gram ağırlığa
sahiptir.Şekil 26: Görev Yükü Parçaları Görüntüsü Şekil 27: Görev Yükü Ağırlık Görüntüsü
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent
Ürün Adı / Kodu / 

Türü
Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan
Verilerin İşlevi

İşlemci
(Mikrodenetleyici)

ATmega2560
(Mega2560 Pro Mini)

- -

Basınç Sensörü
BMP 180 Basınç

Sensörü
Evet

Basınç ölçümü yaparak irtifayı ölçer. 
Kurtarma algoritmamızda maksimum 
irtifa verisi kullanılır.

İvme/Gyro Sensörü
MPU-9250 İvme/Gyro 

Sensörü
Evet

Sensörden alınan verilerden roketin 
eğimi hesaplanır ve eğim bilgisi kurtarma 
algoritmasında kullanılır.

Haberleşme Modülü
E32 433T30D LoRa 

Modülü
Hayır -

GPS Modülü
U-Blox Neo 7M GPS 

Modülü
Hayır

-

Tablo 2: Ana Aviyonik Sistem Detay Tablosu-1
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 
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Adı Özellikleri Açıklama

LM2596 Mini 
Regülatör

1.25-30V arası çıkış gerilimi elde 
edilebilir. 

Li-po pilden gelen gerilimi istenilen seviyelere düşürmeyi 
sağlar. Gerilimi sabit tutarak modüllerin zarar görmesini 
engeller.

1750 mAh 2S 
Li-Po Pil

Li-po piller tekrar şarj özelliğine sahip 
olduğu için tercih edilmiştir.

Ana Aviyonik sistemimiz için yapılan hesaplamalarda, 1750 
mAh Li-Po pilin sistem için gerekli enerjiyi 215 dakikaya 
kadar sağlayabildiği görülmüştür.

433 Mhz RF Anten

Yapmış oldupğumuz testler sonucunda 
en iyi veri alınan anten olarak 
saptanmıştır. 5 dBi kazançlı ve geri 
dönüş kaybı azdır.

Lo-Ra haberleşme modülünden maksimum verim almayı 
sağlar.

Buzzer Düşük maliyetlidir.
Çıkardığı ses sayesinde sistemin çalışma durumunun 
anlaşılmasını sağlar.

IRFZ44N Mosfet Düşük maliyetlidir.
Anahtarlama elemanı olarak kullanılan yarı iletken bir 
elektronik devre elemanıdır.

Tablo 3: Ana Aviyonik Sistem Detay Tablosu-2



Herkese Açık | Public

Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Şekil 28 : Ana Aviyonik Sistem Şeması Şekil 29 : Üretilmiş Devre Görüntüsü
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Şekil 30 : Üretilmiş Ana Aviyonik Sistem Görüntüleri
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 
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Yedek Aviyonik Sistem (RRC3 ‘’SPORT’’ ALTIMETER)

Tablo 4 : Yedek Aviyonik Sistem Detay Tablosu

Komponent
Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında 
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan 
Verilerin İşlevi

İşlemci MSP430 Serisi 
Mikro Denetleyici

1. Sensör MSI MS5607 Basınç 
Sensörü

Evet Ölçülen basınç bilgisinden, 
maksimum irtifaya ulaşıldığının 
bilgisi alınır.

• Takımımız, Ana Aviyonik Sistemimizde telemetri özelliğinin bulunmasına rağmen herhangi bir haberleşme sıkıntısının 
yaşanma ihtimaline karşı ticari yedek telemetri sistemi olarak TeleMega uçuş bilgisayarını kullanmayı planlamaktadır. 

• TeleMega ile kurtarma sistemini tetikleyecek olan eyleyiciler arasında herhangi bir bağlantı bulunmamaktadır. TeleMega 
sadece telemetriden sorumlu bir uçuş bilgisayarı olarak görev alacaktır.
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 21

Şekil 31: Yedek Aviyonik Sistem Şeması

Şekil 33: TeleMega Devre Görüntüsü

Şekil 32 : RRC3 Devre Görüntüsü
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Şekil 34: Üretilmiş Aviyonik Sistem Görüntüsü
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Aviyonik Testler 
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• Algoritma Testi
Takımımızın tasarladığı özgün uçuş bilgisayarında ilk ayrılma 2 koşula bağlıdır. Barometrik basınç sensöründen gelen maksimum
irtifa verisi ve ivmeölçerden gelen eğim bilgisi ile ilk ayrılma gerçekleşir. 2. ayrılma için ilk ayrılmanın gerçekleşmesi ve barometrik 
basınç sensörünün gerekli yüksekliği algılaması gerekmektedir. Özgün uçuş bilgisayarının algoritmasını test etmek amacıyla vakum
odası modeli hazırlanmış sistemmimiz içerisine yerleştirilmiş ve test başarıyla sonuçlanmıştır. Test videosu Youtube platformuna
yüklenmiş ve sistemde belirtilen link kısmında video linki paylaşılmıştır.

• Kart Fonksiyonellik Testi kapsamında sistemin düzgün çalışabilirliği, üstündeki bağlantıların doğruluğu test edilmiştir. Sistem 
üzerinde bulunan her bir komponentin fonksiyonelliği test videosunda belirtilmiştir. Test videosu Youtube platformuna 
yüklenmiş ve sistemde belirtilen link kısmında video linki paylaşılmıştır.

• İletişim Testi
İletişim testimiz Samsun Atakum sahilinde gerçekleştirilmiştir. Yaklaşık 5,1 km uzaklıktan sağlıklı bir şekilde veri transferi 
gerçekleşmiştir. Test esnasında kullanılan bütün sistemler uçuşta kullanılacak olan komponentler ile gerçekleştirilmiştir. Test 
videosu Youtube platformuna yüklenmiş ve sistemde belirtilen link kısmında video linki paylaşılmıştır.
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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• Sistemde açılan video linki kısmına Youtube linki olarak eklenmiştir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Şekil 35: Burun Konisi CAD Görüntüsü Şekil 36: Burun Konisi Üretilmiş Görüntüsü

Burun konisi ucunda
bulunan M8 mapa deliği
ve mapa montajı.
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Şekil 37: Kanatçık CAD Görüntüsü Şekil 38: Kanatçık Üretilmiş Görüntüsü
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçıklar KTR aşamasında
anlatıldığı gibi vakum infüzyon
yöntemi kullanılarak, karbon
fiber olarak üretilmiştir.

Şekil 40: Kanatçık Üretilmiş GörüntüsüŞekil 39: Kanatçıkların Üretilmiş Görüntüleri
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Şekil 42: Birinci Gövde Parçası Üretilmiş Görüntüsü

Aviyonik sisteminde bulunan 
anahtarların gövdede 
ulaşılabileceği alan.

Şekil 41: Birinci Gövde Parçası CAD Görüntüsü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Şekil 44: Motor Gövde Parçası Üretilmiş Görüntüsü

Altimetre için açılan 
yuva

Şekil 43: Motor Gövde CAD Görüntüsü Altimetre için açılan yuva
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Şekil 46: Entegrasyon Gövdesi Üretilmiş Görüntüsü

Entegrasyon gövdesi KTR’de
belirtildiği gibi bulkhead kısmıyla
birlikte üretilmiş, M8 mapa deliği
ve motorun sabitleneceği M10
delikler bulkhead üzerine açılmıştır.

Motor gövdesi bağlantısını sağlamak için
entegrasyonda bulunan 8 adet M4 kılavuzlu delik.Şekil 45: Entegrasyon 

Gövdesi CAD Görüntüsü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Şekil 48: Boat Tail Üretilmiş Görüntüsü

Boat tail, KTR’de belirtildiği gibi kestamid
malzemeden hiçbir değişiklik olmadan üretilmiştir.

Şekil 47: Boat Tail CAD Görüntüsü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Basınç duvarı, hem arka hem de 
ön yüzeyine cam elyaf kompozit

sarılarak güçlendirilmiş ve 
testleri yapılmıştır.

Şekil 49: Basınç Duvarı CAD 
Görüntüsü

Şekil 50: Basınç Duvarı Üretilmiş 
Görüntüsü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Şekil 52: Gövde Raylarının Üretilmiş GörüntüsüŞekil 51: Gövde Rayları CAD Görüntüsü

Rayların gövdeye montajlanacağı M4 kılavuzlu delikler.



Herkese Açık | Public

Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Şekil 55: Gövde Rayları ve Aviyonik
Sistem Montaj Görüntüsü

Şekil 53: Gövde Rayları Montaj 
Görüntüsü

Şekil 54: Gövde Rayları ve Basınç 
Duvarı Montaj Görüntüsü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Şekil 57: Merkezleme Yüzükleri ve Kanatçık Sistemi Üretilmiş Görüntüsü

Yapısal destek 
elemanlarının 

montajlanacağı alan

Gövdeye montajı 
için yüzüklerde 

açılan M4 kılavuzlu
delikler

Bağlantılar havşa
başlı M4 cıvatalarla 

yapılmıştır.Şekil 56: Merkezleme Yüzükleri ve 
Kanatçık Sistemi CAD Görüntüsü



Herkese Açık | Public

Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

365 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Şekil 59: Kanatçık Sistemi Yapısal Destek Elemanları Üretilmiş Görüntüsü

Kanatçık Yuvaları

Merkezleme Yüzüğü 
Bağlantısını Sağlayacak 
M4 Kılavuzsuz Delikler 

Kanatçık Montajı İçin 
Açılan M4 Kılavuzlu

Delikler

Şekil 58: Kanatçık Sistemi Yapısal 
Destek Elemanları CAD Görüntüsü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Aviyonik elektronik elemanlarını 
tutan plakanın montajlanacağı 

kanal

Piroteknik kapsüllerin 
montajlanağı M4 delikler

Şekil 61: Aviyonik Kapakları ve Yapısal Destek Elemanları Üretilmiş Görüntüsü

Yapısal destek elemanlarının 
montajlanacağı, M4 kılavuzlu

delik bulunan yuvalar
Şekil 60: Aviyonik Kapakları ve Yapısal 

Destek Elemanları CAD Görüntüsü
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Bulkhead entegrasyon gövdesiyle birlikte üretilmiş, tam 
ortasında motoru tutacak olan M10 cıvata için kılavuzlu delik 

açılmıştır.

Şekil 62: Motor Bölümü CAD Görüntüsü Şekil 63: Motor Bölümü Üretilmiş Görüntüsü
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor Bölümü Montajı Patlatılmış: https://youtu.be/wDwuYC2ZZtw

İlk olarak entegrasyon gövdesi gövde üzerindeki 8 cıvata deliğine M4 cıvatalarla montajlanıyor. M4 civata ve
somunlarla yapısal destek parçaları ve merkezleme yüzükleri montajlanıyor. Daha sonra kanatçıklar, yapısal destek
parçaları üzerindeki kanallara yerleştiriliyor ve M4 cıvata ve somunlarla sabitleniyor. Merkezleme yüzüklerinin
ortasına motor kundağı sıkı geçmeyle montajlanıyor. Montajlanan kanatçık sistemi, motor gövdesindeki yarıklara
sürülerek gövdeye, yüzüklerde bulunan M4 cıvata deliklerine montajlanıyor. Entegrasyonda bulunan bulkheade
motor cıvatası kılavuzlu deliğe sabitleniyor ve motor, gövde arkasından sürülüyor ve cıvataya çevirilerek
montajlanıyor. En son daralma konisi 4 adet M4 cıvata ile gövdeye montajlanıyor ve montaj tamamlanmış oluyor.

Şekil 64: Motor Bölümü Üretilmiş Görüntüler

https://youtu.be/wDwuYC2ZZtw
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Yapısal Testler 
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Çekme testine 
maruz kalmış 

fırdöndü.

Basma testine maruz kalmış 
entegrayon gövdesine montajlı 

motor gövdesi. Basma, 
entegrasyonla bir üretilen 
bulkheade uygulanmıştır.

Çekme testine 
maruz kalmış 

karabina.

Şekil 65: Test Parçaları ve Sonuçları

Testler Samsun 
Üniversitesinde bulunan 

laboratuvarlarda 
gerçekleştirilmiştir. Basma, 

çekme test düzeneği 
hocalarımız gözetiminde 

sonuçları profesyonel 
olarak okunarak temin 

edilmiş ve yorumlanmıştır.  
Testlerin bağlantı elemanı 
parçaları KTR aamasında

test edilmiş, gövde, 
kanatçık vb. gibi parçalar 

haziran ve temmuz aylarını 
kapsayacak şekilde 

düzenlenmiştir. 
Test linki:

https://www.youtube.com/watch?v=M3KXX1G1GYk

https://www.youtube.com/watch?v=M3KXX1G1GYk
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık

415 Temmuz 2022 Salı

• Sistemde açılan video linki kısmına Youtube linki olarak eklenmiştir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yarışma Alanı Planlaması
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Takım Lideri Görev Listesi

1. Montajlanan ve alana getirilen rokete ait 
risk analizlerini hazırlamak, farklı 
departmanların görev, sorumluluklarını 
belirlemek, olası bir aksilikte planları 
revize etmek

2. Takımı atış alanında organize etmek, 
koordineli çalışmaları yapılmasını 
sağlamak

3. Hakem ve jürilerle iletişim halinde 
kalarak, roketin uçuşa uygunluğunun 
tespitini sağlamak

4. Acil durum eylem planını oluşturmak, 
alanda oluabilecek stresli ortamı 
yatıtırarak takım üyelerinin çalışma 
esnasında yapabilecekleri hatayı 
minimize etmek

Kurtarma Departmanı
Görev Listesi

1. Uçuş ekibinin organize edilmesini 
sağlamak

2. Uçuş bittikten sonra GPS  sinyallerinden 
alınan verilerle konum tespitini yapmak

3. Bu tespit neticesinde roketin ekip olarak 
kurtarılmasını sağlamak

Montaj Departmanı
Görev Listesi

1. Montaj alanında daha önce planlanan 
roket montaj aşamalarının takibini 
yaparak sorunsuz montajın 
gerçekleşmesini sağlamak

2. Hakem heyetinin montaj aşamasında 
bulunması esnasında herhangi bir 
problem olmamasını sağlamak

Atış Alan Sorumlusu
Görev Listesi

1. Montajı tamamlanan 
roketin son kontrollerini 
gerçekleştirmek

2. Son kontrollerin ardından 
roketin rampaya taşınmasını 
sağlamak

3. Rampada tekrar kontrollerin 
gerçekleştirilmesini 
sağlamak

4. Rampada bulunan roketin 
gövdesinde bulunan 
elektronik anahtarların aktif 
hale getirilmesi ve uçuşa 
hazır hale getirilmesini 
sağlamak
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Yarışma Alanı Planlaması
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İsim/Soyisim İş Tanımı(A) İş Tanımı(B)

Ahmet Can Uyar Takım Kaptanı -

Hakkı Ayberk Tasalı Yapısal Atış Alanı Sorumlusu

Hasan Emre Öztürk Aviyonik Montaj Ekibi Sorumlusu

Emin Bayram Kurtarma Kurtarma Departmanı Sorumlusu

Beytullah Kırcı Yapısal -

Gökberk Akyürek Aviyonik -

Riskler ve Çözümleri

Sorun Çözüm

Rokette montajlı cıvata, ray 
butonu vs. parça düşmesi

Bu sorunu telafi edebilecek 
sayıda yedek parça ve 

yapıştırıcı, sıvı epoksi gibi 
malzemeleri bulundurmak

Roketin tüm parçaları 
eksiksiz üretilmiştir. Yalnızca 

aviyonik kapaklarında 
bulunan ray yuvaları 

bayram sebebiyle yoğun 
olan tornacı tarafından 

açılamamıştır.

Tornacı ile görüşme 
sağlanmıştır. Bayramdan 
sonraki ilk gün yuvaların 

delik işlemleri yapılacaktır. 
B planı olarak da başka bir 
tornacı ile iletişime geçilip 

diğer tornacıdan 
doğabilecek sıkıntı sıfıra 

indirilmiştir.

Tablo 5: Yarışma Alanı Plan Tablosu
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Yarışma Alanı Planlaması
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Acil Durum Eylem Planı

Acil Durum Aşamaları

1.Acil durum halinde takım lideri tarafından takım toplanır. Ve karşılaşılan durumla alakalı toplantı yapılır.

2.Yapılan toplantıda problemin kaynağı tespit edilmeye çalışılır.

3.Çözüm önerileri toplanır. Risk raporları hazırlanır.

4.Konu çözümleri, takım lideri tarafından ilgili departmanlara görevlendirme yapılarak dağıtılır.

5.Daha sonra tekrar bir toplantı yapılarak riskler değerlendirilir, çözüme ne kadar ulaşıldığı tartışılır.

6.Eğer sorun çözüldüyse; takım üyeleri kendi departmanlarında görev ve sorumlulukları dahilinde devam eder.

7.Sorun çözülmediyse; yarışma alanında yetkililerden teknik destek talep edilir.


