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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Burun Konisi
30 cm 

Burun Konisi 
Omuzluğu

20 cm 

Faydalı Yük
16 cm

Entegrasyon 
Gövdesi
40 cm

Motor Bloğu Uzunluk 95.8 cm

Kanatçık Kök Kenarı 26 cm

Roket Çap 13 cm

Roket Çap
13 cm

Ayrılma 
Sistemi

2 cm

Aviyonik
Kapsül

19.5 cm

Ayrılma 
Sistemi

2 cm

CG: 168 cm
CP: 192 cm
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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EK BİLGİ: Roketimizdeki tüm komponentler tek tek ölçülerek unsur ağacında görüldüğü üzere open rockette kütlesi
tekrar atanmıştır. OpenRockette 21783 gr Terazide ise 22090 gr olarak ölçülmüştür. Yaklaşık 300 gr fark. Ölçüm
hatalarından ve vida cıvata shock kord gibi bağlantı elemanlarından kaynaklanmaktadır.
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3060 m 2961 m 3.235

Maksimum Hız 265 m/s 257 m/s 3.018

Maksimum İvme 86,2 m/s^2 83,5 m/s^2 3.130

Rampa Çıkış Hızı 32,1 m/s 32,1 m/s 0

CP Lokasyonu
(burundan)

192 cm 192 cm 0

CG Lokasyonu
(burundan)

165 cm 168 cm 1.818

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

2,03 cal 1,84 cal 9,359

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Tablo 1.1 Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /Son simülasyon Tablosu:

Tüm üretim gerçekleşmiş ve openrocketten son veriler güncellenmiştir. Tüm komponentler tek tek ağırlıkları ölçülmüş ve CG-
CP Hesaplaması yeniden yapılmıştır. Son hali ile simülasyona giren roketimizin tasarımdaki değerler ile farkları ölçülmüş ve
şartnameye uygunluğu kontrol edilmiştir.
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil2.1 Paraşüt Açma Sistemleri CAD 
Görünümü

Şekil2.2 Entegre Edilmemiş Üretilmiş 
Sistemler

Şekil2.3 Entegre Edilmiş Sistemler
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Şekil 2.4 Paraşüt Bölümleri CAD Görünümü Şekil 2.5 Paraşütler Ayrı Görüntü Şekil 2.6 Paraşüt Bölümleri Entegreli Fotoğrafları
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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Paraşüt Açma Sistemi testlerimiz, İSG kurallarına uygun bir şekilde, Erciyes Üniversitesi’nde faaliyet gösteren Motorlar laboratuvarı önünde
gerçekleştirilmiştir. Test süremizin uzunluğu 30 saniye olmakla beraber, test sistemimizde uçuş sırasında kullanılacak olan tüm komponentlerin
(motor hariç) rokette montajlı olması ile gerçekleşmiştir. Paraşüt açma sistemimiz kusursuz bir şekilde çalışmakta ve barut hesabımız doğru sonuç
vermektedir. Testlerde prototip sistem kullanılmamıştır ve tüm üretim gerçekleşmiştir.
Test tarihimiz 1 Temmuz 2022

Paraşüt Açma Sistemi Test Linki: https://youtu.be/ZnpuoU-jbaA
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Paraşüt Testleri 
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Paraşüt Testlerimiz, İSG kurallarına uygun bir şekilde, Erciyes Üniversitesi Mühendislik Fakültesi’nde gerçekleşmiştir. Paraşütlerimizin açılması ve
işlevselliği videolar ile kanıtlanmıştır. Test süremiz 30 saniye olmakla beraber, prototip sistem kullanılmamıştır. Tüm parçalarımızın üretimi
tamamlanmıştır.
Test tarihimiz: 1Temmuz 2022

Paraşüt Testleri Video Linki: https://youtu.be/FTRA1HPYnqY
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Şekil 2.7 Görev Yükü CAD Görünümü Şekil 2.8 Görev Yükü Üretim Sonrası Görünümü
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
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Komponent
Ürün Adı / Kodu / 

Türü
Kurtarma Algoritmasında Verileri

Kullanılıyor Mu?
Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci Teensy 4.1 İşlemci
Verilmiş olan komutları 

yorumlayarak verileri işler.

1. Sensör
BMP 280 Basınç

Sensörü
Evet 

Atmosfer basıncı üzerinden 
roketin irtifasını hesaplayarak 

kurtarma sistemini tetikler.

2. Sensör
MPU 6050 Jiroskop 

Sensörü
Evet 

Roketin apogee noktasındaki 
eksenini hesaplayarak doğru 

sonuç alınmasını sağlar.

Haberleşme Modülü LORA SX1278 Hayır ------------------------
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
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Komponent
Ürün Adı / Kodu / 

Türü
Kurtarma Algoritmasında Verileri

Kullanılıyor Mu?
Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

GPS Modülü 
NEO6MV2 GPS 

Modülü 
Evet

Aviyonik sistem aktifleştirildikten 
sonra güvenlik amaçlı 500 metreye 

kadar irtifayı doğrular. Kesinlikle 
kurtarma sistemi tetiklemesi için 

kullanılmamaktadır.

Buzzer ------------- Hayır -----------------------

SD Kart
SANDİSK SDSQUNR-

032G-GN3MN 
Hayır ------------------------

Batarya Sony Vtc6 18650 Hayır ------------------------

LED ----------- Hayır ------------------------

Tablo 2.1 Komponent-Algoritma İlişkisi
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Üretilmiş Devre Görüntüsü Üretilmiş Aviyonik Sistem GörüntüsüAna Aviyonik Sistem Şeması
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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BME280 Basınç 
Sensörü

NEO - 6MV2 GPS 
Sensörü

Teensy 4.1 
işlemcisi

MPU6050 İvme
Sensörü

Buzzer

SD Kart

Lora SX1278

Kara barut ateşleme teli

Yer İstasyonu

Ana Aviyonik Blok Diyagramı:
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
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Komponent
Ürün Adı / Kodu / 

Türü
Kurtarma Algoritmasında Verileri

Kullanılıyor Mu?
Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci
MSP430 Serisi 

İşlemci
Verilmiş olan komutları 

yorumlayarak verileri işler. 

1. Sensör
MSI MS5607 

Basınç sensörü
Evet

Atmosfer basıncı üzerinden 
roketin irtifasını hesaplayarak 

kurtarma sistemini tetikler.

GPS Modülü
TeknoTakip GPS 

Sistemi 
Hayır

--------------

Tablo 2.2 Komponent-Algoritma İlişkisi
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Yedek Aviyonik Sistem Şeması Ticari Kart Devre Görüntüsü Ticari Kart Sistem Görüntüsü 
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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BATARYA

MS5607 
BASINÇ 

SENSÖRÜ

DIP 
SWITCH

MSP430
İŞLEMCİ

LED

KARA 
BARUT 

HAZNESİ

BUZZER

Yedek Aviyonik Blok Diyagramı:
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Aviyonik Testler 
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Algoritma Testleri: Ana aviyonik kartımızı PWM yarı iletken kaplama makinası içinde vakum ortamı sağlanarak basınç sensörü
verisi ile algoritma başarılı bir şekilde çalıştırılmıştır.

Kart Fonksiyonellik Testleri: Ana aviyonik kartımızın tüm sensörlerinin ve komponentlerin çalıştığı gösterilmiştir. Aynı zamanda
Ticari kartımız olan RRC3+ ‘ ın çalıştığı uygun değerlerin girilerek çalıştığı ve Ticari Gps TeknoTakip’in çalıştığı gösterilmiştir.

Haberleşme Testleri: Özgün aviyonik iletişim testinde Erciyes Üniversitesi Motorlar Labaratuvarı - Kayseri Ali Dağ arası
haberleşme testi yapılmıştır. Yaklaşık olarak Yer İstasyonu ile Aviyonik sistem arasında 5.2 km mesafe hesaplanmıştır. Başarılı
şekilde yer istasyonuna veri aktarımı yapılmıştır.

Tüm testler, yarışma alanında kullanılacak olan komponentler ile gerçekleştirilmiştir ve test süreçlerinde İSG kurallarına
uyulmuştur. Test süreleri aşılmamıştır ve yarışma yönergesine uygun hazırlanmıştır.

Testlerimiz 27 Haziran-3 Temmuz tarihlerinde gerçekleşmiştir.

Test video linki: https://youtu.be/LYOBnz91RQA

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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Testlerimiz EK-8 Dökümanında yer alan test arayüzü ile haberleştirilerek gerçekleştirilmiştir. İSG kurallarına
uygun olarak yarışma şartnamesine uygundur bir şekilde gerçekleştirilmiştir. Hakem yer istasyonunda
kartımıza gelen verileri gerekli lojik dönüşümleri ve check-sum hesabı yapılarak çalıştırılmıştır.

Testlerimiz 27 Haziran-3 Temmuz tarihlerinde gerçekleşmiştir.

Hakem Yer İstasyonu Testi Linki: https://youtu.be/9b-xuj1H_8w

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Şekil 4.1: Burun Konisi CAD Görünümü

Şekil 4.2: Burun Konisi Üretilmiş Fotoğrafı
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Şekil 4.3. Kanatçık CAD Görünümü

Şekil 4.4. Kanatçık Montajlı CAD Görünümü

Şekil 4.5. Üretilmiş Kanatçık Görünümü

Şekil 4.6. Üretilmiş Kanatçık Montajlı Görünümü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Üst Gövde: Üst gövdenin CAD görünümü ve Üretilmiş görünümü aşağıda verilmiştir. Dışarıdan mekanik olarak faydalı yük
aviyonik sistemi aktifleştirmek amaçlı ufak bir delik mevcuttur.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Şekil 4.7. Üst Gövde CAD Görünümü

Şekil 4.8. Üst Gövde Üretilmiş Görünümü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Entegrasyon Gövdesi: Entegrasyon gövdesinin CAD görünümü ve üretilmiş görünümü aşağıdaki gibidir. Dışarıdan mekanik olarak,
ana aviyonik, yedek aviyonik, ve ticari GPS i aktifleştirmek için aktifleştirme butonları bulunmakla birlikte altimeter two cihazının
yerleşimi için ufak bir kapak mevcuttur.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Şekil 4.9. Entegrasyon Gövdesi CAD Görünümü

Şekil 4.10. Entegrasyon Gövdesi Üretilmiş Görünümü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Alt Gövde: Alt gövdenin CAD görünümü ve üretilmiş görünümü aşağıdaki gibidir. Dışarıdan mekanik olarak ulaşılabilecek bir
kısım bulunmamaktadır.

Şekil 4.11. Alt Gövde CAD Görünümü

Şekil 4.12. Alt Gövde Üretilmiş Görünümü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Motor bloğumuz, motoru yerleştirmek için kullanılır. Malzemesi alüminyumdur. Motor
bloğunun başındaki pafta ile bulkheada sabitlenir. 1 adet çelik denge yüzüğü, 2 adet
kanatçık merkezleme yüzüğü ve 1 adet motor kapağı için kullanılan yüzük ile
desteklenir.

Entegraston gövdemiz; üst ve alt gövdeleri birleştirmeye yarar. Uzunluğu şartnameye
uygun olarak belirlenmiştir. Malzemesi fiberglastır. Entegrasyon gövdesi içerisinde aynı
zamanda aviyonik kapsül mevcuttur. Üzerinde sensörler için havalandırma delikleri ve
e-bay aktifleştirme butonları mevcuttur. Paraşüt açma sistemi için kullanılan
yüzüklerde bu gövde içerisindedir. Üst gövde ile ayrılmaz bağlantı olmakla beraber, alt
gövde ile ana paraşütün açılması amacıyla ayrılabilir tasarlanmıştır. Omuz kısımları üst
ve alt gövdeye geçer.

Şekil 4.13 Motor Bloğu CAD ve 
Üretilmiş Görünümü

Şekil 4.14 Entegrasyon Gövdesi CAD 
ve Üretilmiş Görünümü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Bulkheadımız motor bloğunu ve ana paraşütün mapasını tutmaktadır. Bağlantı 
gövdeye M8 setskür (4) vidalar ile gerçekleşir. 

Kanatçık tutucu yüzüklerimiz hem motor bloğunu merkezli sabitlemeye hem
de kanatçıkları tutmaya yarar. Üzerinde kanatçıkların geçebileceği kanallar
mevcuttur. Gövdeye 4 er ader M5 setskür vida ile sabitlenir.

Çelik dengeleme yüzüğü, motor bloğu ve gövde arasında halka şeklinde
sabitlemeye yarar. Gövdeye M8 setskür vidalar ile 4 tarafından montajlanır.

Şekil 4.15 Bulkhead CAD - Üretilmiş Görünümü

Şekil 4.16 Yüzükler CAD - Üretilmiş Görünümü

Şekil 4.17 Çelik Yüzük CAD - Üretilmiş Görünümü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Şekil 4.18 Faydalı yük yuva yüzüğü

Şekil 4.19 Motor Tutucu – Motor Kapağı Yüzüğü

Faydalı yük yuva yüzüğü, faydalı yükün gövde içerisinde patlamadan öcne
sabit uçmasını ve gövde içerisinde roketin alt tarafına kaymasını engeller.
Bağlantı üst gövdeye M5 setskür (4) vidalar ile gerçekleşir.

Motor kapağı, rokete en son montajı gerçekleşen roket motorunu tutmaya
yarar. Gövde içerisinde yer alan yüzüğe dik olarak montajlanır. Bağlantı alt
gövde içerisindeki yer alan yüzüğe M8 impulse (4) vidalar ile gerçekleşir.
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Şekil 4.21 Motor Bölümü CAD Görünümü

Şekil 4.22 Motorun Montajlanacağı Alanın Kesit Görünümü

Şekil 4.23 Üretim Sonrası Görüntü

Şekil 4.24 Üretim Sonrası Görüntü
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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1.Adım görünüm 2.Adım görünüm 3.Adım görünüm

4.Adım görünüm 5.Adım görünüm

Cesaroni M2020 Motoru için yapılacak olan montaj stratejisi 2020 ve 2021 yıllarında atış alanında kullandığımız ve tecrübe
edindiğimiz montaj stratejisi olan roket motorunun rokete en son montajlandığı adımlar aşağıdaki sıra ile gerçekleştirilecek ve
motor roket gövdesi içine yerleştirilecektir. Bu sayede motor eksen bozulması ve yüksek titreşime maruz kalmayacaktır.
Adım 1: Motor bloğu üzerindeki dişli bulkheada döndürülerek sabitlenir.
Adım 2: Bulkhead ile motor bloğu motor gövdesi içerisine yerleştirilir. Bulkhead M8 setskur vidalar ile gövdeye sabitlenir.
Adım 3: Motor bloğunu gövde içerisinde sabitleyecek yüzükler gövde içerisine yerleştirilir ve M5 setskur vidalar ile sabitlenir.
Adım 4: Kanatçıklar gövdeye takılır ve kanatçık tutucu yüzükler M5 setskur vidalar ile gövdeye sabitlenir.
Adım 5: En son roket motoru motor bloğu içerisindeki konumuna yerleştirilir ve motor kapağı montajlanır.
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Yapısal Testler 
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YAPISAL TESTLER TABLOSU DETAYI VE TEST TAKVİMİ

Testin İsmi
Testin 

Yapılacağı
Yer

Testin Yapılış Amacı
Testin Yapılış Şekli ve Test 

Düzeneği
Testten Elde Edilen 

Veriler
Verilerin Yorumu Test Takvimi

Burun Konisi, Gövdeler 
ve Kanatçık Düşme 

Testi 

Er
ci

ye
s 

Ü
n

iv
er

si
te

si
 M

ü
h

en
d

is
lik

 
Fa

kü
lt

es
i B

in
as

ı
İlgili parçaların belirli 

yükseklikten 
düşürülmesiyle (5-9m/s) 
alacağı deformasyonların 

incelenmesi

İlgili parçaları fakültemiz 
bünyesinde belirli bir 
yükseklikten serbest 

düşmeye maruz bırakarak 
zemine çarptıracağız.

Fiziksel olarak oluşacak 
kırılma, çatlama ve yüzey 

deformasyonları 
oluşacaktır

Almış olduğu 
darbelere göre 

dirençleri 
gözlemlenecektir

01-03 
Temmuz 2022
(Tamamlandı)

Roketimizde 
kullanılacak 

malzemelerin; 
numuneleri ile çekme, 

basma, eğme, sertlik ve 
darbe testleri

Malzemelerin Mekanik 
Özelliklerinin Tespiti

ASTM 3039-7264-HR15T
ISO Standartlarına uygun

Deney cihazlarında yapılması

Malzemelerin gerilme, 
yük altında şekil 

değiştirme, elastisite 
modülü akma dayanımı 
gibi mekanik özelliklerin 

elde edilmesi.

Elde edilen 
mekanik 

özelliklerin 
tasarıma 

uygunluğu 
yorumlanacaktır. 

27-30 Haziran 
2022

(Tamamlandı)

Test Süreçlerimiz İle İlgili Bazı Görseller

Video Linki: https://youtu.be/dxvzdGPpi7A
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Bu kısımda istemiş olduğunuz 4 aşamalı bir video hazırladık.

Roketin Genel Montajı: Bu kısımda roketin tüm alt sistemlerinin montajının yapılabilir olduğu, yarışmanın ilk günü
montaj sırasında herhangi bir sıkıntı çıkmayacağını kanıtlayan bir video hazırladık. Video içerisinde sıcak gaz üretecinin
hangi aşamada nasıl ekleneceğine dair yer verildi. Genel montaj videomuz 60 saniyeye aşmamakta ve video
hazırlanırken İSG kurallarına uyulmuştur.

Atışa Hazırlık: Bu kısımda, roketin yarışmanın ikinci günü en fazla 10 dakikada uçuşa hazır hale getirileceğini kanıtlayan
denemeler anlatılmış ve açıklanmıştır. Video süremiz 60 saniyeden daha az sürmüştür.

Motorun Rokete Montajı: Bu kısımda motorun rokete en son nasıl montajlandığı anlatılmıştır. Anlatılırken roket komple
montajlıdır. Video süremiz 30 saniyeden daha az sürmüştür.

Altimetre montajı: Videonun bu kısmında altimetrenin nasıl yerleştirileceği anlatılmıştır. Video süremiz 30 saniyeden
daha az sürmüştür.

Testler için belirtilen süreler aşılmamış, bahsi geçen tüm testler paylaşılmış ve testlerde İSG kurallarına uyulmuştur. 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Video Linki: https://youtu.be/txswpAFR-YM
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KİŞİ GÖREVİ GÖREVİ

Orhan KEKLİKCİOĞLU Danışman - Koordinasyon -Danışman - Koordinasyon

Tarık Buğrahan KAPLAN Takım Kaptanı – Koordinasyon -Takım Kaptanı – Koordinasyon

Yusuf KIR Roket Montajının Yapılması -Roket -Faydalı Yük Konum Tespiti ve Yer İstasyonuna Ulaştırma 

Hasan SEYİS Roket Montajının Yapılması -Roketin Rampaya Taşınması

Şeyma YİĞİT Roket Montajının Yapılması -Yer İstasyonu – Acil Durum Planlama

Mehmet LEBLEBİCİ Yazılım Donanım Kontrolleri
Aviyonik Kapsül Montaj 

Roketin Rampaya Taşınarak Aviyonik Güç Butonu Aktifleştirmesi 
-Roket-Faydalı Yük Konum Tespiti ve Yer İstasyonuna Ulaştırma

Kutman Berk KÖKEN Yazılım Donanım Kontrolleri Yer İstasyonu Sorumlusu -Verilerin Analizi -GPS Konum Tespiti

MONTAJ GÜNÜ ATIŞ GÜNÜ

Tablo 3.1: Takım Üyelerinin Montaj ve Atış Günü Görev Planlama Tablosu.

Takım Üyelerinin Montaj ve Atış Günü Görev Planlama Tablosu.

Ekip üyelerimizden Ahmet, Murat, Sena ve Arslan yarışma günü olası bir durumda montaj ve atış günü için görevleri devir
alabileceklerdir.
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Acil Durum Eylem Planı:

ACİL DURUM EYLEM PLANI

İşçilikten kaynaklı gerçekleşebilecek 
yaralanmalar ve kazalar.

En yakın yetkiliye haber verilerek, ilk yardım ekibinin müdahale
etmesini sağlamak.

Yangın.

Motor güneş ışığından korunacaktır. Batarya ve piller safebag de
saklanacaktır.
Kullanılması ve alana getirilmesi durumunda enerjik malzemeler,
yarışma komitesine teslim edilecektir.

Montaj hatalarının gerçekleşmesi, 
Kullanılacak komponentlerin zarar görmesi.

Risk altında bulunan tüm parçalarımızın yedeği atış alanında
mevcut bulunacaktır. Risk anında yedeği montajlanacaktır.

Tablo 3.2: Acil Durum Eylem Planı Tablosu

Yarışma alanında yapılan tüm işlemler acil durum teşkil edebilir. Geçmiş yıllarda atış alanında bulunan ekip üyelerimiz,
alanın heyecanını ve tehlikelerini yeni ekip arkadaşlarımızla sürekli paylaşmakta olup, olası facia durumlarında
gerçekleştirilmesi gereken eylem planlarından sürekli bahsetmektedir.
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RİSK YÖNETİM ŞEMASI – RİSK PLANLAMASI

RİSK DERECE ÇÖZÜM TARİH

Merkezleme Yüzüklerinin 
Yedeklerinin Eksik Olması

Yedek olarak 2 adet Merkezleme Yüzüğü 
üretilecek.

11-15 Temmuz 2022

Roketin Boyanması ve Sponsor
Logolarının Proje Üzerinde Yer 

Verilmesi

Roket üzerinde tüm çalışmalar bittikten sonra 
boya ve süsleme işlemlerine geçilecek.

11-15 Temmuz 2022

Alanda Kullanılacak Bağlantı 
Elemanlarının ve Takım 
Sandığının Hazırlanması

Alanda kullanabileceğimiz tüm komponentler, 
takım sandığımıza yerleşimi ve kontrolü 

yapılacak.
25-29 Temmuz 2022

Tablo 3.3 : Risk Yönetim Şeması ve Risk Planlama Tablosu

Risk yönetim şemamız rapor hazırlanırken roketin 
anlık durumu hakkında bilgi vermektedir. Riskler çok 

şiddetli değildir. Tüm roket atışa hazır bir haldedir.

Düşük Risk: Risk yönetimi kolay ve şiddeti düşüktür.
Orta Risk: Risk yönetimi kolay sayılabilir. 
Yüksek Risk: Risk yönetimi zor ve yüksek şiddetlidir.
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