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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim
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Maksimum irtifa

Maksimum Hiz
Maksimum ivme

Rampa Cikis Hizi

CP Lokasyonu (burundan)

CG Lokasyonu (burundan)

Statik Marijin (0.3 Mach’taki degeri)

Tasarimdaki Deger

1607 m

177 m/s
58,8 m/s2

25,2 m/s

111 cm

86,7 cm

2.06

Uretim Sonrasi Deger

1517 m

172 m/s
57,4 m/s2

25,1 m/s

111 cm

85,3

2.18

Fark (%)

%5,6

%2,8
%2,4

%0,4

%0

%1,6

%5,8
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Simulation 1

Stability vs. time
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylari
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- *Barut haznesi temsilidir.

Parasiit Acma Sistemi CAD  Uretilmis Parasiit Acma Sistemi Montajlanmig Paragt Agma Sistemi

Bulkheade hakemler
tarafindan verilecek kapsiil
entegre edilcektir.

—
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Faydali YUk Parasit Ana Paraslt
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H-

Yaptigimiz testte tim alt
Sistemler sok kordonuna
| S A . bagl ve saglam bir
Faydali Yik I ot g N sekilde gévdeden
Faydah VilkcParasitd. - ayriimistir.

Burun Kenisi

Test videosu

linki: https://youtu.be
[zZLFbNRKFrhY
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https://youtu.be/zLFbNRKFrhY

Parasut Testleri

Ana parasut 12000 gr,
faydaliyik parasitu ise
5000gr yuk ile 15 m gibi
kisa bir mesafe de basarall
bir sekilde aciimistir.

Test videosu

linki: https://youtube.com/short
s/yGc3cZjsPLs?feature=share
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https://youtube.com/shorts/yGc3cZjsPLs?feature=share

GA= Gorev Yuku Mekanik Gorinum

GOrev yuku Gretilmis
goruntusu

A, Apeiron

¥ ) Rocketry

GOrev yuka Gretilmis
goruntusu
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Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

Ticari aviyonik sistem olarak TeleMega (09200) kullanilacak:

TeleMega profesyonel roketlerde kullanilan saglam bir ticari aviyonik sistemdir. Oldukca kiicuk bir
boyuta sahip bu kart, en islevli ve testleri yapilmis, glivenilir bir karttir.

*GPS verisi (u-blox): Roketimiz bizden uzaklastiginda konumunu belirler. Braoglas
*Altimetre (Micro Altimeter Module): Roketimizin ka¢c metre yukariya ¢iktigini élcer.
sivmedlcer (ADXL375): Eger deneysel motorlar kullaniyorsanizmotorun itme grafigini cikartabilir.
eJiroskop: Roketin egimini dlcer.

*Telemetri (CC1200): Tum bu sensorlerden alinan verileri bize iletir.

GP 1575 1&4.;\02

Kullanilmadan 6nceyapilacak ayarlar:

e 428 Mhz bandindaveriiletimiicin RF modulu ayarlariyapilacak.

* Apogeede kurtarma sistemi aktivasyonuicin finye ayarlar yapilacak.
* Hangi bantta, kac¢ kilobyte veri basilacak, ayarlanacak.

e Veri filtre ayarlarn yapilacak.

» Switch ile ag/kapatayarlariyapilacak.

e TeleBT ile haberlesmesi icin ayarlaryapilacak.
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A\ Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum
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S Satin Alinan Ticari Sistem
Ticari Sistem Semasi
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Aviyonik — 2.(Ozglin) Sistem Detay

oo/l
HAVACILIK: Tl

islemci

Barometresi (Basing S
ensori)

Manyometre (Gyro Se

Haberlesme Modulu

GPS Modulu

Uriin Adi / Kodu Kurtarma Algoritmasinda Verileri Kull | Kurtarma Algoritmasinda Kulla

/ Tura aniliyor Mu? nilan Verilerin islevi

STM32F103C8T6 /1858

7/

MS5611 GY- Evet irtifayi belirler. irtifaya gére patlama

63/ 14485/ gerceklesir.

MPU Evet Roketin eksen hareketlerini

9250 / DSTK6097 / inceler. Guvenlik 6nlemi olarak
eklenmistir.

Lora SX 1278 / 12521 Hayir

/

Adafruit Ultimate /11 Evet Roketin konum bilgisini paylasir.

239/

RF 433Mhz 5dBi SMA  Hayir
/19342 /
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) Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
R’ GOrunum
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Uretilmis Ozgiin Ucus Bilgisayari Kart Uretilmis Ozgiin Ucgus Bilgisayari Gériintiisi

Ozgiin Ugus Bilgisayarisemasi s v 4iii On / Arka
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lletisim testi icin yer
istasyonumuzu kurup ticari sistem
ve 0zgln ugus bilgisayarimizi
bagladiktan sonra ekip
arkadaslarimizbizden yaklasik 2km
uzaklastir. Her iki sistemde anlik
veri gondermeye devam etti.

Test Videosu

Linki: https://voutube.com
/shorts/xn9YQYLOkh4?feat
ure=share
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https://youtube.com/shorts/xn9YQYL0kh4?feature=share

Hakem yer istasyonuile
kendi yazilimimiz basarali
ile baglanmis, veriler
gonderilmistir.

Test Videosu

Linki: https://youtube.com
/shorts/vBYLBobGK7A?feat
ure=share
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https://youtube.com/shorts/vBYLBobGK7A?feature=share

GA’ Burun Konisi Mekanik Gorunum

Burun Konisi CAD

Uretilmis Burun Konisi
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Uretilmis Kanat Gériintiisi

Kanat¢ik CAD
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Govde Parcalarn & Govde Montaj Parcalar:
(YAPISAL) Mekanik Gortinum

Ust Gévde CAD  Uretilmis Ust Govde Fotografi Alt Govde CAD Uretilmis Alt Gévde
‘*Mekanik olarak disaridan ulasilabilecek kisimlar ayrica detaylari ile verilmelidir. Bu kisim 3 yansiyiL gecmemelidir.
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Govde Parcalarn & Govde Montaj Parcalar:
! (YAPISAL) Mekanik Gortinum

H-

Kanat Blogu CAD
Goruntusu

ete Mekanik Olarak Ust
Govdeye Acilacak Bu
Kapaktan Erisilecektir.

Montajlanmis
Kanat Blogu

N

Uretilmis Kanat Blogu
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H-

Entegrasyon Govdesi, alt ve Ust

Yapisal - Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
‘) (Entegrasyon Govdeleri vb.)

govdeye M4 civatave M4 somun

yardimiile montajlanacaktir.

Mij M4 Somun

Havsa Basli

Entegrasyon  Entegrasyon Govdesi M4 Civata
Govdesi CAD  Uretilmis Fotografi
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

Arka
| Motor
o fexm g 4 Kapag
‘ v CAD
<SF> Rocketry
Uretilmis Center Ring
Center Ring CAD Goruntusu
Center Ring, Motor Kapagina .
M6 Saplamave Somun Uretilmis
Kullanilarak Sabitlenecektir. Arka !YIotor
Motor Kapagi ise alt gbvdeye Ka.l.p?gl o
M6 Saplama havsa basl m4 civataile Goruntusu

sabitlenecektir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

e
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Uretilmis Bulkhead Uretilmis Bulkhead

Motor Blogu Havsa Basli
m4 civataile bulkheade,
bulkheadise aynim4
civatalarile govdeye

sabitlenecektir. Motor Blogu Motor Blogu
Uretilmis CAD
Bulkhead CAD Gériintlleri  Bulkhead CAD Goriintileri Goriintisi
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Montajlama da m4 vida, m6
saplama, m6 somon ve
demir cubuk kullanilacaktir.

Motor rokete takildiktan
sonra demir parcalarceuvrilip
somonlar sikilacaktir.

Motor Kundagi CAD Gorintileri Uretilmis Motor Kundagi / Motor Bélimii Motor kapagi alttan goriinim

5 Temmuz 2022 Sali TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 25



Yapisal Testler

Testler Gebze, Ylicel Boru Fen Lisesinde yapilmistir.
Ik testlerde gévdeler 8 m yiikseklikten atilmistir.
Yere dlists hiziv = Vo — gt formilinden 12.5262
olmustur. Atis glinu roketin yere disus hizi 8.81
m/s dir. Govdeler 12 m/s hizl yere diistince
deforme dahi olmamistir. Yani atis glint roket
parasltile yere saglam inecektir. Burun konisine
ise 800 newton bir kuvvet uygulanmistir. Bu
kuvvet burun konisinin maruz kalacagindan daah
yuksektir. Yani burun konisi ucus boyunca hasar
almayacaktir.

Test Videosu Linki: https://voutu.be/SRTMgFXW1Eo
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https://youtu.be/5RTMgFXW1Eo

Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

istenilen tiim testler,
istenilen slirede yapilmistir.
Videodan ekran goruntileri
eklenmistir.

Test Videosu
Linki: https://youtu.be
/GSWNvIXwwwO

5 Temmuz 2022 Sali TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 27


https://youtu.be/GSwNvlXwww0

Yarisma Alani Planlamasi

Takim Uyeleri Gérev Dagili

Gorevler Ekip Uyeleri
Aviyonik Blogu Toparlanmasi Yusuf Er, Selman Tigl
. Faydali YUk Blogu Toparlanmasi Yusuf Er, Selman Tigl
M O ntaJ Kanatcik Blogu Toparlanmasi Mertcan Gokce, Hiiseyin Oguz
G u N u Alt Gévde Montaji Harun Acik, Hiiseyin Oguz
Ust Govde Montaiji Mertcan Gokge, Harun Acik
Aviyonik Sistem Baglantilari Yusuf Er, Selman Tigl
Motor Montaji Hiiseyin Oguz
Aviyonik Sistem Aktivasyonu Selman Tigh
Atis GUnu Hakem Altimetre Montaji Selman Tigh
Rampaya Yerlestirme Hiseyin Oguz,Selman Tigl
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cAs Yarisma Alani Planlamasi

Acil Durum Eylem Plani

Bataryalarinin Bozulmasi ya da Sarjinin Bitmesi; Her ihtimale karsi yedek bataryalar bulundurulacak.

Ongdriilen Acil
Durumlar ve Montaj Elemanlarinin Hasar Gormesi; Alyan gibi malzemelerin yalama yapma ihtimaline karsi her takim tyesi
Miidahale Planlari kendi montaj elemanini bulunduracak.

Civata, Somon Gibi Pargalarin Kaybolmasi; Boyle kiiglik pargalar montaj giinli yasanacak karisiklikta kolayca kaybolabilir. Onun
icin tim civata ve somonlarin yedekleriyle birlikte fazladan da alinacaktir.

Belirlenen Riskler

Atis giiniine kadar Turkiye stoklarina GPS girmez ise, Gebze Teknik
Adafruite GPS stok sorunu Universitesinden GPS modiili 6diinc alinacaktir. Sonrasinda yurt
disindan gelecek parca iade edilecektir.
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