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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim

Public

Aviyonik Entegrasyon Motor 949,2 mm

Burun Konisi  GOGrev YUki Bglmesi Govdesi Kanateik
300 mm 215mm 260 mm 200 mm Kanatgik Kok Kenari Uzunlugu
210 mm 80 mm
b B A -
Rocket ; e
Length 271 cm, max. diameter 13 cm _ ROkEt Capl
Mass with motors 26291 g 130 mm
2 odafbsabisadbndtna B B v i St B B 2 2 T T B B
i [on Ep— TEies  Stabilty2,18 cal
o & CG: 146 cm
L ® CP:174cm
= at M=0,30
: T 1 Roket Capi
: = 130 mm
K Kanatcik
o Ug
Apogee: 3171 m Kenari
Max. velocity: 282mis (Mach 054 .l = . |
Max. acceleration: 92,6 m/s? 120 mm
Burun Konisi 1.Ayrilma 2.Ayrilma
Omuzlugu 300 mm sistemi 105 mm sistemi 75 mm  Roket Uzunlugu 2680 mm
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Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

Tasarimdaki Deger Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa 3148.4 3163 0,4637
Maksimum Hiz 277.13 m/s 282 1,7573
Maksimum ivme 91.217 m/s 92,5 1,4065
Rampa Cikis Hizi 32.8 m/s? 33 0,6096
CP Lokasyonu (burundan) 180 178 1,11
CG Lokasyonu (burundan) 148 146 1,3514
Statik Marjin (0.3 Mach’taki degeri) 2,43 2,43 0
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L2

Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylari
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Kurtarma Sistemi Mekanik Goriunum

1.Ayrilma Sistemi
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Kurtarma Sistemi Mekanik Gorinum

1.Ayrilma Sistemi

GAZi UZAY
L W,
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Kurtarma Sistemi Mekanik Gorunum

Ana Parasiit
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Kurtarma Sistemi Mekanik Gorunim

Faydali Yuk Parasuti
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Kurtarma Sistemi Mekanik Gorunim

Birincil Parasiit
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@ Parasut Acma Sistemi Testl

Birincil Parasiit, Faydal yiik ve Faydal Yiik Ana Parasiit Parasiitii Acma
Parasiitii Acma Sistemi(1.Ayrilma Sistemi) Sistemi (2.Ayrilma Sistemi)

Parasut agma testlerinde yapmis .. m
oldugumuz ayrilma sistemlerinin - .
parasutleri ¢cikacak yerlerinden
ayrilmasini ve parasutlerin
govdeden cikabilmesini test ettik.
Test sonucunda ayrilma
sistemlerimizin parasutlerin
cikacagi yerleri ayirdigini gorduk
ve parasutlerimizin gévdelerden
rahatlikla ¢ikacagindan
gozlemledik.

21 Haziran 2022 Sali TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 10



Parasut Testleri

Birincil Parasiit

Parasut testlerinde; parastitlerin hava dolmasini,
parasut katlama yonetiminin etkinligini ve
parasut hizlarini kontrol ettik. Parasutleri atildigi
ilk anda agilmaya basladi bu da bize katlama
yontemimizin ise yarar oldugunu gosterdi.
parasutlerin hemen hava ile dolmasi
parasutlerde bir sorun olmadigini kanitladi.
Yaklasik olarak esit agirhiklarla attigimiz
parasutcllerimiz hizini kontrol ettigimizde ana
parasut ve faydali yiik parasitii hemen hemen
ayni hizda inerken birincil parasut diger
parasutlere gore daha hizli indigini gozlemledik.
Bunun sonucunda hizlarin istedigimiz hizlarida
roketi indirecegine kanaat getirdik.

Faydali Yuk Parasiitii
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Gorev Yikiu Mekanik Gorinum

Gorev Yiikii 3 Boyutlu Goriiniimii (CAD)
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° ° °
@ Aviyonik — 1.Sistem Detay
Uriin Adi / Kodu / Kurtarma Algoritmasinda Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin
Komponent " 0 : .
Turu Verileri Kullanihyor Mu? Islevi

e Teensy 3.6
MK66FX1MO
islemci
BME280 sensoriinden aldigimiz basing verisi
Adafruit BME280 gerekli bilimsel hesaplamalar yardimiyla
1. Sensor BME280 yukseklik verisine gevirilecektir. Elde edilen
Basing Sensori Evet yukseklik verisi ile roketimizin yukselip
yukselmedigi kontrol edilecektir.
BNOO55 sensoriinden aldigimiz eksen verisi ile
Adafruit BNOO55 roketimizin apogee seviyesine geldikten sonra
2. Sensor BNOO55 alacagi pozisyon kontrol edilecektir. istenilen
9 DOF IMU Sensori Evet eksen verisi araligina ulasildiginda kurtarma

sistemleri tetiklenecektir.
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% Aviyonik — 1.Sistem Detay

Uriin Adi / Kodu / Kurtarma Algoritmasinda Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin
Komponent o 0 : .
Tura Verileri Kullanihyor Mu? Islevi

Lora E32 433T30D Surekli olarak alinan yukseklik, basing, sicaklik

Haberlesme Moduili SX1278 hiz ve GPS konum verileri basta olmak lzere
Haberlesme Hayir tiim veriler Lo-Ra modulu icin olusturulan serial

moduli porta gonderilecektir.

Adafruit Ultimate GPS modiliinden sirekli olarak GPS konum

GPS Modiilii GPS verisi alinacaktir. Kurtarma sistemleri aktif

G.top013 Hayir olduktan sonra GPS verileri alinmaya ve yer

GPS Modiu istasyonuna iletilmeye devam edecektir.
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum
Uretimis Devre GBriintlis

Adafruit Ultimate GPS  Teensy 3.6 Lora E32
(G.top013) (MK66FX1MO0)  433T30D

lDesigned by: Anil AkDeos]
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Adafruit BME280 Adafruit BNOO55 \ /

(BME280) (BNOO55)
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@ Aviyonik — 2.Sistem Detay

Uriin Adi / Kodu / | Kurtarma Algoritmasinda
Verileri Kullanihyor Mu?

Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi

Komponent

islemci Teensy 3.6
: MK66FX1MO
islemci
Adafrwt BMP180 sensoriinden aldigimiz basing verisi gerekli
Barometrik Basing - B} : .
; bilimsel hesaplamalar yardimiyla yukseklik verisine
1. Sensor ve Sicaklik . . : ; : .
. cevirilecektir. Elde edilen yikseklik verisi yardimiyla
Sensoru Evet T o . : .
BMP180 roketimizin ylkselip yikselmedigi kontrol edilecektir.
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° ° °
@ Aviyonik — 2.Sistem Detay
Komponent S Ad' /“Kodu / Kurt.arrrla Algoritmasinda Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi
Turu Verileri Kullanihyor Mu?

MPUG6050 sensortl ile dikey yondeki hiz verisi

MPU 6050 hesaplanacaktir. 1. UB’nin kurtarma sistemlerini
) lvme ve Gyro aktiflestirmemesi durumunda roketimiz apogee
2. Sensor . . . . :
Sensori Evet seviyesinden dikey eksende serbest olarak diisecektir.
GY-521 Yere inis hizi belirli bir seviyeyi astiginda kurtarma
sistemleri tetiklenecektir.
Adafruit Ultimate GPS moduliinden siirekli olarak GPS konum verisi
GPS Modiilii GPS alinacaktir. Kurtarma sistemleri aktif olduktan sonra
G.top013 Hayir GPS verileri alinmaya ve yer istasyonuna iletiimeye
GPS Moduli devam edecektir.
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Aviyonik — 2.Sistem Mekanik
Gorunum

. . . I oo . . .o .e .e .e l
Aviyonik Sistem Semasi I Uretilmis Devre Goriintusu I
MPU 6050 Teensy 3.6 I |
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Test Adi Wil

Yapildigi Yer

Roket Bilgisayar
Algoritma Ortami
Testi
Lora iletisim, Acik Alan
Anten ve ve
Menzil Testi Bilgisayar
Ortami
Kart
Fonksiyonellik Atolye
Testleri

Aviyonik Testler

Test Yontemi

Kalman filtresi ve average filtresi
uygulanarak aviyonik sistem
sensorlerinden gikti almak.

Anten yardimiyla agik bir alanda
yedek aviyonik sistemi
kullanilarak lora yardimiyla veri
iletimi almak.

Pcb kartlarinin Gzerinde bulunan
sensor verilerini yer istasyonuna
iletmek.

Test Diizenek Detayi

-Teensy
-BME280
-BNOO55
-Ultimate Gps
-Bilgisayar

-Anten

-Yedek Aviyonik
-Lora E32 433T30D
-Bilgisayar

-PCB kartlarimiz
-Bilgisayar
-Teensy
-BME280
-BNOO55
-Ultimate Gps

Test Verileri

Sensodrlerden alinan
veriler kontrol edilmistir,
alinan verilere ayrica
filtreler uygulanmistir.

Lora ve anten yardimiyla
4.6 km uzakliktan veri
alinmgtir.

Tum veriler yer
istasyonuna iletilmis ve
sensor verileri yer
istasyonunda
gorilmektedir.

Test Verilerinin Yorumlanmasi

Filtrelerimiz diizglin bir bicimde
¢ahsmakta olup, ihtiyag tiriine gore
yazilimimizda filtreleme yontemleri
kullanilacaktir. Sensérlerden elde
ettigimiz veriler algoritmalarin dogru
¢alismasini saglamaktadir.

Bulundugumuz konumdaki tepelerden
dolay! test icin elverissiz kosullar
olusmasina ragmen 4.6 km uzakliktan
veriler diizgiin bir bicimde
alinabilmigtir.

Gyro sensoriinden alinan veriler
islenerek yer istasyonunda tim
fonksiyonlarini sorunsuz bir sekilde
yerine getirmektedir.
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@ Hakem Yer Istasyonu Testi

Testin

Test Adi . Test Yontemi Test Diizenek Detayi Test Verileri Test Verilerinin Yorumlanmasi
Yapildigi Yer

Y

ﬁ USB-TTL donustirtculer -USB-TTL Verici bilgisayardan, Alicit  Alici ve Verici Bilgisayarlar arasi veri

I Bilgisayar  araciligiyla bizimle paylasiimis donustlricli(x2) bilgisayara HYl_Arayuz iletimi USB-TTL donustiruculer araciligi

L Test Ortami Ortami olan hakem yer istasyonu araylizii  -Bilgisayar(x2) programinda atanmis ile basari ile saglanmistir.

A Testi “HYI_Arayuz.exe” programi ile olan veriler iletilmistir.

N alici bilgisayar ve verici bilgisayar
arasi veri iletimi saglamak.

T

E Agik Alan USB-TTL donustariciler -USB-TTL Ugus bilgisayarindan; Ugus bilgisayarindan gelen tim

S Yarismaci ve aracihgiyla kendi hazirlamis donistirtci(x2) kendi hazirladigimiz yer verilerimiz (GPS-irtifa,GPS-enlem,GPS-

T Yazilimi Testi Bilgisayar  oldugumuz yer istasyonundan -Bilgisayar(x2) istasyonuna gelen boylam dahil olmak tzere) kendi

L Ortami hakem yer istasyonu arayuzi -Ugus Bilgisayari verilerimiz, anlik olarak hazirlamis oldugumuz yer

E “HYI_Arayuz.exe” programina hakem yer istasyonu istasyonundan hakem yer istasyonu

R ucus bilgisayarindan gelen arayuziine iletilmistir. araylzine basari ile anlik olarak
verilerimizin iletimini saglamak. iletilmistir.
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Burun Konisi Mekanik Gorunum

BURUN KONISi CAD GORUNTUSU

BURUN KONISI
URETIM SONRASI

GORUNTUSU
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Kanatcik Mekanik Goriunim

KANATCIK
URETIM

SONRASI
GORUNTUSU

KANATCIK CAD GORUNTUSU
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalar
(YAPISAL) Mekanik Goriiniim

1.Govde
Basing Deligi Gorev Yiikii Erisim

. Kapagl Yuvasi
}“w_“ Aviyonik Erisim

Kapagl Yuvasi

21 Haziran 2022 Sali TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 23



Govde Parcalan & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Goriiniim

Basing Deligi
1

2.Govde
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Goriiniim

Gorev Yukii Erisim Kapagi

Aviyonik Erisim Kapagi

Basing Deligi

&
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Ic Entegrasyon Goévdesi
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

2.Ayrilma Sistemi Blogu

GAZi uzﬁi\g |

| =

Bu blogu lzerine ana paraslit ayrilma sistemi yerlestirilmektedir. Ana
parasutiin ayrilmasi bu blok ve tizerinde bulunan diger ayrilma sistemleri
parcasi sayesinde ayrilma gerceklestirilecektir.
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

1.Ayrilma Sistemi

Blogu
Eéf"z’Zi UZAY
L W)
: 5 .I:. “ 3 <\§\ ‘ 4
Bu blogu lzerine ana parasit ayrilma sistemi yerlestiriimektedir. Ana . T §

parasutin ayrilmasi bu blok ve lizerinde bulunan diger ayrilma sistemleri
parcasi sayesinde ayrilma gerceklestirilecektir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Motor Blogu

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 29



Yapisal — Gévde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Motor Merkezleme Yuzugii
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

1.Kanat Sabitleme
Yiziigii

GAZi UZAY |
7
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Yapisal — Gévde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

v

2.Kanat Sabitleme
Yiziigii
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

Motor Sikistirma
Blogu

GAZi UZAY
L W |

/
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Burun Blogu

| Gazi uzay B
| Y ,_,_.;:;i:;'> e .

q\bk
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Yapisal — Gévde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Yay Yatagi

GAZi UZAY

Yay yatagi 1.kurtarma sistemindeki yayi sikistirmaya yarayan parcadir.

B\ W)
g 7

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

35



Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

Kanca Tutucu

Kanca tutucu 2.kurtarma sistemindeki yayi sikistirmaya yarayan pargadir.
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

1.Ayrilma Sistemi Yayi

1. Ayrilma sistemi yayi
ayrilma icin gerekli olan
enerjiyi saglar
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

2.Ayrilma Sistemi Yayi

2. Ayrilma sistemi yayi
ayrilma icin gerekli olan
enerjiyi saglar

GAZi UZAY
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Yapisal — Gévde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

1.Ayrilma Sistemi
Kancasi

Ayrilma sistemlerini
kapali durumda tutar
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Yapisal — Gévde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

2.Ayrilma Sistemi

| GA=Zi UZ Y

Ayrilma sistemlerini
kapali durumda tutar
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

Kangal Yaylar

| SAz UZAY

W |

Ayrilma sistemi kancalarini iterek gerekli irtifaya ulasmadigi slirece
sistemlerin calismasina engel olur
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Mapa Tutucu

GAZi UZAY

| v |
\A\::\ /
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¢

Mapa Tutucu
Saplamasi

¥ Gazi uzAy |

B v W

— -
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¢

M8 Somun .

e\ T

¥ GAaziuzZny
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¢

%-16 Motor

Sabitleme Civatasi —
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Yapisal — Govde/Govde I¢ci Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¥

Firdondu

c:;/_\Z'l UZAY

\/
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Yapisal — Gévde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

v
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Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

¢

Mapa

(S
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(1) Motor sabitleme bloguna 3/8-16
motor sabitleme vidasi
montajlanacaktir.Montajlanan vida
mapa sayesinde sikistirilacaktir.

(2) Motor blogu 2.G6évdenin
icine M4x20 vidalari ile
sabitlenecektir.

(3) 2. Govdeye 5 adet(iki tanesi kanat tutucu
yuzik olmak tGzere)merkezleme yizigi, M4x20
vidalari ile sabitlenecektir.

(4) Motor, merkezleme yiziklerinin
icine yerlestirelecek ve el ile
dondirilerek sabitleme vidasina
montajlanacaktir.

(5) Motor yerlestirildikten sonra iki adet 6 cm uzunlugundaki saplamamiz elle
donddirilerek alt kanat merkezleme ylizigline oturtulacak ve motor sikistirma blogu el
ile yerine oturtulacaktir. Bu islemden sonra iki adet M8 somun anahtar yardimi ile
sikistinlarak motor montajimiz tamamlanacaktir.
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Yapisal Testler

Test Diizenek Detayi Test Verileri Test Verilerinin Yorumlanmasi Test Adi
Y 1 mm lik Karbonfiber test Test sonucunda Bu test verileri sonucunda Yapisal /Mekanik
A numunesinin her iki ucu parcanin 7287 N roketimizin burun konisi ve alt Mukavemet Testi
P elfnars bedkne cekiie luk kuvvete govde Uzerlerine binecek
| o »
: erEndlED e Slemek dayandigi kuvvetlere dayanacagi Testin Yapildigi
gorulmustur gorulmustir. Yer
A ri:
N I Test sonucunda Bu test verileri sonucunda N
. =
n3u21Tn|eltir1li?1et:§lt'ai7<:iitu parcanin 7668 N roketimizin ist govdesi ve (Gaziantep N
makineve bazlanip cekilerek luk kuvvete Kapaklarin tizerlerine binecek Universitesi =2
T Y o & p. g dayandigi kuvvetlere dayanacagi Makine
dayandigi kuvveti 6lcmek . e
E gorulmustir gorilmustdr. Muhendisligi
S bolima
T
L 10 mm capindaki aliminyum :S;;?nn;g;ggal\l Bu test verileri sonucunda Test Yontemi
E test numunesinin her iki ucu P Iguk kuvvete roketimizin alt sistemlere
R makineye baglanip cekilerek davandigi Uzerlerine binecek kuvvetlere Cekme Testi
dayandigi kuvveti 6lgmek y g dayanacagi gorilmastir.

gorulmustir

Youtube linki: https://www.youtube.com/watch?v=Kvta5bR2SXc&ab channel=GaziUzay
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Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

Cektigimiz montaj videosunda ayrilma
sistemlerinin roketin govdesine
herhangi bir sorun olmadan
montajlandigini onayladik ayni
zamanda ayrilmaya engel olan
herhangi bir montaj hatasi
bulunmadigini teyit ettik. montaj
testinde parasutler icin biraktigimiz
alanin yeterli oldugunu parasit ve
ona bagl olan tim malzemelerin
sorunsuzca yerlestigini gordik. alt -
sistemleri kontrol ettigimizde S oomsmemmll S o2
herhangi bir sorunla karsilasmadik. = | == s
Roketimizn tim Uretimi bitmis
bulunmaktadir yalnizca boya ve etiket
gibi ufak detaylarimiz kalmistir.
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Yarisma Alani Planlamasi

Takim Uyeleri Montaj Giinii Gérev Tanimi Atis Guinli Gorev Tanimi

Memet Tuncekin (Takim Kaptani)

Anil Akbas (Atis Sorumlusu)

Muhammed Bilal Duymus (Atis Sonrasi
Sorumlusu)

Sami Jounaid (Montaj sorumlusu)

Semih Poyraz (Yer istasyonu Sorumlusu)

Berkay Yalovag (Yazilm Sorumlusu)

Ekip ici koordinasyon saglayacak. Mekanik montaj
sorumlusu olacaktir.

Aviyonik sisteminin kartlarin ve sensoérlerin testleri ve
montajin sorumlu olacaktir.

Roketin alt sistemleri , gdvde entegrasyonu ve motor
montaji sorumlusu olacaktir.
Kurtarma sistemlerinin ve alt sistemlerinin montajindan

sorumlu olacaktir.

Aviyonik sisteminin kartlarin ve sensorlerin testleri ve
montajin sorumlu olacaktir.

Aviyonik sisteminin kartlarin ve sensorlerin testleri ve
montajin sorumlu olacaktir.

Ekip koordinasyonu, roket atis alanina taginmasi ve
roket kurtarma operasyonu yonetiminden sorumlu
olacaktir.

Roket ile yer istasyonu arasinda veri aligverisini
kontrol edilmesi ve ekibin GPS dogrultusunda
kurtarma ekibini yonlendirme sorumlusu olacaktir.

Roketi rampaya tasinmasi ve roketin ugusunda
dirbunle takibinden sorumludur.

Roketi rampaya tasinmasi ve rampaya
entegrasyonundan sorumlu olacaktir.

Yer istasyonu veri aligverisinin kontroli ve atis
sonrasi roketin GPS Uzerinden takibinden sorumlu
olacaktir.

Roketin rampaya tasinmasi ve roketin rampada 10
dakikalik zamanda aviyonik sistemin takibi ve
aktiflestirilmesi sorumlu olacaktir.
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Yarisma Alani Planlamasi

Acil Durumlar ve Eylem Planlar

= Anasistem ve yedek sistem bilgisayarlarinin calismama durumunda veya aviyonik gévdeye
birlestirirken zarar gérmesi durumunda kullanima hazir olarak 2 adet ana ve yedek bilgisayar
bulundurulacaktir.

*  Aviyonik sisteminin gévdeye montaji sirasinda ezilme veya zarar gérmesi durumunda 1 adet yedegi
kullanima hazir olarak bulundurulacaktir.
Montaj Gunl Acil Durumlar ve Eylem

- = Bitdn gerekli alet — edevat ve techizatlarinin (Graviir, matkap, tornavida, alyan vb.) yedekleri

bulundurulacaktir.

*= Tasinma sirasinda kanatgiklarin zarar gérmesi durumunda yedekleri ile yarisma alaninda
degistirilebilecektir.

= Mekanik sistemlerin montaj sirasinda zarar gérmesi veya kaybolmasi durumunda yedegi ile aninda
degistirilip montaj devam edilecektir.

VEL G ER eI S = Aviyonik sistemle iletisimin kesilmesi ve GPS verilerinin alinmamasi durumunda son alinin veri
Planlari Uzerinden tahmini diists noktasi hesaplari hazir bulundurulacaktir.
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Yarisma Alani Planlamasi

Motor sabitleme blogunun orta kisminda talash
imalat ile temizleme yapilacaktir. 16.07.2022
Motor sabitleme blogunun hatali Gretim Open rocket lGzerinde irtifa kaybimiz oldugu tarihinde Uretime baslanip 17.07.2022
sonucu Uretimin gecikmesi. icin Olctlerinde degisiklige gidilmistir. tarihinden Gretiminin tamamlanmasi
planlanmistir. Yarisma alanina risk giderilmis
bir sekilde gelinecektir.

Kullanilan sert baglanti teli yerine esnek ve
Kullanilan sert baglanti teli yerine esnek ve saglam olan 2 mm lik gelik halat kullanilacaktir.
saglam bir malzeme kullanilacaktir. buislem 17.07.2022 de baslanilacak ve ayni
gln icerisinde halledilecek.

Ayrilma sisteminde bulunan kancalar ve servo
motorlari arasinda bulunan telin sert yapida
oldugu icin servolarin sifir ayarini bozmasi

Motor vidasinin yanina mapa deligi agilarak
vidanin mapa ve motor blogu arasina
Motor vidasinin yerinde gikmasi Motor vidasini motor bloguna sabitleme. yerlestirilerek ¢cikmasi engellenecektir. bu islem
18.07.2022 tarihinde yapilmasi
planlanmaktadir.
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