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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI

Lise Kategorisi
Atışa Hazırlık Raporu (AHR)

Sunuşu
TEBER ROKET TAKIMI



Herkese Açık | Public

Open Rocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Burun Konisi
(32 cm)

Aviyonik Bloğu
(16cm)

Payload
Paraşütü
(21 cm)

Payload
(22 cm)

Roket Paraşütü
(32 cm)

Motor Bölgesi
(53 cm)

CG Lokasyonu (130 cm)

CP Lokasyonu (160 cm)
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa (m) 1514 1566 %3.43

Maksimum Hız (m/s) 171 176 %2.94

Maksimum İvme (m/s2) 57,6 59,2 %2.77

Rampa Çıkış Hızı (m/s) 25,1 25,3 %0,79

CP Lokasyonu (burundan) (cm) 160 160 %0

CG Lokasyonu (burundan) (cm) 132 130 %1.51

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 
(cal)

2,38 2,49 %4,62



Herkese Açık | Public

Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

54 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kurtarma Sistemi Bölge CAD Görünümü

Barut Kapsülü CAD Görünümü

Barut Kapsülü Teknik Çizimi

Roket ParaşütüPayloadPayload Paraşütü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Paraşüt Açma Sistemi Entegre Edilmemiş Görünüm (Barut)

Roket Genel Entegre Edilmemiş Görünüm Roket Genel Entegre Edilmiş Görünüm

Paraşüt Açma Sistemi Entegre Edilmiş Görünüm
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Roket ParaşütüPayload Paraşütü

Ana Paraşüt Açık
CAD Çizimi

Ana Paraşüt Kapalı
CAD Çizimi

Payload Paraşütü Açık
CAD Çizimi

Payload Paraşütü Kapalı
CAD Çizimi

Paraşütlerin Roket İçindeki Konumları CAD Görünümü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Payload Paraşütü Üretilmiş Görünüm Roket Paraşütü Üretilmiş Görünüm

Kurtarma Sistemi Birleştirilmiş Görünüm



Herkese Açık | Public

Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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Barutlu Patlama Sistemi Kurulum Aşamaları

1 Gövdeler hazırlanır.

2 Bulkhead  üst gövdedeki yerine yerleştirilir.

3 Barut kapsülü bulkheadin üzerine montajlanır.

4 Alt gövdenin alt bölgesine bulkhead koyulur.

5 Bulkheadin üzerine Roket Paraşütü yerleştirilir.

6 Roket Paraşütünün üstüne Payload Yerleştirilir.

7 Payload’ın üzerine Payload paraşütü yerleştirilir.

8 Barut, kapsüle yerleştirilir.

9 Fünye bağlantıları yapılır.

10 Barut ile paraşütler arasına taş yünü yerleştirilir.

11 Taş yününün üzerine paraşüt koyulur

12
Basınçlandırılacak hacime, itilecek ağırlıklar 

yerleştirilir.

13 Gövdeler arası bağlantı gerçekleştirilir.

14 Güvenlik önlemleri alınır ve sistem çalıştırılır.

Kurtarma Sistemi Barutun Patlama Anı Kurtarma Sistemi Paraşüt Çıkışı

Not: Gövdeden çıkacak bütün bileşenler orta noktadan ayrılacağı ve sadece tek  bir patlama 
olacağından, barut testi bir defa yapılmıştır. 

Ayrılma Sistemi Testleri Amaç-Sonuç Tablosu

Testin Amacı
Barut patlama testi, roketin uygun koşullar altında havada nasıl patlayacağını  simüle 
etmek ve ne kadar barut gerektiğini hesaplamak için yapılır. Ayrıca  sistem kurulurken  

gerçekleşen aşamalar da gövde üzerinde incelenir.

Test Sonucu
Ekte sunulacak olan test videolarında da görüldüğü üzere, barutumuz beklenildiği gibi 
gövde ayrılmasını gerçekleştirmiş ve paraşütümüz dışarı çıkmıştır. Ayrıca testten elde 
ettiğimiz verilere göre ihtiyacımız olan barutun 2.5-3 gr arası olduğu doğrulanmıştır.

Test Linki: https://youtu.be/nFaoC-HQojE

https://youtu.be/nFaoC-HQojE
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Paraşüt Testleri 
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Paraşüt Fonksiyonellik Test Aşamaları

1 Payload paraşütünün ipleri hizalanır.

2 Payload ’da bulunan mapaya ipler geçirilir.

3 Paraşütün açılabileceği bir yüksekliğe çıkılır.

4 Paraşüt katlanır ve atışa hazır hale getirilir.

5 Payload, paraşütü ile birlikte atılır.

6 Roket ağırlığında bir nesne bulunur. ( yaklaşık 10 kg ) 

7 Roket Paraşütünün ipleri nesneye geçirilir.

8 Paraşütün açılabileceği bir yüksekliğe çıkılır.

9 Paraşüt Katlanır ve atışa hazır hale getirilir.

10 Nesne, roket paraşütü ile birlikte atılır.

11 Her iki paraşütün de yere vuruş hızları tespit edilir.

12 Düşüş hızlarının şartnameye uygunluğu kontrol edilir.

13 Uygunsa test başarılıdır.

14
Değilse daha büyük veya küçük bir paraşütle test 
tekrar edilir.

Kurtarma Sistemi Testleri Amaç-Sonuç Tablosu

Testin Amacı
Tasarımda belirlediğimiz paraşüt boyutlarını gerçek ağırlıklar üzerinde deneyerek

tasarım üzerinde konfigüre edilmiş paraşüt boyutlarının gerçek yükleri hesaplandığı 
gibi istenilen düşüş hızlarında tutup tutamadığını kontrol etmek.

Test Sonucu
Yaptığımız testte 140 cm payload paraşütü, 280 cm de roket paraşütü çapı kullandık. 

Testimizin sonucunda belirlediğimiz çapların istediğimiz düşüş hızlarını bize 
sunduğunu tespit ettik.

Test Linki: https://youtu.be/rRsZepySImE

Test Fotoğrafları

https://youtu.be/rRsZepySImE
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Faydalı Yük CAD Çizimleri Üretilmiş Faydalı Yük Görüntüleri
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Aviyonik – 1. (Ticari) Sistem Detay
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Kullanılan Ticari Uçuş Bilgisayarı ve Ana Sistem Özellikleri :

RRC 3 Sport Altimetre Ön Yüz

RRC 3 Sport Altimetre Arka Yüz

Kullanılan Ticari Uçuş Bilgisayarı : RRC 3 Sport Altimetre

Ana (Ticari) Sistem Elemanları 

Devre Elemanı Görevi

RRC 3 Sport Altimeter
Uçuşun ayrılması için gerekli 

sinyali vermek ve uçuş bilgisini 
kaydetmek.

9V Batarya
Ticari uçuş bilgisayarına güç 

vermek 

Anahtarlı Switch
Sistemin açılıp kapanmasını 

sağlamak

Yarışma Komisyonu Tarafından 
Verilen Piroteknik Kapsül

Ayrılma sinyali geldiğinde 
karabarutu ateşlemek

Ana ticari sistem yedekten tamamen 
bağımsız bir şekilde RRC 3 Sport

Altimetre’nin barometrik ölçümlerine 
dayanarak maximum irtifa (apogee) 

noktasında ayrılma için gerekli sinyali 
verecektir.
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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RRC 3 Sport
Altimetre

+9V Switch

Fünye

Ana Aviyonik Sistem Şeması Ana Aviyonik Üretilmiş Devre Görüntüsü Satın Alınan Ana Aviyonik Sistem Görüntüsü
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay
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Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü
Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

Arduino Nano Mikro
Denetleyicisi

Atmega328P

MS5611 Basınç Ölçer MS5611 Evet Sensörden okunan basınç ve sıcaklık verisini irtifa verisine 
çevirilip algoritmaya göre aviyonik birimin ulaştığı 
maksimum irtifada (apogee) işlemci ayrılma için gerekli 
sinyali verecektir.

MPU6050 Jiroskop ve 
İvme Sensörü

MPU6050 Evet Sensörden okunan açısal konum verisi ile roket yer yüzü 
normal vektörüyle yaptığı açı 100 dereceyi geçtiği anda 
işlemci ayrılma için gerekli sinyal verecektir.

XBee PRO 900HP S3B S3B Hayır

ublox Neo-7M - Antenli 
GPS Modülü 

NEO-7M Hayır
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Aviyonik – 2.(Özgün)Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik Sistem Şeması Üretilmiş Aviyonik Sistem GörüntüsüÜretilmiş Devre Görüntüsü
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Aviyonik Testler 
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İletişim Testi
Test Düzeneği : İletişim testlerimiz, yedek aviyonik kartımızın Xbee PRO S3B modülü
yardımıyla yer istasyonuyla bağlantısı yapıldıktan sonra yedek aviyonik kartımızın Atakum
Sahil boyunca testin başlangıç yeri olan Atakum Gençlik Merkezine yaklaşık 3 km uzaklıktaki
Çobanlı Sahil İskelesine gönderilmesi ve iletişim kabiliyetinin gözlemlenmesi şeklinde
gerçekleştirilmiştir.
Test Sonucu : Testin gerçekleştirildiği konumdaki yoğunluk ve iki modül arasına giren
engellere rağmen iletişim modüllerimiz 2.7 km uzaklıktan telemetri verilerini başarılı bir
şekilde iletebilmiştir.

Kart Fonksiyonellik ve Algoritma Testi :
Test Düzeneği : Kart fonksiyonellik ve algoritma testlerimiz birleştirilerek
gerçekleştirilmiştir. Yedek aviyonik kartımız ve algoritmamız planlanan görevdeki
tetikleyici koşullara farklı yöntemlerle maruz bırakılmış ve tepkileri
gözlemlenmiştir.
Test Sonucu : Aviyonik kartımız ve algoritmamız beklenen sonuçlar vererek
gerekli durumlarda temsili ayrılmayı gerçekleştirebilmiştir.

Test Linki: https://youtu.be/yRc9XCnm8AE

Test Linki: https://youtu.be/yRc9XCnm8AE

https://youtu.be/yRc9XCnm8AE
https://youtu.be/yRc9XCnm8AE
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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Test Görüntüleri :

Test Düzeneği :
Hakem yer istasyonu testleri, EK-8 de gösterildiği gibi iki adet bilgisayar TTL Bağlantı modülleri yardımıyla bağlanılarak, Roket
Sistemi v0.3 adlı uygulama yardımıyla yedek aviyonik kartımızdan alınan veriler hakem yer istasyonuna gönderilerek
gerçekleştirilmiştir.
Test Sonucu :
Test süresince herhangi bir problem ile karşılaşılmamış ve testimiz başarı ile gerçekleştirilmiştir.

Test Linki: https://youtu.be/nUKbcCPrajU

https://youtu.be/nUKbcCPrajU
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Burun Konisi CAD Çizimi

Burun Konisi Kesit Görünümü

Üretilmiş Burun 
Konisi

Genel Bilgiler

Malzeme Karbon fiber

Dış Çap 12 cm

İç Çap 11,2 cm

Omuzluk Uzunluğu 18 cm

Burun Omuzluğu 32 cm

Kalınlık 4 mm
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçık CAD Çizimleri

Üretilmiş Kanatçık Görünümü

Üretilmiş Kanatçık Montajlanmış Görünümü

Genel Bilgiler

Malzeme Alüminyum

Kalınlık 3 mm

Sayısı 4

Fin Tab 
Uzunluk

23 cm

Fin Tab 
Genişlik

1,2 cm
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Gövde CAD Çizimleri Üretilmiş Gövde & Gövde Montaj Parçaları Görünümleri
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Merkezleme Halkası CAD Görünümü

Motor Kapağı

Merkezleme Halkası Üretilmiş Görünüm

Motor Kapağı Üretilmiş Görünüm

Motor yatağına 4 tane
M3 vida ile birlikte 

sabitlenecektir

Motor yatağının altına 
motor yerleştirildikten 

sonra kapatılacaktır



Herkese Açık | Public

Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Fatura Yuvası CAD Görünümü

Bulkhead CAD Görünümü

Motor yatağının 
bitimine 4 tane M4 

vida ile sabitlenecektir.

Motor kapağının altına 
1.25 erkek vida 

adımlarıyla yerleştirilip 
motor kapağının 

dönmesi sağlanacaktır.

Bulkhead Üretilmiş Görünüm

Fatura Yuvası Üretilmiş Görünüm
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Entegrasyon Gövdesi 
CAD Çizimi

Kanatçık Tutucu
CAD Çizimi

Kanatçık Tutucu Üretilmiş Görünüm
Entegrasyon Gövdesi 

Üretilmiş Görünüm
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Motor Bölümü Mekanik 
Görünüm & Detay 
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65

1-Faturalı sistem Kapağı
2-Motor(L-1050)
3-Screwing Ring
4-Merkezleme 
Halkaları(Kanatçık Aparatı)
5-Merkezleme Halkası
6 Motor Yatağı

Motor Bölümü Patlatılmış 
Görüntüsü

Motor Yatağı Monte Edilmiş 
Görüntüsü

Motor Bölümü İç İçe Monte 
Edilmiş ve Kapatılmış Görüntüsü

1

2 3 4

Motor Montaj Linki: https://www.youtube.com/watch?v=TpZ2H4oidpM 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Motor Montaj Stratejisi: Montaj elemanlarımız altı (6)
parçadan oluşmaktadır ve bu parçalar yukarıdaki tabloda
belirtilmiştir. Motor montajında ilk olarak merkezleme
halkaları motor yatağının etrafına yerleştirilecektir. Bu
halkaların montajında havşa başlı M3 vida ile vidalama
yöntemi kullanılacaktır. Bu aşamadan sonra motor yatağı solda
verilen ikinci(2.) görsel gibi gözükecektir. Daha sonra kanatçık
aparatı yerleştirilecektir ve gövdeye montajında yine M3 vida
kullanılacaktır. Tüm sistemler montajlandıktan sonra en son
motor yavaşça motor yatağına yerleştirilecektir.. Daha
sonrasında «faturalı sistem kapağı» döndürülerek sistem
kapatılacaktır ve roket 3. görseldeki gibi olacaktır.

https://www.youtube.com/watch?v=TpZ2H4oidpM
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor Bölümü Görüntüsü

Fatura Yuvası Üretilmiş Görünüm

Motor Kapağı Üretilmiş Görünüm

Merkezleme Halkası Üretilmiş Görünüm

Motor Yatağı Görüntüsü
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Yapısal Testler 
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Yapısal Sağlamlık Test Aşamaları

1 Sağlamlık testi için numune alınır.

2 Numune üzerine dört (4) tane delik açılır.

3 Her iki (2) delikten bir çubuk geçirilir.

4 Numune, kancaya geçirilir.

5
Demir çubuğa önce 40 kg’lık ağırlık koyulur ve 1 
dakika beklenir.

6 Plastik deformasyona geçiş var mı diye gözlenir.

7 Yoksa +20 kg daha koyulur.

8 Plastik deformasyona geçiş var mı diye gözlenir.

9 Hala yoksa +20 kg daha koyulur ve 1 dakika beklenir.

10 Numunedeki değişimler gözlenir ve test bitirilir.

11 Testten elde edilen veriler yorumlanır.

12
Veriler doğrultusunda sonuçlar uygunsa üretilen 
parçalarla devam edilir, değilse daha sağlam üretilir.

Yapısal Sağlamlık Testi Amaç-Sonuç Tablosu

Testin Amacı
Üretilen gövdelerden alınan numuneleri teste sokarak parçaların havada maruz 
kalacağı kuvvete ne kadar dayanıklı olduğunu kontrol etmek, yeterince dayanıklı 

değilse eksilikleri belirlemek ve yenilerini üretmek.

Test Sonucu
Yaptığımız testten elde ettiğimiz verilere göre 4mm kalınlığındaki numunemiz 80kg 

yüke dayanabilmektedir.

Test Linki: https://youtu.be/tZa2nZzeGRA

Yapısal Test Fotoğrafları

https://youtu.be/tZa2nZzeGRA
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık
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Genel Montaj Aşamaları

A
L
T

1-Merkezleme halkası geçirilir ve gövdeye vidalanır.

2-Motor yatağı geçirilir

3-Kanatçıklar geçirilir ve vidalanır.

4- Fatura yatağı eklenir

O
R
T
A

1-Kontrplak parça eklenir

2-Ana Paraşüt eklenir

3-Paylaod Eklenir

4-Payload Paraşütü eklenir

Ü
S
T

1-Üst gövdenin altına bulkhead yerleştirilir.

2-Aviyonik bloğu üst gövdeye koyulur

3-Burun Konisi Yerleştirilir ve vidalanır.

4-Alt gövde ve üst gövde birleştirilir.

Motor, motor yatağına yerleştirilir ve fatura kapağı 
kapatılır.

Montaj Testleri Amaç-Sonuç Tablosu

Testin Amacı
Alanda bize verilen süre içerisinde roketi monte edebilip edemediğimizi kontrol 

etmek, edemiyorsak yeni stratejiler geliştirerek verilen süre sınırları içerisinde roket 
montajını gerçekleştirmek.

Test Sonucu
Gerçekleştirdiğimiz montaj testinde, roket montajını kısa bir süre içerisinde 

gerçekleştirebildiğimizi gördük.

Test Linki: https://youtu.be/LgRpv0iPdFw

Genel Montaj Fotoğrafları

https://youtu.be/LgRpv0iPdFw
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ALAN PLANLAMASI

Takım Üyesi Takımdaki Görevi Montaj Günü Görev Planlaması Atış Günü Görev Planlaması

Mahmut Esad 
USTAOSMANOĞLU

Takım Lideri , Tasarım ve 
Mekanik Sistemler 

Sorumlusu

Takıma liderlik yapıp koordinasyonu sağlamak, hakemler ile
iletişimi sağlamak, montaj senaryosunu devreye alarak roketi
atış gününe hazır hale getirmek, roketin tüm alt sistemlerinin

çalışabilirliğini kontrol etmek.

Roketi 10 dakikada atışa hazır hale getirecek senaryoyu ortaya koymak, 
motor montajını gerçekleştirmek, aviyonik sistemleri atifleştirmek, roketin
ateşlemesini sağlamak, yer istasyonundan roket verilerini kontrol etmek, 

genel kurtarma senaryosunu devreye sokmak. 

Akif Emir BİLİCİ
Aviyonik Sistemler Ekip 

Lideri

Algoritma ve kodlamaların kontrollerini sağlamak, 
eyleyicilerin tetiklemelerini sağlamak, elektronik

komponentlerin çalışabilirliğini test etmek, yer istasyonu ara
yüzünü kontrol etmek, aviyonik alt sistemlerin

bütünleştirilmesini sağlamak ve paket haline getirmek.

Aviyonik alt sistemlerin ve Switchlerin son kontrolünü sağlayarak 10 dakika
içerisinde atışa hazır hale getirecek senaryoyu devreye almak, yer

istasyonunu, arayüzü son kez kontrol etmek ve roketin anlık verilerini yer
istasyonundan takip etmek, faydalı yük için kurtarma senaryosunu devreye

sokmak.

Furkan TEBER Yapısal Ekip Lideri
Roketin mekanik parçalarını montajlamak, kurtarma sistemini 

hakemlere anlatmak ve barut hazesini yerleştirmek.

Mekanik alt sistemlerin ve Switchlerin son kontrolünü sağlayarak 10 dakika
içerisinde atışa hazır hale getirecek senaryoyu devreye almak, motor 

montajını gerçekleştirmek, roketin kurtarma senaryosunu devreye almak

Hüseyin TOPAÇ
Yapısal Ekip Üyesi, Mekanik 

Sistemler Sorumlusu

Ayrılma ve kurtarma sistemlerinin kontrollerini sağlamak, 
mekanik alt sistemlerin bütünleştirilmesini sağlamak ve paket

haline getirmek
Sistemlerin çalışırlığını kontrol etmek, motor montajını gerçekleştirmek

Yusuf Eren KILIÇ
Tasarım ve Telemetri 

Sorumlusu

Ana, yedek ve faydalı yük bilgisayarı ile yer istasyonu
arasındaki haberleşmeyi sağlayacak sistemi hazırlamak, yönlü

antenin kurulumunu sağlamak ve son kontrollerini yapmak

Yer istasyonu ve roket arasındaki iletişimi kontrol etmek ve anlık veri 
iletiminin gerçekleştirilmesini sağlamak

Akif ATAY
Malzeme Sorumlusu,

Yapısal Ekip Üyesi
Roket gövdelerinin mekanik alt sistem parçalarıyla

alıştırmasını ve montajını yapmak.
Kurtarma senaryosunu devreye sokmak ve altimetre montajını 

gerçekleştirmek.
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Acil Durum Eylem Planı

Olası Acil Durumlar Verilecek Reaksiyonlar

1 Şok kordonlarının heyet tarafından uygun bulunmaması Farklı kalınlıklarda ve özelliklerde şok kordonları getirilecektir.

2 Yarışma alanında parçaların sıcaktan genleşmesi Parçalar güneşten korunacak şekilde muhafaza edilecektir.

3 Tozlanmaların kartımızda kısa devre sorunu oluşturması Hava pompası ve elektronik kart temizleyici sprey bulundurulacaktır.

4
Aviyonik sistemin paket halinde götürülecek olmasına karşın

kablolarda herhangi bir kopukluk oluşması
Gazlı havya, lehim, elektrik bandı, eriyen bant, makaron götürülecektir.

5 Lipo pillerde beklenmedik boşalmalar oluşması Lipo pil şarj aleti kullanılacaktır.

6 Barutun kalkış gerçekleşmeden tutuşması Yangın söndürme tüpleri ile ayrılma bölümlerine müdahale edilmesi

7 Ray butonu montajının kusurlu olması Ray butonunun roketi taşıdığı test ile kontrol edilecektir.

8 Elektronik devre arızası oluşması
Devre kartlarının yedekleri üretilerek yarışma alanında montaj için gerekli

ekipman götürülecektir

9 Montaj aşamasında bileşenler arasında boşlukların oluşması
Çelik macun, köpük bant,silikon tabancası vb. yapıştırıcı ve dolgu

malzemeleri bulundurulacaktır.

10
Roketin taşınması esnasında oluşabilecek deformasyon veya

malzeme kaybı olması
Roket korunaklı bir şekilde paketlenecek ve oluşabilecek herhangi bir

deformasyona karşı bileşenlerin yedekleri bulundurulacaktır
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Risk Analizi

Risk Ele Alınma Yöntemi

1
Yarışma alanında verilecek olan motor ve butonlarda

teknik resimlerden kaynaklanan veya gözden kaçan bir
tasarımsal sorun olması.

Risk durumunda olan parçaların farklı toleranslarda tasarımları
yapılarak CAD ortamında herhangi bir sorun oluşup oluşmadığı

gözlemlenecektir.

2
Parçaların montajda zor geçmesi ve parçalara alıştırma

yaparken deformasyona uğraması.

Alıştırma işlemleri montaj gününe kadar tamamlanacaktır. Yedek 
parça bulundurulacak ve temas eden yüzeylere sürtünmeyi

azaltan sıvılar sürülecektir.

3
Yarışma öncesinde kurtarma mekanizması

denemelerinde rol oynayan parçaların kırılması.
Yedek parça bulundurulacaktır. Yapılan denemelerde düşme vs. 
gibi olaylardan kaçmak için gerekli güvenlik önlemleri alınacaktır

4
Montaj/demontaj çalışmalarında vida başlarının zarar

görmesi, vidaların ulaşılamayacak yerlere kaçması
Bozulan vidalar kontrol edilip yenileriyle değiştirilecektir. Kaçan

vidalar için cımbız kullanılacaktır

5
Yer istasyonunda kullanılacak arayüzün

donması/yavaşlaması/çalışmaması
Yer istasyonunda bulunacak bilgisayara format atılarak

gidilecektir

6
İletimde herhangi bir sorun oluşması, voltaj çıkışlarının

kontrolünün sağlanamaması
Multimetre götürülecektir. 

7 Gps verisinin alınmaması
Anten kontrol edilir eğer veri geliyorsa gps sensörünün anteni

değiştirilecektir.


