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&) OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim

Govde Blogu: 820mm Motor Blogu: 640mm
Kanatgk Kok Kenarr:
... Burun Konisi: 300mm e .
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&‘l) Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

Tasarimdaki Deger Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa

Maksimum Hiz
Maksimum ivme

Rampa Cikis Hizi

CP Lokasyonu (burundan)

CG Lokasyonu (burundan)

Statik Marjin (0.3
Mach’taki degeri)

1592 m

176 m/s
58,9 ms?
25,5 m/s

117 cm

96,2 cm

1,77

1576 m

178 m/s
59,5 ms?
25,2 m/s

124 cm

102 cm

1,89

1.600

-200
-60
30

-700

580

-12

5 Temmuz 2022 Sali

TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)




Roket Alt Sistemleri

Mekanik Goruinimleri ve Detaylari
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Ustten Olcut Sikistirilmis Alttan Olgiit Sikistiriimis

Uretilen Sistemde ic Cap ve Dis Cap degisimi sonucunda Kurtarma sistemi
Alt ve Orta plaka 110 mm den 108mm’e

Ust Plaka 110mm den 106mm’e Payload' itecek kismin siirtiinmeden etkilenmemesi icin diger plakalardan
daha kiguk capta yapildi
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6’) Kurtarma Sistemi Mekanik Goriunim

Uretilen Kurtarma Sistemi Govde Goriinim
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@ Kurtarma Sistemi Mekanik Goriunum

Roket Parasiiti  Payload Paragutu
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@ Parasut A¢cma Sistemi Testi

ilgili test Youtube’a yiiklenmistir.
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@ Parasut Testleri

iIgili test Youtube’a ilgili Testler AHR ile beraber yiiklenmistir
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Gorev Yiukiu Mekanik Gorinim

Ml
NETAR ROKET TAKI
HAS @MAGNETARGE
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@ Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

Teknofest’in verdigi EK-7 listesindeki altimetrelerin arasindan sec¢imimiz olan RRC3 Sport Altimeter, Barometresi hassas ve
dogru 6lcliim yapar ve 9.000 feet'e kadar 6lciim yapabilir. Verileri kaydetmek icin 8 Mbit SST Flash Bellege sahiptir.

Mimari Ozellikleri ise sunlardir, 16MHz 16-bit MSP430 Serisi mCU, 8 Mbit SST Flash Bellek, MSI MS5607 Basin¢ sensori
RRC3 Sport Altimetrenin Uzunlugu 99,5 mm ’iken Genisligi 23,5mm’dir

Agirhgi 17 gramdir.

Ucus sirasinda Kayit ettigi veriler sunlardir: Ugus basina yaklasik 28 dakikalik veri iceren 15 ugus- Her ugus 20Hz rakim / hiz

ve 1Hz sicaklik / pil voltajini kaydeder.

Mikrodenetleyici
Barometre
Depolama

Gug kaynagi

RRC3 Sport Altimeter Ticari Sistemin Ozellikleri

MSP430
MS5607
GOmMUlG 8 Mbit SST Flash Bellek

3000mah 2cell Li-ion
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4l Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

Aviyonik Sistem Semasi Uretilmis Devre As.atm.‘ltlél.lin
Gériintiisii vIyontx Sistem
Goruntiisii
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MAGNETAR ROKET TAKIMI MAGNETAR ROKET TAKIMI ‘
@MAGNETARGE @MAGNETARGE |
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@ Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

Uriin Adi / Kodu / Turii Kurtarma Algoritmasinda Verileri Kullanihyor Mu? dratina A{feorrillter:'::silsrl‘::i Kullantian

islemci Arduino Nano i i
? (Atmega328p)

1. Sensor BMP280 Basing Sensoru Evet Irtifa verisini elde edc-er.‘
Kurtarma parametresidir
) MPUG050 Gyroscope XY,Z Ek.sejnlerlnm verisini ve ivme
2. Sensor e Evet verisi elde eder. Kurtarma
Sensoru .
parametresidir.
Elde edilen tim verileri anlik olarak
Lora SX1278 E32 433T20DC Hayir yer istasyonuna gonderir Roketin
bulunmasinda gorev alir
Baglandigl uydular yardimiyla Enlem
GPS Modiili Ublox-NEO M8N Evet Boylam ve irtifa verisi elde eder.
Roketin bulunmasinda gorev alir

Haberlesme
Moduli

Roket asamalarini hakkinda sesli

Sesli iletisim B H
et uzzer ayir olarak bilgi verir
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A. Arduino Nano (Atmega 328p):

= Sistemimizin mikro denetleyicisidir.

B. Lora SX1278 E32 433T20DC Telemetri:

= Telemetri yer istasyonuna veri aktarmamizi saglayacak.

C. BMP280 Basing Sensoru:

= Basing sensori yuksekligi hesaplamamiza yardimci olacak.

D. GPS - Ublox NEO-M8N:

= GPS roketin yerini saptamamizi saglayacak.

E. Micro SDCard'a Modulu:

= \erileri yer istasyonuna yollamadan 6nce kayit edecek.

F. Gyroscope Moduli - MPU6050:

= Gyroscope moduli roketin ivmesini ve agisini hesaplamamizi saglayacaktir.
G. STP3ONF10 MOSFET:

= Kurtarma sistemini aktif etmek icin yakacagimiz resistance telini kontrol eder.
H. Buzzer

= roketin durumunu sesli olarak bildirme amaciyla eklenmistir.

2022 TEKNOFEST ROKET YARISMASI KRiTiK TASARIM RAPORU
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Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
Gorunim
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@ Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
Gorunum

JOUVLINDOVIN®
IWINVL L1INOY YVLINDOVIW

Aviyonik Arka Gorinim Aviyonik On Gorinim
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@ Aviyonik Testler

iIgili Testler AHR ile beraber yiiklenmistir
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@ Hakem Yer Istasyonu Testi

ilgili Testler AHR ile beraber yiiklenmistir
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Burun Konisi Mekanik Gorunum

<,

8
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Kanatcik Mekanik Goriunim

Kanatciklar tGretim kolayligl, mukavemet ve aerodinamigi
arttirmak icin L demirler kaldirilmistir ve Sekil 1’deki
gibi kaynaklanmistir.

_Sekil 1
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

Uretim icin gerekli olan kalip imalatini daha Alt Govde Uretilmis

kolay saglamak icin Dis cap 117mm’den 115mm’ye
Buna bagh olarak ic Cap 112mm’den 110’a diismiistir
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

. Lockey yeri
Uretim icin gerekli olan kalip imalatini daha

kolay saglamak icin Dis ¢ap 117mm’den 115mm’ye

Buna bagli olarak i¢ Cap 112mm’den 110’a diismistiir
Ayrica ¢capin dismesinden parasitlere hacim birakmak i
Ust Govde Ust gdvde uzayarak 85 cm’den 91cmye uzamistir
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/'i Yapisal - Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
&) (Entegrasyon Govdeleri vb.)

Motor blogu merkezleme halkalari ve kanatciklar m4 havsa baslh vida ile montajlanmasindan sonra motor blogu ve gévde tube
couplere gecirilerek birlestirilir. Birlestirmenin ardindan tube couplera hem govde lzerinden hem de motor blogu lizerinden 2
adet vida atilarak sabitlenir. ( Tube coupler gévde ve motor bloguna dis capin 0.75 kati kadar uzunlukta girecek sekilde

uretilmistir.

MAGNETAR ROKET TAKIMI
@MAGNE TARGH
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MAGNETAR ROKET TAKIMI
@MAGNETARGE
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<,

llgili Testler AHR ile beraber yiiklenmistir
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Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

<,

iIgili Testler AHR ile beraber yiiklenmistir
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Yarisma Alani Planlamasi

,

—

Bizim ya da baska bir takimin roketinde olasi bir yanma ya da duman c¢ikarma gibi bir sorun ortaya cikarsa lion ve lipo piller icin
olan yangin sondurlict cihazimiz da her zaman yanimizda bulunacak ve piller sicakliga maruz kalmamasi icin i1s1 yalitimi olan

kaplarda muhafaza edilecektir.

Uretimde veya alt sistemlerde herhangi sorun ciktiginda 6r: Aviyonik Sistem iskeleti tasimada hasar gordiigiinde
saglamlastirilarak (yapistiriimasi ve vidalama) islemleri yapilarak getirilecektir ve bunun gibi birka¢ ufak detay orada gerekli

goruldigi takdirde hazirlanacaktir.
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Yarisma Alani Planlamasi

o

Montaj ve atis gunleri igin takim Gyelerinin is plani tablo halinde paylasilmalidir.

Mekanik

Kapakgik KontrolU Eren Bogaz,Alim Aydogdu HYi veri Kontrolii Fahrihan Sahin

Alt Gévde i¢ Kompanent Eren Bogaz, Omer Burak Goziiacik GPS Kontrolu Fahrihan Sahin
Kurtarma Sistemi Kontroli Alim Aydogdu, Furkan Karip Aviyonik Gli¢ Kontroli Eylib Ensar Karagoz

- ; : . Fahrihan Sahin, Omer Burak Gozuiagik,  Ticari sistem baglanti . .

Ust Govde I¢ Kompanent montaji i Ayelel wontrolii Eyub Ensar Karagoz

Rail Button Montaji Eren Bogaz, Omer Burak Goéziiacik Yedek Sistem Kontorlii Fahrihan Sahin

2 Govde Montaji Fahrihan Sahin, Omer Burak Géziiacik Lokckey Switch Kontrolii Furkan Karip

Motor Montaiji Eren Bogaz, Fahrihan Sahin KurtarmI?OEnstr:zflsiljnda veri Alim Aydogdu

Roketin rampaya tasinmasive  Fahrihan Sahin, Alim Aydogdu, Furkan

I ‘i Roket yerinin tesipit Eyldb Ensar Karagoz
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