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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Burun Konisi
300 mm

Faydalı Yük
170 mm

Aviyonik
200 mm

Burun Konisi Omuzluğu
180 mm

1.Kurtarma Sistemi
75 mm

2. Kurtarma Sistemi
75 mm

Entegrasyon Gövdesi
310 mm

Motor Bölümü 507 mm

Kanatçık Kök 260 mm

Kanatçık Uç Kenar 170 mm 

Kanatçık 
Yükseklik
80 mm

Ağırlık Merkezi
1080 mm

Basınç Merkezi
1320 mm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 1568m 1579 m %0,701

Maksimum Hız 176m/s 177m/s %0,568

Maksimum İvme 59m/s² 59,4m/s² %0,677

Rampa Çıkış Hızı 25,3m/s 25,3m/s %0

CP Lokasyonu (burundan) 132cm 132cm %0

CG Lokasyonu (burundan) 108cm 109cm %0,925

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 1,92cm 1,89 cal %1,562

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Entegre Edilmiş Paraşüt Açma Sistemi 
Üretilmiş Görüntü

Entegre Edilmemiş paraşüt açma sistemi 
Üretilmiş Görüntü

Paraşüt açma sistemi 
CAD görüntüsü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Paraşütler Ayrı Görüntü
Görsel 3 Paraşüt Bölümleri Entegre Üretim Sonrası

Fotoğraf
Görsel 4

Görsel-1 
Ana Paraşüt

Görsel-2 
Görev Yükü Paraşütü
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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https://youtu.be/O80NMkNf8ig

https://youtu.be/O80NMkNf8ig
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Paraşüt Testleri 
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https://youtu.be/cJAKS_Of6lE

https://youtu.be/cJAKS_Of6lE
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Görev Yükü Üretim Sonrası Görünüm
Görsel 6 ve Görsel 7

Görev yükü  CAD tasarımı
Görsel 8



Herkese Açık | Public

105 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik – 1. (Ticari) Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Devre Elemanları: Aviyonik 1.sistem için teknofest tarafından önerilen uçuş bilgisayarları arasından «Easy Mini» seçilmiştir.

Easy Mini uçuş bilgisayarı özellikler tablosu

Özellik Özellik

En yüksek rakımı kaydetme Evet Üzerinde bulunan sensör Barometrik

En yüksek hızı kaydetme Evet Maksimum rakım 100.000ft

En yüksek ve ortalama hızlanmayı (GS) kaydetme Evet Ölçü birimleri Imperial/Metric

Hızlandırıcı yanma süresini kaydetme Evet Alan veri çıkışı beep

Apogee zamanını kaydetme Evet Çift dağılım Evet

Apogee zamanını kaydeder Evet İkili dağıtım Pyro kanalları 2

Mevcut rakımı gösterme Hayır Telemetri Hayır
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik – 2.(Özgün)Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Arduino Mega 
2560 Pro Mini

MPU6050BMP280 NEO-7M3
.3

VI²
C

7.4V Li-Po 
batarya

Buzzer sensörü

Fünye Fünye 

LoRa SX1262 
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay

Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci Arduino Mega 2560 
Pro Mini

- Sensör verilerini alır, işler ve kullanılacak hale getirir. 
Ardından gelen verilere göre fünyelere çıkış verir.

1. Sensör BMP 280 Basınç
Sensörü

Evet Uçuş boyunca roketin basınç verilerini ölçer. Ölçtüğü 
verileri Arduino Mega 2650 Pro Mini adlı işlemciye 
gönderir. 

2. Sensör MPU6050 gyro(eğim) 
sensörü

Evet Uçuş boyunca roketin x, y, z eksenindeki hareketleri 
ölçer. Ölçtüğü verileri işlemciye gönderir.

Haberleşme
Modülü (Varsa)

LoRa sx1262 Hayır -

GPS Modülü 
(Varsa)

NEO-7M Hayır -
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Aviyonik Testler 
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https://youtu.be/yXePTCwFe7w

https://youtu.be/yXePTCwFe7w
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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https://www.youtube.com/watch?v=aovhZhhzYG4

https://www.youtube.com/watch?v=aovhZhhzYG4
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Burun konisi CAD görünümü
Görsel 8

Burun konisi üretilmiş fotoğrafı
Görsel 9
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçık Üretilmiş Görüntüsü
Görsel 11

Kanatçık Üretilmiş CAD Görünümü
Görsel 10
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Üst Gövde Üretilmiş CAD Tasarımı
Görsel 13

Motor Gövdesi Üretilmiş CAD Tasarımı
Görsel 12

Ana gövde üretilmiş fotoğraf
Görsel 14

Motor gövdesi üretilmiş fotoğraf
Görsel 15
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Görsel 18Görsel 17Görsel 16

Görsel 20 Görsel 19

Parçaların bağlantı yöntemleri tablosu

Parça adı Bağlantı 
yöntemi

Görsel 

Entegrasyon 
gövdesi

Sıkı geçme Görsel 20

Aviyonik
bulkhead

M5 Cıvata Görsel 17

Merkezleme 
halkaları

M5 Cıvata Görsel 16-
18

Kurtarma 
bulkhead

M5 Cıvata Görsel 19
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Parçaların montajlanma yöntemi

Kanatçık Motor yuvası Merkezleme halkaları Motor kapağı

M4 cıvata-somun Sıkı geçme M5 cıvata M4 cıvata
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Yapısal Testler 
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Test adı Nerede 
yapıldığ
ı

Elde edilen veriler Verilerin nasıl 
yorumlanacağı 

Yöntem Düzeneklerin detayları Tarih 

Baskı 
dayanımı

Hafız 
İHO 
STEAM 
merkezi

Malzemeler yüksek baskı 
altında herhangi bir 
bükülüme ve kırılmaya 
uğramamıştır.

Malzemeler 
bakıya karşı 
dayanıklıdır.

kantarın üstüne koyulan 
malzemelere üstten baskı 
uygulanmıştır.

1000kg’a kadar tartan bir tartı üzerine 80kg 
ağırlığında bir  kişi çıkarak baskı yapmıştır.

03.07.2022

Çekme 
dayanımı

Hafız 
İHO 
STEAM 
merkezi

Malzemeler çekme 
sırasında herhangi bir 
bükülme ve kırılma 
oluşmamıştır.

Malzemeler 
çekmeye Karşı 
dayanıklıdır.

Bir tarafından sabitlenen 
malzemelere diğer 
taraftan baskı 
uygulanmıştır.

Malzemelerin bir tarafı sağlam bir yere 
sabitlenmiş bir tarafına ise ekip üyeleri 
tarafından çekme kuvveti uygulanmıştır.

03.07.2022

Düşme 
dayanımı 

Hafız 
İHO 
STEAM 
merkezi

Malzemelerde herhangi 
bir kırılma veya bükülme 
olmamıştır.

Malzemeler 
düşmeye karşı 
dayanıklıdır.

Malzemeler 10m 
yükseklikten yere 
atılmıştır.

Malzemeler 10metre yükseğe çıkartılarak 
beton zemin üzerine bırakılmıştır.

04.07.2022

https://youtu.be/b-xrIKbs7qM

https://youtu.be/b-xrIKbs7qM
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık
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https://youtu.be/OFNFHPXyOlU

https://youtu.be/OFNFHPXyOlU
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Yarışma Alanı Planlaması
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3.MONTAJ VE ATIŞ GÜNLERİ İŞ PLANI TABLOSU

1.Gün 2.gün

1. Roketin yerleştirilmesi 1.   Roketin hangardan teslim alınması

2.  Hakem kontrolü için hazırlık yapılması 2.   Takıma verilen 10 dakika içerisinde AltimeterTwo
montajının gerçekleşmesi

3.   Hakem heyetinin standımıza gelip ilgili bölümler ile 
etiketlerin alınması

3.   Roketin rampaya yerleştirilmesi

4.   OpenRocket verilerini etiketleri alınan roket ile 
karşılaştırılması

4.   Aviyonik sistemlerin aktifleştirilmesi

5.   Roketin montaj alanında rampa üzerindeki hakem 
kontrolünün gerçekleşmesi 

5.   Yer istasyonu ile olan haberleşmenin kontrol edilmesi

6.   Motorun montajlanması 6.   Roket atışının gerçekleşmesi

7.   Roketin hangara teslim edilmesi 7.   Yere inen roket konum verilerine göre kurtarılması ve 
hakem heyetine roketin teslim edilmesi



Herkese Açık | Public

Yarışma Alanı Planlaması
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Risk/Acil Durum 
Gerçekleşme 

İhtimali 
Durumun 

Gerçekleştiği Bölüm
Çözüm/Eylem Planı

Aviyonik ve kurtarmaya güç sağlayan Li-Po 
pillerin bitmesi 

7 Aviyonik Şarj aleti ve yedek pil bulundurulması

Vida, cıvatalarda sorun çıkması veya 
kaybolması

4 Mekanik 
Vida ve cıvataların yedeklerinin 
bulundurulması

Paraşütün rokete sığmaması 2 Kurtarma
Yanlış katlanmış olabilir, doğru katlama 
yöntemiyle tekrardan katlanması

Yaralanmalar 4 Sağlık İlk Yardım malzemelerinin bulundurulması

Mapa, fırdöndü, şok kordonunda sorunların 
çıkması

4 Mekanik Yedeklerinin bulundurulması

Elektronik parçaların alanda kısa devre 
sonucu yanması

4 Aviyonik 
Yedek elektrtonik parçaların 
bulundurulması

Risk/Acil durum planlamasında eylemlerin gerçekleşme ihtimali 10 üzerinden değerlendirilmiştir. Değerlendirme Tablo-x’de
gösterilmiştir. 
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Yarışma Alanı Planlaması
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• Üretimi tamamlanmayan hiçbir alt sistem, parça, kompanent bulunmamaktadır.
• Acil durumlarda önemli parçaların yedekleri bulundurulacaktır.
• Atış gününde kişiler her bölüme hakim olacaktır. Bu sayede bir sorun çıktığında yardım sağlanabilecektir.

Risk/Acil Durum 
Gerçekleşme 

İhtimali 
Durumun 

Gerçekleştiği Bölüm
Çözüm/Eylem Planı

Aviyonik kartlarda arıza çıkması 4 Aviyonik Yedek aviyonik kartların bulundurulması

Roketin ağırlık merkezinden kaynaklı statik 
marjin farklılığı

2 Aerodinamik
Roketin tüm alt parçaları tartılıp yarışma 
öncesi Tasarım değişimi optimizasyon 
yapılması

Roketin mekanik veya aviyonik parçalarında 
herhangi bir sorun çıkması

4 Mekanik ve Aviyonik
Yedeği bulunması gereken parçaların en az 
bir adet yedeğiyle birlikte alanda 
bulundurulması

Tablo-1


