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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

Yıldız Roket Takımı
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Burun 350mm

Görev Yükü
230 mm

İkincil Paraşüt
280 mm

Birincil Paraşüt
180 mm

Görev Yükü 
Paraşütü 150 mm

Kurtarma 
Sistemi 54 mm

Aviyonik Bölme
190 mm

Entegrasyon Gövdesi 235 mm

Motor 958 mm
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Kanatçık Uzunluğu 
118 mm

OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Roketin Toplam Boyu 2670 mm

Kanatçık Üst Kenarı 
80 mm

Çap
155 mm

Kanatçık Kök Kenarı
240 mm

CP:175cm
CG:144 cm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

45 Temmuz 2022 Salı

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 2951 m 2912 m 1.321

Maksimum Hız 269 m/s 265 m/s 1.487

Maksimum İvme 88.4 m/s2 87.1 m/s2 1.47

Rampa Çıkış Hızı 32.3 m/s 32.6 m/s 0.928

CP Lokasyonu 
(burundan)

175 cm 175 cm 0

CG Lokasyonu 
(burundan)

145 cm 144 cm 0.689

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

1.98 2.05 3.535

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Roketin tasarım aşamasında öngörülen kütlesi 27,370 
gramdır. Üretim sonrası her bir parçanın kütlesi 
tartılarak toplam kütle 27,732 gram olarak 
hesaplanmıştır. Bu kütle artışından kaynaklı olarak 
roketin maksimum irtifa, hız ve ivme değerlerinde, 
rampa çıkış hızında düşüş gözlemlenmiştir. Kütle 
artışı, ağırlık merkezini burun yönünde ötelemiştir. 
Dolayısıyla statik marjin de değişmektedir. Basınç 
merkezi, roketin tasarımına bağlıdır ve kütle 
değişiminin roketin basınç merkezine etkisi yoktur. 
Dolayısıyla basınç merkezi konumunda herhangi bir 
değişiklik olmamıştır.

Tüm bu değerlerin fark büyüklükleri, roketin 
uçuşunda herhangi bir olumsuz duruma sebep 
olmayacaktır.
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Kurtarma ve Aviyonik Sistem CAD 
Görüntüsü

Kurtarma Kapsülü Entegre Edilmemiş
Görüntüsü

Kurtarma Kapsülü
CAD Çizimi 

Kurtarma Kapsülü

Kurtarma Kapsülü Entegre Edilmiş
Görüntüsü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Tether CAD 
Çizimi

Kurtarma ve Aviyonik Sistem
CAD Görüntüsü

Entegre Edilmemiş 
Tether Görüntüsü

Tether Entegre Edilmiş
Görüntüsü

Tether Kapsülü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Üretilmiş Görev Yükü Paraşütü Üretilmiş Birincil Paraşüt

Üretilmiş İkincil Paraşüt
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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Paraşüt Açma Testi
Roketimizde 2 adet kapsül kullanmaktayız. Bu kapsüllerin bir tanesi tepe noktası ayrılmasında diğer kapsülümüz ise 600 metrede
ana paraşüt açılması için Tether (kapsülün üzerine montajlanmaktadır) olarak adlandırdığımız sistemin aktifleşmesinde
gerekmektedir.
İlk ateşlemede görev yükü, görev yükü paraşütü ve birincil paraşüt çıkmıştır. Ana paraşüt ise gövde içinde kılıfında pasif
konumdadır. İkinci ateşlemede birincil paraşüt ikincil paraşütü çekecek şekilde bağlantıları yapılmış ve ipi çekerek ana paraşütü
aktif konuma getirmiştir. Yapılan testte paraşüt açma sisteminin tamamen çalıştığı kanıtlanmıştır. Sistem montajında ve
testimizde gerekli İSG önlemleri alınmıştır.

Ayrılma Testinden Önce Ayrılma Testi Gerçekleştirildikten Sonra

Paraşüt açma sistemi testine buradan ulaşabilirsiniz.

https://youtu.be/tE2v3J7wXqY
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Paraşüt Testleri 
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Paraşüt testlerine buradan ulaşabilirsiniz.

Paraşüt Testleri
Testlerimizi gerçekleştirmeden önce 
üretilmiş paraşütlerimize gerekli 
karabina, fırdöndü ve şok kordonu 
bağlantılarını gerçekleştirdik. 
Gerekli donanımlarını 
montajladığımız paraşütlere ağırlık 
taktık. Hazırladığımız bu sistemi 
kampüsümüzde ki bir binanın belirli 
bir yüksekliğinden bırakarak 
testimizi gerçekleştirdik. Testimiz 
süresince İSG kurallarına dikkat 
edilmiştir. Ayrıca kullandığımız 
paraşütleri 11 Mayıs 2022 tarihinde 
IREC roketi test atışında kullanılmış 
ve başarılı olarak görevini yerine 
getirmiştir. 

Birincil Paraşüt Testiİkincil Paraşüt TestiGörev Yükü Paraşütü Testi

https://youtu.be/7mSsF-WG2Cg
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Görev Yükü CAD 
Görüntüsü

Görev Yükü 
Üretilmiş 

Görüntüsü

Görev Yükü Devre 
Montaj 

Görüntüsü

Görev Yükü Loadcell
Montaj

Görüntüsü
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı

Kurtarma
Algoritmasında

Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma
Algoritmasında Kullanılan

Verilerin İşlevi

Mikrodenetleyici
STM32F446RET6

Mikrodenetleyicisi
- -

1.Sensör BNO055 Atalet Ölçüm Ünitesi Evet

Filtrelenmiş ivme verisi:
• Kalkış tespitinde kullanılacaktır.
• Sürüklenme paraşütünün

tetiklenmesinde kullanılacaktır.
Filtrelenmiş yönelim verisi:
• Sürüklenme paraşütünün

tetiklenmesinde kullanılacaktır.

GPS Modülü U-Blox NEO-M8N GPS Modülü Hayır -
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Aviyonik – 1.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı
Kurtarma

Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma
Algoritmasında Kullanılan

Verilerin İşlevi

2.Sensör
BMP280 Barometrik

İrtifa Sensörü Evet

Filtrelenmiş irtifa verisi:
• Kalkış tespitinde kullanılacaktır.
• Sürüklenme ve ana paraşütün
tetiklenmesinde kullanılacaktır.

Flaş Hafıza
W25Q64FVSSIG

Entegre Flaş Hafıza Hayır -

Haberleşme Modülü
RFM98PW-433S2

Haberleşme Modülü
Hayır -

Devre Elemanları
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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1. Aviyonik Sistem Şeması 1. Aviyonik Sistem Devre 
Görüntüsü

Üretilmiş Aviyonik Sistem

S2

S3

GND

2x Li-po 3.7V
120 mAh

120 mAh

2x Li-po 3.7V

S1

Li-Ion
4x 3.7V 3500mAh

TARS UÇUŞ BİLGİSAYARI

GND VIN

ANA SRK GND

ANA SRK GND

1. KURTARMA  DEVRESİ

AP  EYLEYİCİSİ

(KİBRİTBAŞI)

SP  EYLEYİCİSİ

(KİBRİTBAŞI)

AP  MOSFET 

SP  MOSFET 

BNO055 STM32F446RET6 BMP280

RFM98PW NEO-M8N 

GÜÇ

GÜÇ
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent
Ürün Adı / Kodu /

Türü
Kurtarma Algoritmasında 
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında
Kullanılan Verilerin İşlevi

Mikrodenetleyici
STM32F446RET6

Mikrodenetleyicisi
- -

1.Sensör

BMP180 Barometrik İrtifa 
Sensörü Evet

Filtrelenmiş irtifa verisi:
• Kalkış ve burnout tespitinde kullanılacaktır.
• Sürüklenme ve ana paraşütün 

tetiklemesinde kullanılacaktır.

2.Sensör
ADXL 345 İvmeölçer

Evet

Filtrelenmiş ivme verisi:
• Kalkış ve burnout tespitinde kullanılacaktır.
• Sürüklenme paraşütünün tetiklenmesinde 

kullanılacaktır.

Flaş Hafıza
W25Q64FVSSIG

Entegre Flaş Hafıza
Hayır -
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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2. Aviyonik Sistem Şeması 2. Aviyonik Sistem Devre 
Görüntüsü

Üretilmiş Aviyonik Sistem

S5

S6

GND

2x Li-po 3.7V
120 mAh

120 mAh

2x Li-po 3.7V

S4

Li-Ion
2x 3.7V 3500mAh

CASE UÇUŞ BİLGİSAYARI

GND VIN

ANA SRK GND

ANA SRK GND

2. KURTARMA  DEVRESİ

AP  EYLEYİCİSİ

(KİBRİTBAŞI)

SP  EYLEYİCİSİ

(KİBRİTBAŞI)

AP  MOSFET 

SP  MOSFET 

ADXL345 STM32F446RET6 BMP180

GÜÇ

GÜÇ
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Aviyonik Testler 
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Aviyonik Testler
Takımımız Teknofest 2022 Roket yarışmasında kullanacağı
sistemlerin versiyonlarının üretimine KTR sürecinde
başlamıştır. TARS ve CASE uçuş bilgisayarları aynı
zamanda takımımızın IREC yarışması için tasarladığı
rokette de yer almaktadır. Takımımız IREC yarışması için
hazırladığı roketi 11 Mayıs 2022 tarihinde Roketsan’ın
destekleri ile test atışı yaparak test etmiştir. Test atışında
2022 roket yarışmasında kullanılacak olan uçuş
bilgisayarlarımız (TARS ve CASE) kullanılmıştır.
Gerçekleştirilen test atışında roketimiz operasyon
konseptine uygun olarak kurtarılmıştır. Bu sayede
takımımız hem atölye ortamında gerekli yer testlerini
hem de test atışı sayesinde uçuş testini başarılı bir şekilde
gerçekleştirmiştir.

Aviyonik testlerine buradan ulaşabilirsiniz.

Algoritma Testleri

İvme Parametresi
Testi

İrtifa Parametresi
Testi

Yönelim
Parametresi Testi

Test Konumu Takım Atölyesi Tekser Vakum A.Ş Takım Atölyesi

Test
Yöntemi

Sistem ivme test 
standında iki yönde 

ivmeye maruz 
bırakılmış, algoritmanın 

yetenekleri test 
edilmiştir. Algoritmanın 

tepkisi incelenmiştir.
Bu test yüksek ivme 

dayanım testi ile 
birlikte yapılmıştır.

Sistemler vakum 
pompası yardımı 

basınç değişimine 
uğratılmıştır. 

Algoritmanın tepkisi 
incelenmiştir.

Bu test düşük basınç 
dayanım testi ile 

birlikte yapılmıştır.

Sisteme açısal yer 
değiştirme 

yaptırılmış ve 
değişen açısal yer 
değiştirmeye göre 

algoritmanın 
tepkisi 

incelenmiştir.

Test
Verilerinin
Yorumlanması

Yazılan algoritma ivme 
parametresi ile düzgün 

çalışmaktadır.

Yazılan algoritma 
irtifa parametresi ile 

düzgün 
çalışmaktadır.

Yazılan algoritma 
açısal yer 

değiştirme 
parametresi ile 

düzgün 
çalışmaktadır.

https://youtube.com/playlist?list=PLmqXvQEDG0qYWE1au_M5NqVprIjNRWEee
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Aviyonik Testler 
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Kart Fonksiyonellik Testleri Haberleşme ve GPS testi

Pil Dayanım ve
Sıcaklık Testi

Yüksek İvme
Dayanım Testi

Titreşim Testi Düşük Basınç
Dayanım Testi

Haberleşme ve GPS testi

Test Konumu Takım Atölyesi Takım Atölyesi Takım Atölyesi Tekser Vakum A.Ş Sarayburnu - Kadıköy

Test
Yöntemi

Kullanılması planlanan li-
iyon piller ile, 

sistemler 90 dakika açık
Bırakılmış. Ve süre sonunda 

sıcaklık ve pil dayanım 
verilerine bakılmıştır.

İvme test standında sist
emler ivmeye maruz 
bırakılmıştır. Ve ivme 
altında dayanıklılıkları 

incelenmiştir. Test 
sırasında elde edilen 

sensör verileri 
incelenmiştir. Bu test 

ivme parametresi testi 
ile birlikte yapılmıştır.

Sistemler DC
Motor ile 

çalışan titreşim test sta
ndında, yüksek titreşim 

altında test 
edilmiştir. Ve titreşim 

altında sistemlerin elde 
ettiği sensör verileri 

incelenmiştir.

Sistemler
vakum pompası kullan

ılarak düşük 
basınca maruz bırakıl
mıştır. Bu koşul altında 

sensör verileri 
incelenmiştir. Bu test 

irtifa parametresi testi 
ile birlikte yapılmıştır.

TARS uçuş bilgisayarımızda 
bulunan haberleşme ve 

GPS modülümüzün 
belirlenen uzaklıkta doğru 

şekilde çalıştıkları test 
edilecektir. Testimiz 4km 

mesafede 
gerçekleştirilecektir.

Test
Verilerinin
Yorumlanması

Test sonucunda piller 
bitmemiş ve sıcaklık kritik 
seviyelere yükselmemiştir.

Sistemlerin tüm verileri 
yüksek ivme altında iyi 

veriler ile çalışmaya 
devam etmektedir.

Sistemlerin tüm verileri 
yüksek titreşim 

altında iyi veriler ile 
çalışmaya devam 

etmektedir.

Sistemlerin tüm 
verileri düşük basınç 
altında iyi veriler ile 

çalışmaya devam 
etmektedir.

Haberleşme link bütçesine 
uygun

gerçekleşmektedir. GPS 
modülümüz normal 

çalışmaktadır , konum 
bilgisi doğrudur.
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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2022 TEKNOFEST Roket yarışmasında kullanılacak olan hakem yer istasyonu arayüzü testi başarıyla gerçekleştirilmiştir. Bu testte 
Yıldız Roket Takımı arayüzünü temsilen verici bilgisayar, hakem arayüzünü temsilen ise alıcı bilgisayar kullanılmıştır. USB-TTL 
dönüştürücü kullanılarak hakem arayüzü aracılığıyla test gerçekleşmiştir. Uçuşta ise takımımızın arayüzünden hakem arayüzüne,
aynı bağlantı şekli ile uygun formatta veri paketlenip gönderilecektir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Hakem Yer İstasyonu Testi

Test videosuna buradan ulaşabilirsiniz.

https://youtu.be/4NE-WlHeCxw
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Burun Konisi CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Burun Konisi 
Görüntüsü
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçık CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Kanatçık 
Görüntüsü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Üst Gövde CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Üst Gövde 
Görüntüsü
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Alt Gövde CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Alt Gövde 
Görüntüsü

Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Paraşüt Kutusu CAD 
Görünümü

Paraşüt Kutusu 
Üretilmiş Görünümü

• Paraşüt kutusu, paraşüt kutusu merkezleme halkası yardımıyla üst gövdeye montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Entegrasyon Gövdesi 
CAD Görüntüsü

Üretilmiş Entegrasyon 
Gövdesi Görüntüsü

• Entegrasyon gövdesi, alt ve üst gövdedeki delikler hizalandıktan sonra içerisine motor bulkhead ve 
entegrasyon halkası geçirilerek M5 cıvata yardımıyla gövdeye sabitlenecektir   



Herkese Açık | Public

Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Paraşüt Merkezleme
Halkası CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Merkezleme
Halkası Görüntüsü

• Paraşüt merkezleme halkası 3 adet M4 cıvata ile paraşüt kutusu ve üst gövdeye montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Kurtarma Bulkhead’i
CAD Görüntüsü

Üretilmiş Kurtarma 
Bulkhead’i Görüntüsü

• Kurtarma bulkhead 3 adet M4 cıvata ile paraşüt kutusuna, 3 adet M5 cıvata ile üst gövdeye  montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Aviyonik Bulkhead’i
CAD Görüntüsü

Üretilmiş Aviyonik 
Bulkhead’i Görüntüsü

• Aviyonik bulkhead 3 adet M5 cıvata ile üst gövdeye montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Entegrasyon Halkası 
CAD Görüntüsü

Entegrasyon Halkası 
Görüntüsü

• Entegrasyon halkası 1 adet M4 cıvata ve 2 adet M5 cıvata ile üst gövdeye sabitlenmektedir. 
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Motor Bulkhead’i CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Motor Bulkhead’i
Görüntüsü

• Motor bulkhead alt gövdeye 3 adet M6 cıvatalarla sabitlenecektir. 
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Üretilmiş Motor 
Merkezleme Halkası 

Görüntüsü

Motor Merkezleme
Halkası CAD 
Görüntüsü

• Motor merkezleme halkası 3 adet M5 cıvata ile alt gövdeye montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

325 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kanatçık Tutucu CAD 
Görüntüsü

Üretilmiş Kanatçık Tutucu 
Görüntüsü

• Kanatçık tutucular 3 adet M5 cıvata ile alt gövdeye montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Dişli Kanatçık Tutucu 
CAD Görüntüsü

Üretilmiş Dişli Kanatçık 
Tutucu Görüntüsü

• Dişli kanatçık tutucu alt gövdeye 3 adet M5 cıvatayla sabitlenecektir.   
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Kanatçık Tutucu CAD Görünümü Kanatçık Tutucu Üretilmiş Görünüm
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Montaj sırası aşağıdaki gibidir:
• Entegrasyon gövdesinde bulunan motor bulkhead, alt gövdeye 3 adet M6 cıvata yardımı ile sabitlenecektir.
• Motor merkezleme halkası alt gövdeye 1 adet M4 ve 2 adet M5 cıvata yardımıyla montajlanacaktır.
• Kanatçık tutucu, dişli kanatçık tutucu ve kanatlar gövde dışından cıvatalar ve somunlar ile montajlandıktan sonra alt

gövdeye kanatçık tutuculardan 8 adet M5 ve 1 adet M4 cıvata ile montajlanacaktır.
• En son motor gövdeye takılacak; motor kapağı, dişli kanatçık tutucuda bulunan dişler yardımıyla montajlanıp motorun

roket ekseni boyunca sabitlenmesini sağlayacaktır.

Motor Bloğu CAD Görünümü
Motor Bloğu Üretilmiş Görünümü
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Yapısal Testler 

365 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Bulkhead Şok Testi: Yıldız Roket Takımı atölyesinde yapılan testin amacı ayrılma esnasında paraşütlerin, bulkheade oluşturduğu 
şok kuvvetine karşı dayanımını öğrenmektir. Sistemimizi oluştururken yük hücresinden aldığımız verileri kullandık. Kare profiller 
ve sigma profillerden oluşan sistemimiz 2.5 metreden dik şekilde bıraktığımız ağırlığımız kendi ağırlığının 7,5 ile 9 katı arası bir 
ağırlık oluşturmaktadır. Ağırlık sistemimiz ise çelik bükümlerden oluşmaktadır. Ağırlığımız doğrusal şekilde profillerden kayarak 
bulkheadimize istediğimiz kuvveti iletmektedir.
Kanatçık Dayanım Testi: Yıldız Roket Takımı atölyesinde yaptığımız kanatçık dayanım testi için kanatçığımızın bağlantı 
noktalarından M6 cıvatalar ile iki metal plaka arasına sabitlenmektedir. Kanatçığın ağırlık merkezine gelen kuvveti 
hesaplayarak ağırlık merkezinden bağladığımız M8 cıvataya 5 kg'lık yük bağlayarak dayanımı başarıyla test edilmiştir.
Ağırlık Merkezi Testi: Yıldız Roket Takımı atölyesinde, roket montajı tamamlandıktan sonra sigma profile geçirilen yük 
hücrelerine bağlanan roketin ağırlık merkezi yük hücresine bağlı bilgisayardan okunarak openrocket değeriyle karşılaştırılmıştır.
Kompozit Numune Testleri:

Test İsmi Standart Alınan Veriler Yorumlama

Çekme Testi ASTM D3039 Çekme Mukavemeti Elde edilen sonuçlara göre 
Kompozit numunelerimiz 

yeterli mukavemet 
değerlerine sahiptir.

3 Nokta Eğilme Testi EN ISO 14125 Eğilme Mukavemeti

Charpy Darbe Testi ISO 179 Darbe Direnci

Yapısal/Mukavemet test videosuna buradan ulaşabilirsiniz

https://youtu.be/6vXjkzXhBAg
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık

375 Temmuz 2022 Salı

• Roketin Genel Montaj videosuna buradan ulaşabilirsiniz.

• Atışa Hazırlık videosuna buradan ulaşabilirsiniz.

• Motorun Rokete Montaj videosuna buradan ulaşabilirsiniz.

• Altimetre montaj videosuna buradan ulaşabilirsiniz.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtu.be/T07Kx0GoGfA
https://youtu.be/6aVewaR-e3k
https://youtu.be/7K2hjY5I1GY
https://www.youtube.com/watch?v=xQ2tdJJwZJA
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Yarışma Alanı Planlaması
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Takım Üyeleri İş Planı

İsim Soyisim Montaj Alanı Görevleri Atış Alanı Görevleri

Enes KESMEN Genel Montaj Sorumlusu Atış Alanı Sorumlusu & Mekanik Atış Hazırlık Sorumlusu

Ali ERGUN Mekanik Montaj Sorumlusu -

İsmet KOCABAŞ
Kurtarma Sistemi Montaj 

Sorumlusu
Kurtarma Operasyonu Sorumlusu

Aslınur BAYRAM
Faydalı Yük Montaj 

Sorumlusu
-

Tolga ENGİN Yazılım Sorumlusu
Yer İstasyonu Sorumlusu & Kurtarma Operasyonu Aviyonik 

Sorumlusu

Berat POLAT
Aviyonik Sistem Montaj 

Sorumlusu
Aviyonik Atış Hazırlık Sorumlusu
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Yarışma Alanı Planlaması
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Acil Durum Tanımı Çözüm Görev Günü

Sistemde öngörülemeyen parça 
düşmesi (vida, ray butonu, anahtar 

switch’i, karabina vb.)

Yarışma alanına yedek parça ile gidilmesi ve her olasılığa karşı macun 
tipi epoksi ve ducktape band bulundurulması

Montaj Günü

Doğal Afet

Özellikle tozdan, nemden ve sudan etkilenebilecek montaj 
parçalarına dikkat edilecektir. Uçuş bilgisayarları ve tüm aletler, 
montaj anına kadar antistatik paketlerde ve kutularda muhafaza 

edilecektir.

Montaj Günü

Montaj Esnasında Yaralanma 
Gerçekleşmesi

Takım lideri Enes KESMEN alandaki ilk yardım görevlileri ile iletişime 
geçerek hızlı bir şekilde ilk yardımın yapılmasını sağlayacaktır. Montaj Günü

Kurtarma Sisteminin Alanda 
Aktifleşmesi

Bu acil durumun meydana gelmemesi için önlemler alınmıştır. Ancak 
gerçekleşmesi durumunda takım üyeleri roketin çevresinden 

uzaklaşacaktır. Takım lideri Enes KESMEN hakemler ile iletişime 
geçerek yardım çağıracaktır.

Montaj Günü

ACİL DURUM EYLEM PLANI
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Yarışma Alanı Planlaması
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Riskin Tanımı Riske Karşı Eylemler

Aviyonik bilgisayarlarındaki herhangi bir sensörün ,modülün 
bozulması vb.

Donanım ekibi üyesi tarafından kartın incelenmesi, kartın 
istenilen düzeyde çalışmaması durumunda yedeği ile 

değiştirilmesi.

Haberleşme frekansının diğer takımlarla karışması
Haberleşme için özel bir frekans belirlenip bu frekans 

yetkililere bildirilecektir.

Montaj esnasında roket yatay pozisyonda dururken 
bilgisayarlara güç verilmesi sonucu kurtarma sisteminin 

aktifleşmesi

Kurtarma sistemini aktifleştirilecek piller için switch
kullanılmıştır, switchler aktif edilmediği sürece kurtarma 

sistemi tetiklenmeyecektir. Ayrıca kurtarma devrelerine ters 
akım diyotu eklenerek istemsiz aktifleşmelerin önüne 

geçilmiştir.

Motor alındıktan sonra istemsiz bir ateşlenme yaşanması

Takım üyelerinin eldiven, gözlük ve önlük giydiğinden emin 
olunacak. Motor ile yapılacak işlerde sadece yetkili üye gerekli 
işlemleri gerçekleştirecektir . Motor güneş ışığından ve statik 

elektrikten uzak bir yerde saklanacaktır.

RİSK ANALİZİ


