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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

DELTA ROKET TAKIMI
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

25 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

1. Gövde 1000 mm
2. Gövde 1450 mm Kanatçık 

Uzunluğu
105 mm

Roket Çapı
129 mm

Statik Marjin
230 mm

Kanatçık Kök Kenarı 275 mm

Kanatçık
Uç Kenarı
200 mmRoket Toplam Boyu 2760 mm

Burun Konisi 300 mm
Coupler 200 mm
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Omuzluk 200 mm   

Sürüklenme Paraşütü & 
Şok Kordonu 270mm

Ana Paraşüt & Şok Kordonu
550 mm 

1 & 2 Aviyonik Sistem
220 mm

Görev Yükü Paraşütü &
Şok Kordonu 320 mm

Görev Yükü 120 mm

Motor Kundağı 940 mm 
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

45 Temmuz 2022 Salı

Veri Tasarımdaki 
Değer

Üretim Sonrası 
Değer

Fark (%)

Maksimum İrtifa 3232 m 3531 m 9,25

Maksimum Hız 297 m/s 306 m/s 3,03

Maksimum İvme 9,3 g 10,29 g 10,64

Rampa Çıkış Hızı 33,05 m/s 34,8 m/s 5,29

CP Lokasyonu
(burundan)

190 cm 188 cm 1,05

CG Lokasyonu
(burundan)

168 cm 165 cm 1,78

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

1.71 1.79 4,67

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

55 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Paraşüt açma sistemi için gerekli olan piroteknik malzeme kapsülü 
yarışma komitesi tarafından yarışma alanında verilecektir.
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Ana Paraşüt ve Şok 
Kordonu

Görev Yükü Paraşütü 
ve Şok Kordonu

Sürüklenme Paraşütü ve Şok 
Kordonu

Ana Paraşüt ve
Ana Paraşüt Şok 
Kordonu

Görev Yükü ve
Görev Yükü 
Paraşütü Şok 
Kordonu

Sürüklenme 
Paraşütü ve
Sürüklenme 
Paraşütü Şok 
Kordonu
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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İlgili video linkleri sisteme yüklenmiştir.
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Paraşüt Testleri 
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İlgili video linkleri sisteme yüklenmiştir.
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

105 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü
Kurtarma Algoritmasında 
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan
Verilerin İşlevi

İşlemci
Arduino Nano / 
ATmega328PA / İşlemci

-
Uçuş kontrol bilgisayarındaki sensör
verilerinin işlenmesi.

1. Sensör BMP 280 / Basınç Sensörü Evet
Yüksekliğe bağlı şartı hava basıncından 
alıp işlemesi.

2. Sensör MPU 6050 / İvme Sensörü Evet
Roketin pozisyonuna bağlı veriler ile 
pozisisyon şartının sağlanması.

Haberleşme Modülü
XBee-PRO® XSC S3B / RF 
Verici 

Hayır -

GPS Modülü GY-NEO6MV2 / GPS Hayır -

Mosfet IRF540N / Mosfet Hayır -

Batarya LG Chem 3.7V 20A / Batarya Hayır -

Regülatör 7805-CV / Regülatör Hayır -
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 12
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü
Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci
Arduino Nano / 
ATmega328PA / İşlemci

-
Uçuş kontrol bilgisayarındaki sensör verilerinin 
işlenmesi.

1. Sensör
MPL3115A2 / Basınç 
Sensörü

Evet
Yüksekliğe bağlı şartı hava basıncından alıp 
işlemesi.

2. Sensör
MPU9255 / İvme 
Sensörü

Evet Roketin pozisyonuna bağlı verileri elde edilmesi.

3. Sensör
TCRT5000 / Kızılötesi 
Sensör 

Evet
Mesafe ölçümü sayesinde dış kapağın açılıp 
açılmadığının anlaşılması.

Haberleşme Modülü
XBee-PRO® XSC S3B / 
RF Verici 

Hayır -

GPS Modülü GY NEO6MV2 / GPS Hayır -
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü
Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

Mosfet IRF540N / Mosfet Hayır -

Batarya
LG Chem 3.7V 20A / 
Batarya 

Hayır -

Regülatör 7805-CV / Regülatör Hayır -
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik Testler 
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YAPILAN 
TEST

TEST YERİ
TEST 

ELEMANLARI
TEST 

YÖNTEMİ
TEST DÜZENEK 
VE DETAYLARI

TESTTE 
ELDE 

EDİLEN 
VERİLER

VERİLERDEN 
ELDE EDİLEN 
YORUMLAR

İletişim 
Testi

Düzce 
Üniversit
esi Tıp 
Fak. ve 
yaklaşık 
4.5km 
çevresi.

Arduino 
Nano

İki RF 
modülünün 
kendi 
aralarında 
haberleşmesi. 
Yer 
istasyonundan 
enlem ve 
boylam 
verilerinin 
elde edilmesi.

PCB kart 
üzerinde 
kurulan 
devrelerdeki RF 
modülleri 
üzerinden açık 
bir alanda 
enlem ve 
boylam 
verilerinin 
gönderilmesi ve 
alınması.

Yaklaşık 
olarak 
4.5km 
mesafeden 
başarılı bir 
şekilde veri 
alınmıştır.

XBee-PRO® 
XSC  S3B
kopmadan 
haberleşebil
miştir.

XBee-PRO® 
XSC  S3B

90x90mm 
PCB Kart

GY-
NEO6MV2 
GPS
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Aviyonik Testler 
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YAPILAN 
TEST

TEST YERİ
TEST 

ELEMANLARI
TEST 

YÖNTEMİ
TEST DÜZENEK VE 

DETAYLARI

TESTTE 
ELDE 

EDİLEN 
VERİLER

VERİLERDEN 
ELDE EDİLEN 
YORUMLAR

Algoritma 
Testi 

Teknopark 
Atölyesi

Arduino Nano

Üretilen PCB 
kartın üzerine 
gerekli 
komponentler
takılarak 
vakumlu çanta 
içerisinde 
roket 
uçuşunun 
simüle
edilmesi.

Ürettiğimiz PCB kart 
üzerine gerekli 
komponentleri
taktıktan sonra 
vakumlu çanta içerisine 
konularak elektrikli 
süpürgenin 
çalıştırılarak ilk şartın 
sağlanması ve kırmızı 
ledin yanması. 
Sonrasında ise el ile 
gerekli pozisyon 
konumuna getirlerek
ikinci şartın sağlanması 
ve yeşil ledin yanması.

Algoritma 
gerekli 
şartlar 
simüle
edildiğinde 
güvenirliğini 
başarı ile 
sağlamıştır.

Algoritmanın 
sorunsuz bir 
şekilde çalıştığı 
ve ledlerin
algoritmaya 
göre koşullar 
sağlandıktan 
sonra çalıştığı 
gözlemlenmiştir. 

BMP 280

MPU 6050

1xKırmızı LED, 
1xSarı LED

90x90mm 
PCB Kart

Mosfet
IRF540
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Aviyonik Testler 
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YAPILAN TEST TEST YERİ
TEST 

ELEMANLARI
TEST YÖNTEMİ

TEST DÜZENEK 
VE DETAYLARI

TESTTE ELDE 
EDİLEN 
VERİLER

VERİLERDEN 
ELDE EDİLEN 
YORUMLAR

Fonksiyonellik 
Testti

Teknopark 
Atölyesi

Arduino Nano

Her bir 
sensörün ayrı 
ayrı PCB karta 
takılarak 
fonksiyonellik 
testi yapılması.

PCB kartlara 
takılan ve test 
edilen 
sensörlerden
başarı ile veri 
alınması.

Sensörlerde
herhangi bir 
arızanın 
olmadığı ve 
gayet 
başaralı bir 
şekilde 
verileri 
göndermesi.

Sensörlerin
başarılı bir 
şekilde 
çalıştığının 
anlaşılması.

BMP 280

MPU 6050

MPL3115A2

MPU9255

DHT11

90x90mm PCB 
Kart



Herkese Açık | Public

Hakem Yer İstasyonu Testi 
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İlgili video linkleri sisteme yüklenmiştir.



Herkese Açık | Public

Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Kanatçık Mekanik Görünüm

215 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

225 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

BİRİNCİ GÖVDE
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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İKİNCİ GÖVDE
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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MEKANİK OLARAK DIŞARIDAN ULAŞILABİLECEK KISIMLAR

Piroteknik Kapsül Kapağı

Altimetre Kapağı

Piroteknik Kapsül Kapağı

Altimetre Kapağı

Piroteknik kapsül kapağı kumanda
kapağı mantığında olup rokete 4 adet M4
havşa başlı vida ile sabitlenecektir.

Altimetre kapağı ise hem altimetre
yuvası hem de bir kapaktır. Kapağın iç
kısmında kapağa birleşik bir yuva vardır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Coupler, birinci ve ikinci gövdeyi birbirine bağlayan entegrasyon gövdesidir. Ayrıca entegrasyon gövdesi, şartnameye uygun
olarak gövde çapının en az 1.5 katı olacak şekilde ölçülendirilmiş ve tasarlanmıştır. Coupler parçası içerisinde iki adet coupler
tutucu bilezik bulunmaktadır. Coupler, ayrılma esnasında yalnızca ikinci gövdeden ayrılırken birinci gövdeyle ise birbirlerine sabit
kalacak şekilde bir strateji belirlenmiştir. Coupler ile birinci gövdenin sabitlenmesi için gövde dışından önce birinci gövdeye, daha
sonra ise couplera geçecek şekilde vidalar atılacaktır. Bu vidaların cam elyaf gövde ve couplerdan geçtikten sonra boşa çıkmaması
için coupler tutucu bilezikler kullanılacaktır ve vidalar bu bileziklerin yanlarında bulunan deliklerden de geçerek montaj
tamamlanacaktır. Entegrasyon gövdesi üzerinde yukarıda bahsedilen coupler tutucu bileziklerin, couplera sabitlenmesi için 12 adet
M4 vida deliği bulunacaktır. Ayrıca ikinci gövdede yer alacak olan görev yükü paraşütünün ve şok kordonunu bir kısmı da
couplerda yer alacaktır.

COUPLER (ENTEGRASYON GÖVDESİ)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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ANA PARAŞÜT TUTUCU BİLEZİK

Ana paraşüt tutucu bilezik birinci gövdede, ana paraşütün hemen altında yer alacaktır. Bu parçanın amacı, roketin ikinci ayrılma
esnasında açacağı ana paraşütün direkt olarak üst (burun konisine doğru bakan) kara barut yuvalarına oturmasını engellemektir.
Bu sayede ana paraşüt ; ayrılma esnasında oluşacak basınç ve patlamadan dolayı yırtılma, parçalanma gibi deformasyonlara
uğramayacaktır. Ayrıca ana paraşüt tutucu bileziğin yanlarında dairesel olarak 60 derece arayla 6 adet M4 vida deliği
bulunmaktadır. Bu vida delikleri ana paraşüt tutucu bileziğin, roketin dış gövdesinden rokete vida ile montajlanması için
kullanılacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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COUPLER TUTUCU BİLEZİK

Coupler tutucu bilezik, coupler entegrasyon gövdesinde bulunmaktadır ve bu parçadan iki adet kullanılmıştır. Coupler ile birinci
gövdenin sabitlenmesi için gövde dışından önce birinci gövdeye, daha sonra ise couplera geçecek şekilde vidalar atılacaktır. Bu
vidaların cam elyaf gövde ve couplerdan geçtikten sonra boşa çıkmaması için coupler tutucu bilezikler kullanılacaktır ve vidalar bu
bileziklerin yanlarında bulunan deliklerden de geçerek montaj tamamlanacaktır. Coupler tutucu bileziğin etrafında dairesel olmak
üzere 60 derece aralıklarla 6 adet M4 vida deliği bulunmaktadır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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AVİYONİK BULKHEAD

Aviyonik bulkhead, birinci gövdede yer almaktadır ve roket içerisinde bu parçadan iki adet bulunmaktadır. Aviyonik bulkhead
parçasının üzerinde 1 adet kara barut hazne deliği, 1 adet kablo deliği ve 1 adet mapa deliği bulunmaktadır. Parçanın yanlarında
ise 60 derece aralıklarla açılmış 6 adet delik bulunmaktadır. Bu delikler aviyonik bulkhead parçasının roketin dışından rokete
montajlanması için kullanılacaktır. Bu iki bulkhead parçası arasında ise ana ve yedek aviyonik sistemler yer almaktadır. Aviyonik
sistemi yerleştireceğimiz kapsül bu iki bulkhead arasında bulunacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

295 Temmuz 2022 Salı

Motor bulkhead parçası motor kundağının hemen önünde bulunmaktadır. Motor bulkhead parçasının üzerinde; birinci ve
ikinci gövdeyi birbirine bağlayan şok kordonunun ikinci gövdeye takılan kısmı için bir adet M6 mapa deliği ve M6 mapa
bulunmaktadır. Motor bulkhead parçasının etrafında ise dairesel olarak 60 derece aralıklarla 6 adet vida deliği bulunmaktadır. Bu
vida delikleri motor bulkhead parçasının, roketin dış gövdesinden rokete vida ile montajlanması için kullanılacaktır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

MOTOR BULKHEAD
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Görev yükünün tasarımı gereği üst ve alt kısmında 2 adet bulkhead parçası mevcuttur. Bu parçalar görev yüküne bağlıdır ve
roket birinci ayrılmayı gerçekleştirdiğinde roketten bağımsız şekilde yere ineceği için diğer bulkhead parçaları gibi roketin dışından
vida ile roket gövdesine montajlı halde değildir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

GÖREV YÜKÜ ÜST BULKHEAD
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

315 Temmuz 2022 Salı

Görev yükünün tasarımı gereği üst ve alt kısmında 2 adet bulkhead parçası mevcuttur. Bu parçalar görev yüküne bağlıdır ve
roket birinci ayrılmayı gerçekleştirdiğinde roketten bağımsız şekilde yere ineceği için diğer bulkhead parçaları gibi roketin dışından
vida ile roket gövdesine montajlı halde değildir. Görev yükünün alt kısmında yer alan bulkhead hem görev yükünde yer alan
aviyonik sisteme mekanik bir zemin ve konum oluşturmakta hem de görev yükünün azami 4 kg ağırlığı karşılamasını
sağlamaktadır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

GÖREV YÜKÜ ALT BULKHEAD
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

325 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Roket içerisinde 3 adet merkezleme yüzüğü bulunmaktadır. Merkezleme yüzükleri ikinci gövde içerisinde yer almaktadır. Motor
kundağını çevreleyip motorun ve motor kundağının roket içerisinde tam orta konumda yer almasını sağlamaktadırlar. Roket
içerisinde 3 adet bulunan merkezleme yüzüklerinin 2 tanesinde kanat montajı için kullanılacak olan 120 derece aralıklara 3 adet
kanat kesiği bulunmaktadır. Merkezleme yüzüklerinin rokete dışarıdan vida ile montajlanması için yine merkezleme yüzüklerinin
hepsinin yanlarında dairesel olarak 60 derece aralıklarla 6 adet vida deliği bulunmaktadır.

MERKEZLEME YÜZÜĞÜ
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Kanat merkezleme yüzükleri ikinci gövdede yer almaktadır ve bu parçadan iki adet bulunmaktadır. Kanat merkezleme
yüzüklerinin üzerinde 120 derece aralıklarla üçer tane kanat kesiği bulunmaktadır. Kanatlar öncelikle roketin gövdesine açacağımız
kanat kesiklerinden sıkı geçme şeklinde geçecek, daha sonra ise merkezleme yüzüklerinin üzerinde bulunan kanat kesiklerinden
yine sıkı geçme şeklinde montajlanacaktır. Kanat montajında kullanılacak olan merkezleme yüzüklerinin bir diğer görevi ise motor
ve motor kundağını roketin içerisinde ortalamak ve merkezlemektir. Bu iki merkezleme yüzüğü, ikinci gövdede motor kundağını
çevrelemekte ve o kısımda yer almaktadır. Ayrıca kanat merkezleme yüzüğünün yanlarında dairesel olarak 60 derece aralıklarla 6
tane vida deliği bulunmaktadır. Bu vida delikleri kanat merkezleme yüzüklerinin, roketin dış gövdesinden rokete sabitlenmesi için
kullanılacaktır.

KANAT MERKEZLEME YÜZÜĞÜ
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Motor kundağı, roket motorunun yerleştirileceği parçadır. Motor kundağının çap ve boyut ölçüleri rokete takacağımız motora 
göre ayarlanmış olup motorun bu kısma sıkı geçme ile montajlanması hedeflenmiştir. Motor kundağı, ikinci gövdede bulunan 
merkezleme yüzüklerinin içinden geçerek roketin içinde tam merkez noktada yer alacaktır. Motor kundağı, merkezleme 
yüzüklerine ya da roketin dış gövdesine herhangi bir vida vs. ile bağlı durumda olmayıp merkezleme yüzüklerine sıkı geçme 
şeklinde montajlanacaktır

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

MOTOR KUNDAĞI
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Roketin en alt kısmında yer alan bir adet end ring parçası bulunmaktadır. End ring parçası üzerinde 4 adet kaplow klips deliği 
bulunmaktadır. Parçanın yanlarında 60 derece aralıklarla 6 adet vida deliği de vardır ve bu delikler sayesinden parçanın roketin
dışından rokete vidalanarak montajı sağlanacaktır. End ring parçası motorun çapından büyük olup motorun en arka kısmında yer 
alan nozzle çıkıntısının çapından daha küçüktür. Böylece motorun bütün gövdesi end ring parçasının içinden geçip motor 
kundağına yerleştirilebilirken motorun en arka kısmında bulunan nozzle çıkıntısı çap farkından dolayı end ring parçasının dışında 
kalacaktır. Bu nozzle çıkıntısı ise end ring üzerine takılan kaplow klipsler ile tutularak motorun yere düşmesi engellenecektir. 

END RİNG 
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Rokette 4 adet kaplow klips mevcuttur. Kaplow klipsler, roketin en altında bulunan end ring parçası üzerine M5 vida ile 
vidalanarak montajlanacaktır. End ring üzerinde bulunan kaplow klipslerin görevi, motorun rokete yerleştirildikten sonra 
motorun roketten geri düşmesini engellemek ve motoru tutmaktır.

KAPLOW KLİPS
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Rokette görev yükünün dışını tamamen kaplayan bir adet kapsül vardır. Görev yükü roketten bağımsız şekilde roketten 
ayrılırken ve ayrıldıktan sonra düşerken görev yükünün içindeki aviyonik sistemi korumak için tasarlanmıştır. Bu kapsülün 
içerisinde kızaklı bir sistem yer almaktadır ve PCB kartımız bu kızak içerisine sürülerek sıkı geçme şeklinde görev yüküne 
montajlanmaktadır. Ayrıca kapsülün içerisinde pillerin oturacağı düz bir levha da bulunmaktadır. Kapsülün yüzeyinin bir kısmı, 
aviyonik sisteme erişmek için açık şekilde bırakılmıştır. Bu delik kısmı kapatan bir PLA kapak bulunmaktadır. Görev yükünün azami 
4 kg olmasını sağlayan iki adet çelik bulkhead ise bu kapsülün en üst ve en alt noktalarından kapsüle vidalanacaktır.

GÖREV YÜKÜ KAPSÜLÜ
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Rokette aviyonik sistemin dışını tamamen kaplayan bir adet kapsül vardır. Bu kapsül, aviyonik sistemi roketin uçuş sırasında
yaşadığı sarsılma ve titreşimlerden korumak amacıyla tasarlanmıştır. Bu kapsülün içerisinde kızaklı bir sistem yer almaktadır ve
PCB kartımız bu kızak içerisine sürülerek sıkı geçme şeklinde görev yüküne montajlanmaktadır. Ayrıca kapsülün içerisinde pillerin 
oturacağı düz bir levha da bulunmaktadır. Kapsülün yüzeyinin çok küçük bir kısmı altimetreye erişmek için açık şekilde 
bırakılmıştır. Bu delik kısmı kapatan bir altimetre yuvası bulunmaktadır. 

AVİYONİK SİSTEM KAPSÜLÜ



Herkese Açık | Public

Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

395 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Motor Kundağı Merkezleme Halkası Kaplow Klips
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Motor Montajında Kullanılacak Olan Komponentler

Motor Kundağı

Kaplow Klipsler

M2020 Motor

Merkezleme Halkaları

Motor Montajında Kullanılacak Olan Yardımcı Araç/Gereçler

Yıldız Tornavida

Loctite 243 Sprey

M5 Vida

Teflon Bant
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HAZİRAN 2022
Pazartesi Salı Çarşamba Perşembe Cuma Cumartesi Pazar

1 2 3 4 5

6 7 8 9 10 11 12

13 14 15 16 17 18 19

20 21 22 23 24 25 26

27 28 29 30

Çekme Testi
Paraşüt 

Testi
Patlatma 

Testi

TESTLER

YAPILAN TEST TEST YÖNTEMİ TESTİN MONTAJ VE KURULUM AŞAMASI TESTTE ELDE EDİLEN VERİLER

Çekme Testi
Cam elyafa çekme testi. Diktörtgen cam elyaf numune üretildi ve çekme testi

cihazına takıldı.
İstenilen verilere ulaşıldı.

Patlama Testi
Kara barutla ayrılma testi. 3D yazıcıdan basılan hazneye barut koyularak sisteme

montajlandı.
İstenen basınca ulaşıldı.

Paraşüt Testi
Yüksek bir yerden serbest
atış.

Paraşütler yüksek bir yerden, ağırlık bağlanarak serbest
bırakıldı.

Paraşüt hızı yeterli bulundu.
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İlgili video linkleri sisteme yüklenmiştir.



Herkese Açık | Public

Yarışma Alanı Planlaması

435 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görev Gün Sorumlu Kişiler

Roketin rampaya taşınması Atış günü
Ahmet Gürkan Baysak

Halil Arslantürk

Aviyonik sistemin 
aktifleştirilmesi ve 
altimetrenin takılması

Atış günü Ahmet Gürkan Baysak
Halil Arslantürk

Aviyonik sistemin 
haberleşmesi 

Atış günü
Doğuhan Çulhacıoğlu

Roketin kurtarılması
Atış günü Ahmet Gürkan Baysak

Halil Arslantürk

Takımın genel motivesini 
arttırmak

Atış günü Muhammet Kerem 
Mumcu

Görev Gün Sorumlu Kişiler

Yapısal bütünlük etiketi
alınması Montaj Günü

Ahmet Gürkan Baysak

Aerodinamik etiketi alınması

Montaj Günü

Halil Arslantürk

Aviyonik etiketi alınması
Montaj Günü

Ali Recep Gergin

Görev yükü etiketi alınması
Montaj Günü

Muhammet Kerem 
Mumcu

Kurtarma etiketi alınması
Montaj Günü

Ebrar Bayram

İŞ PLANI
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ACİL DURUM EYLEM PLANI

Mekanik

1 Problemin tespit edilir.

2 Problem mekanik kaptanına haber verilir ve çözüm aranır.

3 Problem büyükse takım kaptanına haber verilir ve çözüm aranır.

4 Tehlikeli bir durumsa hakemlere bildirilir.

Aviyonik

1 Problemin tespit edilir

2 Problem elektronik kaptanına haber verilir ve çözüm aranır.

3 Problem büyükse takım kaptanına haber verilir ve çözüm aranır.

4 Tehlikeli bir durumsa hakemlere bildirilir.

Genel

1 Problem tespit edilir.

2 Problem takım kaptanına haber verilir ve çözüm aranır.

3 Tehlikeli bir durumsa hakemlere bildirilir.
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RİSKLER VE ÇÖZÜMLERİ

RİSKLER ÇÖZÜMLER

Coupler ve gövdelerin istenilen ölçüye getirecek talaşlı imalatçısının  
bulunamaması veya imalatın gecikmesi.

Atölyemizde bulunan zımpara makinesi ile istenilen ölçüye getirilmesi.

Üretilen parçaların istenilen ağırlıklarından fazla veya eksik olması. Üretilen parçaların ağırlıkları open rockete girilerek istenilen statik marijin
değerine ulaşmak için kanatların boyutlarında değişiklik yapılması.

Aviyonik devre kartının ve elektronik devre elemanlarının kullanılmaz hale 
gelmesi.

Aviyonik devre kartları ve elektronik devre elemanlarını yedekli satın alınması ve
kolay montaj edilebilecek şekilde tasarlanması.


