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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriinim
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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriinim

Gorev Yuku Parasuti & Gérev Yiiki 120 mm
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Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

Veri Tasarimdaki Uretim Sonrasi Fark (%)
Deger Deger

Maksimum irtifa 3232 m 3531 m

Maksimum Hiz 297 m/s 306 m/s 3,03
Maksimum ivme 9,3 g 10,29 g 10,64
Rampa Cikis Hizi 33,05 m/s 34,8 m/s 5,29
CP Lokasyonu 190 cm 188 cm 1,05
(burundan)

CG Lokasyonu 168 cm 165 cm 1,78
(burundan)

Statik Marjin (0.3 1.71 1.79 4,67

Mach’taki degeri)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylar
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DELTA ROKET
TRAKIMI

4

Paraslit acma sistemi icin gerekli olan piroteknik malzeme kapsiili
yarisma komitesi tarafindan yarisma alaninda verilecektir.
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Kurtarma Sistemi Mekanik Gorunum

Ana Parasiit ve Sok Siiriiklenme Parasiitii ve Sok
Kordonu Ko u

Gorev Yiiki Parasiiti
\ ve Sok Kordonu \_

Ana Parasit ve Saruklenme Gorev YUkl ve

Ana Parasut Sok Paragutu ve Gorev Yuku

Kordonu Suriklenme Parasutu Sok
Parasuti Sok Kordonu
Kordonu
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Parasiit Acma Sistemi Testl

ilgili video linkleri sisteme yiiklenmistir.
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Parasut Testleri

ilgili video linkleri sisteme yiiklenmistir.
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Gorev Yikiu Mekanik Gorinum
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DELTRA ROKET
TRAKIMI
Y3 /

Aviyonik — 1.Sistem Detay

Devre Elemanlar::

Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan

T e Kurtarma Algoritmasinda
L0 EED /Tern AT Verileri Kullanihyor Mu?

Arduino Nano /
ATmega328PA / islemci

islemci
1. Sensor
2. Sensor

Haberlesme Modulu

GPS Moduli
Mosfet
Batarya

Regllator

BMP 280 / Basing¢ Sensor Evet

MPU 6050 / ivme Sensori Evet

XBee-PRO® XSC S3B / RF

Verici Hayir
GY-NEO6MV2 / GPS Hayir
IRF540N / Mosfet Hayir
LG Chem 3.7V 20A / Batarya Hayir
7805-CV / Reglilator Hayir

Verilerin islevi

Ucus kontrol bilgisayarindaki sensor
verilerinin islenmesi.

Yikseklige bagh sarti hava basincindan
alip islemesi.

Roketin pozisyonuna bagl veriler ile
pozisisyon sartinin saglanmasi.
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum
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Aviyonik — 2.Sistem Detay

Devre Elemanlari:

T .. .. | Kurtarma Algoritmasinda . e .
Uriin Adi / Kodu / Tiiru Verileri Kullaniliyor Mu? Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin Islevi

islemci Arduino Nano / ) Ucus kontrol bilgisayarindaki sensor verilerinin

2 ATmega328PA / islemci islenmesi.

1 Sensér MPL%l}SAZ / Basing Evet Yuksekl!ge bagl sarti hava basincindan alip
Sensori islemesi.

2. Sensor MPU..92..55 /lvme Evet Roketin pozisyonuna bagl verileri elde edilmesi.
Sensoru

3 Sensér TCRT:BOOO / Kizilotesi Evet Mesafe ?Igumu sayesinde dis kapagin acilip
Sensor acllmadiginin anlasiimasi.

.... XBee-PRO® XSCS3B/
Haberlesme Modiili RE Verici Hayir -
GPS Modulu GY NEO6MV2 / GPS Hayir -
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Aviyonik — 2.Sistem Detay

Devre Elemanlari:

T .. .. | Kurtarma Algoritmasinda
LGl T i Verileri Kullanihyor Mu?

Mosfet IRF540N / Mosfet Hayir -

Batarva LG Chem 3.7V 20A / Havir )
y Batarya Y

Reglilator 7805-CV / Reglilator Hayir -
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Aviyonik — 2.Sistem Mekanik
orunum
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YAPILAN
TEST

iletisim
Testi

TEST YERI

Duzce
Universit
esi Tip
Fak. ve
yaklasik
4.5km
gevresi.

TEST

ELEMANLARI

Arduino
Nano

XBee-PRO®
XSC S3B

90x90mm
PCB Kart

GY-
NEO6MV2
GPS

TEST
YONTEMI

iki RF
moduliniin
kendi
aralarinda
haberlesmesi.
Yer
istasyonundan
enlem ve
boylam
verilerinin
elde edilmesi.

TEST DUZENEK
VE DETAYLARI

PCB kart
Uzerinde
kurulan
devrelerdeki RF
modaulleri
Uzerinden agik
bir alanda
enlem ve
boylam
verilerinin
gonderilmesi ve
alinmasi.

TESTTE
ELDE
EDILEN
VERILER

Yaklagik
olarak
4.5km
mesafeden
basaril bir
sekilde veri
alinmistir.

VERILERDEN
ELDE EDILEN
YORUMLAR

XBee-PRO®
XSC S3B
kopmadan
haberlesebil
mistir.
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Aviyonik Testler

TESTTE
TEST TEST TEST DUZENEK VE ELDE

initializatio,
[MPU9255 BIrGrsy_

a
. R BILGISI‘>A)>(1: 91 AY: 1 ag: g
=-->1_yuksek1ik:
ELDE ED"—EN fEtess srorer i) A:{d;k;\;“'ga 2_yukseklik:144. 39

IMPL311522 BILGIST 91

ul ! e

FARIEAN TEST YERI

TEST ELEMANLARI YONTEMI DETAYLARI EDILEN
VERILER

~>1_yukseklik:14

[MPU9255 Brigrs 5.06 2 :
Y I—~->AX: * -_Yukseklik:]
ORU M LAR MPL311522 B1rGrgy 92 AY: 1 az: gy 49505

~==>1 yuksekljx:

::uszss BILGISI--->ax: 91 ay: ;;;2“550 S
L311522 BILGISI--—3) yukseklik-l; :

[MPUS255 BIrGrsy % Sl

2 ik
~TAX: 91 AY: 1 az: g e

Arduine Nano ) e
Urettigimiz PCB kart

BMP 280 Uzerine gerekli
Uretilen PCB komponentleri

MPU 6050 kartin Gzerine | taktiktan sonra Algoritma Algoritmanin
gerekli vakumlu ¢anta icerisine egrekli sorunsuz bir

1xKirmizi LED, | komponentler | konularak elektrikli gartlar sekilde ¢alistig

: 1xSari LED takilarak stpirgenin §. } ve ledlerin
Algoritma | Teknopark . simile .
. oy vakumlu canta | cahstirilarak ilk sartin A algoritmaya
Testi Atolyesi . y edildiginde .

icerisinde saglanmasi ve kirmizi . ... . | gore kosullar

90x90mm : guvenirligini y
roket ledin yanmasi. ) saglandiktan

PCB Kart i ) basari ile y
ugusunun Sonrasinda ise el ile caBlamistir sonra ¢alistigi
simile gerekli pozisyon g Hr- gozlemlenmistir.
edilmesi. konumuna getirlerek

Mosfet ikinci sartin saglanmasi

IRF540 ve yesil ledin yanmasi.
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Aviyonik Testler

TESTTE ELDE VERILERDEN
EDILEN ELDE EDILEN
VERILER YORUMLAR

TEST TEST YONTEMi TEST DUZENEK

YAPILAN TEST ~ TESTYER .. 0 o VE DETAYLARI

Arduino Nano

BMP 280
Sensorlerde
MPU 6050 Her bir PCB kartlara ACTUEGE el .
- arizanin Sensorlerin
sensorin ayri takilan ve test olmadi| ve basarili bir
Fonksiyonellik | Teknopark ayri PCB karta edilen & §.
. s MPL3115A2 ) gayet sekilde
Testti Atolyesi takilarak sensorlerden : o
. . . . basarali bir calistiginin
fonksiyonellik basari ile veri ckilde ~nlasiimas
MPUS255 testi yapiimasi. | alinmasi. Sl 5 '
verileri
DHT11 gondermesi.

90x90mm PCB
Kart
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Hakem Yer Istasyonu Testi

ilgili video linkleri sisteme yiiklenmistir.
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Govde Parcalan & Govde Montaj Parcalar:
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

BiRINCi GOVDE
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

IKiINCi GOVDE
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

MEKANiIK OLARAK DISARIDAN ULASILABILECEK KISIMLAR
Piroteknik Kapsiul Kapagi Piroteknik Kapsiul Kapagi

Piroteknik kapsul kapagl kumanda
kapagi mantiginda olup rokete 4 adet M4
havsa basli vida ile sabitlenecektir.

Altimetre Kapagi Altimetre Kapagi

Altimetre kapagl ise hem altimetre
yuvasl hem de bir kapaktir. Kapagin i¢

- — kisminda kapaga birlesik bir yuva vardir.
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B8 Yapisal —- Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

COUPLER (ENTEGRASYON GOVDESi) @ iiin

-
\,

Coupler, birinci ve ikinci govdeyi birbirine baglayan entegrasyon govdesidir. Ayrica entegrasyon govdesi, sarthameye uygun
olarak govde capinin en az 1.5 kati olacak sekilde olctlendirilmis ve tasarlanmistir. Coupler parcgasi icerisinde iki adet coupler
tutucu bilezik bulunmaktadir. Coupler, ayrilma esnasinda yalnizca ikinci gévdeden ayrilirken birinci govdeyle ise birbirlerine sabit
kalacak sekilde bir strateji belirlenmistir. Coupler ile birinci govdenin sabitlenmesi icin govde disindan 6nce birinci govdeye, daha
sonra ise couplera gececek sekilde vidalar atilacaktir. Bu vidalarin cam elyaf govde ve couplerdan gectikten sonra bosa ¢cikmamasi
icin coupler tutucu bilezikler kullanilacaktir ve vidalar bu bileziklerin yanlarinda bulunan deliklerden de gecerek montaj
tamamlanacaktir. Entegrasyon govdesi tUzerinde yukarida bahsedilen coupler tutucu bileziklerin, couplera sabitlenmesi icin 12 adet
M4 vida deligi bulunacaktir. Ayrica ikinci govdede yer alacak olan gorev yuku parasuatiniun ve sok kordonunu bir kismi da
‘couplerda yer alacaktir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

ANA PARASUT TUTUCU BILEZiK

Ana parasit tutucu bilezik birinci govdede, ana parasutiin hemen altinda yer alacaktir. Bu parcanin amaci, roketin ikinci ayrilma
esnasinda acacagi ana parasttin direkt olarak Ust (burun konisine dogru bakan) kara barut yuvalarina oturmasini engellemektir.
Bu sayede ana parasut ; ayrilma esnasinda olusacak basin¢g ve patlamadan dolay! yirtilma, parcalanma gibi deformasyonlara
ugramayacaktir. Ayrica ana parasut tutucu bilezigin yanlarinda dairesel olarak 60 derece arayla 6 adet M4 vida deligi

bulunmaktadir. Bu vida delikleri ana parastt tutucu bilezigin, roketin dis govdesinden rokete vida ile montajlanmasi icin
kullanilacaktir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

COUPLER TUTUCU BILEZiK

Coupler tutucu bilezik, coupler entegrasyon govdesinde bulunmaktadir ve bu parcadan iki adet kullaniimistir. Coupler ile birinci
govdenin sabitlenmesi icin govde disindan 6nce birinci govdeye, daha sonra ise couplera gececek sekilde vidalar atilacaktir. Bu
vidalarin cam elyaf gévde ve couplerdan gectikten sonra bosa ¢cikmamasi icin coupler tutucu bilezikler kullanilacaktir ve vidalar bu
bileziklerin yanlarinda bulunan deliklerden de gecerek montaj tamamlanacaktir. Coupler tutucu bilezigin etrafinda dairesel olmak
uzere 60 derece araliklarla 6 adet M4 vida deligi bulunmaktadir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

AViYONIK BULKHEAD

\e=

Aviyonik bulkhead, birinci gbvdede yer almaktadir ve roket icerisinde bu parcadan iki adet bulunmaktadir. Aviyonik bulkhead
parcasinin Uzerinde 1 adet kara barut hazne deligi, 1 adet kablo deligi ve 1 adet mapa deligi bulunmaktadir. Parcanin yanlarinda
ise 60 derece araliklarla acilmis 6 adet delik bulunmaktadir. Bu delikler aviyonik bulkhead parcasinin roketin disindan rokete

montajlanmasi icin kullanilacaktir. Bu iki bulkhead parcasi arasinda ise ana ve yedek aviyonik sistemler yer almaktadir. Aviyonik
sistemi yerlestirecegimiz kapsul bu iki bulkhead arasinda bulunacaktir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

MOTOR BULKHEAD

Motor bulkhead pargasi motor kundaginin hemen o6nitnde bulunmaktadir. Motor bulkhead parcasinin lzerinde; birinci ve
ikinci govdeyi birbirine baglayan sok kordonunun ikinci govdeye takilan kismi icin bir adet M6 mapa deligi ve M6 mapa
bulunmaktadir. Motor bulkhead parcasinin etrafinda ise dairesel olarak 60 derece araliklarla 6 adet vida deligi bulunmaktadir. Bu
vida delikleri motor bulkhead parcgasinin, roketin dis gévdesinden rokete vida ile montajlanmasi icin kullanilacaktir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

GOREV YUKU UST BULKHEAD

GoOrev yukinin tasarimi geregi Ust ve alt kisminda 2 adet bulkhead parcasi mevcuttur. Bu pargalar gorev yukiine baglidir ve
roket birinci ayrilmayi gerceklestirdiginde roketten bagimsiz sekilde yere inecegi icin diger bulkhead pargalari gibi roketin disindan
vida ile roket govdesine montajli halde degildir.
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WA  Yapisal - Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

GOREV YUKU ALT BULKHEAD

Gorev yukunun tasarimi geregi Ust ve alt kisminda 2 adet bulkhead parcasi mevcuttur. Bu parcalar gérev yukine baglidir ve
roket birinci ayrilmayi gerceklestirdiginde roketten bagimsiz sekilde yere inecegi icin diger bulkhead parcalari gibi roketin disindan
vida ile roket govdesine montajli halde degildir. Gérev yukinun alt kisminda yer alan bulkhead hem goérev yukinde yer alan
aviyonik sisteme mekanik bir zemin ve konum olusturmakta hem de gorev yukinun azami 4 kg agirligi karsilamasini

saglamaktadir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

MERKEZLEME YUZUGU

Roket icerisinde 3 adet merkezleme yuzigu bulunmaktadir. Merkezleme yuzukleri ikinci govde icerisinde yer almaktadir. Motor
kundagini cevreleyip motorun ve motor kundaginin roket icerisinde tam orta konumda yer almasini saglamaktadirlar. Roket
icerisinde 3 adet bulunan merkezleme yiziiklerinin 2 tanesinde kanat montaji icin kullanilacak olan 120 derece araliklara 3 adet
kanat kesigi bulunmaktadir. Merkezleme yiziklerinin rokete disaridan vida ile montajlanmasi icin yine merkezleme yuziklerinin
hepsinin yanlarinda dairesel olarak 60 derece araliklarla 6 adet vida deligi bulunmaktadir.
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DELTA ROKET
TRAKIMI

Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

KANAT MERKEZLEME YUZUGU

Kanat merkezleme vyizikleri ikinci govdede yer almaktadir ve bu parcadan iki adet bulunmaktadir. Kanat merkezleme
ylziklerinin Gzerinde 120 derece araliklarla lGger tane kanat kesigi bulunmaktadir. Kanatlar 6ncelikle roketin govdesine acacagimiz
kanat kesiklerinden siki gecme seklinde gececek, daha sonra ise merkezleme yizuklerinin Gzerinde bulunan kanat kesiklerinden
yine siki gecme seklinde montajlanacaktir. Kanat montajinda kullanilacak olan merkezleme yuzuklerinin bir diger gorevi ise motor
ve motor kundagini roketin icerisinde ortalamak ve merkezlemektir. Bu iki merkezleme yuzigu, ikinci govdede motor kundagini
cevrelemekte ve o kisimda yer almaktadir. Ayrica kanat merkezleme yuziuginin yanlarinda dairesel olarak 60 derece araliklarla 6
tane vida deligi bulunmaktadir. Bu vida delikleri kanat merkezleme yuzuklerinin, roketin dis gévdesinden rokete sabitlenmesi icin

kullanilacaktir.
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

MOTOR KUNDAGI

DELTA ROKET TAKIMI

il
DELTA ROKET TAKIMI

)

-

Motor kundagi, roket motorunun yerlestirilecegi parcadir. Motor kundaginin ¢ap ve boyut dlculeri rokete takacagimiz motora
gore ayarlanmis olup motorun bu kisma siki gegcme ile montajlanmasi hedeflenmistir. Motor kundagi, ikinci govdede bulunan
merkezleme yuzuiklerinin icinden gecerek roketin icinde tam merkez noktada yer alacaktir. Motor kundagi, merkezleme
ylziklerine ya da roketin dis govdesine herhangi bir vida vs. ile bagli durumda olmayip merkezleme yiziklerine siki gecme
seklinde montajlanacaktir
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

END RING

Roketin en alt kisminda yer alan bir adet end ring parcasi bulunmaktadir. End ring parcasi Gzerinde 4 adet kaplow klips deligi
bulunmaktadir. Parcanin yanlarinda 60 derece araliklarla 6 adet vida deligi de vardir ve bu delikler sayesinden parcanin roketin
disindan rokete vidalanarak montaji saglanacaktir. End ring parcasi motorun ¢capindan buyutk olup motorun en arka kisminda yer
alan nozzle ¢ikintisinin capindan daha kli¢cuktir. Boylece motorun butiin govdesi end ring parcasinin icinden gecip motor
kundagina yerlestirilebilirken motorun en arka kisminda bulunan nozzle ¢ikintisi cap farkindan dolayi end ring parcasinin disinda

kalacaktir. Bu nozzle ¢ikintisi ise end ring tzerine takilan kaplow klipsler ile tutularak motorun yere dismesi engellenecektir.
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DELTA ROKET
TRAKIMI

Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

KAPLOW KLiPS

Rokette 4 adet kaplow klips mevcuttur. Kaplow klipsler, roketin en altinda bulunan end ring parcasi lizerine M5 vida ile
vidalanarak montajlanacaktir. End ring Gzerinde bulunan kaplow klipslerin gérevi, motorun rokete yerlestirildikten sonra
motorun roketten geri diismesini engellemek ve motoru tutmaktir.
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GOREV YUKU KAPSULU

Rokette gorev yukinun disini tamamen kaplayan bir adet kapsul vardir. Gorev yuku roketten bagimsiz sekilde roketten
ayrilirken ve ayrildiktan sonra diiserken goérev yukinun igindeki aviyonik sistemi korumak icin tasarlanmistir. Bu kapsuliin
icerisinde kizakli bir sistem yer almaktadir ve PCB kartimiz bu kizak icerisine sirulerek siki gecme seklinde gorev yukine
montajlanmaktadir. Ayrica kapsuliin icerisinde pillerin oturacagi diiz bir levha da bulunmaktadir. Kapsulin ylzeyinin bir kismi,
aviyonik sisteme erismek icin acik sekilde birakilmistir. Bu delik kismi kapatan bir PLA kapak bulunmaktadir. Gorev yikinin azami
4 kg olmasini saglayan iki adet celik bulkhead ise bu kapsulin en Ust ve en alt noktalarindan kapstle vidalanacaktir.
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DELTA ROKET
TRAKIMI

Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

AVIYONIK SISTEM KAPSULU

Rokette aviyonik sistemin disini tamamen kaplayan bir adet kapsil vardir. Bu kapsiil, aviyonik sistemi roketin ucus sirasinda
yasadigl sarsilma ve titresimlerden korumak amaciyla tasarlanmistir. Bu kapsuliin icerisinde kizakli bir sistem yer almaktadir ve
PCB kartimiz bu kizak icerisine sirulerek siki gecme seklinde gorev yiukine montajlanmaktadir. Ayrica kapsuliin icerisinde pillerin

oturacagi duz bir levha da bulunmaktadir. Kapsulin yilzeyinin ¢cok kigtk bir kismi altimetreye erismek icin acik sekilde
birakilmistir. Bu delik kismi kapatan bir altimetre yuvasi bulunmaktadir.
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DELTRA ROKET
TRAKIMI

Sl

Motor Bolumu Mekanik Goriiniim & Detay

Motor Kundagi Merkezleme Halkasi Kaplow Klips
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Motor Montajinda Kullanilacak Olan Komponentler Motor Montajinda Kullanilacak Olan Yardimci Arag/Gerecler

Motor Kundagi Yildiz Tornavida

Kaplow Klipsler Loctite 243 Sprey

M2020 Motor M5 Vida
Merkezleme Halkalari Teflon Bant
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Yapisal Testler

TESTLER
YAPILAN TEST TEST YONTEMI TESTIN MONTAJ VE KURULUM ASAMASI TESTTE ELDE EDILEN VERILER

Cam elyafa ¢ekme testi. Diktértgen cam elyaf numune (retildi ve ¢ekme testi Istenilen verilere ulasildi.

kme Testi .
Cekme Test cihazina takildi.

. Kara barutla ayrilma testi. 3D yazicidan basilan hazneye barut koyularak sisteme istenen basinca ulasildi.
Patlama Testi montajlandi

- Yiksek bir yerden serbest Parasiitler yiksek bir yerden, agirlik baglanarak serbest Parasit hizi yeterli bulundu.

atis. birakildi.
HAZIRAN 2022
Pazartesi Sali Carsamba Persembe Cuma Cumartesi Pazar
1 2 3 4 5
6 7 8 9 10 _ 11 Paragit 12 Ppatlatma
Cekme Testi Testi Testi

13 14 15 16 17 18 19
20 21 22 23 24 25 26
27 28 29 30
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Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

ilgili video linkleri sisteme yiiklenmistir.
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Yarisma Alani Planlamasi

iS PLANI
Yapisal buttinlik etiketi Ahmet Glrkan Baysak " Giirk ‘
alinmasi Montaj Glnu Roketin rampaya taginmasi Atis glinu met Gurkan Baysa

Halil Arslantirk

Aerodinamik etiketi alinmasi Halil Arslantirk . o )
Aviyonik sistemin

Montaj Gunu aktiflestirilmesi ve
altimetrenin takilmasi

Atis glinl Ahmet Glrkan Baysak
Halil Arslantirk

Ali Recep Gergin Aviyonik sistemin Atis glini
haberlesmesi

Aviyonik etiketi alinmasi

Montaj Guni Doguhan Culhacioglu

0 kU etiketi al . Muh K ini ¥
Gorev yiikii etiketi alinmas| Montaj Giini uhammet Kerem R oketin kurtarimas, Atis glini Ahmet Giirkan Baysak
Mumcu Halil Arslantiirk
Kurtarma etiketi alinmasi Montaj Glni Ebrar Bayram Takimin genel motivesini Atis giinii Muhammet Kerem
arttirmak Mumcu
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Yarisma Alani Planlamasi

ACIiL DURUM EYLEM PLANI

1 Problem tespit edilir.
2 Problem takim kaptanina haber verilir ve ¢6zim aranur.
3 Tehlikeli bir durumsa hakemlere bildirilir.
T
1 Problemin tespit edilir. 1 Problemin tespit edilir
2 Problem mekanik kaptanina haber verilir ve ¢6ziim aranir. 2 Problem elektronik kaptanina haber verilir ve ¢6zim aranir.
3 Problem blyiikse takim kaptanina haber verilir ve ¢6ziim aranur. 3 Problem biliytkse takim kaptanina haber verilir ve ¢6ziim aranir.
4 Tehlikeli bir durumsa hakemlere bildirilir. 4 Tehlikeli bir durumsa hakemlere bildirilir.
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Yarisma Alani Planlamasi

RISKLER VE COZUMLERI

RISKLER COZUMLER

Coupler ve govdelerin istenilen 6lclye getirecek talash imalatgisinin Atolyemizde bulunan zimpara makinesi ile istenilen 6lcliye getirilmesi.
bulunamamasi veya imalatin gecikmesi.

Uretilen parcalarin istenilen agirliklarindan fazla veya eksik olmasi. Uretilen parcalarin agirliklari open rockete girilerek istenilen statik marijin
degerine ulagsmak icin kanatlarin boyutlarinda degisiklik yapiimasi.

Aviyonik devre kartinin ve elektronik devre elemanlarinin kullanilmaz hale Aviyonik devre kartlari ve elektronik devre elemanlarini yedekli satin alinmasi ve

gelmesi. kolay montaj edilebilecek sekilde tasarlanmasi.
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