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1. Proje Ozeti (Proje Tanimi)

Gorme engelliler icin tasarladigimiz titresim sensorlii ayakkabi projemiz engelli
bireylerin hayatlarin1 daha rahat yasamalari, bastonsuz ve sar1 band olmadigi alanlarda
ozgiirce illerliyebilmeleri ic¢in tasarlanmugtir. Tasarimimiz engelli bireyin giyecegi
ayakkabiya uyarlanip oniine ¢ikan engelleri algilayarak titresim sayesinde guvenilir
olan yone yonlendirmek i¢in olusturulmustur.

Tasarimda ilk asamada titresimi ayakkabinin tabanina yerseltirmeyi planladik
fakat bu tasarim her ayakkabiya uymadigi i¢in ayakkabinin tabaninin ¢ok daha kalin
olmasina sebebiyet vermistir.Her mevsimi ve engelli bireyimizin rahatin1 diistinmek
icin bilegine cep seklinde titresim motorunu yerlestirme karari aldik.Bu tasarim her
ayakkabiya uyarlanir kullanici agisindan ergonomikligi yiiksek ve maliyet agisindan
her gelire uygun oldugu neticesine vardik.

Projemizde kullandigimiz yazilim Arduino.Arduino kullanilmasiin tercih
sebepleri, basit bir sekilde programlanabilir; temel parcalarinin ve alt bilesenlerinin
maliyet-etkin olmasidir. Bir bagka tercih sebebi de , takim kaptaninin  Arduino egitimi
alarak bu alanda donanimli olmasidir



Montaj kismina gegildiginde ayakkabi modelinin 6lgiilerine gore Tinker Cat
tizerinden modelini olusturacagiz. Titresim Motoru ,Mesafe Sensorleri, Arduino,
Jumperlar igin aparat ve bunlart montajladiktan sonra Kodlamasint Ardunio(Mblock)
yazilimi ile yapacagiz. Son olarak projenin test asamasina gidecegiz.Projemiz Heniiz
Yapim Asamasindadir.

2. Problem/Sorun:

Projemizi yapma sebebimiz gorme engelli bireylerin eger yaninda birileri destek
olmuyorsa mutlaka pastonla ¢ikmalari ve pastonun yetersiz oldugu sar1 bandlarin
olmadig1 alanlarda veya sar1 bandin olup insanlar tarafindan isgal edildigi zamanlarda
caresiz kalmalar1 sebebiyle bunlarin hi¢ birine ihtiya¢g duymadan ayakkabisina bagh
olan titresim sensoriiyle dniine ¢ikan herhangi engelde yoniinii degistirerek 6zgiivenle
ve giivenli bir sekilde higbir kisitlama olamadan hayatlarina devam edebileceklerdir.
Projenin ¢6ziimiine odaklandig1 problem ile ilgili piyasada baska bir {iriin
bulunmamaktadir.Projemiz Ozgiin Kullanirlig1 ekonomik ve ergonomiktir.

3. COzlm

Gorme engelli bireylerin hayatlarini kisitli yasamalari, glivenli bir sekilde disarida
bulunamamalari ele alinip ¢6ziime gidilen bir projedir.

Gorme engelli insanlarin etrafini algilamasi i¢in etraftaki cisimleri algilayip
kullaniciya hissiyat duygusu ile titresimli bir sekilde cismin yoniine gore geri doniis
verebilen bir cihaz uygun gorildu. Bunun igin arduino komponentlerinden biri olan
ultrasonik sensor kullanilmasi, bu sensér sayesinde cisimlerin nerede ve ne kadar
uzaklikta oldugunun tespit edilebilmesi ve ¢ukur vb gibi engellerde 75 derece agili
mesafe sensoriiniin kullanilmast uygun goriildii. Titresim motorlarini1 bireyin ayak
bileklerinin i¢ kismina yerlestirilmesi ile engellere karsi uyarilmasi saglanacaktir.

4. Yontem

Gorme Engelli bireylerin teknoloji ¢aginda bile bu kadar kisithi yasamalari bu
projemizdeki en biiyiik ilham kaynagimiz oldu.Onlar1 bir nebze olsun 6zgiirlestirmek
icin  olusan diisiincemizi projeye dokmek istedik. Kurgulanan tasarim
gerceklestirilmek {izere danisman 0gretmenimize sunuldu. Ogretmenimizden de onay
alininca projemiz basladi.. Tasarim, "Tinkercad" adli site ile sanal ortamda olusturuldu
Bundan sonra proje igin uygun bir algoritima tasarlanmaya baslandi. Ardindan
Arduino IDE'sini kullanarak algoritmaya uygun bir yazilim olusturulmasi sathasina
gecildi.. Ayak bilek kismima eklenecek cep ciizdan igerisine buton, batarya, titresim
motorlar1 ve Arduino Uno kart1 yerlestirlip ayakkab1 lizerindeki mesafe sensorleri ile
baglantis1 yapildi.



i Batarya (pil) Buton (Sistemin aktiflestirip pasiflestirimesi icin kullanilacak)

(Sisteme elektrik enerjisini
saglayacak sarj edilebilir

batarya) 5 .
f’ Titresim motoru

( Ayakkabidaki ilgili mesafe sensoriinden
gelen sinyal dogrultusunda arduino uno
Arduino Uno Kart kartinin ilgili yazilim komutu ile titreyerek
engellere karsi kullaniciyr uyaracaktir.)

( Mesafe sensorleri ile
titresim motoru arasindaki
haberlesmeyi saglayacak ilgili
yazilimin aktarilacagdi karttir.)

—— Ayak bileklik aparati

(Ayakkabinin ergonomik yapisini

bozmamak icin ayak bilek kismina

ilgili mesafe sensdlerinden gelen

sinyalleri titresim motorlarina ileterek

kisinin engellere karsi uyariimasini

saglayan arduino uno kartinin, enerjiyi
saglayan bataryanin, titresim motoru ve
aktiflestirme butonunun bulundugu abarattir.)

Soket baglanti kablosu

(Ayak bilekligi ile

ayakkabida bulunan mesafe sensorleri
ile senkronizasyonun saglanmasinda
kullanilacak.)

75° acili

Mesafe Sensorii

Soket

( Bileklikte bulunan
arduino uno karti ile
ayakkabida bulunan
mesafe sensorlerinin
iletisimini saglayacak)

(Cukur ve dusik
engelleri tespit etmek
icin kullanilacak)

0 Mesafe
Sensori © Mesafe
Sensorii
(Yanlarda bulunan =
engelleri tespit etmek (On tarafta bulunan
icin kullanilacak) engelleri tespit etmek

icin kullanilacak)

Ayakkabi giftinin her ikisinde de ayni sekilde sistem uygulanacaktir.
ligili ayakkabi tarafindan karsilasilan engellerin bulundugu yonlerdeki

N OT: sensorin arduino uno karti ile haberlesmesi sonucunda ilgili bilekteki
titresim motorunun hareket etmesiyle kullaniciya dokunma hissiyati
sayesinde bilgi vermis olacagiz.



5. Yenilikci (Inovatif) Yonii

Projemiz piyasada hicbir iirline benzememekle beraber kullanilabilirligi ¢ok rahat ve
ekonomik olmakla birlikte her gérme engelli bireyin rahatlikla kullanabilecegi sekilde
tasarlanmistir. Gegmis yildaki aynmi kategoriden katilan barete uyarlanan Proje ile
kiyasladigimizda Gorme Engelli bireyin siirekli kafasindan sert bir cismin olmasi
titresmesi belirli bir zaman sonra rahatsiz edebilir veya herhangi carpma diismeden
daha riskli kazalara yol agabilir bu sebeple kisinin giivenligini herhangi bir kazada en
az riskle sonuglanmasi ve her mevsim diisiiniilerek giyicegi tiim ayakkabi modellerine
( sandalet,spor,babet,kundura vs.) uyarli olup titresim sensoriiyle géorme engelli bireye
hissiyat duyusuyla yon vererek belirli zaman asiminda ¢ok daha 6zgiir ve glivenli bir
sekilde yol alabilmesi yenilik¢i ve 6zgiin bir bulustur. Projemizin bir diger yenilik¢i
yonu, gérme engelli bireyler icin simdiye kadar yapilan projelerde ekstra kullanima
ihtiya¢ duyulan iriinler (gozliik, baret, kulaklik vb.) diistiniiliirken bizim projemizde
siirekli kullandigimiz ayakkabiya entegre edilerek tasarlanmistir.

6. Uygulanabilirlik

Hizla gelisen teknoloji ve 6zellikle giyim teknolojisi, ayakkabi iiretiminde yeni kaliplarin
daha hizli ve az maliyetle yapilmasi ilgili projemizin giincel kullanilan ayakkabilarimiza
entegre edilmesinde herhangi bir engel olusturmamasi, yeni seri iiretim i¢in ayakkabi kaliplar
olusturulmas1 yerli ve milli teknolojiyi kullanarak engelsiz adim projemizin hayata
gecirilmesi mimkdinddr. Ticari olarak milli ekonomiye katki saglayacak bir yapilanma
(fabrikalasma) olmas1 diisiiniilmektedir. Kismen gérme kayb1 yasayan yada ozellikle gérme
ve duyma engeli olan vatandaslarimizin hali hazirda kullandiklar1 ayakkabilarina entegre
edilerek daha az maliyetle, baston vb. arag gereglere ve baskalarina ihtiyag duymadan bir ¢ok
islerini glivenli olarak yapabilmeleri miimkiin olacaktir.

7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi

Projemizin tahmini maliyeti 350-400b bandindadir. Bu fiyat sayesinde insanlar bu iiriine
kolayca ulasabileceklerdir. Kullanilan malzeme kalitesi, toptan alim maliyetleri ve kur
degisiklikleri bu fiyat1 degistirmektedir.



MALZEME LISTESI

Arduino Uno
Disi Erkek Kablo
Erkek Erkek Kablo

Disi Disi Kablo

Mesafe Sensoru
Ayakkabi
Ayak Cep Bilekligi
Titresim Motoru
Breardboard

Buton

e 1 Adet56%£=56%
e 5Adet64£=30%

e 5Adet6£=30%

e 5Adet6£=30%

e 6Adet9%£=54%

e 1Cift 100 £ =100 %
e 1Adet10£=10%
e 2Adet7£=144%

e 5Adet6£=30%

e 1Adet6%£=6%

Gerekli Malzemeler 1.Haftada Temin Edilmistir.

GOREVLER

Proje ¢o6zlmilne ve

tasarimina karar
verilmesi
Tasarimin sanal

ortama aktarilmasi.

Haziran

Temmuz

Agustos

Gerekli malzemlerin
temin edilmesi.
Prototip icin
olusturulacak
ayakkabi ve
bilekligin
senkronizasyonunun




yapilmasi

Denemelerin
yapilmasi

Geri
toplanmasi

doniislerin

Yazillm ve tasarim
hatalarmin
dizeltilmesi

8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

Gorme Engelli bireylerin oldukga sikintili zorlu siireglerden gegcme sebebiyle onlarin
gilinlerini daha yasanilir giivenli ve en az riskle gecirmelerini saglamak igin
tasarlanmig bir projedir. Dolayisi ile hedef kitlemiz kismen gérme kayb1 olan bireyler
ve sadece gérme kaybi olan bireyler ile hem gérme hem duyma kaybi olan bireylerdir.

9. Riskler

Kullanicinin kullandig1 ayakkabinin derin bir suya temas etme durumunda elektrik
devrelerinin arizalanmasi sorun olusturabilir.

Proje hayata gegirilirken karsilagilabilecek major bir sorun bulunmamakla beraber L
tipi karar matrisine gore proje prototip icin risk degerlendirilmesi
gerceklestirilmistir.

ve
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1 Uriiniin Hava 4 3 12 Hava
Sartlarindan Sartlarina
Etkilenmesi Dayanikli
Malzeme
Kullanilmasi
2 Enerji 5 2 10 Uzun  sireli
Kaynaginin ve kisa
Arizalanmasi siirede  sarj
olabilen
kaynaklarin
kullaniimasi
3 Carpisma ve 3 4 12 Viicutla
Disme sabitlenmeni
n kaliteli
olmasi
4 Sensor Hatasi 5 1 5 Kaliteli
Malzeme
Kullanim /
Dizenli
Bakim
5 Elektrik 5 1 5 Kaliteli
Kacagl veya Malzeme ve
Kisa Devre Guvenli
Baglanti
Tasarimi
PROJE EKIBI ISIM-SOYISiM GOREVI
TAKIM LiDERI HALIL IBRAHIM | MODELLEME,MONTAJ,ALGORITMA
ESKICI
DANISMAN BIRGUL BESIKCI | GOZLEM,DANISMAN

10. Kaynaklar

https://www.tinkercad.com

https://www.arduino.cc

https://maker.robotistan.com



https://www.tinkercad.com/
https://www.arduino.cc/
https://maker.robotistan.com/
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