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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim

X

UMAY ROKET

CP (Basin¢ Merkezi): 129 cm
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Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

UMAY ROKET

Maksimum irtifa

Maksimum Hiz

Maksimum ivme

Rampa Cikis Hizi

CP Lokasyonu (burundan)

CG Lokasyonu (burundan)

Statik Marjin (0.3 Mach’taki
degeri)

1700 m

191 m/s
6,5570 G

26,4 m/s

129 cm

103 cm

2,00 cal
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175 m/s
5,9850 G

25,6 m/s
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2,25 cal
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UMAY ROKET

Altitude

110
Time (s)

‘*Amtuda (m) — Vertical velocity (mfs) — Vertical acceleration (G) ‘

Tasarim Simtulasyonu

*Simulasyon grafigindeki farklilik hiz verisinin
grafiklerdeki konumunun farkh olmasindan
kaynakhdir.

Uretim Sonrasi Similasyon

Altitude; Vertical velocity

o 100
Time (s)

—— Altitude (m) — Vertical velocity (m/s) —— Vertical acceleration (3)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylan
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UMAY ROKET

Kurtarma Sistemi Kurtarma Sistemi Kurtarma Sistemi
CAD Cizimi Entegre Edilmemis Goriint Entegre Edilmis Goruntd
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UMAY ROKET

Parasutler Ayri Parasiit Bolimleri Entegre

Parasut Bolimleri e oo . )
3 Goruntu Uretim Sonrasi Fotograf

CAD Cizimi
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UMAY ROKET

Tum parcalarinin montaji tamamlanmis roket ile yapilan ve barut kullanilarak yapilan testte burun konisi, faydal
yuk, faydali yik parasttl ana parasit ve yanmaz kumasin ana gévdeden ayrildigi tespit edilmistir.

*Testimiz takim danismanimiz ile patlama alaninin 10 metre yakinina insan alinmayarak iSG kurallarina uygun bir
sekilde gerceklestirilmistir.
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UMAY ROKET

Ana paragut agilma ve dayanim testi Faydal yUk parasiti agilma ve dayanim testi

Testlerimizde itfaiye yardimi ile ana parasit 32 metreden, faydali yiik parastitimiiz ise 20 metreden
Parasit Acilma Testi atildiginda parasutlerin acildigi ve kendilerine bagli ilgili parcalari kurtardiklari gozlemlenmistir.
*Test uzman itfaiye ekiplerince tim is givenligi kurallarina uygun bir sekilde gerceklestirilmistir.

Testlerimizde arabanin yaptigi ani hizlar ile parasttlerimizin acildigi ve ani soklara karsi dayaniminin
Parastt Dayanim oldugu gozlemlenmistir.
Testi *Takim arkadasimiz glivenlik halati ile aracin destek noktalarina baglanmis ve is glivenligi tedbirleri
alinarak testimiz gerceklestirilmistir.



Gorev Yiukiu Mekanik Gorunuim

UMAY ROKET

Gorev Yiki CAD Cizimi Gorev Yiki Uretim Sonrasi Goriinim
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Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

UMAY ROKET

Kullanilacak ticari Grin “ RRC3 Sport Altimeter” olarak secilmistir.

RRC3 Sport Altimater Ozellikleri

Cift dagitimli bir altimetredir. Bu altimetreyi muadil diger ¢ift 24 bit boyutunda ADC’li MISI MS5607 basing ve sicaklik
dagitimh altimetrelerden ayiran 6zellik ise ¢ok ucuslu bir kayit  sensoéru vardir.

.sist.e.mime. sahip olmasinin yani sira Yerilerin I?elirli. araliklarla 16 MHz 16 bit MSP430 serisi mCU mikrodenetleyiciye sahiptir.
indirilmesine gerek duymaksizin veri akisini sirekli olarak

aktarmaya devam eden bir sisteme sahip olmasidir. Cift

asamali olmasi sartnamede belirtilen kurallara tam uyumluluk  Ayarlanabilir irtifa 6zelligi vardir.

gostermektedir.

15 ucus hafizasinin (ucus basi 28 dakika) bulunur.

Tercih edilen altimetre sistemi parasutlerin kontrolli bir hizda  Yapilandirilabilen dagitima sahiptir
acllmasini ve bu esnada rokette olumsuz bir durum

yasanmamasini saglar Ana ve karma sistemlerinin bulunur
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum
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UMAY ROKET
Uretilmis Satin Alinan
Devre Semasi Devre Goruntusu Aviyonik Sistem Goruntusi
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Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

UMAY ROKET

Uriin Adi / Kodu / Kurtarma Algoritmasinda Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan
Komponent " 0 e :
Tiru Verileri Kullaniiyor Mu? Verilerin Islevi

islemci Arduino UNO Hayir

BMP 280 Basing Anlik olarak basinci degeri saptar ve

1. Sensor - Evet gerektiginde kurtarma
Sensoru : . .
sistemini aktiflestirir.
2. Sensor MPU 6050 Eg?.lrr.]. Hayir
ve Gyro Sensoru
Haberlesme Modulu SX1278 443mhz
Hayir

(Varsa) Lora Moduli

inis sonrasi yer istasyonuna anlik
GPS Moduli (Varsa) GY-NEOBMV2GPS Evet lokasyon verisi aktarimi yaparak inis

Moduli
sonrasi kurtarmaya destek olur
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Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
Gorunum
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UMAY ROKET

!

Uretilmis

. BMP280 Devre Goruntusu Aviyonik Sistem Goriintiisi
Arduino UNO MPU6050

Uretilmis
Devre Semasi
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UMAY ROKET
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2.Aviyonik Sistemi Yer Istasyonu

1600m’deki veri akisi

Yer Istasyonu ve 2. Aviyonik 1600 metre mesafeden
5 Avivonik arasina 1600m (en yiksek ucus  Alici Lora modiilii devresi(Yer istasyonu), oldukca saglikli bir sekilde
S Y . irtifasi 1519m) mesafe verici Lora modulu ve sensorleri iceren GPS ve sensor verisi akisi
lletisim Testi y : L : Ny
konulmus ve saglikli veri akisi 2.Aviyonik sistemi saglanmis, test basariyla

saglanmistir gerceklestirilmistir.
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Hakem Yer Istasyonu Testi

UMAY ROKET

Lise kategorisi icin HYi’ye veri aktarma zorunlulugu
kaldirildigindan dolayi yansi bos birakilmistir.
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Burun Konisi Mekanik Gorunum

UMAY ROKET

Burun Konisi CAD GOrintlsi Uretilmis Burun Konisi Gériintus
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UMAY ROKET

Ust Kanatcik CAD Goriintiisi

Q- 4nn

Ust Kanatcik Uretilmis Gériintisi Alt Kanatcik Uretilmis Gériintiisi

Alt Kanatgik CAD Goruntusi
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

X

UMAY ROKET

Ust Govde
CAD Gorinimu CAD Gorinimu Uretilmis Goriinti Uretilmis Gorinti

Ust Govde Alt Govde Alt Govde
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O
E ;3 Govde Parcalan1 & Govde Montaj Parcalarn
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

UMAY ROKET

UMAY ROKET

Alt Govde 1. ve 2. Aviyonik Alt Govde 1. ve 2. Aviyonik
Aktitlestirme Kapag| Aktiflestirme Kapagi
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

UMAY ROKET

Motor Blogu CAD Gorintis | Entegrasyon Govdesi CAD
, Goruntu
.
Burun Bulkhead ..
Yapisal Destekler Uretilmis
Goruntu
§ Yapisal Destekler
Motor Kapag CAD Gbriintil

—

_ Entegrasyon Govdesi
Uretilmis Goriinti

Kurtarma Ust N—rt
Bulkhead M8 Mapa
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UMAY ROKET

Motor Bolimu CAD Gorinimu Motor Bélimi Uretilmis Goriint
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UMAY ROKET

Test Adi

Govde
Mukavemet
Testi

Burun Konisi
Dayanim Testi

Kanatcgik
Dayanim Testi

Sok Kordonu
Dayanim Testi

Karabina ve
Firdondu
Dayanim Testi

Yapisal Testler

Testin Yontemi Test Duzenegi Detayi Test Sonucu
Govde E)arga5| II.? ayni Govde parcalarimizdan birinin tGzerine 45 Govde Uzerinde herhangi bir
malzemeden lretilen 6rnek parca . s e
. kilo olan takim arkadaslarimiz ¢ikmistir. zorlanma tespit edilmemistir.
uzerine kuvvet uygulanacaktir.
Burun konisi ylksek bir yerden Burun konisi okulumuzun 2. katindan Burun konisi tUzerinde herhangi
atilacaktir. zemine atilmistir. bir hasar meydana gelmemistir
Kanatciklarin tretildikleri karbon Karbon plaka perlon ipleri araciligiyla Karbon plaka tzerinde
plaka Gzerine kuvvet sabitlenmis ve Uzerine 45 kilo olan takim herhangi bir zorlanma
uygulanacaktir. arkadaslarimiz ¢ikmistir. meydana gelmemistir.
ek Plelny EIEEEE e Sok kordgnu ka.rablna araC|I|g|yI§ iki Sok kordongr?da herhangi blr.
. ucundan sabitlenmis ve arasina 70 kilo olan  kopma ve dikislerde herhangi
uzerine kuvvet uygulanacaktir. . . .
arkadasimiz oturtularak sallanmistir. bir atma gozlemlenmemistir.
Karabina ve firdondu birbirlerine Karabina ile firdondu birbirlerine takilmis  Karabina ve firdondu tzerinde
takilacak ve lizerlerine kuvvet ardindan perlon yardimi ile 2 takim herhangi bir zorlanma tespit
uygulanacaktir. arkadasimiz tarafinda cekilmistir. edilmemistir.

Testlerimiz Seval-Ahmet Cetin Fen Lisesi’'nde gerceklestirilmistir.



UMAY ROKET

Alt ve st govde, entegre

"Alt Gévde ic yapisallari 2. Aviyonik sistemi Ust govde kurtarma ) . 0 -ntegre
vida ile montajlandi. yerlestirildi. sistemi montajlandi. govdesi araciligiyla birlestirildi.

Piroteknik kapsil kendisi igin agilan  Kurtarma sisteminin digmesi
Motor kapagi vida Motor yatagi Ray butonlari Yere takilir, paragutler ve faydal yik  uzatildiktan sonra kapakcik
ile kapatild. yerlestirildi. takild. yerlestirilir ve burun konisi takildi. kapatildi.
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Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

UMAY ROKET

Atisa Hazirhk

1. Aviyonik sistem 2. Aviyonik sistem
anahtar ile acilir. anahtar ile acilir.

Altimetre montajlanir.

Kapakegik kapatilir.
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UMAY ROKET

Motor Montajl

Motor, motor yataklarina entegre edilecektir.
Motor kapagi vida ile kapatilacaktir.
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UMAY ROKET

Altimetre Montaijl

Altimetre 2. aviyonik sistemimizin
bulundugu alandaki karbon boruya
plastik kelepce ile montajlanacaktir.
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Yarisma Alani Planlamasi

UMAY ROKET

. .| Takim igi Montaj Giinii Atis Giinii
Takim Uyesi :
Pozisyonu Planlamasi Planlamasi

Takimin organizasyonu saglayacak, roketin rampaya

Dilser Takim Takimin organizasyonunu saglayacak
. . tasinmasi ve hazirlanmasini kontrol edecek ve kurtarma
Gocmen Kaptani ve motor montajindan sorumludur. . e .
operasyonuna onculik edecektir.
Esma Sultan Atis Roket alt sistemlerinin montajlarindan Roketin rampaya goturilmesinden, rampada 10 dakikalik
Altunba Sonrasl ve sistemlerin kontrollerinden zamanda aviyonik sistemini aktiflestirmekten ve atis sonrasi
2 Sorumlusu sorumludur. yer bilgisayarina gelen verilerin takibinden sorumludur.
Kibra Nur Kurtarma  Ayrilma sistemi, piroteknik kapsul ve Roket rampadayken yer istasyonuna gelen verilerin
Uygur Sorumlusu altimetre montajlarindan sorumludur. takibinden ve kurtarma operasyonunda sorumludur.
Sudegil Atis Kurtarma elemanlarinin montaji ve Roket rampayken ve kurtarma operasyonunda GPS veri
Ozgiil Sorumlusu kontrollerinden sorumludur. akisinin kontrollerini ve takibini saglamaktan sorumludur.
ilke Erein Atis Alani Aviyonik sistemlerinin montajindan Atis sonrasi durbun ile roket ugusunun takibini yapmaktan
5 Sorumlusu sorumludur. sorumludur.
Eren Aviyonik Aviyonik sistemlerin kontrollerini

- . Yer bilgisayari ile veri alisverisinin kontroliinden sorumludur.
Kigukyilldirnm Sorumlusu  yapacak ve testlerinden sorumludur. gi>ay 2VETlz
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Yarisma Alani Planlamasi

UMAY ROKET

Olusabilecek Riskler Risklerin ¢oziimii

Alyan basli vida yerine yildiz basl vida
kullaniimasi

Alyan basli vidalarin yalama yapmasi

Kullanilacak sayidan daha fazla vida, mapa,
karabina, firdondi vb malzeme tedarik
etmek

Kullanilacak vida, mapa, karabina, firdondu

Olusabilecek risklere kars! vb malzemelerin sayisinin yetmemesi
takim Uyeleri kendi

alanlarina gore risk
belirlemesi yapmis olup
risklerin cozimleri montaj ve
atis alanina gelmeden
giderilmis olacaktir.

Yanimizda yedek Li-Po pil ve Li-Po sarj aleti

Aviyonikte kullanilacak Li-Po pillerin bitmesi bulundurmak

Kullanilacak aviyonik sistemlerinin Aviyonik parcalarini yedekli olarak temin
parcalarinda sorun meydana gelmesi etmek

Bulkheadi yapistirmak icin kullanilan hizl
Burun konisi bulkheadinin yerinden ¢cikmasi kuruma saglayan yapistiriciyi fazladan
tedarik etmek

Entegre govdesinin govdeye sikismasi ve Entegre govdesi tUzerinde alistirma islemleri
cikartilamamasi uygulanmasi
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Yarisma Alani Planlamasi

Parasut iplerinin kesici aletler tarafindan zarar
gormesi

Kurtarma sisteminin oldugu bdlgeden aviyonik
bolgeye cekilen agcma-kapama buton

kablosunun kopmasi
Olusabilecek bir acil

durum aninda acil
durum takim kaptani
onculugiinde
cozulecektir.

Yer istasyonu olarak kullanilacak bilgisayarda
problem meydana gelmesi

Karton motor yataginda ezilme meydana
gelmesi

Kullanilacak GPS modulinin uydu bulamamasi
ve yer istasyonuna son GPS verisinin
ulasmamasi

Kullanilacak malzemelerinden bazilarini montaj
alanina getirmeyi unutmak

Yedek parasiit Ipi tedarik edilmesi

Kullanilacak olan kablo uzunlugunda bir kablonun
yedekli olarak tedarik edilmesi

Atis alanina 3 bilgisayar ile gelmek

Yedek motor yatagi tedarik etmek

Roketin durbun ile izlenmesi ve yollanan son GPS
verilerine gore yer tayini yapilmasi

Aksaray icerisinde montaj alanina yakin olan ve
malzeme tedarik edilebilecek yerlerin tespit edilmesi
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