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Karabuk Savunma Teknolojileri Kulubu (KARSAV) 2017 yilinda
kurulmus olup, kuruldugu gunden bu yana savunma sanayi teknolojleri
basta olmak Uzere guncel teknolojiler konusunda Universite 6grencilerini
bilgilendirmek ve projelerini destekleme vizyonuyla hareket etmistir.

Kullip, 2022 yilinda ilki gerceklestirilen Hyperloop Gelistirme Yarismasinda
13 farkh Universiteden 6grencinin bir araya gelmesiyle olusturulan HyperHawk
takinin kurucu uyesi olmustur. Hyperloop Gelistirme Yarismasinda 2. lik
derecesi elde eden kulibimiz, edindigi tecribe ile Karablk Universitesi
bunyesinde yeni bir takimla 2023 Teknofest'e damga vurmaya hazirlanmaktadir.

OwLoop Hyperloop takimi, ¢esitli disiplinlerden olusan deyimli kadrosu ile
Hyperloop teknolojisi uzerine calisirken ¢cok yonlu bir yaklasim sergilemektedir.
Hedeflerimizi, hyperloop teknolojisine katma deger saglayacak sistem ve
stratejilerden olusturmaktayiz. Bu sayede 2023 yili Teknofest Hyperloop
Gelistirme Yarismasinin en iddiali takimlarindan biri konumunda yer almaktayiz.

OWLOOP takimi olarak akademik program disinda ders disi etkinliklerle
gelismekte olan teknolojilerini tanitmak, gelismesine katki gosterek
ogrencileri bu yone tesvik etmek, kullp Uyelerini destekleyerek savunma sanayisini
arastiran, 6greten ve yetismesinde destek olmaktadir.



Tarih¢cemiz

17  Ekim 2017 wyilinda ROBOIK  insansiz kara araci
Turkiye'de ikinci savunma tasanm yarismasinda MERGEN

sanayi  kulUbu  olarak projemiz ile derece aldik
kuruldu.

= 500 Uye sayisina ulastik.
Baku EXPO'da gerceklesen
ADEX 18de verimizi aldik.

ke Uluslararasi  Savunma
Sanayi Fuari IDEF 19
da yerimizi aldik.

HAVELSAN'INn duzenledigi | Teknofest 2019 Roket | Elektromanyetik Teknolojileri
Online Kariyer Zirvesinde Yarigmasinda  Hezarfan L Takimi ile TUbitak'tan destek
canli yayin konugu olduk. ~ Roket Takimimiz Turkive  3ldik.

7.1igi derecesini elde ettik.

4 farkll  kategoriden 6 teknoloji  zirvesini  Zirvemize  TUSAS
takimla katilim sagladik. ASELSAN . ASSAN  HAVELSAN gibi
firmalarinin katihmiyla duzenledik.

_ITekmofest Yarismalaring IBat Karadenizin en buyuk savunma ve

Teknofest 2023 HYPERLOOP gelistirme  |Teknofest 2022 HYPERLOOP gelistirme
yarnsmasinda dunya hiz  rekorunu yarismasinda destek verdigimiz takimlar

hedeflemekteyiz. ile Turkiye 2'ncisi olduk.
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Hyperloop; kara, hava, deniz ve rayh ulasim sistemlerinin ardindan
5. nesil ulasim teknoloji olarak tanimlanmaktadir. Diger ulasim teknolojilerinden
daha hizli olan bu sistem, ylUksek hizlarda seyahat icin vakumlanmis
ozel bir tupe ihtiyac duymaktadir.

Hyperloop teknolojinin 1200 km/h teorik hiza ulasabilecek olmasinin
onemli bir sebebi, vakumlanmis tup icerisinde hava direncine maruz kalmadan
seyahat edebilecek olmasidir. Ayrica yercekimi kuvveti nedeniyle olusabilecek
zemin surtunmesini de en aza indirmek icin levitasyon adi verilen manyetik
kaldirma sistemlerini kullanmaktadir. Bu sayede yuksek hizlarda guvenli seyahat
icin elverisli bir konumda yer almaktadir. Sistemin tamamen elektrikle ¢calisacak
olmasi, cevreci bir ulasim teknolojisi olarak da tanimlanmasini saglamaktadir.

Hyperloop teknoloji icin gesitli itki ve levitasyon sistemleri 6nerilmektedir.
Hepsinin ortak noktasi ise tunel zemininde bir elektrik altyapisina
ihtiyac duymamalarndir. Bu sayede tunel maliyetleri oldukca dusmekte
ve teknolojik uygulanabilirlik artmaktadir.

Hyperloop Gelistirme Yarismasi benzeri yarismalar uluslararasi olarak dinya
Uzerinde gerceklestiriimektedir. Bizlerde bu teknolojik gelismeye katki sunmaya
devam edecegiz.




Ekibimiz

Takim Kaptani

B ' Elektrik-Elektronik muhendisligi  yUksek lisans egitimine
devam etmektedir. Cesitli elektrik motorlarinin tasarim ve analizler

\“ﬂ m Uzerinde calismalar yapmaktadir. Daimi miknatisli motor tasanmi
We glaninda bir  adet  patent  basvurusu  bulunmaktadir.  OwlLoop
Hyperloop takiminda lineer motor ve levitasyon sistemi  tasarimi
konusunda calismalar yurutmektedir.

Burak KARADAG

Yazilim Birimi Lideri

; Ayse Hiimeyra CENGiZz

Yazilim Birimi Lideri

-))?/'qw Mekatronik Muhendisligi 3. Elektrik-Elektronik ~ MUhendislidi
\\ > SIinif ogrencisidir. Python dilinde 3 sinif égrencisidir. Ayni zamanda
KNN(k Nearest Neighbours) algoritmas Ecole 42 Istanbul okullannda ana egitim
Uzerinecalismaktadir.Yapaysiniradlarinin ogrencisidir.  Google  Oyun ve  Uygulama
Matematiksel olarak modellernes Akademisinde  Flutter egitimi  almaktadir.

konulu bitirme  tezimi  yazraktadir GomMUlU sistemler  alaninda calismalar
' yapmaktadir. Owloop Hyperloop takiminda

haberlesme sistemleri konusunda calismalar
yurUtmektedir.

Celalettin AYDEMIR

Elektronik Birimi Lideri

Elektrik-Elektronik  Muhendisligi  3sinif  ogrencisidir.  Kar-Sav  kulubud
yonetim kurulu baskanligini yapmaktadir. Zorunlu vyaz stajini yuksek guclu
motorlann surdcy sistemleri Uzerine calisan firmada arge bolumunde yapmistir.



Enes BAGLAN

Mekanik Birimi Lideri

Rayll Sistemler Muhendisligi Mezunu ayni zamanda Rayli Sistemler
Elektrik Elektronik Teknolojisi onlisans Mezunu. Kendi tasarmi olan tek

motordan tahrikli VTOL IHA tasarimi gelistirmis ve bu konuda tez ve makale yazmistir.
Demir yollarinin guvenliginin artirilmasi ve kaza riskini minimuma indirmek icin ariza
ikaz sistemi gelistirmis ve bu hususta tez yazmistir. Hyperloop gelistirme yarismasl

kapsaminda

mekanik ve aerodinamik

tasarimlart  bulunmaktadir. Ulkemizde

ticari alanda Hyperloop gelistiriimesi ve uygulanmasi adina girisimde bulunan ilk
ARGE ekibinin mekanik ve aerodinamik Tasarim ve Analiz yukunu ustlenmistir,

Nuray OZIPEK

Sponsorluk Birimi Lideri

EndUstri muhendisligi 3. Sinif
ogrencisidir. Karabuk Universites

Savunma Teknolojileri KulUbunde
yonetim kurulu baskan yardimcisl
olarak gorev almaktadir.  IT  analyst

olarak ilerlemekte veri, veri madenciligi

alaninda kendini gelistirmektedir.
Umran AYGUR

Y Elektromanyetik Birimi Lideri

Muhammet Furkan YAVUZYiGiT

Sponsorluk Birimi Lideri
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EndUstri muhendisligi 4. sinif
ogrencisidir. Agile projeyonetimi ve
SCRUM metodolojisi  Uzerine calisrmalar
mevcuttur. Tez projesi kapsaminda kalite
yonetim sistemlerinin  surdurulebilirliklerine
etkisi ve gerekli KPI degerleri Uzerine
calismaktadir. TEKNOFEST 2022 Hyperloop
gelistirme yarismasl finalistlerindendir.

Elektrik elektronik  muhendisligi  dorduncu  sinif  égrencisidir.Teknofest

‘,2,,/ 2022 hyperloop kategorisinde motor batarya ve levitasyon Uzerinde calismis ve
finalde takimiyla juri 6zel 6dulunu almistir. Owloop Hyperloop takiminda levitasyon alaninda

calismakta ayni zamanda

levitasyon sistemleri konusunda tez projesi yurdtmektedir.



Hedeflerim

Lineer indUksiyon ile 150 km/h hiza
ulasarak dunya rekoruna imza atmak

Pasif levitasyon sistemi ile sifir enerji tuketimi
ile manyetik kaldirma islemini gerceklestiren
ilk takim olmak

F1 araclarinin dis kabuklarinda kullanilan
uretim metodu Hyperloop kapsulu
ureterek yenilik¢i bir Gretim metodunu
Hyperloop ekosistemine kazandirmak

Ozel tasarimli mekanik fren sistemimiz
ile daha az enetji ile etkin frenleme
yapmak

Ozglin haberlesme donanimimiz ve
yazilimimiz ile minimum gecikme
ile tunel i¢i etkin haberlesmeyi
gerceklestirmek




