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Şas�n�n altına yerleşt�r�len
mıknatıslar �le hareket sağlanır. Bu
mıknatıslar, ray üzer�nde 
manyet�k alan değ�ş�m�ne sebep
olurlar. Mıknatıslar aracın
hareket�ne ek olarak araçtan
bağımsız da hareket 
ett�ğ� �ç�n, kapsül �ler�ye doğru
hareket eder

Hyperloop kapsülünün hızını
etk�leyen b�r d�ğer faktör l�neer
motordur. L�neer motor çek�rdek ve
sargılardan oluşur, 
sargılardan geçen akım �le manyet�k
alan oluşturulur ve bu alana d�k b�r
kuvvet oluşur, ortaya çıkan kuvvet
aracın hareket� �ç�n gerekl� �vmey�
sağlar. 

Hyperloop tünel�n�n Faraday kafes� özell�ğ�
göstermes� sebeb�yle AEM modülü �le
haberleşme sağlanmaktadır. Kapsül �ç�ndek�
Ethernet ağı vasıtasıyla, �let�ş�m ve görüntü
aktarımı sağlanırken, kapsül ve kapsülün
yerleş�k b�r�m� arasındak� �let�ş�m AEM
vasıtasıyla sağlanmaktadır.

Kapsülün otonom çalışab�lmes� �ç�n
kapsülün tünel �çer�s�ndek� konumunun
kest�reb�lmes� gerekl�d�r. Bu konum b�lg�s�
aracılığı �le kapsül, durması gereken yere
geld�ğ�n� anlayacak ve fren s�stem�n�
otonom çalıştırab�lecekt�r.

Pnömat�k s�l�nd�r�n harekete
geç�rd�ğ� fren balatalarının raya
teması �le frenleme gerçekleş�r.
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