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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

SİMURG ROKET TAKIMI
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Takım Yapısı 

25 Temmuz 2022 Salı
2022 TEKNOFEST ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU 

(AHR)

Mehmet Berk ŞAHİN

Makine Mühendisliği Hazırlık

https://www.linkedin.com/in/mehmetberksahin

İrfan DUMAN

Bilgisayar Mühendisliği 2. Sınıf

https://www.linkedin.com/in/irfanduman

Erhan Turan BİLİR

Bilgisayar Mühendisliği 1. Sınıf

https://www.linkedin.com/in/erhanturanbilir 

Metehan SİVAS

Elektrik Elektronik Mühendisliği 2. Sınıf

https://www.linkedin.com/in/metehansivas

AVİYONİK

AVİYONİK

AVİYONİK

AVİYONİK

Bengisu ŞEN

Elektrik Elektronik Mühendisliği 4. Sınıf

www.linkedin.com/in/bengisu-şen98

KAPTAN

Arş. Gör. Dr. Işık ÇETİNTAV

Makine Mühendisliği Bölümü

https://www.linkedin.com/mwlite/in/i%C5%9F%C4%B1k-%C3%A7etintav-04ab431b

DANIŞMAN

Baransel REÇBER

Makine Mühendisliği 1. Sınıf

https://www.linkedin.com/in/baranselrecber

MALZEME VE ÜRETİM

Simurg Roket Takımı’nın danışmanı, kaptanı ve üyelerinin tümü Trakya Üniversitesi’nde öğretim üyesi ve öğrencisidir. 

Alperen YÜKSEL

Makine Mühendisliği 1. Sınıf

https://www.linkedin.com/in/alperenyuksel 

Samet TOHAN

Makine Mühendisliği 1.Sınıf

https://www.linkedin.com/in/samet-tohan

Deniz Bünyamin MATUR

Makine Mühendisliği 2.Sınıf

https://www.linkedin.com/in/deniz-matur

Tunahan İNAL

Makine Mühendisliği 3.Sınıf

https://www.linkedin.com/in/tunahaninal

TASARIM VE ANALİZ

TASARIM VE ANALİZ

KURTARMA

KURTARMA
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

35 Temmuz 2022 Salı

Bu kısım 2 yansıyı geçmemelidir. 

Son Değişimler sonrası Open Rocket & CAD Genel
Görünümü 

❑ KTR’den sonraki tüm değişikliklerin tamamlandığı son Open Rocket ve CAD görüntülerini üretilmiş olan roket ile karşılaştıran görüntü
verilecektir. Roket’in son entegre edilmiş halinin beyaz arka planlı fotoğrafı çekilmelidir.

Üretimi tamamlanmış ve entegre edilmiş
roket fotoğrafı.  

❑ CAD görseli altına 
OpenRocket ekran 
görüntüsü alınmalı. 
OpenRocket görseli altına 
da roketin üretilmiş ve 
birleştirilmiş son hali 
ölçüler eşleştirilerek 
eklenmelidir.

❑ Ölçüler eşleştirilirken 
roketin üretilmiş halinin 
üzerine CG ve CP’yi
belirten stickerlar
eklenmelidir. Bu 
stickerların burun 
ucundan uzaklığı da 
verilmelidir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

45 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun Konisi 350 mm

Sürüklenme 
paraşütü 
200 mm

Görev Yükü 
paraşütü 
280 mm

Görev Yükü 
160 mm

Burun Konisi 
Omuzluğu 
180 mm

1.Kurtarma 
Sistemi
185 mm

Aviyonik 
Sistem 80 

mm

2.Kurtarma 
Sistemi
185 mm

Ana Paraşüt 470 mm

Entegrasyon 
Gövdesi
180 mm

Motor 893 mm

Kanatçık kök kenarı  
300 mm

Kanatçık uç kenarı  
40 mm

Kanatçık uzunluğu 
85 mm

Roket çapı 
118 mm

Roket çapı 
118 mm

Roket Toplam Boyu 2770 mm

Roket genel tasarım 
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

55 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

CG noktasına Simurg logosu, CP noktasına ise operasyon logosu olan Gökdoğan konmuştur

CG CP
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

65 Temmuz 2022 Salı

Bu kısım 2 yansıyı geçmemelidir. 

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3020 m 3250 m %2.34

Maksimum Hız 250 m/s 262 m/s %1.12

Maksimum İvme 80.5 m/s2 84.5 m/s %1.89

Rampa Çıkış Hızı 30.7 m/s 31.4 m/s %2.66

CP Lokasyonu
(burundan)

174 cm 174 cm %0

CG Lokasyonu
(burundan)

151 cm 149 cm %1.33

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

2.01 cal 2.13 %6.37

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Tablo: Karşılaştırma
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

75 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

85 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel: Paraşüt 
açma sistemi CAD 

görümüm

Görsel: Paraşütler

Görsel: 
Montajlanmamış 

paraşüt açma 
sistemi

Görsel: 
Montajlanmış 
paraşüt açma 

sistemi

Görsel: 
Rokete entegre edilmiş 
paraşüt açma sistemi
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
Takım 

Logosu

95 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Sürüklenme
Paraşütü

Faydalı Yük 
Paraşütü

Ana 
Paraşüt

Görsel: Paraşütler
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Paraşüt Testleri 

105 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Takımların bu kısımda aşağıda ayrıntıları paylaşılan bir video hazırlamaları beklenmektedir.
• Paraşüt Testleri: Bu testlerde paraşütlerin açılmasının ve paraşütlerin işlevselliğinin kanıtlanması gerekmektedir. Paraşütlerin 

üretilmiş son hali kullanılmalıdır. 
• Testlerde prototip kullanıldığının veya sistemlerin içerdiği parçaların üretiminin tamamlanmadığının tespit edildiği durumda takım diskalifiye 

edilecektir.
• İlgili testlerin videoları Youtube platformuna yüklenmeli ve AHR ile beraber sistemde belirtilen kutucuğa konulmalıdır.
• Paraşüt Testlerinin süresi 30 Saniye olmalıdır.
• Testlerde prototip kullanıldığının veya sistemlerin içerdiği parçaların üretiminin tamamlanmadığının tespit edildiği durumda takım diskalifiye 

edilecektir.
• Testler için belirtilen süreler yeterli olmakla beraber testlerin bu sürelere sıkıştırılamadığı durumlarda videolar hızlandırılarak sürelere 

uyulmalıdır. 
• Testler için belirtilen süreler aşıldığı durumda aşan takımlar tespit edilip diskalifiye edilecektir. 
• Bahsi geçen testlerin paylaşılması zorunludur. Testlerin paylaşılmaması ve eksik paylaşılması diskalifiye sebebidir.
• Testlerde İSG kurallarına uyulmadığı durumlarda takım diskalifiye edilecektir.
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

115 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel: Görev Yükü 
CAD (önden görünüm)

Görsel: Görev Yükü CAD 
(izometrik görünüm)

Görsel: Görev Yükü Üretilmiş 
(demontaj) Görünüm

Görsel: Görev Yükü Üretilmiş 
(montaj) Görünüm
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

125 Temmuz 2022 Salı

Görev Yükü 3 Boyutlu 
Görünümü 

(CAD)

Görev Yükü Üretim Sonrası
Görünüm

❑ Görev Yükü üzerinde takım ismi yazmalı, takım üyesi ile fotosu olmalı ya da sticker şeklinde bir logo olmalı.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Takım 
Logosu

135 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci - (İşlemci için  boş bırakılacaktır)

1. Sensör BMP 180 Basınç 
Sensörü

(Evet / Hayır) .

2. Sensör - (Evet / Hayır) .

3. Sensör (Varsa) - (Evet / Hayır) .

Haberleşme Modülü 
(Varsa)

- (Evet / Hayır) .

GPS Modülü (Varsa) - (Evet / Hayır)

• 1. Uçuş kontrol bilgisayarında kullanılan temel devre elemanları tanıtılmalıdır. Devre elemanlarının kurtarma
algoritmasındaki rolü açıklanmalıdır.

• Bu kısım 2 (iki) yansıyı geçmemelidir.
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145 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin
İşlevi

İşlemci Teensy 3.6/ 
MK66FX1M0VMD18

- -

Basınç Sensörü BMP280/BMA150 Evet Ölçümler sonucu verdiği irtifa verilerine göre 
kurtarma sisteminin çalışması tetiklenir.

İvme ve gyro sensörü BNO055/- Evet Roketin doğru yönelimi  ve ivmesi tetikleme 
şartıdır.

Haberleşme Modülü YRRC 3DR RADYO 
TELEMETRİ/

Hayır -

GPS Modülü Adafruit Ultimate 
GPS 
Breakout/PA1616S

Evet Konum tespitinde GPS verileri kullanılacaktır.
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

Takım 
Logosu

5 Temmuz 2022 Salı

❑ Aviyonik sistem üzerinde takım ismi yazmalı, takım üyesi ile fotosu olmalı ya da sticker
şeklinde bir logo olmalıdır.

❑ Bu sayfada sadece resimler olmalı detaylar sonraki sayfalarda verilmelidir.
❑ Verilen şemada bütün komponentler isimleri/kodları ile belirtilmelidir.

Aviyonik Sistem Şeması
Üretilmiş 

Aviyonik Sistem
Görüntüsü

Üretilmiş 
Devre

Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 15
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 16

AviyoniK sistem şeması Üretilmiş devre görüntüsü
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 17

Üretilmiş Aviyonik sistem görünümü Roket genel tasarım 
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185 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci - (İşlemci için  boş bırakılacaktır)

1. Sensör BMP 180 Basınç 
Sensörü

(Evet / Hayır) .

2. Sensör - (Evet / Hayır) .

3. Sensör (Varsa) - (Evet / Hayır) .

Haberleşme Modülü 
(Varsa)

- (Evet / Hayır) .

GPS Modülü (Varsa) - (Evet / Hayır)

• 2. Uçuş kontrol bilgisayarında kullanılan temel devre elemanları tanıtılmalıdır. Devre elemanlarının kurtarma
algoritmasındaki rolü açıklanmalıdır.

• Bu kısım 2 (iki) yansıyı geçmemelidir.

Takım 
Logosu
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Tablo-: . Uçuş kontrol bilgisayarında kullanılan temel devre elemanları ve
devre elemanlarının kurtarma algoritmasındaki rolü.

• 2. Uçuş bilgisayarı olarak ticari sistem kullanılacaktır.
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 20

Şekil-1: Aviyonik sistem 
şeması

Şekil-1: Üretilmiş devre görüntüsü Şekil-1: Üretilmiş Aviyonik 
sistem görünümü
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Aviyonik Testler 

215 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

➢ Videoları eklenen bu testler ve bu testler haricinde takımımızca sistemin stabilitesini kontrol etmek ve
atış gününe kadar oluşabilecek tüm problemleri detaylıca tespit edebilmek amacıyla Sistem Stres Testi (
Uzun Süre Sistemin Açık Kalması), Kurtarma Operasyonu Testleri gibi testler defalarca yapılmıştır ve
fırlatmanın gerçekleşeceği güne kadar yapılmaya devam edilecektir.
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Aviyonik Testler 

225 Temmuz 2022 Salı

https://youtu.be/7n2R0MdW-QA

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtu.be/7n2R0MdW-QA
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Hakem Yer İstasyonu Testi 

235 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtu.be/q6Ypw3q6vYg

https://youtu.be/q6Ypw3q6vYg
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
Takım 

Logosu

245 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel: Burun Konisi CAD görüntüsü Görsel: Burun Konisi görüntüsü
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Kanatçık Mekanik Görünüm
Takım 

Logosu

255 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel: Kanatçık CAD görünüm Görsel: Kanatçık Üretilmiş görünüm
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

Takım 
Logosu

265 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

Takım 
Logosu

275 Temmuz 2022 Salı

Bu bölümde roket içi entegrasyon gövdesi(coupler), motor bloğu (bulkhead) vb. yapısal destek parçaları açıklanacaktır. Hangi gövdelere ne şekilde bağlandığıyla ilgili bilgiler verilmelidir. Ayrılma 
gerçekleşecekse belirtilmelidir.

Entegrasyon gövdesi yoksa (roket gövdesi tek parçaysa) bu durum belirtilmelidir. 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel: 
Burun 

Bulkhead
CAD

Görsel: Kurtarma 
sistemi Bulkhead

CAD
(2 adet)

Görsel: Entegrasyon 
Gövdesi CAD

Görsel: Entegrasyon 
Gövdesi Üretilmiş 

görünüm

Görsel: 
Burun 

Bulkhead
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
Takım 

Logosu
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Görsel: Motor Bölümü CAD (yandan görünümü) Görsel: Motor Bölümü CAD (izometrik görünüm)

Görsel: Motor Bölümü CAD (demontaj görünümü) Görsel: Motor Bölümü Kesiti
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Yarışma TakvimiTakım 
Logosu
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Yarışma Alanı Planlaması
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Yarışma Alanı Planlaması
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Yarışma Alanı Planlaması
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