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1. Proje Ekibi/Proje Ozeti

1.1. Proje EKibi

MalatyaTurizmDagciikTakimi Gorev Dagilimi

Adi1 Soyadi Takimdaki | Gorevi Uzmanliklart
Yeri
Murat Danigsman | Danigman, Organizasyon, | Dagcilik arama ve kurtarma,
CANPOLAT Proje yazimi su alti arama ve kurtarma,
projeler, tasarimlar
Asaf Kaptan Kaptan, Gerekli malzemelerin | Dagcilik arama ve kurtarma,
GUNGORDU temini ve saha calismasi icin | tiyatro, bisiklet, kodlama
yer belirlenmesi
Mehmet Uye Uye, Kodlama, sistemin | Yazilim ve kodlama,
SOYLEMEZ kurulmasi ve ¢alistirilmasi
Riza GUZEL | Uye Uye, Sistem kutusunun tasarim | Fusion 360 programi, yazilim
ve ¢iktisi, proje yazimi ve kodlama, tiyatro ve
miinazara ske¢ yazimi

1.2.Proje Ozeti

Dagcilik, daglarda yiiriiylis ve kamp kurmanin yani sira tirmanma sporunu da kapsayan
bir doga sporudur(1).

Trekking sirt ¢antasiyla ylirlinen, genellikle dnceden planlanan bir rotay: takip ederek ve
konaklamal1 bigimde gergeklestirilen doga yiiriiytlisler: demektir. Giiniibirlik doga
yiiriiylislerini de ifade etmek i¢in de kullanilan bu kelime sikg¢a “hiking” ad1 ile
isimlendirilir(2).

Tiirkiye, dogal ve kiiltiirel cekicilikleri, efsanevi ve bakir yiiksek daglariyla zengin
dagcilik turizmi potansiyeline sahiptir. Heniliz dagcilik turizmi potansiyeli yeterince
degerlendirilemese de, Tiirkiye’ye bu amagla her yil diinyanin ¢esitli yerlerinden ¢ok sayida
turist dag tirmamis1 ve yiiriiyiisii icin gelmektedir. Ozellikle yerli turistler i¢in de énemli bir
aktivite haline gelen dagcilik turizmi, Kiiltiir ve Turizm Bakanlig1 tarafindan gelistirilmeye ve
yayginlastirilmaya c¢alisilmaktadir(3).Gliniimiizde yapanlarin biiyiik bir istekle yaptigi
dagcilik; gezi ve turistik gibi cok amacli yapilan bir etkinlik haline doniismiistiir.

Ulkemizde de dagcilik oldukca yaygin ve popiiler olmaya baslamistir. Dageihik’ in
ogrenilmesi ve 6gretilmesi Tiirkiye Dagcilik Federasyonu yetkisindedir. Gerek egitim
alanlarin gerek ise egitim almadan daglara ¢ikanlar ile ilgili kaybolma ve 6liim
haberlerini sik stk duymaktayiz. Bu tiir haberler hepimizin icini acitmaktadir.

Bu haberlerden bazilari;

Uludag'da 17 giin 6nce kaybolan amator dagcilar Efe Sarp (37) ve Mert Alpaslan'in (31)
cansiz bedenleri Kiireklidere Kanyonu'nda suyun igerisinde dalgi¢ kiyafetleriyle arama yapan
ozel bir ekip tarafindan bulundu. Jandarma Arama Kurtarma, Jandarma Ozel Harekat, AFAD
ve sivil arama kurtarma ekiplerinin yardimiyla iki gencin cansiz bedenleri Bursa'ya getirildi.
Mert Alpaslan'in cansiz bedeni, Adli Tip Kurumu'na gelen yakinlari tarafindan teshis edildi.
Otopsi islemlerinin tamamlanmasinin ardindan Mert Alpaslan'in Istanbul'da, Efe Sarp'in ise
Aydin'da defnedilecegi 6grenildi(4).

Bursa’da 3 amator dagc1 Uludag’da ekipten birinin ayaginin burkulmasi iizerine ormanlik
alanda mahsur kaldi. Thbar iizerine harekete gecen arama-kurtarma ekipleri, ATV ve Arazi


https://www.milliyet.com.tr/haberleri/uludag
https://www.milliyet.com.tr/haberleri/bursa

araclari ile mahsur kalan 3 kisiye ulagsmaya calisiyor. Amator dagcilarin ise kardan bariak
yaparak hayatta kalmaya ¢alistiklar1 6grenildi(5). Daha bir ¢ok kaza/kaybolma 6rnekleri
https://www.dagkazalari.org/ sitesinden de goriilebilir.

Daglardaki tirmaniglarda ¢evreye zarar vermeyen ve ¢evrede rahatlikla bulunabilen
taglar kullanilir. Dagcilarin rotada en ¢ok yardim aldiklar1 destekler bu isaretlerdir. Bunlar o

rotay1 kullanan dagcilar tarafindan yapilmakta ve ¢esitli doga olaylari ise yikilsa dahi rotay1
takip eden dagcilar tarafindan diizeltilmektedirler. Dagcilar arasinda kisaca “Baba” ile
tanimlamasi yapilir. Bir babadan digerine giderek hem rotadan ¢ikmamis olurlar hem de yolu
rahatlikla bulurlar. Babalar birkag tas1 {ist {iste konulmasi ile yapilir

Daglarda yasanan ve kaybolmalardan dolayr olusan can kayiplarin1 azaltarak
kaybolan kisilere daha erken ulagabilmek amaciyla ¢oziimler bulmak gereklidir. Bu ¢oziimleri
belirlenmis sistemler haline getirerek uygulanmasi halinde ac1 haberleri de duymayacagimizi
umuyoruz. Bu amagla belirli rotalar1 olan daglarda kaybolanlar1 daha erken tespit edebilecek
bir sistem tasarlamak icin bir sistem ic¢in calismalar yapilmasi ve gerekli kodlamalarin
olusturulmasi, tasarlanan bu sistemin rotada bulunan babalar da kullanilmas1 gerekmektedir.
Bu sistem tlilkemizde dagcilik/ trekking yapan yerli ve yabanci dagcilar i¢indir.

-

Gorsel 1. Arama
Kurtarma Calismasi Gorsel 2. Arama
Kurtarma Calismasi

Girsel 3. Arama
Kurtarma Calismasi

Ulkemiz konumu itibari ile her mevsim ve her ydresine turtistleri cekebilecek bir cazibe
merkezidir. Dagcilik/ trekking yapmak icin bile lilkemize kiiglimsenmeyecek sayida turist
gelmektedir. Bu spor zevkli oldugu kadar tehlikeli olarak adlandirilmakta 6zelliklede kis
aylarinda kaybolan ve 6lii bulunan dagcilarin haberlerini sik stk duymaktayiz(Gorsel 1-2-3).
Bu haberler oldukga, gilivensizlikten dolay iilkemize gelen dagci sayilarinda azalma
olmaktadir.

Oliim Nedenleri

.DUSme .c;g .Tas Dismesi .Kalp Krizi Hipotermi Heyelan

Solunum Yetmezligi .Bilinmiyor

Gorsel 4. Dagcilikta 6liim nedenleri(6)



https://www.dagkazalari.org/

Faaliyet Tiirline Gore

Egitim 4.17% (3 Kisi)

Kaya Tirmanisi 12.5% (9 Kisi)

.Kaya Tirmanisi .Dagc_lllk .Ar‘ama - Kurtarma .Yur‘uyLis Egitim

Gorsel 5. Dagcilikta faaliyet tiiriine gore olan kazalar(6)
1.3. Tasarim

Calismamiz ozellikle daglarda kaybolmalar neticesinde ortaya ¢ikan yaralanma ve Olim
olaylarmi engellemektedir. Daglarimiz ¢alismamiz ile giivenli hale geldikc¢e yurt disindan da
yabanci dagcilar1 lilkemize ¢ekecektir. Bu ¢alismamizda “sistemin saglikli bigimde ¢alismast
yukarida belirttigimiz arduino uno kart, jumper, breadboard, MZ80 ayarlanabilir kiziltesi
sensor, Gergek Zamanli Saat Modiilii , buzzer, direng, led 9W sarzli pil’den olusan elektronik
malzemeleri kullanarak yapilan kodlama aracilifiyla calismasi saglanacaktir. Dagcilar kural
olarak tirmanis yada trekking yapacagi rotayr jandarmaya ve ilgili yerlere bildirir. Bu
bildirimde “ hangi rotay: takip edecekleri, kag kisi olduklari, tarih, saat” gibi bilgiler yer alir.
Yaptigimiz sistem; dag ve trekking rotalarinda bulunan babalara konacaktir. Bu babalarda
kullandigimiz MZ80 ayarlanabilir kizilotesi sensor gegen kisileri belirleyecek ve kodlamada
belirttigimiz sekilde ger¢ek zamanl saat modiilii sayesinde merkeze sensér numarasi, saat ve
tarih seklinde uyar1 yollayacaktir. Bu uyar1 kodlamada yazdigimiz tizere, 151kl1 ve sesli olarak
da iletilecektir. Herhangi bir kayip durumunda merkezde sisteme bakilacak ve hangi
sensorlerden gecildigi belirlenerek o bolgede aramalar yogunlastirilacaktir. Sistem Oniinden
gegebilecek hayvanlarinda sensor’ i ¢alistirma ihtimaline yonelik her babada bulunmak {izere
hareket sensorti, kopek kovucu ve giines enerji sistemi de bulunacaktir. Bu sayede babaya
dogru yaklasan hayvanlar bu sistem sayesinde uzaklastirilacaklardir.” Seklindedir.

Gegen Insanlar1 Alglla(2> Merkeze Bildil‘(>

Kayip Kiginin Sistemin Kontroli ve Kayip Ihbari

2. Algoritma ve Tasarim

Bagla(1)

Bulunmasi (6) Tahmini Yer Tespiti(5) (€))

Gorsel 6. Sistem Algoritmasi

1.Asama:Sistem baglatiliyor



2.Asama: Sistemin kurulu oldugu babanin 6niinden gecen dagci algilaniyor.
3.Asama:Bilgi Algilanan dagci merkeze sensor no, saat ve taih olarak bildiriliyor.
4.Asama: Dagci1 yakinlarinin, telefonla ulasamadiklari konusunda 112 e ihbar etmesi
5.Asama: Sistemin kurulu oldugu merkezde kontrol edilerek yer tespitinin yapilmasi

6.Asama: Belirlenen sensor civarinda arama kurtarma ¢alismalar1 yapilarak kayip dagcinin
bulunmas1

Algoritma yapilirken belirledigimiz problemler etrafinda, olabilecek ¢dzliim Gnerileri
takip ederek belirlenen ¢6ziim ekip olarak degerlendirilmistir. Prototipimiz yapilmis ve test
edilerek saha ¢aligmasi yapilmstir.
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Gorsel 8. Kutunun Fusion360 ile
Cizilmis Hali

Gorsel 7. Sistemin Devre Semasi

9. Sistemin Monte Edilmis Hali
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Gorsel 10. Sistemin Monte Edilmis
Hali
3. Sistem Mimarisi

Baba mz 80

/ LCD Ekran____ MH Gergek Zamanli Saat Modiilii
R

Arduino Uno Kart Pil

Gorsel 12. Sistemin Sematik Gosterimi

Projemiz sistemini olusturabilmek i¢in kullandigimiz cihaz ve malzemelerin
ozellikleri su sekildedir:

e ARDUINO Kart Uno; Bir G/C kart1 ve Processing/Wiring dilinin bir uygulamasini
iceren gelistirme ortamindan olusan bir fiziksel programlama platformudur.

e Jumper Kablo markasizdir. Bu baglanti kablolar1 2,54 mm'lik standart pinlere gére
dizayn edilmistir.

e Breadbord markasizdir; beyaz, dikdoértgen, lehimsiz yapiya sahiptir. 2 adet gii¢ bus"
60 adet siitun, 10 adet satir toplam 630 adet deligi bulunmaktadir.

e Ultrasonik Kopek Kovucu: Dogayla basbasa kalmayi tercih edip de istenmeyen
hayvanlardan  sikca  kendini  kurtarmak  zorunda  kalmis  kisiler  igin
tiretilmis ultrasonik 6zelliklere sahip bir cihazdir.

e Giines Paneli: Maksimum Giig : 22 Watt Gii¢ Tolerans: : Sadece pozitif A¢ik Devre
Voltaji (VOC): 21,6 Kisa Devre Akimi (ISC) : 1,21 Yikteki maksimum Voltaj
(VPM): 17,38 Yiikteki Maksimum Akim (IMP) : 1,15


https://tr.wikipedia.org/wiki/Ultrason

Hareket Sensorii: Ack Ir Hareket Sensorii 180°, IR HAREKET SENSORU 180°,
Yiiksek Algillama Hassasiyeti, Ayarlanabilir zaman ve lux ozelligi, CALISMA
GERILIMI : 220-240VAC 50-60Hz, Giic : 800 W-5A, Algilama Agis1 : 180°,

MZ80 Ayarlanabilir kizilotesi sensor: Bu sensoriin montaji tizerindeki ayar somonlari
ile kolayca yapilabilir. Kullanim1 kolay ve genis mesafe o6l¢iim araligina sahip bir
kizil6tesi mesafe 6l¢iim sensoriidiir. Goriiniir 1s1kla karisma olasiligi oldukga diistiktir.
Bu sayede dis faktorlerden dolay1 yanilma pay1 ¢ok disiiktiir. Arka tarafinda bulunan
vida ile hangi mesafe araliginda 6l¢iim yapilacagi belirlenir ve bu ayara gore dijital bir
cikis verir. Cikis olarak mesafenin degerini vermez , sizin ayarladiginiz degere geldigi
zaman dijital ¢ikis verir.

MH Gergek Zamanli Saat Modiilii: Dallas DS1302 Entegresine sahip ger¢ek zamanl
ve saati sifirlamamasi i¢in pil yuvasmna sahip saat modiilii Arduino ile uyumlu olup
saati her zaman dogru verebilmektedir.

Diren¢ markasizdir; Projemizde karbon karisimli direng kullanilmis olup bu tip
direngler toz halindeki karbonun dolgu maddesi ve regineli tutkal ile karisimindan
tiretilir. Karbon direngler tolerans oranlar1 yiiksek olan ve degerleri direng eskidikge
degisebilen direnclerdir.

Buzzer ; 2.3 kHz araligindaki sesleri isleyebilen bu triin, 12 mm’lik ¢apa sahiptir.
Baslica ozellikleri “Voltaj: 5V,Calisma Voltaji: 4-8 V, Maksimum Akim: 30 mA, 10
cm'deki Minimum Ses Cikisi: 85 dB, Titresim Frekansi: 2300 +/-300 Hz, Calisma
Sicakligi: -20 - +700, Depolama Sicakligi: -30 - +1050, Agirlik: 2 gr” dur.

9W Sarjli Pil ; Ni-Mh, 200mAh, 9V

Led: Akimin yalnizca bir yonden ge¢mesini saglayan iki bacakli yari-iletken bir devre
elemanidir.

Kutu: 3D tasarim programlari kullanilarak ¢izildikten sonra baskisi alinmistir.

Sistemimizin ana mimarisi rota tizerinde bulunan babalara konulacak olan lazer sensoriin
belirledigi gecisleri gergek zamanli saat modiilil ile merkeze bildirmesi ile olmaktadir.

=~ Semsor caviaryy 1y,

Gorsel 13. Merkezde Gegislerin Goriintiilenmesi

Sistemimizde Arduino ide ile yazilim yapmis bulunmaktayiz. Bu kodlamamiz su sekilde olup
farkli yazilim dilleri ile farkli yazilimlar da uygulanabilir.

3.1.Sistemin Arduino Kodlar:



#include <virtuabotixRTC.h>
#define i AO
#define j Al
#define k A2

virtuabotixRTC myRTC(j, |,
K);

intsl=2;

ints2 =3;

ints3 =4;

ints4 =5;

int s5 = 6;

inthl =8§;

inth2=09;

int b3 = 10;

int b4 = 11;

int b5 = 12;

int 11 =22;

int 12 =23;

int 13 = 24;

int 14 = 25;

int I5 = 26;

inta, b,c,d, e=0;

void setup() {
pinMode(s1, INPUT);
pinMode(s2, INPUT);
pinMode(s3, INPUT);
pinMode(s4, INPUT);
pinMode(s5, INPUT);
pinMode(b1, OUTPUT);
pinMode(b2, OUTPUT);
pinMode(b3, OUTPUT);
pinMode(b4, OUTPUT);
pinMode(b5, OUTPUT);
pinMode(11, OUTPUT);
pinMode(I12, OUTPUT);
pinMode(13, OUTPUT);

pinMode(l4, OUTPUT);

pinMode(I5, OUTPUT);

Serial.begin(9600);

}
void loop() {

a = digitalRead(s1);

b = digitalRead(s2);

¢ = digitalRead(s3);

d = digitalRead(s4);

e = digitalRead(s5);

myRTC.updateTime();

switch (a)

{

case 1:
digitalWrite(b1, LOW);
digitalwrite(11, LOW);
delay(10);
break;
case O:

digitalWrite(b1, HIGH);
digitalWrite(11, HIGH);

Serial.print("1. Sensor
calisti! Tarih :");
erial.print(myRTC.dayofmonth

Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.month);
Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.year);
Serial.print(" Saat : ");
Serial.print(myRTC.hours);
Serial.print(":");
Serial.print(myRTC.minutes);
Serial.print(":");

Serial.printin(myRTC.seconds)
;  delay(10);

while(a == 0)

{
a = digitalRead(s1);
}
break;
default:;
break;
}
switch (b)
{
case 1:
digitalWrite(b2, LOW);
digitalwrite(12, LOW);
delay(10);
break;
case O:
digitalWrite(b2, HIGH);
digitalWrite(12, HIGH);

Serial.print("2. Sensor
calisti! Tarih :");

Serial.print(myRTC.dayofmont
h);

Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.month);
Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.year);
Serial.print(" Saat : ");
Serial.print(myRTC.hours);
Serial.print(":");
Serial.print(myRTC.minutes);
Serial.print(":");
Serial.printin(myRTC.seconds
delay(10);
while(b == 0)
{
b = digitalRead(s2);
}



break;
default: ;
break;
}
switch (c)
{
case 1:
digitalWrite(b3, LOW);
digitalWrite(I3, LOW);
delay(10);
break;
case 0:
digitalWrite(b3, HIGH);
digitalWrite(I3, HIGH);

Serial.print("3. Sensor
calisti! Tarih :");
Serial.print(myRTC.dayofmont
h);

Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.month);
Serial.print("/™);
Serial.print(myRTC.year);
Serial.print(" Saat : ");
Serial.print(myRTC.hours);
Serial.print(":");
Serial.print(myRTC.minutes);
Serial.print(":");
Serial.printin(myRTC.seconds)

delay(10);
while(c == 0)
{
¢ = digitalRead(s3);
¥
break;
default: ;

break;

}
switch (d)
{
case 1:
digitalWrite(b4, LOW);
digitalWrite(14, LOW);
delay(10);
break;
case 0:
digitalWrite(b4, HIGH);
digitalWrite(14, HIGH);

Serial.print("'4. Sensor!
Tarih :");

Serial.print(myRTC.dayofmont
h);

Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.month);
Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.year);
Serial.print(" Saat : ");
Serial.print(myRTC.hours);

Serial.print(":");
Serial.print(myRTC.minutes);

Serial.print(":");
Serial.printin(myRTC.seconds)

delay(10);
while(d == 0)
{
d = digitalRead(s4);
}
break;
default: ;
break;
}
switch (e)

{

case 1:
digitalWrite(b5, LOW);
digitalWrite(I5, LOW);
delay(10);
break;

case O:
digitalWrite(b5, HIGH);
digitalWrite(15, HIGH);

Serial.print("5. Sensor
calisti! Tarih :");

Serial.print(myRTC.dayofmont
h);

Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.month);
Serial.print("/");
Serial.print(myRTC.year);
Serial.print(" Saat : ");
Serial.print(myRTC.hours);
Serial.print(":");
Serial.print(myRTC.minutes);

Serial.print(":");

Serial.printin(myRTC.seconds)

delay(10);
while(e == 0)
{
e = digitalRead(s5);
}
break;
default: ;
break;

}
delay(1000);

}
Seklinde kodlama yapilmustir.



4. Hayata Gegirilebilirlik/Uygulanabilirlik

Teknolojik gelismeler insanlarin hayatlarinin her alaninda hizl bir sekilde hareket edebilmesini
ve Ozellikle de hayatin1 kolaylastirabilmek i¢in daha iist diizey tasarimlar yaparak uygulamaya
gecmesini gerekli kilar.

Yurt disinda yapilan bir ¢ok projeyi gordiigtimiizde “Niye biz bunu distinemedik?” diye
hayiflandigimiz ¢ok olmustur. Iste bu ¢alismada bunlardan biri gibi olmasin diye uygulamaya
gecilmelidir.

Ulkemizde daglarda bulunan rotalar {izerine bu sistem kurularak yerli ve dzellikle de yabanci
dagci turistleri iilkemize ¢ekebiliriz. Tabi sadece bizim yaptigimiz ¢alisma olarak degil de;

Yapmis oldugumuz sisteme kapagokya gsm shield, SIM800C GSM modiil de ilave edilerek,
kablo iletimi olmadan bilgiler anlik olarak iletilebilir.

Sisteme HC-06 Bluetooth modiilii de eklenerek cep telefonunu ile ulasamadigimiz merkeze
daha once telefona yiiklenmis uygulama sayesinde ulasip belirlenmis olan acil durum
bildirimi yapilabilir.

Sisteme RFID kart1 da eklenerek kartli okuma ve merkeze bildirimde yapilabilir.

Rotayi kullanan dagcilarin sayisal istatistigi tutulabilir.

Zirveye ulagsma Ve zirveden inis siirelerinin istatistigi tutulabilir.

Sisteme her babada olmak {izere yan yana ikiser adet MZ80 eklenebilir. Bu sekilde yapilan
sistemde dagcilarin ¢ikis yoniinde ya da inis yoniinde mi olduklar1 anlasilabilir.

Uyurgezer ¢ocuklari olan ebeveynler bu sistemi evde kullanabilirler.

Evlere hirsiz girdiginde uyart sistemi olarak da kullanilabilir.

Kar yagist olan bolgelerde sistemimizin kar altinda kalarak islevsiz hale gelmemesi igin kar
seviyesi yiikseldikge yiikselebilen platform yapilabilir.

Askeri alanlarda giivenlik maksatli kullanilabilir.

Farkli sensorler eklenerek daha kapsamli hale getirilebilir.

Acil durumlarda(yaralanma, cep telefonunun sarji bitmesi vb.) bu sistem iletisim araci
olarak da kullanilabilir.

Yapilan sistem ekonomik olup bu 6zelliginden dolay1 yaygin olarak kullanilabilir.

Seklinde de gelistirilerek de yapilabilir.

5.

Yenilikeilik/Ozgiinliik

Yaptigimiz aragtirmalarda belirledigimiz problem ile ilgili ulusal ya da uluslararas1 makaleler
bulunamamustir. Tiirkiye Dagcilik Federasyonu yetkilileri ile goriistilmiis iilkemizde ve diinyada bu
sekilde bir sistemin/¢calismanin olmadigini sdylemislerdir. Ayrica Tiirk Patent Kurumu ile
uluslararasi patent baglantilarini kullanarak yapilan patent ve faydali model taramalarinda da bu
konu ile alakali bagvuru ya da tescili alinmis bir sistem bulunamamistir. Bu ¢alismanin alan yazin
bir ilk olma 6zelligi tasidig diisiinmekteyiz. Yaptigimiz sistem ile ilgili Tiirk Patent ve Marka
Kurumuna faydalh model basvurusu yapmis bulunmaktayiz(7). Bu haliyle yenilik¢i ve
Ozglindiir.

Projemiz fikir yoniinden milli ve yerlidir. Tescil alindig1 ve kullanildig: takdirde iilkemize
katma deger getirecegi asikardir.

6.

Bir Soruna/ihtiyaca Céziim Uretmesi

Projemiz ile belirlemis oldugumuz
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e Belirli rotalar olan daglarda kaybolanlar1 daha erken tespit edebilecek bir sistem
tasarlanabilir mi?

e Tasarlanabilirse dag ve trekking rotalarinda kullanilabilir mi?

e Gelistirdigimiz sistem ile dag tirmanislar1 ve trekking’ lerde kaybolmalar ile olusan can
kayiplar1 azaltilabilir mi?

e Sistemimiz sayesinde iilkemize gelecek dagc1 turist sayisinda artis olabilir mi?

Problemlerimize tasarladigimiz sistem ile ¢6ziim bulunmus olup, projemizde;

e Belirli rotalar olan daglarda kaybolanlar1 daha erken tespit edebilecek bir sistem
tasarlanabilir.

e Tasarlanmis bu sistemi dag ve trekking rotalarinda kullanilabilir.

e Gelistirdigimiz sistem ile dag tirmaniglar1 ve trekkingler’ de kaybolmalar ile olusan can
kayiplar1 azaltilabilir.

e Sistemimiz sayesinde tilkemize gelecek dagci turist sayisinda artis olabilir.
Seklinde belirledigimiz hipotezlerimize ulasmis bulunmaktayiz.

Projemiz ile yukarida belirtmis oldugumuz problemlere ¢6ziim bulmus olacagiz. Belirlenmis
rotalar1 olan dag ve trekking rotalarinda kurulacak olan sistem sayesinde kaybolmalardan dolay1
can kayiplari azalacaktir. Sistemimiz teknolojik olarak hayata gecirilebilirlik/uygulanabilirlik
boliimiinde boliimiin® de yazdigimiz maddelerde goriildiigii tizere ¢ok farkli sekillerde de
yapilip kullanilabilir. Kapagokya GSM Shield ile de gerekli kodlamalar yapilip sistemimize
entegre etmis bulunmaktayiz. Bu sistemde kabloya gerek duyulmaksizin bilgiler mesaj yolu ile
merkeze iletilmektedir.

Yapmis oldugumuz saha ¢alismasinda topladigimiz bulgular su sekilde olup sistemimizin
istedigimiz sekilde de ¢alistigi tespit edilmistir.

Tablo 1
Saha Calismasinda toplanan bulgular

Mesafe S
uruyus
(Her -
] Yerlestirilen Yapan
Bir 1a Merkeze Gelen Uyarilar
Sensor Sayisi Kisi
Baba
Sayisi
Arasi)
50 m 5 3 1. Sensor 2 Sensor 3. Sensor 4. Sensor 5. Sensor
1. Sensor 2.Sensor  3.Sensor 4.Sensor 5. Sensor
. calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
'5 Tarih: Tarih : Tarih : Tarih : Tarih :
g 9/10/2021  9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021
5 Saat : Saat : Saat : Saat : Saat :

13:05:22 13:07:12  13:09:23  13:11:51  13:14:07
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1. Sensor 2 Sensor 3. Sensor 4 Sensor 5. Sensor
calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
§ Tarih : Tarih - Tarih - Tarih : Tarih :
E o020, 9/10/2021 9/10/2021 91072021 971072021
é Saat - Saat : Saat : Saat : Saat :
130506  13:07:25  13:00:28  13:11:56  13:15:00
1. Sensor 2 Sensor 3. Sensor 4. Sensor 5. Sensor
. calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
'5 Tarih : Tarih : Tarih : Tarih : Tarih :
=§ o/loj0pL 91072021 oorop1 91012021 9/10/2001
g» Seait Saat : Saat : Saat: S
130546  1307:30  13:09:35 131z 131504

Saha calismasinda toplanan sonuglar Tablo 1’de gosterilmistir. Her bir baba arasinda 50
mesafenin oldugu ¢alismada sistemin sorunsuz ¢alistig1 ve gecisleri merkeze ilettigi goriildii.

Tablo 2

Saha Caligsmasinda toplanan bulgular

Mesafe

Viiriivi
(Her Yerlestirilen Yua Z;lls
Bir "$ p ; Merkeze Gelen Uyarilar
Sensor Sayist Kisi
Baba Sayisi
Arasi) 2%
150 m 5 3 1. Sensor 2. Sensor 3.Sensor 4.Sensor 5. Sensor
1. Sensor 2 Sensor 3. Sensor 4. Sensor 5. Sensor
= calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
'Q Tarih: R Tarih : Tarih : Tarih :
S 9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021
= 9/10/2021  9/10/2021 Sat - Sat - Sat
k= Saat - Saat - aat aat : aat
aa] ) .10- 15:52:16 16:01:37 16:06:12
15:45:06 1549119
1. Sensor 2.Sensor  3.Sensor 4.Sensor 5. Sensor
173 calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
N, Tarih : Tarih : Tarih : Tarih : Tarih :
g 9/10/2021  9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021
1'_@ Saat : Saat : Saat : Saat : Saat :
— 15:45:12 15:49:13  15:52:24  16:01:44  16:06:16
1. Sensor 2.Sensor 3.Sensor 4.Sensor 5. Sensor
RZ calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
ﬁ Tarih : Tarih : Tarih : Tarih : Tarih :
g 9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021 9/10/2021 9/10/2001
‘s, Saat : Saat : Saat : Saat : Saat :
= 15:45:46 15:49:44  15:52:29 16:01:49  16:06:52
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Saha ¢aligmasinda toplanan sonuglar Tablo 2’de gosterilmistir. Her bir baba arasinda 150 m
mesafenin oldugu ¢alismada sistemin sorunsuz ¢alistig1 ve gegisleri merkeze ilettigi goriildii.

Tablo 3
Saha Calismasinda toplanan bulgular

Mesafe N
Yiirliyls
(Her ..
Bir Yerlf:stlrllen Yapan Merkeze Gelen Uyarilar
Sensdr Sayisi Kisi
Baba S
Arasi) aytst
1000 m 5 3 1. Sensor 2.Sensor  3.Sensor  4.Sensor 5. Sensor
1. Sensor 2.Sensor  3.Sensor 4. Sensor 5. Sensor
RZ calisti! calisti! calisti! calisti! calisti!
M Tarih: Tarih : Tarih : Tarih : Tarih :
g 23/10/2021 23/10/2021 23/10/2021 23/10/2021 23/10/2021
k= Saat : Saat : Saat : Saat : Saat :
/M 10:20:09 10:49:16 11:27:05 11:59:33 12:35:19
1. Sensor 2. Sensor 3. Sensor X X
% calisti! calisti! calisti!
N Tarih : Tarih : Tarih :
g 23/10/2021 23/10/2021  23/10/2021
E Saat : Saat : Saat :
= 10:20:16 10:49:21  11:27:17
1. Sensor 2.Sensor 3. Sensor 4. Sensor X
RZ calisti! calisti! calisti! calisti!
i Tarih : Tarih : Tarih : Tarih :
8 23/10/2021 23/10/2021 23/10/2021 23/10/2021
‘s, Saat : Saat : Saat : Saat :
D 10:20:21 10:49:28 11:27:32 12:01:33

Saha ¢alismasinda toplanan sonuglar Tablo 3°de gosterilmistir. Her bir baba arasinda 1000

m mesafenin oldugu calismada sistemin sorunsuz calismis olup ii¢ dagcidan birinin 4. ve 5.
sensorlerden gecmedigi digerinin ise 5. sensdrden gegmedigi uyaris1 merkeze iletilmistir.

Tablo 4
Saha Calismasinda toplanan bulgular

Mesafe

Yiiriivi
(Her Yerlestirilen ;1:1 }anr:S
Bir > pa Merkeze Gelen Uyarilar
Sensor Sayisi Kisi
Baba Sayisi
Arasi) o
1500 m 5 3 1. Sensor 2.Sensor 3.Sensor  4.Sensor 5. Sensor
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1. Sensor 2. Sensor 3. Sensor X X
RZ calisti! calisti! calisti!
N Tarih: Tarih : Tarih :
g 30/10/2021  30/10/2021 30/10/2021
k= Saat : Saat : Saat :
/M 14:02:09 14:45:22  15:27:15
1. Sensor 2.Sensor 3. Sensor X X
@ calisti! calisti! calisti!
N Tarih : Tarih : Tarih :
g 30/10/2021  30/10/2021 30/10/2021
!i Saat : Saat : Saat :
— 14:02:15 14:45:18  15:28:02
1. Sensor 2. Sensor 3. Sensor X X
RZ3 calisti! calisti! calisti!
i Tarih : Tarih : Tarih :
g 30/10/2021  30/10/2021 30/10/2021
= Saat : Saat : Saat :
= 14:02:20 14:45:25  15:28:16

Saha ¢aligmasinda toplanan sonuglar Tablo 4’de gosterilmistir. Her bir baba arasinda 1500
m mesafenin oldugu calismada sistemin sorunsuz calismis olup iic dagcimin’® da 4. ve 5.
sensorlerden gecmedigi uyaris1 merkeze iletilmistir.

Projemiz ile ilgili takvimimiz su sekildedir.

Tablo 5
Is Zaman Cizelgesi asagida verilmis olup herhangi bir aksama olmadan belirlenen tarihlerde
yapilmustir.

> >> Isin Tamonyly Paketiert
m_

Tablo 5. is/Zaman Cizelgesi
7. SWOT Analizi

Tablo 6
SWOT Analizi asagidaki gibidir.



14

e
. i

* Turizmin ekonomik olarak guc/Ubir sektor olmasi ™
# Turistlerin ekstra glivenlikleri
« Faydalimodel alinmas igin girisimde bulunulmasi
# Sahacalismasiile bulgularintoplanmas
= Gerek yazilim gerek ise malzeme noktasinda zenginlestirme yapilabilmesi
= Yerlibir calisma olmasi
o
™\
* Agiri sofukve sicagin sistemi etkileme durumu
# Sistemin ragbet gérmeme ihtimali
« Rotay kullanacak olan dagcilannyetkilileri bilgilendirmemesi
>
) N
+ Ulkemizin dagcilik ve Trekking faaliyetleriicin Gnemli olmasi
= Farkli sekillerde gelistirilebilirolabilmesi
# Farklialanlarda da kullanilzbilmesi
# Sistemintim dinyada kullaniimasi ile Glkemize katma deger katmasi
« Turizm geliri ve turist saynsndakiartis
v
\
= Kullanlan cihazlann arizalanmas:
= Bilerek zarar verilmesi
+ Rota disina bilerek cikan dagcilarin sistemde gérinmemesi
« Sistemin farkli sekilde yapilabilme ihtimali
= sistemimizin taklit edilmesi
J/

Tablo 6. SWOT Analizi

Projemizde tespit edilen riskler, gerceklesme olasiliklar1 ve etkileri Tablo 7 de goriildiigii gibi

olasilik/etki matrisi yontemi ile hazirlanmistir.

Tespit Edilen Riskler

Olasihik Etki

Diisiik Orta

Kullanilan Cihazlarin Arizalanmasi
Bilerek Zarar Verilmesi

Rota Disina Bilerek Cikan Dagcilarin
Sistemde Goériinmemesi

Sistemin  Farkli Sekilde Yapilabilme
[htimali

Sistemimizin Taklit Edilmesi

Yiksek  Disiik Orta  Yiiksek

Tablo 7. Risk Planlamasi

Projemizi hayata geg¢irirken ortaya ¢ikacak problemlere yonelik alinacak tedbirler ve bu dogrultuda
hazirlanan ¢6ziim 6nerileri Tablo 8. de goriildiigii gibi B plani olarak hazirlanmistir.

Proje Hayata Gegirilirken Ortaya Cikacak

Ahmnacak Tedbirler / Coziim Onerileri

Problemler (B Plam)

Asint Sicak ve Sogugun Sistemi Etkileme Kullanilan Malzemelerin Gozden Gegirilmesi /

Durumu Yeniden Planlanmas1

Sistemin Ragbet Gormeme Thtimali Sistemin kurularak reklaminin yurt disinda cesitli
Sekillerde yapilmasi

Rotayr Kullanacak Dagcilarin  Yetkililere Dagcilik federasyonu ve derneklerin sporcularini bu

Bildirmemesi konuda daha duyarli olmalar1  konusunda
bilinglendirmeleri

Tablo 8. Proje Hayata Gegirilirken Ortaya Cikacak Problemler / Coziim Onerileri
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Projemizde biitge planlamasina bagli risk analizi Tablo 9.” de goruldiugi gibi hazirlanmistir.

Biitge risk tespitleri Olasihik Etki
Tespit Edilen Fiyatlarin Degismesi / Riskleri Orta Orta
Beklenmedik Giderlerin Ortaya Cikmasi/ Riskleri  Diigiik Yiiksek

Tablo 9. Bitge Planlamasina Bagh Risk Analizi

Projemizin zaman planlamasina bagli risk durumu Tablo 10.” de goriildiigi gibi hazirlanmistir.

Isin Tamm Basari Olgiitii (%) Onemi (%) Olasihik  Etkisi
Literatiir Taramasi / Riskleri %100 %10 Diisiik Diisiik
Malzeme temininde mevcut olan %100 %20 Orta Orta
zorluk ve eksiklikler / Riskleri

Seri imalatta kullalan iiretim %100 %35 Orta Yiiksek
band1 / Riskleri

Veri Analizi/ Riskleri %100 %35 Orta Yiiksek

Tablo 10. Zaman Planlamasina Bagl Risk Analizi
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