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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

Takım Adı
KAYRA ROKET TAKIMI
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

25 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kurtarma 
sistemi

Omuzluk(210mm) Aviyonik bölümü(300mm)

Motor bloğu(950mm)

Kanat kökü(240mm)

Kanat Y.
(80mm)

Toplam uzunluk 2380mm 

Burun Konisi(300mm)

Faydalı 
yük(90mm)

CG:121 cm
CP: 147 cm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

35 Temmuz 2022 Salı

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3269 m 3296 m 0.89

Maksimum Hız 267 m/s 269 m/s 0.75

Maksimum İvme 86.1 86.7 0.69

Rampa Çıkış Hızı 32 32.3 0.92

CP Lokasyonu (burundan) 147 cm 147 cm 0

CG Lokasyonu (burundan) 121 cm 121 cm 0

Statik Marjin (0.3 Mach’taki
değeri)

1.86 1.86 0

Roket Toplam Ağırlığı 28203 g 28032 g 0.6

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Paraşüt açma 
sistemi Yarışma 
Komitesi tarafından 
verilen sistem 
kullanılacaktır 
Temsili görsel 
kullanılmıştır.

Ana paraşüt

Ana paraşütü serbest 
bırakacak olan tender 
descander mekanizması

Faydalı yük paraşütü

Sürüklenme 
paraşütü(Asıl rengi 
turuncudur.)

Entegre edilmemiş görüntü Entegre Edilmiş Görüntü

NOT: Paraşüt açma sistemi(kovan) Yarışma Komitesi 
tarafından verilen sistem kullanılacaktır. Temsili görsel 
kullanılmıştır.
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Ana paraşüt

Sürüklenme 
paraşütü(Asıl rengi 
turuncudur.)

Faydalı yük paraşütü

Entegre Edilmemiş Görüntü

Entegre Edilmiş Görüntü

Paraşütlerin Açık hali gösterilmiştir 
Paraşütle fotoğrafı olan kişi Takım üyemiz 
Mehmet UZUN’dur
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 

75 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun konisinin gövdeden ayrılmasını 
sağlayarak önce sürüklenme paraşütünü 
(22,2 m/s)  sonra faydalı yük 
paraşütünü(8.9 m/s) ikinci aşama olarak 
Sürüklenme paraşütü ile 600m’ye inen 
roketimiz sen0252 basınç sensörü , 
tender descander mekanizmasını 
patlatacak ve ana paraşütü(8,78 
m/s)dışarıya çıkaracaktır. Ana 
paraşütümüzün de açılmasıyla roketin 
yere düşüşü gerçekleştirecektir. Yer 
istasyonuna iletilecek veriler ile birlikte 
roketimiz kurtarılacaktır.
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Paraşüt Testleri 
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Sürüklenme paraşütü açılma 
fonksiyonellik testi ilimizde 
bulunan AFAD merkezine ait 28 
metre boyundaki kuleden 
serbest düşme yaptırılarak 
yapılmıştır. Paraşütlerimizin 
açılmasında herhangi bir sorun 
bulunmamaktadır .videolarda 
testlerimizin başarılı bir şekilde 
gerçekleştiği gösterilmiştir.
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Paraşüt Testleri 
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Faydalı yük açılma fonksiyonellik 
testi ilimizde bulunan AFAD 
merkezine ait 28 metre 
boyundaki kuleden serbest 
düşme yaptırılarak yapılmıştır. 
Paraşütlerimizin açılmasında 
herhangi bir sorun 
bulunmamaktadır .videolarda 
testlerimizin başarılı bir şekilde 
gerçekleştiği gösterilmiştir.
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Paraşüt Testleri 
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Ana Paraşüt açılma 
fonksiyonellik testi ilimizde 
bulunan AFAD merkezine ait 28 
metre boyundaki kuleden 
serbest düşme yaptırılarak 
yapılmıştır. Paraşütlerimizin 
açılmasında herhangi bir sorun 
bulunmamaktadır .videolarda 
testlerimizin başarılı bir şekilde 
gerçekleştiği gösterilmiştir.
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Faydalı Yük CAD 
Faydalı Yük CAD 
şeffaflaştırılmış görüntü

Faydalı Yük Gerçek hali , stickerlı hali
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Aviyonik – 1.Sistem Detay

125 Temmuz 2022 Salı
2022 TEKNOFEST ROKET YARIŞMASI KRİTİK TASARIM RAPORU 

(KTR)

Komponent Adı Kodu Kurtarma Algoritmasında 
Verileri  Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

Ana Bilgisayar İşlemcisi ESP32-SIM800L Ana aviyonik işlemcisi olarak kullanılacaktır.

GPS Sensörü GY-NEO 7M Evet Aviyonik sistem aktif edildiği andan itibaren roketin 
anlık konumunu vererek kurtarma işlevinde görev 

alacaktır.

Gyro ve Eğim Sensörü MPU9255 Evet Ana aviyonikte gyro ve eğim verilerinin okunması için 
kullanılacaktır.  

Basınç Sensörü SEN0252 Evet Geçen seneki verimi yeterli bulunmuştur. Ana 
aviyonikte irtifa verisi almak için kullanılacaktır.
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
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2022 TEKNOFEST ROKET YARIŞMASI KRİTİK TASARIM RAPORU 

(KTR)

Komponent Adı Kodu Kurtarma Algoritmasında Verileri  
Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan 
Verilerin İşlevi

Haberleşme Modülü LoraWan E32-
433T30D

Evet Ana bilgisayardan gelen verileri anlık 
olarak yer istasyonuna aktarmakta 

kullanılacaktır.

Mosfet Anahtarlama Kartı MOS Modülü Kartı Evet Kurtarma sisteminin tetiklenmesi için 
kullanılacaktır.

Aviyonik Sistem Anahtarı İkili Anahtar Hayır Aviyonik sistemin güç girişini kontrol 
etmek için kullanılacaktır.

Bataryalar 3.7V 5000mAh
7.4V 5000mAh
Profuse Li-Po 

Bataryalar

Hayır Aviyonik sistemin güç kaynağı olarak 
kullanılacaktır.



Herkese Açık | Public

Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 14

Aviyonik Sistem Şeması
Üretilmiş Aviyonik Sistem

Görüntüsü
Üretilmiş Devre Görüntüsü
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
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2022 TEKNOFEST ROKET YARIŞMASI KRİTİK TASARIM RAPORU 

(KTR)

Komponent Adı Kodu Kurtarma 
Algoritmasında Verileri  

Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin 
İşlevi

Yedek Bilgisayar İşlemcisi STM32L151
Telemega V5.0 işlemcisi

Yedek aviyonik sistemin işlemcisidir.

Basınç Sensörü MS5607 Evet Yedek aviyonik sistemde basınç verilerinin 
elde edilmesi için kullanılacaktır.

Gyro ve Eğim Sensörü ADXL375 Evet Yedek aviyonik sistemden gyro verilerinin 
okunmasıyla kurtarma sistemini 

tetikleyecektir.

PİL 7.4V 5000mAh
Profuse Li-Po Batarya

Hayır Yedek aviyonik sistemin güç kaynağı olarak 
kullanılacaktır.
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
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2022 TEKNOFEST ROKET YARIŞMASI KRİTİK TASARIM RAPORU 

(KTR)

Komponent Adı Kodu Kurtarma 
Algoritmasında Verileri  

Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin 
İşlevi

GPS Sensörü U-blox MAX 8Q Evet Roket aviyonik sistemi aktif edildiği anda 
konum verilerinin tespiti için kullanılacaktır.

Basınç Sensörü BMX160 Evet Yedek bilgisayardan basınç verisi alınması için 
kullanılacaktır.

RF Alıcı Verici Modülü CC1200 Evet Yedek bilgisayardaki verileri yer istasyonuna 
anlık olarak iletebilmek için kullanılacaktır.

Yedek aviyonik bilgisayar bir ticari uçuş kartıdır. Kart üzerindeki devre elemanları ve 
komponentlerin önemli olanları 2.sistem detay 1 sayfalarında belirtilmiştir.

NOT
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik Sistem Şeması
Üretilmiş Aviyonik Sistem

Görüntüsü
Üretilmiş Devre Görüntüsü



Herkese Açık | Public

Aviyonik Testler 
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Algoritma Testleri Test Yöntemi ve Yeri Test Düzenekleri Elde Edilen Verilerin Yorumu 

Özgün Uçuş Bilgisayarının 
Apogee ve Main Ayrılma 
Noktalarını Algılama Testi 

Ana uçuş bilgisayarımız ofisimizde 
basınç kabında apogee ve main 

ayrılma simülasyonuna tabi tutuldu.

Bu test için ürettiğimiz vakum kabımızda 
elektrikli süpürge yardımıyla vakuma tabi 

tutabilen bir simülasyon düzeneği 
kullanılmıştır.

Uçuş bilgisayarımız vakum testinde 
sensörlerden gelen irtifa bilgilerini 

filtrelerinden geçirerek doğru 
zamanlarda apogee ve main 
tetiklemelerini yapabilmiştir.

Ticari Uçuş Bilgisayarının 
(Telemega V5.0) Apogee ve 

Main Ayrılma Noktalarını 
Algılama Testi 

Ticari uçuş bilgisayarımız ofisimizde 
basınç kabında apogee ve main 

ayrılma simülasyonuna tabi tutuldu.

Ticari uçuş bilgisayarımızın algoritma testlerini 
ürettiğimiz vakum kabımızda elektrikli süpürge 

yardımıyla vakuma tabi tutabilen bir 
simülasyon düzeneğinde gerçekleştirilmiştir.

Ticari sistemin gerekli tüm bağlantıları 
yapılarak basınç verisine göre testi 

gerçekleştirildi. Bu testte ticari 
sistemimiz doğru zamanlarda apogee ve 

main tetiklemesi yapmıştır.

Faydalı Yük Algoritma testi Faydalı yükün üzerinde bulunan MQ-
135 sensörünün doğru ve istenilen 

şekilde çalışabilirlik testi ofis 
ortamında gerçekleştirilmiştir.

Faydalı yükün tüm komponentleriyle birlikte 
çalışabilirliğini yer istasyonuna ilettiği verileri 

kontrol edilerek test edilmiştir.

Üzerinde bulunan görev sensörü MQ-
135’e yöneltilen gazı tespit ederek 

ortamda bulunan değişikliği başarıyla 
aktarmış bulunmaktadır.

Yer İstasyonu Algoritma Testi Kurulan Yer istasyonuna kablosuz 
olarak bağlanan uçuş bilgisayarları 

vasıtasıyla ofis ortamında test 
edilmiştir.

Yer istasyonuna kurulan rf antenler ve 
birbirinden bağımsız uçuş bilgisayarları 

kullanılmıştır.

Yer istasyonumuz uçuş 
bilgisayarlarından gelen tüm verileri 

başarıyla algılamış ve sunmuştur.
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Aviyonik Testler 
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Kart Fonksiyonellik 
Testleri

Test Yöntemi ve Yeri Test Düzenekleri Elde Edilen Verilerin Yorumu 

Ana Özgün Uçuş 
Bilgisayarı

Uçuş bilgisayarında bulunan tüm 
sensörlerden yer istasyonuna  

gelen verilere bakılarak doğruluğu 
tayin edilmiştir.

Ana uçuş bilgisayarımız ve yer 
istasyonunda kullanacağımız 

bilgisayar ile testi gerçekleştirildi. 

Bu testte uçuş bilgisayarından gelen 
veriler ( gps, irtifa, basınç ve gyro) 

doğrulanarak test başarıyla 
sonuçlandırılmıştır.

Ticari Uçuş 
Bilgisayarının 

(Telemega V5.0)

Uçuş bilgisayarında bulunan tüm 
sensörlerden yer istasyonuna  

gelen verilere bakılarak doğruluğu 
tayin edilmiştir.

Ticari uçuş bilgisayarımız ve yer 
istasyonunda kullanacağımız 

bilgisayar ile testi gerçekleştirildi. 

Bu testte uçuş bilgisayarından gelen 
veriler ( gps, irtifa, basınç ve gyro) 

doğrulanarak test başarıyla 
sonuçlandırılmıştır.

Güç Yeterlilik Testi Ofis ortamında uçuş bilgisayarları 
için belirlenen güç kaynakları 

takılarak sistemlerin güç yeterlilik 
testleri yapılmıştır.

Uçuş bilgisayarları, güç kaynakları 
ve yer istasyonu bilgisayarları 

kullanılmıştır.

Bu test sonucunda takılan güç 
kaynakları sistemi doğru ve istenilen 

sürelerde çalıştırdığından test 
başarıyla sonuçlanmıştır.
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Aviyonik Testler 
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İletişim Testleri Test Yöntemi ve Yeri Test Düzenekleri Elde Edilen Verilerin Yorumu 

Ana ve Yedek Uçuş 
Bilgisayarları Gps 

Testi

Ofis ortamında yapılan bu testte 
uçuş bilgisayarlarının yer 

istasyonuna gönderdiği gps verileri 
doğrulanarak yapılmıştır.

Uçuş bilgisayarları ve yer 
istasyonu bilgisayarı 

kullanıldı.

Gelen gps bilgileri mevcut konum bilgisiyle 
karşılaştırılarak doğrulanmıştır. Test başarıyla 

sonuçlanmıştır. 

Uçuş Bilgisayarları 
Range testi

Dış ortamda gerçekleştirilen bu 
testte sabit yer istasyonuna araca 
yerleştirilen uçuş bilgisayarları ile 

veri gönderimi yapılmıştır.

Yer istasyonu bilgisayarı ve 
uçuş bilgisayarları kullanıldı.

Yapılan testler sonucu alınan veri iletim 
mesafeleri roketimizin hesaplanan  maksimum  

düşüş mesafesinin oldukça üzerinde olduğu 
görüldüğünden test başarıyla tamamlanmıştır.

Ticari Gps Testi Dış ortamda güç verilerek konum 
verileri yer istasyonuna ulaşmıştır. 
Konum verilerinin doğruluğu test 

edilmiştir.

Ticari gps ve yer istasyonu 
bilgisayarı kullanıldı.

Bu test sonucunda ticari gps’ten gelen konum 
verileri doğrulanarak test başarıyla 

tamamlanmıştır.
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Hakem Yer İstasyonu Testi 

215 Temmuz 2022 Salı

• Hakem yer istasyonu testini 2 bilgisayar aracılığı ile gerçekleştirdik. Öncelikle yer istasyonunu bağladığımız  
bilgisayardan seri iletişim yolunu kullanarak yer istasyonumuzdan verileri aldık. 

• Daha sonra alınan verilerin doğruluğu, C# ile yazılmış yer istasyonu dinleme yazılımında kontrol edilerek 
doğru verilerin USB ile bağlanan USB to UART konnektörüne 19200 Baud Rate, 8 bit Word Length ve Stop 
Bits 1 ayarlarını kullanarak verilerin 78 byte halinde istenildiği gibi gönderilmesi sağlandı.

• USB-UART konnektörün diğer ucunada bir USB-UART dönüştürücü takılarak ikinci yani Hakem Yer İstasyonu 
Test Arayüzü programının çalıştığı bilgisayara verilerin ulaştırılması sağlandı. Kısacası test devre şemamız 
istenildiği gibi yani şekil 1 deki gibi kuruldu.

• Son olarak bağlantılarını yapmış olduğumuz bilgisayarlardan programlarda gerekli port ayarlarını yaptıktan 
sonra verilerin doğru gönderildiğinden emin olduk.  Testimiz başarıyla sonuçlandı.

• Tüm devre şemamız ise şekil 2 de gözüktüğü gibidir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Şekil 1

Şekil 2
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Burun konimiz ogive fonksiyonu ile 
tasarlanıp, Alüminyum 7075 T6 serisi 
malzemeden Cnc torna-freze makinalarında 
üretimi yapılmış ve elimize ulaşmıştır. 
Tasarım, ağırlık v.b konularda herhangi bir 
problem bulunmamaktadır.

Takım Arkadaşımız Ahmet Serhat COŞKUN ile üretimi yapılmış burun konimizin 
fotoğrafı.

Burun Konisi
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçıklarımız Çift Taraflı kama şeklinde olup, 
Alüminyum 7075 T6 serisi malzemeden Cnc
torna-freze makinalarında üretimi yapılmış ve 
elimize ulaşmıştır. Tasarım, ağırlık v.b konularda 
herhangi bir problem bulunmamaktadır.

Kanatçıklar
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Üst Gövde

Aviyonik Kapağı

Görsellerde takım 
arkadaşımız Ahmet Serhat 
Coşkun üretimi %100 
tamamlanmış olan 
gövdelerimiz ile 
bulunmaktadır. 
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Alt Gövde 

Kanatçıklar 

Görsellerde takım 
arkadaşımız Ahmet Serhat 
Coşkun üretimi %100 
tamamlanmış olan 
gövdelerimiz ile 
bulunmaktadır. 

Kanatçıklarımızın üretimi 
bitmiş olup tedarik etmiş 
bulunmaktayız. Takım 
arkadaşımız Ahmet Serhat 
Coşkun görsellerde 
kanatçıklar ile fotoğrafı 
bulunmaktadır. 
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Motor bloğu sonundaki 
Bulkhead ile gövdeye 
sabitlenecektir. Burun konisi üst gövdeye pinler ile sabitlenecektir

Alt gövde ve üst gövde 
entegrasyonu için m5 vida ve 
somunla birlikte kullanılacaktır.

Motoru yerleştirdikten 
hemen sonra m6 cıvatalar 
ile 2cm sabitleme diskine 
montajlanacaktır.

Aviyonik ve barut alanında 
duvar oluşturma ve kurtarma 
elemanları montajı ve m5 vida 
ile üst gövdeye sabitenecektir.

Motor bloğu Burun Omuzluğu Coupler

Motor Kapağı Bulkhead
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Kanatçıklar Centering
ring üzerindeki 
kanallara m4 cıvata ile 
sabitlenecek,
Gövdeye ise m5 cıvata 
ile sabitlenecektir. 

Ön Centering Arka Centering

Kanatçıklar Centering ring 
üzerindeki kanallara m4 cıvata ile 
sabitlenecek, Gövdeye ise m5 
cıvata ile sabitlenecektir. Motor 
kapağı ise m6 cıvatalarla 
centerringe sabitlenecektir.

Motor bloğunun sabit 
kalması için 2 adet 
kullanılacak ve alüminyum 
gövdeye m5 cıvata ile 
sabitlenecektir.

Arka Centering Bulkehad

Aviyonik ve barut alanında 
duvar oluşturma ve m5 vida ile 
üst gövdeye sabitenecektir.
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Centerring Kanatçıklar

Motor bloğu M2020 motor

Motor kapağı
1.Motor bulkhead gövdeye sabitlenir.
2. Merkezleme halkaları gövdeye sabitlenir.
3.Kanatçıklar daha önceden sabitlendiği 
halkalarıyla birlikte gövdeye sabitlenir.
4.Motor bloğu merkezleme halkalarının içine 
sokulur.
5.Motorumuz motor bloğuna montajlanır.
6. Motor kapağı  motorun nozule dışarı 
kalacak şekilde arka halkaya sabitlenir ve 
motor montajı son bulur.
7.Son kontroller yapılır.

Son hali

1
2 3

4 5

6

Motor bulkhead

https://youtu.be/CZLX49SZ79g

Montaj videosu(KYS’de
yer açılmadığı için buraya 
konulmuştur.)

https://youtu.be/CZLX49SZ79g
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• Testlerimiz Atatürk Üniversitesi Mühendislik Fakültesi Labaratuvarında Yapışmış ve çeki,bası testlerine tabi 
tutulmuştur.

• İkinci testimiz ise Ata teknokent yangın merdiveni yaklaşık  10 m yükseklikten serbest bırakılma yapılmıştır ve 
çarpmaya maruz bırakılmıştır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Labaratuvar testlerine çıkan sonuçlar videoda gösterildiği gibi Carbon fiber, Fiber Glass, ve Alüminyum 
Malzemelerinin Dayanımları oldukça yüksek ve Havacılık sektörü için uygundur.(Carbonfiber:383 Mpa, Fiber 

Glass:137,29 MP, Alüminyum 700 Mpa) Değerlerinde çekme ve basma deneylerinde dayanıklılık 

göstermiştir.

• Serbest düşüş Testinde ise yaklaşık 10 m serbest Bırakılan gövde burun konisi v.b yapılarımız herhangi bir hasar 
görmemiş ve mukavemeti ispatlanmıştır.
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1.Roket genel montajı: roketimiz montaj alanına gelmeden öncesinde yaptığımız denemeler neticesinde, montaj alanında 
tamamlanması gereken montajlar dışındaki tüm parçalar, birleştirilmiş olacaktır. Montajımızın bu kısmı linkteki videoda 
belirtilmiştir. 

2.Atışa hazırlık: Atış günü biz yarışmacılardan beklenilen altimeter two montajı ve roket Aviyonik sistemlerinin aktifleştirilmesini 
10 dk içerisinde yapmış olmamızdır. Bu durumu sağlayan kanıt videosu linkteki videoda belirtilmiştir.

3.Motor montajı: Montaj günü belirli etiketlerin alınması sonrasında verilecek olan motor, motor kapağı yardımıyla roketimize
sabitlenecektir.

4.Altimetre montajı: Tamamlanmış montaj günü gecesi ile atış gününe kadar şarj edilmiş olan altimeter two, üst gövdede 
bulunan kapak yardımıyla Aviyonik kutusu üzerindeki yerine yerleştirilir.   
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TEKNOFEST 
2022

Halil ALAN Yücel BAŞER Murat PEKİN Burak GÖÇER Enes GÜLER Mehmet UZUN

MONTAJ GÜNÜ Alınacak etiketlerin 
muhafazası, yetkililerle iletişim 
ve montajın koordinasyonu 
Open roket tasarım sorumlusu 

Uçuş bilgisayarının 
montajlanması ve 
çalıştırılması 

Roket genel 
montajı.

Uçuş 
bilgisayarının 
montajlanması 
ve çalıştırılması 

Yazılım 
kontrolleri ve 
kartlara yazılım 
atmak.

Roket genel montajı. 
Malzeme sorumlusu.

TEKNOFEST 
2022

Halil ALAN 
M. Akif AYAZ

Yücel BAŞER Murat PEKİN
Zehra Çifcibaşı

Burak GÖÇER
T. Buğra GÖL

Enes GÜLER Mehmet UZUN
A. Serhat COŞKUN

ATIŞ GÜNÜ Roketin uçuşa hazır hale 
getirilmesi (Altimetter two 
montajı ve rampaya 
yerleştirme) 
Kurtarma ve teslim

Roket ile yer istasyonu 
arasındaki verilerin 
depolanması 
Konum verilerinin 
okunması ve kurtarma 

Yer istasyonu 
antenlerin 

sabitlenmesi 

Roket ile yer 
istasyonu 
arasındaki 
verilerin 
depolanması 
Konum 
verilerinin 
okunması ve 
kurtarma 

Roket ile yer 
istasyonu 
arasındaki 
verilerin 
depolanması 
Konum 
verilerinin 
okunması ve 
kurtarma 

Yer istasyonu 
antenlerin sabitlenmesi 
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OLUŞABİLECEK RİSKLER ÇÖZÜM YÖNTEMİ MONTAJ GÜNÜ RİSKİ GİDERME YÖNTEMİ

Ana , yedek ve faydalı yük uçuş bilgisayarlarında 
oluşabilecek bir arıza.

Ana , yedek ve faydalı yük uçuş bilgisayarlarını 
yedeklerini bataryaları dahil şimdiden hazırlamış 
olup yarışma alanına götüreceğiz.

Herhangi bir arızalı uçuş bilgisayarı yedeğiyle 
değiştirilip montaj gününde risk ortadan 
kaldırılacaktır.

Ana , yedek ve faydalı yük uçuş bilgisayarlarında 
bulunan komponentlerle oluşabilecek bir arıza.

Bütün komponentle yedekleriyle beraber yarışma 
alanına götürülecektir.

Arızalı olan komponent hemen yedeği ile değiştirilip 
montaj gününde risk ortadan kaldırılacaktır.

Haberleşme sensörlerinde oluşabilecek bir sorun. Antenlerimiz ve haberleşme modülümüz 
yedekleriyle beraber götürülecektir.

Arızalı olan anten ve haberleşme modülümüz hemen 
yedeği ile değiştirilip montaj gününde risk ortadan 
kaldırılacaktır

Roket parçalarının herhangi bir nedenle deforme 
olması veya kullanılamaz hale gelmesi.

Roket tüm parçalarının ayrı ayrı köpük gibi 
materyaller ile olası düşme, çarpma gibi 
durumlardan korunmaktadır. 
Oluşabilecek deformasyonlara göre parçaların 
yedekleri mevcuttur (kanatçıklar vb.)

Herhangi deforme olmuş parçamızın, montaj günü 
içerisinde yedeği ile değiştirilmesi ile oluşabilecek 
risk ortadan kaldırılmış olacaktır. 

RİSK ANALİZİ



Herkese Açık | Public

Yarışma Alanı Planlaması

345 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)


