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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim
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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim
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Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

Tasarimdaki Deger Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa 3007 3007 m
Maksimum Hiz 257 m/s 259 m/s 0,77
Maksimum ivme 83 m/s”2 83,8 m/s"2 0,9
Rampa Cikis Hizi 31,8 m/s 32,1 m/s 0,94
s 172 cm 176 cm 2,32
(burundan)
CG Lokasyonu 151 cm 152 cm 0,66
(burundan)
Statik Marjin (0.3 163 197 20.8

Mach’taki degeri)
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Tasarim Simulasyonu Uretim Sonrasi Simulasyon

Konuralp Orta Irtifa Roket Takimi GOKTURK 10.000 Konuralp Orta Irtifa Roket Takimi GOKTURK 10.000

225
Time (s)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylan
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ONURALP ROKET TAKIN |
ORTA irTiFA
6IKTiRK 10.000

1= orta lntivd
£ SEKTERK 10.000

M‘Q‘“ 2. _A

1. Kurtarma 2. Kurtarma

Parasiit Acma Sistemi Uretilmis Montajli Gériiniim

Montajli gorinim icerisindeki tlpler kullanilirken
olasi kazalari engellemek adina ici bosaltiimis
Parasiit Acma Sistemi | tupler tercih edilmistir. Bu sebepten gorlnir
3D CAD Goranum | agirhga ek olarak 48 gr eklenerek raporun ilgili

| kisminda toplam agirhik belirtilmistir. |

1. Ve 2. Kurtarma Sistemleri Entegre Gorinum

5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)



KOMURALP ROKET TAWIM
: ORTA iRTiFA
sOKTiRK 10.000

Ana Parasiit

Faydali YUk
Parasutu F?r/ialeruI(; Prarre:st:r’:u Ana Parasut Entegre Saruklenme Parasitu
Siiriiklenme egre orunu GOrunum Entegre GOorunum
Paragutu Uretilen parasiitler, iretimi tamamlanan rokete rahat bir sekilde entegre

edilebilmektedir.

e e o _ o o

. = u e e
Ana Parasiit  Parasiit Bolimleri 3D CAD G&riiniim Surdklenme

Parasutu Parasiitii
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=5 Parasiit Acma Sistemi Testi 3
T

05.07.2022 Basarili

Faydali YUk ve Striklenme Parasiti Acma Sistemi Diizce Universitesi M-7 Blok

Ana Parasut A¢ma Sistemi Diizce Universitesi M-7 Blok 05.07.2022 Basarili

Belirtilen yerde cekilen testler roket govdesini basariyla ayirarak parasutlerin ¢cikmasini saglamistir. Test sonucunda kontrol
edilen roket alt govdelerinde ve parasitlerde herhangi bir deformasyon gorilmemistir. Test sirasinda gerekli givenlik
onlemleri alinarak patlama esnasinda zarar gorebilecek mesafe disinda durulmaya dikkat edilmis ve roket cevresine zarar

vermeyecek sekilde konumlandirilarak test gergeklestirilmistir.

Parasut agcma sistemi tetiklenmis roket.

Kurtarmasi tetiklenmeye hazir roket.
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Parasut Testleri
e | e | e | duum

Parasut Acilma SUIT 1071 MERKEZ/Diizce 19.06.2022 Basarili
Cekme Diizce Universitesi M-7 Teknoloji Sinifi 25.06.2022 Basarili
Katlama Diizce Universitesi M-7 Teknoloji Sinift ~ 25.06.2022 Basarili

S

KONURALP ROKET TAKIMNI
ORTA irTiFa
GOKTiRK 10.000

4
KONURALP ROKET TAKINI ) "““:.l-r"ll:ﬁ:‘fllllll
ORTA iRTIFA A
GOKTIRK 10.000 P GOKTiiRK 10.000
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Uretilmis Parasut Goruntuleri
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Faydal | Yik Para suti

Suriklenme Parasit
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Gorev Yiukiu Mekanik Gorunuim

.e Gorev YUku KONURALP RDK!T TAKINI
Uretilmis Gorantiiler [ Qs Ties

Gorev Yikii 3D CAD Goriinti
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Aviyonik — 1.Sistem Detay

Komponent Uriin Adi1 / Kodu / Tiirii Kurtarma Algoritmasinda Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin
Verileri Kullaniliyor Mu? islevi

islemci RP/PICO/islemci Moduilii -

RF Modul LORA/E32/RF Modul Hayir -

Konumlayici NEO/7M/GPS Moddl Hayir -

Barometre LPS/25H & BMP/280 Evet irtifa verileri kriterimizi sagladiginda kurtarmayi
/Barometrik Sensor gerceklestirecektir.

DOF Sensor MPU/9250/ Evet Euler ve quaternion acilari kriterimizi
9 DOF IMU Sensor sagladiginda kurtarmay gerceklestirecektir.

Batarya 35 2200mAh Hayir -

Regililator AMS/1117/Reguilator Hayir -

SD Kart Modil /11706 /SD Kart Hayir -
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Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin

BMP280 >
Basing >
Barometre Sensérii | >
>
LPS25H >
Barometre Basing

Sensori >
MPU9S250 >

DOF Sensor DOF IMU
Sensor >

Dusuk glic tiketimi
25< ornekleme hizi
istenilen hassasiyette olmasi

Hizli tedarik edilebilmesi
Kartlara kolayca baglanti
yapilabilmesi

istenilen hassasiyette olmasi

9 eksen olmasi (3 eksenli
Jiroskop, 3 eksenli ivmedlcer
ve 3 eksenli manyetometre)
Hizl tedarik edilebilmesi

islevi
BMP 280 modiili Barometrik basinci 6lgmek icin
kullanilir. Olctilen basing degeri kiitiiphanesinde
kullanilan matematiksel islem ile irtifa degeri

hesaplanir. Bu hesaplanan irtifa degeri istenilen
degere gelince kurtarma sistemini aktiflestirir.

LPS25H modiill ana aviyonigin diger basing
6lcen modiiliidiir. Olgiilen bu basing degeri
kullanilan matematiksel islem ile irtifa degeri
hesaplanir. Bu hesaplanan deger istenilen
degere gelince kurtarma sistemi aktiflesir.

Tasarlanan roketin l¢ boyutlu uzayda konumun
belirlenmesinde gorev alacaktir. Tasarlanan
roket, modulden gelen veri ile tepe noktasina
gelince kurtarma sistemi aktif hale gelecektir.
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum
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Uretilmis
Uretilmis Devre Goriintisi Uretilmis Devre Goriintiisi Aviyonik Sistem Semasi Aviyonik Sistem
Goruntisu
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Aviyonik — 2.Sistem Mekanik
Gorunum
Komporent [Kodu ot

islemci RP2040 Birimler arasindaki veri akisini kontrol eden, veri -Tasarlanan kart LM3171 regulatori sayesinde
isleme yapan komponenttir. 3.3V ile gerilim galismasi saglanmaktadir.
) I : . . : -Barometrik sensorlerden alinan basing degeri
RF Modil LORA E32 Verileri yer istasyonuna gonderilmesi amaclanmistir. T ey PR g ——
Konumlayici NEO-7M Roketin konum ve hiz verilerinin alinmasi islem ile irtifaya, IMU sensérden alinan gyro
amaclanmistir. ve ivme degerleri ise euler-quaternion

acilarina islemcide cevrilecektir. Roketin irtifa
degeri ve 3 boyutlu uzaydaki anlik pozisyonu
gozlemlenecektir.

Barometre = BMP280 Roketin ucus aninda ve oncesindeki irtifa
degerlerinin alinmasi amaglanmistir.

DOF IMU MPU6050 3 boyutlu uzayda konumunun aktariimasi -irtifa ve pozisyon degerleri kurtarma
Sensor amaglanmistir. kriterlerini sagladigi taktirde cikis pinleri acar.
Batarya 3S Gerekli olan beslemenin verilmesi amaglanmistir -Bu pmler.opto.kuplor ile elektriksel ve
2200mAh yazilimsal izoleli servo kartina durum bilgisi
gonderir. Servo karti ise servo motoru
RegUIator LM3171 G|r|§ gerlhmlnl +3.3V DC ger”ime indirmektedir. gal|$t|r|r' Bu §ek||de aviyonik sistem kurtarma
SD Kart 11706 Verilerin depolanmasi amaglanmistir. sistemini aktiflestirmis olacaktir.
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Aviyonik — 2.Sistem Detay/1

Komponent Uriin Adi / Kodu / Tiirii

Kurtarma Algoritmasinda

Verileri Kullaniliyor Mu?

Kurtarma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin
islevi

islemci RP/PICO/islemci Modiilii

RF Moduil LORA/E32/RF Modil

Konumlayici NEO/7M/GPS Modl

Barometre BMP/280 /Barometrik
Sensor

DOF Sensor MPU/6050/ IMU Sensor

Batarya 35 2200mAh

Regulator AMS/1117/Reguilator
Servo Motor LF/20MG/Servo Motor
SD Kart Modul /11706 /SD Kart

Hayir
Hayir

Evet

Evet

Hayir
Hayir
Hayir
Hayir

irtifa verileri kriterimizi sagladiginda kurtarmayi
gerceklestirecektir.

Euler ve quaternion acilari kriterimizi
sagladiginda kurtarmay gerceklestirecektir.
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. . Tercih Edilen | Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi
Secilme Sebebi - -
Uriin/Fotograf

BMP 280 moduili Barometrik basinci 6lgmek icin
kullanilir. Olciilen bu basing degeri kiitiiphanesinde
kullanilan matematiksel islem ile irtifa degeri
hesaplanir. Bu hesaplanan deger istenilen degere
gelince kurtarma sistemi aktif hale getirilir.

» Dustk glic tiketimi
Barometre BMP280 > 25< 06rnekleme hizi
> lIstenilen hassasiyette olmasi

Roketin l¢ boyutlu uzayda konumun
belirlenmesinde gorev alacaktir. Tasarlanan roket
modulden gelen veri ile tepe noktasina gelince
kurtarma sistemi aktif hale gelecektir.

» 6 eksen olmasi (lic eksenli
DOF MPUG6050 jiroskop + Ui¢ eksenli
Sensor ivmeodlcer)

» Hizl tedarik edilebilmesi

Yedek ucus kontrol kartinda irtifa (BMP280) ve Roll Pitch (MPU6050) verileri ile kurtarma islemini birden fazla kriter
yardimiyla eksiksiz ve saglikli bir sekilde kurtarma sistemini tetikleyeceklerdir.
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Aviyonik — 2.Sistem Mekanik

Gorunum

KONURALP ROKET TAKIY
ORTA iRTiFa
GOKTURK 10.000

Uretilmis Devre Goriintisi

5 Temmuz 2022 Sali

\

KONURALP ROKET TAKIW
ORTA inTiFa
GOKTURK 10.000

Uretilmis Devre Goriintiisii Aviyonik Sistem Semasi

TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

KONURALP ROKET TAKIN
ORTA inTiFa
SOKTRK 10.000

Uretilmis
Aviyonik Sistem
Goruntiisu
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Aviyonik — 2.Sistem Mekanik
Gorunum
Komponent [Kodu oo

islemci RP2040 Birimler arasindaki veri akisini kontrol eden, veri -Tasarlanan kart LM3171 regulatori sayesinde
isleme yapan komponenttir. 3.3V ile gerilim galismasi saglanmaktadir.
) o . . . . -Barometrik sensorlerden alinan basing degeri
RF Modil LORA E32  Verileri yer istasyonuna gonderilmesi amaclanmistir. T ey PR g ——
Konumlayici NEO-7M Roketin konum ve hiz verilerinin alinmasi islem ile irtifaya, IMU sensérden alinan gyro
amaclanmistir. ve ivme degerleri ise euler-quaternion

acilarina islemcide cevrilecektir. Roketin irtifa
degeri ve 3 boyutlu uzaydaki anlik pozisyonu
gozlemlenecektir.

Barometre = BMP280 Roketin ucus aninda ve oncesindeki irtifa
degerlerinin alinmasi amaglanmistir.

DOF IMU MPU6050 3 boyutlu uzayda konumunun aktarilmasi -irtifa ve pozisyon degerleri kurtarma
Sensor amaglanmistir. kriterlerini sagladigi taktirde cikis pinleri acar.
Batarya 3S Gerekli olan beslemenin verilmesi amaclanmistir -Bu pmler.opto.kuplor ile elektriksel ve. -
2200mAh yazilimsal izoleli servo kartina durum bilgisi
gonderir. Servo karti ise servo motoru
RegUIator LM3171 G|r|§ gerlllmlnl +3.3V DC geri“me indirmektedir. gal|$t|r|r' Bu §ek||de aviyonik sistem kurtarma
SD Kart 11706 Verilerin depolanmasi amaglanmistir. sistemini aktiflestirmis olacaktir.
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Aviyonik Testler

Takvim Test YOntemi

—

Dizce Aviyonik sistemlerde bulunan ve
29.06.2022  Universitesi kurtarma algoritmasinda gorev irtifa degisiminin .
s X .. Kurtarma testi
alan modauillerin kurtarma kurtarma sistemini : .
. . - . . . basarili bir sekilde
sistemini tetiklenmesini tetiklemesi led yardimi ile " icti
gozlemlemek. gdzlemllemek gergeKiesmistr
Diizce Uc boyutlu uzayda konum
24.06.2022  Universitesi degisimini gézlemlemek MPU 9250/6050 Konum degisimi
amaclanmistir. modulleri test edilmistir gozlemlenmistir.

02.07.2022 Duzce/Cilimli Roket ile yer istasyonu arasindaki

veri akisinda gorev alan Lora E32 Veriler basarili bir
moduli ve SMA antenin veri +6 Km uzakliktan veri akisi sekilde yer
aktarma ozelliklerinin test edilmistir. istasyonuna
gozlemlenmesi. iletilmistir.
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Aviyonik Testler

Acik, VAT VE

. Tarih . .
Takvim - Test Yontemi

Enlem ve boylam verilerinin ~ Neo-7M GPS Enlem-Boylam verileri
Diizce gozlemlenmesi modul test basarili bir sekilde
24.06.2022 Universitesi amaclanmistir. edilmistir. gelmistir.
Aviyonik sistemde bulunan Cakmak ile Modallerin sicaklik
24.06.2022 .. Diizce modullerin sicakhga karsi sicaklik degerlerindeki degisim
Universitesi gosterdikleri dayanikhlik kontrolinin basarili bir sekilde
gozlemlenmistir yapilmasi. gozlemlenmistir.
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Konuralp Roket Takimi tarafindan gelistirilen Roket Yer istasyonu yazilimi, calismalar sonucunda basaril bir sekilde Hakem Yer

istasyonu ile iletisim saglayarak verileri anlik olarak gondermeyi basarmistir. Test sirasindaki fotograflar ve yazilima ait bazi
kodlarin ekran goruntuleri belirtilmistir.
DONUSTURLCU

KONURALP ROKET TAKIMI
GOKTURK 10.000

number;

S — Verileri depolayan ve

donus () byte VeI"I t|pine
array = BitConverter.GetBytes(number); dOﬂU§tU rup dlZ'de
saklayan kisim.

Konuralp Yer istasyonu

refereeToSend Click( sender, EventArgs e)

counter+;
paket_olustur();

serialPort2.Write(o p, @, o p.Length);

Uygun bicime donusturilen verileri Hakem Yer
istasyonuna génderen kod.
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Tasarim Kiitlesi: 715 gr Uretim Kitlesi: 815 gr
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Kanatcik Mekanik Gorunum

KANATCIK

Tasarim Kutlesi: 183 gr Uretim Kitlesi: 157 gr
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

MOTOR GOVDESI

===
—a

Tasarim Kiitlesi: 1884 gr Uretim Kitlesi: 1860 gr
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Govde Parcalar & Govde Montaj Parcalar
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

ANA GOVDE

Tasarim Kutlesi: 2136 gr Uretim Kiitlesi: 2120 gr
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Govde Parcalar & Govde Montaj Parcalar
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

Tasarim Kitlesi: 72,9 gr Uretim Kitlesi: 73 gr
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

KANAT MERKEZLEME HALKASI

Tasarim Kutlesi: 521 gr Uretim Kiitlesi: 544 gr
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

MERKEZLEME HALKASI

Tasarim Kutlesi: 600 gr Uretim Kiitlesi: 620 gr
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

KURTARMA HALKASI

Tasarim Kutlesi: 891 gr Uretim Kiitlesi: 820 gr
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

MOTOR DURDURUCU HALKASI

Tasarim Kutlesi: 1221 gr Uretim Kitlesi: 1150 gr
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

MOTOR KUNDAGI

Tasarim Kutlesi: 790 gr Uretim Kutlesi: 829 gr
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

ENTEGRASYON GOVDESI

KONURALP ROKET TAKINI
ORTA irTiFa
GOKTIRK 10.000

Tasarim Kitlesi: 480 gr Uretim Kutlesi: 530 gr
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Motor Boliumu CAD

Motor Durdurucu  pMotor Merkezleme
Halkasi Halkasi

Motor

Motor Kapagi

Uretilmis Motor Balim{

Motor G6vdesi Motor Kundagi Kanat Merkezleme
Halkasi
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Adim 1: Motor Durducu Halkasi, Adim 2: Motor merkezleme ve kanat merkezleme Adim 3: Adim 2 de hazirlanan sistem
motor gévdesine 4 adet M5*12 halkalari birbirlerine M6 gijon ve M6 somun ile motor gdvdesine 7 adet M5*12
civata ile montajlanmustir. montajlandi. Kanatlar, kanat merkezleme halkalarina civata ile montajland..

= e M4 civata ve M4 somun ile baglandi.

-

e

Adim 4: Motor kundagi, kanat Adim 5: Motor modeli roketin arkasindan

sabitleme ve motor merkezleme itililerek motor kundaginin icine ve motor Adim 6: Motor kapag! gijonlardan
halkalarinin icinden siki gecme durducu halkada bulunan yuvaya gececek sekilde takildi. Ardindan 3 adet
_olarak yerlestirildi. yerlestirildi. M6 somun ile sikild.
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Yapisal Testler

Yapisal Testler

Test Test Tarihi Test Yontemi Test Yeri Elde Edilen Bilgi

Diizce Universitesi Makine L ELEITL G YIS 41l L

Karbonfiber Cekme Testi 15.06.2022 Cekme Testi Maksimum Gerilme 550 Mpa
Laboratuvari :
Maksimum Uzama 5.7 mm
Diizce Universitesi Makine UEL AT G LI
Cam Elyaf Cekme Testi 15.06.2022 Cekme Testi Maksimum Gerilme 145 Mpa
Laboratuvari :
Maksimum Uzama 4.08 mm
Sok Kordonu Testi 01.07.2022  Dayanim Testi 2HER BIMEAIER LI 207 kg kuvvet uygulanmistir.
Laboratuvari
. . D-- 0 . . . .
Kanatcik Dayanim Testi 01.07.2022  Dayanim Testi ISR R LU 82 kg kuvvet uygulanmistir.

Laboratuvari
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Yapisal Testler

Kanatcik Dayanim Testi

.
<
’ »

N\

| '
P

v

- o € %
D N

Cam Elyaf Cekme Testi Karbonfiber Cekme Testi
Sok KordonuTesti
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Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

Roket Genel Montaj ve Atisa Hazirlik Videosu

Video Yer Tarih Yorum

Bltun alt sistemler saglikh bir sekilde

Roket Genel Montaj Diizce Universitesi Teknoloji Sinifi 4.07.2022 .
montajlanmistir.

Montaj giint en son motor takilacak sekilde tasarim
Motor Montaj Diizce Universitesi Teknoloji Sinifi 4.07.2022 yapilmis olup tretim ve saghkli bir montaj
saglanmistir.

Hakemler tarafindan verilen altimetreye uygun
montaj delikleri acilmis olup, 6rnek bir yuva ile
Altimetre Montaj Diizce Universitesi Teknoloji Sinifi 4.07.2022  denenmistir. Atis glinti 10 dakikalik sirede yapilacak
sekilde tasarim yapilmis olup Gretim ve montaj
saglanmistir.

Roket rampada iken ugus kontrol bilgisayarlarinin
Atisa Hazirlik Diizce Universitesi Teknoloji Sinifi 4.07.2022 aktiflesmesi denenmistir. Roket rampada iken ucus
bilgisayarlari rahat bir sekilde aktiflestirilebilecektir.
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Emin Oztiirk
(Takim Kaptani)

Hakan Demir
(Atis alani Sorumlusu)

Mehmet Ali Uslu
(Atis Alani Sorumlusu)

lIker Cosar
(Ucus Bilgisayari
Sorumlusu)

Osman Tayyip Kaplan

Yusuf Gultekin

Yarisma Alani Planlamasi

Montaj Guinli Gorev Tanimi

Atis Gunii Gorev Tanimi

Takim igi iletisim ve koordinasyondan
sorumlu olacaktir. Roket alt sistemlerinin
montajini yapacaktir.

Hakem altimetresinin montaji ve roketin rampaya
tasinmasindan sorumlu olacaktir. Firlatma sonrasi
kurtarmadan sorumlu olacaktir.

Roketi rampaya yerlestirdikten sonra ucgus kontrol
bilgisayarlarini aktif edecektir.

Roket alt sistemlerinin montajini
yapacaktir.

Roketin rampaya girisinden sorumlu olacaktir.
Firlatma sonrasi roketi arama ve kurtarmada bulunacaktir.

Roket alt sistemlerinin montajini
yapacaktir.

Aviyonik sistem testleri ve entegresi,
sensorlerin kontrolinden sorumlu
olacaktir.

Yer bilgisayarina gelen verilerin takibinden ve rampadaki
GPS verilerinin takibinden sorumlu.

Paraslit ve sok kordonu montajindan

Yer istasyonunda veri takibi yapacaktir.
sorumlu olacaktir.

Kurtarma sisteminin montajindan sorumlu

Firlatma sonrasi roketi arama ve kurtarmada bulunacaktir.
olacaktir.
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Yarisma Alani Planlamasi

Montajlanma 6ncesi sonrasi sorun olusma(sensor

Emin Oztiirk Yedek komponentlerin montajini yapacaktir.
bozulmasi,kirilma,catlama) P Jintyap
ilker Cosar Aviyonik sistem sensorlerinde sorun Yedek senso6r montajini yapacaktir.
Osman Tayyip Kurtarma sisteminin cevresel sartlara gore zarar Kurtarma sisteminin cevreye zarar vermemesinden ve
Kaplan gormesi. glvenliginden sorumlu olacaktir.
e 1 ; Yedek kumas getirme ve sorumlu kisinin parasit

Yusuf Gultekin Parastitlerde yirtilma . .. v . : S

dikmeyi dnceden biliyor olmasi.
Mehmet Ali Uslu  Kanatgiklarda sorun olusumu Yedek kanatgiklarin montajini yapacaktir.
. . Yangin sondirlcu , eldiven gozlik vb. ekipman
Hakan Demir Yangin veya cevresel bir olumsuzluk yasanmasi. & 8 P

kullanimi ve yetkililere durumu acil olarak bildirme.
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Yarisma Alani Planlamasi

Risk: Cozum:
1  Civata yataklarinda problem olmasi. Yanimizda gerekli olan kilavuzlar getirilecektir.

Yanimizda zimpara ve lifli bant getirilecektir. Siki gegme
olacak komponentler glivenli bir sekilde montajlanabilir hale
getirilicektir.

Siki gecme ile montajlanacak komponentlerin hakemler
tarafindan montajinin givenli gorilmemesi.

Yanimizda yedek karabina ve firdondu getirilecektir. Risk

2 [ SHELA sl AR el e e T durumunda rokete karabina veya firdondi montajlanacaktir.

Yedek olarak karbon elyaf, cam elyaf, recine ve ¢elik macun

4  Rokette kullanilan kompozit malzemelerde kirim olmasi. i :
getirilecektir.

5 CO2 tuplerini patlatacak ignelerin korelmesi. Yedek igneler yapilacaktir.

6  LiPo pilin sarzinin bitmesi. Yedek pil ile degistirilecektir.
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