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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

HANGAR ROKET TAKIMI
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

25 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun 
400 mm

Omuzluk
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

35 Temmuz 2022 Salı

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3003 m 3006 m %0,09

Maksimum Hız 253 m/s 253 m/s %0

Maksimum İvme 81,8 Τ𝑚 𝑠2 81,6 Τ𝑚 𝑠2
%-0,24

Rampa Çıkış Hızı 31,1 m/s 31 m/s %-0,32

CP Lokasyonu (burundan) 179 cm 174 cm
%-2,79

CG Lokasyonu (burundan) 153 cm 149 cm
%-2,61

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 2,02 cal 1,94 cal
%-3,96

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

45 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

55 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Paraşüt Açma Sistemi 
3 Boyutlu Görünümü 

(CAD) 

Entegre Edilmemiş Paraşüt 
Açma Sistemi 

Üretilmiş Görüntü

Entegre Edilmiş
Paraşüt Açma 

Sistemi 
Üretilmiş Görüntü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

65 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Sürüklenme Paraşütü

Payload Paraşütü

Ana Paraşüt

Sürüklenme Paraşütü

Payload Paraşütü
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

75 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görev Yükü 3 Boyutlu 
Görünümü 

(CAD)

Görev Yükü Üretim Sonrası Görünüm
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Aviyonik – 1.Sistem Detay/1

85 Temmuz 2022 Salı

Komponent
Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma  Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

MCU
STM32F103

Mcu

Mcu aviyonik sistem için temel kontrol, değerlendirme işlemlerini 
yapmaktadır. Roket verilerinin değerlendirilmesi, kurtarma sistemine 

dair verilerin değerlendirilmesi ve kurtarma reaksiyonunun alınması için 
gerekli karar yapısının işlemesini sağlamaktadır.

Sensör
MPU 6050

Accelerometer,Gyroscope
Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

Sensör
BMP180

Barometre
Evet

Bmp180 den basınç verisine bağlı yükseklik verisi elde edilmektedir. Bu 
veri ile roketin yerden yüksekliği ölçülmektedir. Bu parametre kurtarma 

sistemini doğrudan etkilemektedir.

Sensör
MPL3115A2

Altimetre
Evet

MPL3115 ile dijital yükseklik verisi ölçülmektedir. Bu yükseklik verisi ile 
zamana bağlı hız verisi türetilerek roketin apogee noktası 

algılanmaktadır. Bu veri birinci aviyonik sistemin kurtarma sistemini 
doğrudan etkilemektedir.

GPS Modülü NEO-8M, GPS Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

Haberleşme 
Modülü

E32-433T30D, Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU 
(AHR)
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Aviyonik – 1.Sistem Detay/1

95 Temmuz 2022 Salı

Komponent
Ürün Adı / 
Kodu / Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

Sensör MPL3115
Sıcaklık Sensörü

Hayır
Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

Sensör
HIH 5031

Nem Sensörü
Hayır

Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

SD Kart
Kingston

Veri depolama
Hayır

Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

RTC
Stm32

Real Time Clock
Hayır

Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

❖ Birinci aviyonik kontrol kartında kullanılacak olan sensörler tabloda verilmiştir. Bu sensörler birinci aviyonik kontrol kartına 
en uygun biçimde yerleştirilerek, roket aviyonik ünitesinde yerleşimi planlanmış, roketin yükseklik, sıcaklık, nem, ivme ve açı 
değerlerinin en sağlıklı şekilde değerlendirilebilmesi için birincil aviyonik kontrol kartının aviyonik ünitesindeki yerleşimi 
detaylıca hesaplanmıştır. Bu şekilde aviyonik kart tasarımı ve komponent yerleşimi yapılmıştır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU 
(AHR)
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik Sistem Şeması

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 10

Üretilmiş Devre Görüntüsü
Üretilmiş Aviyonik sistem 

Görüntüsü
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Hangar Roket Takımı olarak özgün aviyonik kontrol kartını tasarlayıp üretmiş bulunmaktayız. Tüm testlerimizi bu
kartlar ile yaprak sistem doğrulmasını yapmış bulunmaktayız.
Aviyonik sistem şemasında verildiği üzere sistemimizde bulunan yükseklik sensörü, sıcaklık sensörü,nem sensörlerinden
alınan veriler şemada verildiği üzere RF haberleşme modülü ile yer istasyonuna aktarılmaktadır.

Hangar roket takımı birinci aviyonik kontrol kartı tasarlanırken, verilen aviyonik devre şeması dikkate alınmıştır. Bu
kapsamda tasarlanan birinci aviyonik kontrol kartı, profesyonel PCB üretim tesislerinde dört katmanlı PCB topolojisinde
üretilmiştir.

Birinci aviyonik kontrol kartı tasarlanırken, aviyonik kutusunda konumlanacağı düzlem, açı ölçmek için ayarlanan x,y,z
düzlem kalibrasyonlarının kolayca yapılabilmesi düşünülerek aviyonik kutusunda yerleşimi özel olarak planlanmıştır. Birinci
aviyonik kontrol kartının aviyonik kutusu içerisine korunaklı bir şekilde yerleştirilmesi amaçlanırken aynı zamanda basıncı
hassas ölçebilmek için hava değişime izin verebilecek şekilde tasarlanmıştır. Aynı zamanda yere iniş sırasında aviyonik
kontrol kartının zarar görmemesi için aviyonik kutusu ile korunmaktadır.

Birinci aviyonik sistemimiz roket dışında bulunan bir anahtar yardımı ile aktifleştirilecektir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 11
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Aviyonik – 2.Sistem Detay

125 Temmuz 2022 Salı

Komponent
Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma
Algoritmasında
Verileri
Kullanılıyor
Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

MCU STM32F103
Mcu, aviyonik sistem için temel kontrol ve değerlendirme işlemlerini yapmaktadır. Roket 

verilerinin değerlendirilmesi, kurtarma sistemine dair verilerin değerlendirilmesi ve 
kurtarma reaksiyonunun alınması için gerekli karar yapısının işlemesini sağlamaktadır.

Sensör
ADXL345

Accelerometer,Gyroscope
Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

Sensör
BMP180

Barometre
Evet

BMP 180 ikinci aviyonik sistemde roketin kalkış ve inişini algılamak için kullanılacaktır. 
Bmp180 den alınan basınç verisi değişiminden elde edilen bu veriler kurtarma 

sisteminde kullanılmaktadır.

Sensör
MPL3115A2

Altimetre
Evet

MPL3115 ile dijital yükseklik verisi ölçülmektedir. Bu yükseklik verisi ile roketin birim 
zamanda katettiği yükseklik hesaplanarak roketin apogee noktası algılanmaktadır. Bu veri 

ikinci aviyonik sistemin kurtarma sistemini doğrudan etkilemektedir.

Haberleşme Modülü MC 60(GPS-GSM) Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

Haberleşme Modülü
E32-433T30D

RF Haberleşme Modülü
Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU 
(AHR)



Herkese Açık | Public

Aviyonik – 2.Sistem Detay

135 Temmuz 2022 Salı

Komponent
Ürün Adı / 
Kodu / Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

Sıcaklık Sensörü
BMP 180 Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

Nem Sensörü HIH 5031 Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

RTC Stm32 Hayır Bu sensör kurtarma algoritmasında kullanılmamaktadır.

❖ İrtifa bilgileri iki  farklı basınç sensöründen okunmaktadır (MPL3115A2-BMP180). İkincil aviyonik kontrol kartında BMP180 den 
alınan basınç verisi, MPL3115A2 ise dijital yükseklik bilgisi okunmaktadır. Bu veriler ikinci aviyonik kurtarma sisteminde 
kullanılmaktadır.

❖ GPS bilgisi oldukça önemli olduğu için ikinci aviyonik kontrol kartında birinci  aviyonik sistemden farklı olarak MC60 
kullanılmıştır. Böylece RF haberleşme için opsiyonel olarak GSM’de kullanılabilecektir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU 
(AHR)
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik Sistem Şeması
Üretilmiş Aviyonik Sistem

Görüntüsü
Üretilmiş Devre Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 14
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Hangar Roket Takımı olarak özgün aviyonik kontrol kartını tasarlayıp üretmiş bulunmaktayız. Tüm testlerimizi bu
kartlar ile yaprak sistem doğrulmasını yapmış bulunmaktayız.
Aviyonik sistem şemasında verildiği üzere sistemimizde bulunan yükseklik sensörü, sıcaklık sensörü, nem
sensörlerinden alınan veriler şemada verildiği üzere RF haberleşme modülü ile yer istasyonuna aktarılmaktadır.

Hangar Roket Takımı ikinci aviyonik kontrol kartı tasarlanırken, verilen aviyonik devre şeması dikkate alınmıştır. Bu
kapsamda tasarlanan ikinci aviyonik kontrol kartı, profesyonel PCB üretim tesislerinde dört katmanlı PCB topolojisinde
üretilmiştir.

İkinci aviyonik kontrol kartı tasarlanırken, aviyonik kutusunda konumlanacağı düzlem, açı ölçmek için ayarlanan x,y,z
düzlem kalibrasyonlarının kolayca yapılabilmesi düşünülerek aviyonik kutusunda yerleşimi özel olarak planlanmıştır.
İkinci aviyonik kontrol kartının aviyonik kutusu içerisine korunaklı bir şekilde yerleştirilmesi amaçlanırken aynı zamanda
basıncı hassas ölçebilmek için hava değişime izin verebilecek şekilde tasarlanmıştır. Aynı zamanda yere iniş sırasında
aviyonik kontrol kartının zarar görmemesi için aviyonik kutusu ile korunmaktadır.

İkinci aviyonik sistemimiz roket dışında bulunan bir anahtar yardımı ile aktifleştirilecektir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 15
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Aviyonik Testler 

165 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik testler kapsamında ; algoritma testi, haberleşme testi ve kart fonksiyonellik testleri gerçekleştirilmiştir. Bu testler
sırasında Hangar Roket Takımı olarak özgün tasarladığımız kartlar kullanılmıştır. Testler sırasında kurallara ve gerçek ortam
şartlarına uygun testler ön görülerek gerçekleştirilmiştir.
• Algoritma Testi : Algoritma testi sırasında 32 katlı bir binanın 0. katından kalkış yapılarak 32. katına çıkış yapılmıştır. Aviyonik

sistem bu yüksekliği algılayarak yaklaşık 30. kata gelindiğinde(91 metre) birinci ayrılmayı gerçekleştirmiştir. Bu detay yer
istasyonunda Roket durum göstergesinde «Birinci Ayrılma» olarak gösterilmiştir. Ayrılma gerçekleştiğinde hangar yer
istasyonunda ilgili bar yeşil olarak durum değiştirmektedir. İkinci aşamada 3. kattan 0. kata doğru iniş yapıldığında roket düşüşü
algılanmaktadır ve yaklaşık 12. kata gelindiğinde(45 metre) ikinci aviyonik sistem ayrılması gerçekleştirilmektedir. Bu sistem
ayrılması yer istasyonunda «İkinci Ayrılma» olarak roket durum göstergesinde görselleştirilerek gösterilmiştir. Ayrılma
gerçekleşince roket durum gösterge barında «İkinci Ayrılma» yeşil olarak durum değiştirmektedir. Daha sonra zemin kata
geldiğinde uçuşun tamamlandığı bilgisi ve iniş gerçekleşti bilgisi yer istasyonu ekranında gösterilmiştir.

• RF Haberleşme Testi : RF haberleşme testlerinde özgün tasarımımız olan aviyonik kartlar ve özel tasarımımız olan Hangar Yer
İstasyonu ekranı kullanılmıştır. Test esnasında bir ekip arkadaşımız motosiklet ile uzaklaşırken, motosikletin konumunun sürekli
yer istasyonuna aktarıldığına dair test yapılmıştır. Bu kapsamda yaklaşık 11 km mesafeden haberleşme sağlanabilmiştir. Bu test
esnasında hem RF haberleşme hem de GPS testi başarılı olarak yapılmıştır.

• Kart Fonksiyonellik Testi: Fonksiyonellik testleri kapsamında Hangar Roket Takımı aviyonik sisteminin açı ölçümü, sıcaklık
ölçümü testleri gerçekleştirilmiştir. Bu ölçümler yer istasyonuna aktarılarak veriler görselleştirilerek kart fonksiyonellik testleri
başarı ile gerçekleştirilmiştir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)



Herkese Açık | Public

Hakem Yer İstasyonu Testi 

175 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Hakem Yer İstasyonu (HYİ) testi kapsamında şekilde verilen Excel’deki 7 veri sırasıyla 500 ms aralıklarla yer istasyonumuzdan
USB-TTL dönüştürücü kullanılarak Hakem Yer İstasyonu’na iletilmektedir.
• Takım Id bilgisi olarak 33, paket sayacı 0 ile 255 arasında gönderilmektedir. Roketimiz Orta İrtifa Kategorisi’nde yarışacağı için
kademe bilgileri  0 (sıfır) olarak gönderilmiştir.

HYİ Test Arayüzü

Yer İstasyonu Arayüzü
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Burun Konisi Mekanik Görünüm

185 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun Konisi 
3 Boyutlu Görünümü (CAD) 

Üretilmiş Burun
Konisi Görüntüsü
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Kanatçık Mekanik Görünüm

195 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kanatçık 3 Boyutlu Görünümü 
(CAD) 

Kanatçık Üretilmiş Görüntüsü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

205 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Üst Gövde 3 Boyutlu Görünümü 
(CAD)

Üst Gövde Üretilmiş
Görünümü

Bu kısma aviyonik sistemin 
rahatlıkla yerleştirilmesi için, 
mekanik olarak erişilebilecektir.
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

215 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Alt Gövde 3 Boyutlu Görünümü 
(CAD)

Üst Gövde Üretilmiş
Görünümü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

225 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Roket içerisinde M2020 
motorumuzu yanlardan desteklemek 
için kullanmış olduğumuz 
yüzüklerimiz çelikten lazer ile kesilip, 
iki adet kullanılacaktır. Yüzükler alt 
gövdeye M4 civatalar ile 
sabitlenecektir.

Kanat sabitleme için kullanacağımız 
çelik parçamız lazer ile kesilmiştir. 
Dört kenarında kanallar bulunan 
yerlere kanatçıklarımız cıvata somun 
yardımı ile deliklerden 
montajlanacaktır. Kanatçık sabitleme 
parçamızdan iki adet kullanılacaktır.

Yüzük

Kanat sabitleme 
parçası
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

235 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Bulkhead

Motor Sabitleme 
Kapağı

Motorumuzu roket içerindeki motor 
bölümüne soktuktan sonra uç kısmı 
bulkhead’a kadar iteriz ve bulkhead ile 
3/8 cıvata ile montajlarız. Bulkhead
7000 serisi alüminyum ile üretilmiş 
olup gövdeye M4 cıvata ile 
montajlanacaktır.

Motor kapağı motoru en son 
olarak sabitleme parçasıdır. 
Dört adet gijonun uç kısmına 
takılıp motorun alt kısmını 
parçamızın tornada içi 
oyulmuş yatağa dayandırılıp 
montajlanacaktır.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

245 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Entegrasyon gövdesi Alt ve Üst gövdeyi 
birbirine bağlama görevi yapar. ‘’Gövde 
ayrılması da entegrasyon gövdesi ile 
gerçekleştirilecektir.’’

• Entegrasyon gövdesinin kapak bölgesinin 
ortasında erkek ve dişi mapa birbirine sıkılır. 
Daha sonra bağlanan mapalara karabinalar 
yardımı ile şok kordonlarından biri bulkhead’e
bağlı olan mapaya  bir diğeri ise kurtarma 
sisteminde bulunan mapaya yine karabina 
yardımı ile entegrasyonu gerçekleştirilir.

Entegrasyon 
Gövdesi
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

255 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

M2020 motorumuz yanda görülen 2 adet yüzük ve 2 adet kanat
sabitleme parçaları dört gijon ile birbirine entegre edilecektir. Daha
sonra kanatçıklar ilgili yerleri olan kulakların arasından cıvatalanarak
sabitlenecektir. Yüzükler gövdeye M4 cıvatalar ile sabitlendikten
sonra motor yüzüklerin içinden geçirilerek bulkhead’in ortasına
sabitlenen 3/8’lik cıvataya sıkılacaktır.
Son olarak motorun arkasına bir kapak dört yerinden açılan delikleri
sayesinde gijondan geçirilerek somunlar sayesinde motor montajı
gerçekleştirilecektir.

Motor Entegrasyon Gerçek Görünüm

Motor Kapağı
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Motor Entegrasyon Kesit Görüntüsü Motor Entegrasyon
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Montaj Günü 

Görev İş Tanımı Görev Sorumlusu

Aviyonik Sistem 
Entegrasyonu

Aviyonik sistemin 
montajı ve kontrollerin 
yapılacaktır.

• Samed KÜTÜK
• Doğukan KÖSE

Yer istasyonların 
Entegrasyonu

Hakem yer istasyonu ve 
yer istasyonun kartlar ile 
haberleşmesini kontrolü 
yapılacaktır.

• Furkan GÖKÇÜL

Üst Gövde Entegrasyonu Kurtarma sistemlerinin, 
görev yükünün vb. 
montajını yapılacaktır. 

• Hozan DANIŞ
• Cabbar Can ŞEN

Alt Gövde Entegrasyonu Kurtarma sistemlerinin, 
motorun vb. montajını 
yapılacaktır. 

• Mustafa UCARI
• Cabbar Can ŞEN

Montaj Kontrolü Roket son halini 
aldığında tüm sistemin 
kontrolünü sağlanacaktır.

• Özcan ÇATALTAŞ 
• Samed KÜTÜK

Atış Günü 

Görev İş Tanımı Görev Sorumlusu

Roketin Rampaya 
Taşınması 

Roketin atış alanına 
taşınacaktır.

• Cabbar Can ŞEN
• Samed KÜTÜK
• Hozan DANIŞ

Aviyonik Sisteminin 
Aktifleştirilmesi 

Roket rampaya 
yerleştirildikten sonra 
aviyonik sistemler 
aktifleştirilecektir.

• Samed KÜTÜK

Yer İstasyonu 
Haberleşme Kontrolü

Aviyonik sistemlerin, yer 
istasyonu ve hakem yer 
istasyonu ile haberleşme 
kontrolü yapılacaktır.

• Özcan ÇATALTAŞ
• Furkan GÖKÇÜL
• Doğukan KÖSE

Roketin Yerinin 
Bulunması 

Roket görevini yerine 
getirdikten sonra yer 
istasyonundaki verilere 
göre roketinin konumuna 
gidilecektir.

• Mustafa UCARI
• Doğukan KÖSE
• Furkan GÖKÇÜL
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Ekibimizde bulunan kişiler İş sağlığı ve Güvenliği eğitimi almış bulunmaktadır. Herhangi bir acil durumda yapılan
müdahalede iş sağlığı ve güvenliğin kurallarına uygun şekilde yapılacaktır.

Oluşacak Acil Durumlar Yapılacak Müdahale Görevli

Motor montajı yapılırken yanma veya patlama 

Herhangi yanmanın oluşacağı durumunda fark
edilme sırasına göre ( koku, duman , alev ); herhangi
biri fark edilirse ortamda hızlıca güvenlik alanı
oluşturarak yanmanın oluştuğu kısımda yangın tüpü
ile müdahale edilecektir.

• Özcan ÇATALTAŞ
• Samed KÜTÜK 

Roket montajının yapılması esnasında yaralanma 
Ekip üyelerinin çalışma sırasında herhangi
yaralanmada ilk yardım haber verilecek ve bir diğer
ekip üyesi en yakın yetkiliye bildirecektir.

• Doğukan KÖSE
• Hozan DANIŞ
• Cabbar Can ŞEN

Roket sisteminin herhangi bir parçası arızalanması 
veya kaybolması 

Üretilen parçalar yedekli bir şekilde üretilmiştir. Atış
alanına gelirken yedek parçalarda getirilecektir.
Herhangi bir arıza durumunda, arızalanan parçanın
değişimi hızlıca yapılacaktır.

• Furkan GÖKÇÜL
• Mustafa UCARI

Roketin atış alanına taşınması sırasında oluşan 
yaralanma

Roket rampaya veya montaj alanına taşınması
sırasında elden kayma vb. durumlarda herhangi bir
yaralanma anında ekip üyesi en yakın yetkiliye
bildirecektir.

• Samed KÜTÜK 
• Hozan DANIŞ
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Risk Risk Derecesi Çözümü 

Kurtarma sisteminde kullanılan CO₂
tüplerinin delinmesi.

Yüksek
Atış alanına gelirken 12 adet fazladan
CO₂ tüpler getirilecektir.

Paraşütlerin yırtılma veya zarar görmesi
Yüksek

Getirilecek malzemelerin içerisinde
paraşüt için iplik ve dikiş seti
getirilecektir.

Uçuş bilgisayarları kartlarının taşıma
esnasında zarar görmesi

Yüksek
Elektronik kartların her sistem için 5 adet
yedekli olarak üretilmiştir.

Uçuş bilgisayarları ile yapılan kablajın zarar 
görmesi Orta

Kablaj düzeni bir bütün olarak üretildi ve 
söküp takılması kolaydır. Kablajdan 
birden fazla yedek olarak üretilmiştir.

Cıvata kaybolması Küçük Yedek cıvata bulundurulacaktır.

Merkezleme yüzüklerinin motorun 
girebileceği çaptan küçük olması ve 
motorun montajının yapılamaması .

Orta

Merkezleme yüzükleri çelik malzemeden 
yapılmıştır. Kağıt zımpara veya eğe ile 
çapı genişlettirilecektir.

Şok kordonunda kullanılan karabinalarda 
taşımadan dolayı kilitlenme mekanizması 
çalışmaması .

Küçük
Karabinaların yedeği getirilerek montajı 
hızlıca yapılacaktır.

Derece Türü Açıklama

Yüksek
Uçuşa engel olabilme 
veya uçuş izni 
alınmaması

Orta 
Montaj esnasında 
aksaklık oluşması

Küçük
Çözümü kısa sürede 
gerçekleştirilebilmesi 


