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1. Proje Ozeti (Proje Tanim):

Glintimiizde iiretilen araglar son teknoloji ile donatilmis ve her seyi ile otonom
hale gelmeye baslamistir. Buna ragmen hala yaz aylarinda arag igerisinde unutulan ya
da kisa bir silire i¢in de olsa birakilan canlilarin kurtarilmasi i¢in ara¢ caminin
kirildigini, itfaiye ¢cagirildigini veya c¢evre tarafindan fark edilmedi ise daha kétiisiiniin
yasandigini her zaman haberlerde izlemekteyiz.

Projemiz araglarda hali hazirda bulunan arag beyni (ECU-ECM), emniyet
kemeri sensorii, sicaklik sensorii ve otomatik cam modiilii gibi pargalar1 kullanarak ve
maliyeti diigiik birkag sensor eklenerek basit bir yazilim ile arag igerisinde kontak ve
camlarin kapali olmast durumunda camlarin giivenli sayilabilecek bir miktarda acilip
kapanmasini saglamay1 amaglamaktadir.

2. Problem Durumunun Tamimlanmasi:

Araglarda unutulan ya da kisa siirede donme diisiincesi ile birakilan ¢ocuklarin
veya evcil hayvanlarin sayisi niifus ve ara¢ sayisinin artmasi ile dogru orantili olarak
glin gectikce artmaktadir. Akilli telefonlarin etkisi ile siirekli artan teknoloji ve sosyal
medya bagimliligi, biiyiik sehirde yasam, yogun is hayati ve trafigin sebep oldugu
stirekli acelecilik hali ve bir yerlere yetisme kaygis1 insanlarin dalginligini ve
unutkanligini arttirmaktadir. Kiiresel 1sinma ile yiikselen hava sicakliklari ise araglarin
icerisinde kapali kalindiginda canlilarin sagliklarinin etkilenmeden gecirebilecegi
maksimum siireyi kisaltmaktadir.

Yaptigimiz arastirmalar sonucunda yayin organlarinda araglarda unutulan
canlilar ile ilgili haberlerin her y1l arttigin1 ve bu durumla ilgili ¢calisma yapan tek arag
firmasinin Tesla oldugunu dgrendik. Internet aramalarinda buldugumuz benzer
kazalarin bazilarin1 kaynakealar kismina ekledik. Tesla’nin otomobillerine kurdugu
sistemde aragta canli bulunmasi1 durumunda aracin ara¢ sahibine sesli uyar1 vermesi ve
telefonundan uyar1 gondermesi planlaniyor.

Denizli Pamukkale Universitesi miihendislik bilimleri dergisinde yayimlanan
bir ¢alismada ise projemizde yapilan ¢alismanin hava kalitesi ve hareket sensorleri
kullanilarak yapildigini 6grendik.

3. Coziim:

Projemizde 2.boliimde agiklanan probleme ¢6ziim olarak araglara eklenecek
sensorler yardimi ile kontak ve kapilar kapali iken arag icerisinde canli tespit edilmesi
durumunda camlarin arag ve canli giivenligini tehdit etmeyecek miktarda acilip
kapanmasi planlanmaktadir. Sistemin otonom olmasi insan kaynakli hatalar1 sifira
indirecektir.

Uretilen yeni nesil araglarda gelismis ara¢ beyinleri (ECU-ECM), emniyet
kemerleri i¢in koltuk sensorleri, sicaklik sensérii ve otomatik cam modiilleri gibi
birgok materyal bulunmaktadir. Eklenecek diisiik maliyetli birkag sensor yardimi ile
araclarda kalan canlilarin temiz havaya erisimi saglanabilecektir.



4. Yontem:
Projemizi kodlamak ve modellemek icin ara¢ beyni yerine arduino uno ve
sensorlerini  kullanacagiz. Olusturulacak devre semasi asagida verilmistir.
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Projemizde kullanilan sensor ve malzemeler maliyet kisminda ayrintili sekilde
listelenmistir. Sensorlerimizi kullanmak i¢in kullandigimiz kodlar ;
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#include <LiquidCrystal 12C.h>
#include <Arduinc.h>

#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>
#include <Serve h>

float _C3_BE1_C3_A7_C3_BCm somucu = 0;
float cam a_k

Servo servo_%;
LiquidCrystal T2C LCD_I2C_0x3F(0x3F, 1€, 2);
void _delaylflest seconds) {

long endTime = millis{) + seconds * 1000;

while(millis() < endTime)] _loop();

void setupl) {
servo_§.attach(9);
LCD_I2C_0x3F inmit ()7
LCD_I2C_0x3F.backlight();
Serial.begin(9600);
pinMade (5, INEUT) 5

pintods (A0+0, INFUT) ;
 (RO+L, THEUT) 7

pinMade (7, INEUT) ;
e (2, TNEUT) 7
pinMode (3, OUTEUT) ;
= (4, INPUT) 7
ode (12, OUTEUT) ;
serve_§ write (07
while{l) {

_delay(l);
Serial ng("cam™) + Stringlcam a_k));

Serial ng("pizr") + String(digitalRead(5)))7

Serial. ng("radar") + String(digitalRead(€)));
Serial. ng("gaz") + StringlanalogRead(A0+0)));

Serial println(String("1s1™) + String(analogRead(AO+1l) * 0.35));
Serial.printin(String("velostat™ + String(analogRead(A0+2)));
Serial.println(String("ses™) + String(digitalRead(8)));
Serial.println(s ng("ses™) + & ng {analogRead (A0+6))

_£3_B€1_C3 A7 C3_BOm_sonucu =

Serial println(String("3lgim sonucu")

if(digitalRead(2) 1.000000) {
digivalWrite(3, 1);

(({digizalRead(€) * 100 + digizalRead(S) * 100)
+ String(_C3_BEl_C3_A7_C3_BCm sonucu));

LCD I2C 0x3F.setCursor(l - 1, 1 - 1)
LCD_I2C 0x3F.print("kontak : a
if (digitalRead(4) 1.000000) {

LCD I2C 0x3F.s=tCursor(l - 1, 2 - 1);

LCD_I2C 0x3F.print("kapi t k B
}else]
LCD_I2C 0x3F.setCursor{l - 1, 2 - 1);
LCD_I2C 0x3F.print("kapi T a B
}
lelse{
digitalWrite(3,0);
LCD I2C 0x3F.setCursor(l - 1, 1 - 1):
LCD_I2C 0x3F.print("kontak : B

if(digitalRead{4) == 0.000000){
LCD_I2C 0x3F.setCursor{l - 1, 2 - 1);
LCD_T2C_0x3F.print{"kapi T a

}else]

LCD I2C 0x3F.clear();

LCD I2C 0x3F.s=tCursor(l - 1, 1 - 1);

LCD_I2C 0x3F.print(™olcum vapiliyor™);

if{_C3_BEL_C3_AT C3_BCm sonucu > 170){
if(cam_a_k == 0.000000){

_S.write(90) 7
digitalWrite(12,1);
0 delay(s):

digitalWwrite(12,0);

13

if(cam a_k == 1.000000){
Serial.println(”cam zaten agik");

3

}else|

_delay{l):

servo S.write(0)r

cam a_k += 0;

}
_loopi);

1

void _loop() [

1

vold loop() {
_loop();

n

(digitalRead ()

* 30 + digizalRead(7)

/s

n

(analogRead (R042)

/st

(1{{{analogRead (AO+1)

+501)

2)

/3 - 100005



Prototipimizi olustururken bilisim teknolojileri dersi algoritma ve blok kodlama,
matematik dersi islem onceligi, denklemler, esitsizlikler, oran oranti1 ve fen dersi elektrik
elektronik tiniteleri kazanimlarini kullandik. Yaptigimiz deneylerde aracin kontagini simiile
etmek icin led ve {i¢ bacakli anahtar, kapinin kilidini simiile etmesi i¢in ise bir buton
kullandik. Arag igerisinde canli varligini 6lgecegimiz sensorlerden (1s1, mikrodalga radar,
kizilotesi hareket, ses, kuvvet-velostat, hava kalitesi ) aldigimiz verileri yaptigimiz islemler
sonucunda bir dl¢lim degerine ¢evirdik. Bu degerin belirledigimiz kritik esigi asmasi
durumunda servomotor yardimi ile camin a¢ilmasini sagladik. Cam agilirken uyarici olmasi
icin 3 saniye ¢alacak bir buzzer ekledik. Canlilarin temel 6zelliklerinden harekete en yiiksek
katsay1 degerini atadik. Is1, hava kalitesi, ses ve kuvvet sensorlerine ise daha diistik katsayilar
vererek canli hayatini tehlikeye atmamak igin hesaba kattik.

Denemelerimiz sonucunda kap1 ve kontak kapali iken 6l¢lim degerinin kritik esigi
asmasi ile canli varliginin algilanmasi durumunda sesli uyaran ile camlarin 2 cm kadar canli
ve ara¢ glivenligini tehdit etmeyecek sekilde agilmasint sagladik. Olusturdugumuz cam agik-
kapal1 degiskeni ile camin agikken tekrar agilmasinin 6niine gegmis olduk. Yanlis 6lgiim ya
da gecici olarak olusabilecek (agir bir nesnenin aragta bulunmasi, hava sicakliginin ¢cok
yiiksek olmasi ve hareket sensdrlerinin ¢ok yakinindan sinek gecmesi gibi olaylarin beraber
gerceklesmesi gibi) durumlardan sonra ise tekrar yapilan 6l¢iimlerde degerin kritik deger
altina diislip camin tekrar kapanmasini garanti altina aldik.

Yenilikei (inovatif) Yénii:

Eski araclarda benzer bir teknolojinin olmadigini, sadece Tesla firmasinin yeni
araclarinda cami agacak bir sistem degil arag sahibini uyaracak bir sistem iizerinde ¢alistigini
ogrendik.

Tiirkiye ve ¢esitli tilkelerde Ozellikle tiniversitelerde akademik ¢alismalarda benzer
sistemlerin sensorler ile camlarin agilmasi seklinde yapildigini, fakat projemizdeki kadar ¢cok
sensor  kullanilmadigini  dolayisiyla hassasiyetin  daha diisik oldugunu internet
aragtirmalarimizda bulduk ve buldugumuz ¢alismalari kaynakgalar kismina ekledik.



6. Uygulanabilirlik:

Proje fikrinin hayata ge¢irilmesi i¢in araglara birka¢ sensor eklenip arag beyinlerine birkag
kod yazilmasi gerektiginden uygulanmasi kolay ve maliyeti diisiik olacaktir. Projemize benzer
projeler daha once yapildigindan benzer projelerde patenti daha 6nce alinmadi ise alinarak
ticari olarak kullanilabilir ya da O6nceden yapilan benzer calismalarin gelistirilmesi igin
kullanilabilir. Projede kullanilan sensorler araglarda farkli amaglarla da kullanilabilir
oldugundan ve Tesla firmasinin da yaptig1 sekilde siiriiciiyii uyarmak igin bluetooth, wifi gibi
sensorlerin projeye entegre edilmesi kolay oldugundan gelistirilebilir.

Projemizin yagmurlu havalarda ara¢ igerisine su girmesi, hirsizlarin camdaki agiktan
faydalanabilmesi, arag igerisinin kirlenmesi, aracin uzun siire ¢alistirilmamasi durumunda
Olclim i¢in kullanilacak sensorlerin ara¢ akiisiinii bitirebilecegi gibi riskleri vardir. Buna
karsin yagmurlu havalarda agilma ve aracin kirlenmemesi i¢in basit ve kii¢iik bir su gecirmez
perde tasariminin sadece kodlar ile camlarin ag¢ilmasi durumunda camlar agilirken perdeyi de
camlar ile agacak basit bir baglanti sistemi ile camlara eklenmesi, aracin uzun siire
kullanilmayacagi durumlarda ise araglarda bulunan ESP gibi sensorlerin kapanmasini
saglayan tuslar gibi bir tus eklenerek sensorlerin kapatilmasinin saglanmasi gibi basit
¢Oziimleri bulunabilir.



7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi
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Uriin adi

Maliyet

Arduino uno r3 (klon)

240 Tl

Breadboard (2 adet)

30Tl x 2 adet=60 TI

16x2 lcd ekran ve 12¢ baglant1 modiilii 60 TI
P1ir kizil6tesi hareket sensorii 30TI
Ky-037 ses sensorii 30 TI
Rcwl-0516 mikrodalga hareket sensorii 30TI
Velostat (daire) kuvvet sensorii 170 Tl
Mg-135 hava kalitesi sensorii 40 TI
Servo motor 30Tl
Breadboard - 9v pil baglantt modiilii 30TI
Buzzer — 3 bacakl1 anahtar — buton- direngler- ledler 50 TI
9v pil ve baglant1 kablosu 30 TI
Lm35 1s1 sensorii 20 Tl
Jumper kablolar e-e e-d d-d 70 Tl
Ara¢ modelleme i¢in ahsap boya hirdavat ve marangoz is¢iligi 1000 TI
Cam modelleme icin pleksi mika ve baglanti elemanlari 150 Tl
TOPLAM 2040 TL




Zaman planlamasi
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Ay Hafta Is tammm Maliyet
1 Proje planlama- veli izinleri- toplanti -
n 2 Arduino malzeme siparisleri 890 TI
>_
<
= 3 Devre kurulumu ve kodlama -
4 Proje test ¢alismalart -
1 Proje materyalleri i¢in arag modelinin
olusturulmasi
Z
§ 2 Ara¢ modelinin iiretimi ve montaj 1150 TI
N
<
= 3 Proje son testleri -
4 Gerekli iyilestirme ¢aligmalarinin yapilmasi -
N
2
% 1 Projenin sunuma hazirlanmasi -
L
I_

8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

Hedef kitlemizi ara¢ sahibi olan herkes olarak belirledik. Projemiz 6zellikle ulasim

sektorii, okul servisleri ve evcil hayvan sahiplerine biiyiik faydalar saglayacaktir.
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9. Riskler:
Riskler Gerceklesme Coziim onerisi Coziim maliyeti
olasihig
Araca alarm takilmasi ve wifi-
Hirsizlik Diistik bluetooth modiilii ile arag sahibi Yiiksek
bilgilendirme sisteminin eklenmesi
Sensorlerin uzun Bir¢ok sensor ve arag beyni zaten var
stireli kullanim sebebi Diisiik oldugundan eklenecek olan birkag Diisiik
ile arizalanmasi sensoriin belirli araliklarla yenilenmesi
Arag akiisiiniin aracin
uzun siire Moduliin aracin uzun siire
kullanilmadigi Diisiik kullanilmayacag1 durumlarda Diisiik
durumlarda sensorler kapatilabilmesi icin tus eklenmesi
tarafindan bitirilmesi
Camin agik kaldig1 Cam sadece yazilan kodla ag1ldig:
liregt zaman devreye girerek cam ile beraber
B N . or
igerisinin tozlanarak aradaki boslugu kapatacak sekilde
kirlenmesi acilacak su gecirmez perde eklenmesi
Yagmurlu havalarda Cam sadece ya'zﬂan kodla. acildig
o zaman devreye girerek cam ile beraber
arag igerisine su Orta Orta

girmesi

aradaki boslugu kapatacak sekilde
acilacak su ge¢irmez perde eklenmesi

10. Proje ekibi:

Furkan PEK

Danigman ogretmen

Ergenli Sehit Cevdet Aygiin Ortaokulu
Matematik 6gretmeni

Necati FATALI

Uye

Ergenli Sehit Cevdet Aygiin Ortaokulu
7/A 6grenci

Hiisamettin Eren COMERT

Uye

Ergenli Sehit Cevdet Aygiin Ortaokulu
7/A 6grenci
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