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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

ORION ROKET TAKIMI
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

25 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun konisi 350 
mm

Burun
omuzluğu
200 mm Aviyonik 230 

mm

Orta Gövde 
Omuzluğu
200 mm

Kanatçık
200 mm

Kanatçık yüksekliği 100 
mm

Roket çapı 125 mm

Faydalı Yük 200mm

Orta gövde 1300 mm Alt gövde 1000 mm



Herkese Açık | Public

OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Roket çapı 125 mm

Kanatçık yüksekliği 100 
mm

Kanatçık
200 mm

Orta Gövde
Omuzluğu
200 mm

Aviyonik 230 
mm

Burun
omuzluğu
200 mmBurun konisi 350 

mm

Faydalı Yük 200mm

Alt gövde 1000 mmOrta gövde 1300 mm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3100 m 2796 m 9.81

Maksimum Hız 272 m/s 242 m/s 11.03

Maksimum İvme 89.3 m/s^2 78.4 m/s^2 12.2

Rampa Çıkış Hızı 32.5 m/s 30.4 m/s 6.46

CP Lokasyonu (burundan) 168 cm 166 cm 1.2

CG Lokasyonu (burundan) 195 cm 195 cm 0

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 2.13 2.35 10.3
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

55 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

65 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kara Barutlu Paraşüt Açma Sistemi

Entegre edilmiş paraşüt açma sistemi 
üretilmiş görüntü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Öncül paraşüt

Faydalı yük 
paraşütü

Ana paraşüt

Ana 
Paraşüt

Öncül 
Paraşüt

Faydalı Yük 
Paraşüt
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 

85 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Paraşüt açma sistemi testi Hacettepe Üniversitesi Makine Mühendisliği bölümünde 4 Temmuz 2022 tarihinde gerçekleştirilmiştir. Roketimizin
bulkheadleri, kara barut hazneleri, aviyonik sisteminin, faydalı yükünün ve paraşütlerinin gövde içine montajı yapılmıştır. Roketimiz yere paralel
olacak şekilde yerleştirildikten sonra burun konisi ve alt gövde aviyonik sistemden gelen sinyaller aracılığı ile kara barut haznesinde fünyelerin
ateşlenmesi ile başarılı bir şekilde ayrılma gerçekleşmiştir.
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Paraşüt Testleri 

95 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Öncül paraşüt, faydalı yük paraşütü ve ana paraşüt dört kiloluk bir cisim bağlanarak yaklaşık 20 metrelik bir mesafeden aşağıya 
bırakılmıştır.

• Yapılan testlerde bütün paraşütler açılmıştır. 
• Yapılan testden alınan hız ve kütle parametreleri, sürüklenme denkleminde yerlerine konularak atış esnasında roketin tahmini 

düşüş hızları hesaplanmıştır

Öncül paraşüt
Faydalı yük 

paraşütü
Ana paraşüt
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

105 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

Mikrokontrolcü ARDUINO NANO 

1. Sensör BMP 180 Basınç
Sensörü

Evet Ölçülen basınç ve sıcaklık verileri 
ile irtifa ve rakım 
hesaplanmaktadır.

2. Sensör MPU6050 6-DOF 
İvme ve Gyro
Sensörü

Evet Ölçülen doğrusal ivme verileri 
ile roketin kalkış yaptığı, açısal
hız ile yunuslama(pitch) açısı 
hesaplanmaktadır.

Haberleşme Modülü Xbee SX 868 Hayır .

GPS Modülü GY-NEO6MV2 Hayır .
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Aviyonik – 1.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu 
/ Türü

Kurtarma 
Algoritmasında Verileri 
Kullanılıyor Mu?

Kutarma Algoritmasında Kullanılan 
Verilerin İşlevi

Güç kaynağı PX18650-32E 
3.7V 3200mAh 
Li-ion Batarya (2 
adet)

Hayır .

Anten ANT-868-PW-
QW-UFL

Hayır .

Anahtar IC186 plastik 
yaylı buton

Hayır .

Röle SRD-5VDC-SL-C Hayır .
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik Sistem Şeması Üretilmiş Aviyonik Sistem GörüntüsüÜretilmiş Devre Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 13
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 14

Uçuş bilgisayarımız ‘’EAGLE’’ programı üzerinde özgün olarak tasarlanmıştır. UB kartımız Hacettepe Üniversitesi
Elektrik-Elektronik Müh. PCB Laboratuvarı’nda üretilmiştir. Bakır levha üzerinde yollar ve delikler oluşturulmuştur.
Üretilmiş görüntülerde ve testlerde göreceğiniz üzere istenildiği gibi üretilmiştir, sistemimiz düzgün çalışmaktadır. Kalkış
anında yüksek G kuvveti dolayısıyla bağlantıların bozulmaması için tek yüzey üzerinde komponentler yerleştirilmiştir. Pil
güç bağlantısı ve röle çıkışı kablo bağlantıları için soketler kullanılmıştır. Yolların olmadığı, yüzey üzerindeki
kullanılmayan alanlar Ground’a bağlıdır.

UB’mız apogee noktasındaki 1. ayrılmayı, sensörlerden alınan verileri filtreleyip ardından hesapladığı irtifa ve
yunuslama(pitch) açısı ile gerçekleştirecektir. 2. ayrılmada hesaplanılan irtifa verisi UB algoritmasında tek etken
olacaktır.

Rölemizden çıkan kablolar yarışma alanında verilen Piroteknik Kapsül’e bağlantısı yapılacaktır. Antenlerimiz Aviyonik
Sistem içerisindeki üretilen yerleştirme yerlerinde olacaktır. Böylelikle uçuş sırasında sistemimiz daha stabil olacaktır.
Uçuş bilgisayarları arasında herhangi bir fiziksel bağlantı ve uzaktan iletişim yoktur. UB’ları tamamen birbirinden ve yer
istasyonundan bağımsız çalışmaktadır.
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu 
/ Türü

Kurtarma 
Algoritmasında 
Verileri 
Kullanılıyor Mu?

Kutarma Algoritmasında Kullanılan 
Verilerin İşlevi

Mikrokontrolcü STM32F103C8T6

1. Sensör MS5611 Basınç 
Sensörü

Evet Ölçülen basınç ve sıcaklık verileri ile irtifa ve 
rakım hesaplanmaktadır.

2. Sensör MPU6050 IMU 
Sensörü

Evet Sensörden alınan ivme ve açısal hız verileri 
kullanılacaktır. Bu veriler kullanılarak roketin 
yer küreye dik eksenindeki hızı 
hesaplanacak ve bu hız koşullandırılacaktır.

Haberleşme 
Modülü

Xbee SX 868 Hayır .

GPS Modülü GY-NEO6MV2 Hayır .
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma 
Algoritmasında Verileri 
Kullanılıyor Mu?

Kutarma Algoritmasında Kullanılan 
Verilerin İşlevi

Güç kaynağı PX18650-32E 3.7V 
3200mAh Li-ion 
Batarya (2 adet)

Hayır .

Anten ANT-868-PW- QW-
UFL

Hayır .

Anahtar IC186 plastik yaylı 
buton

Hayır .

Röle SRD-5VDC-SL-C Hayır .
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik Sistem Şeması Üretilmiş Aviyonik Sistem GörüntüsüÜretilmiş Devre Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 17
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 18

Uçuş bilgisayarımız ‘’EAGLE’’ programı üzerinde özgün olarak tasarlanmıştır. UB kartımız Hacettepe Üniversitesi
Elektrik-Elektronik Müh. PCB Laboratuvarı’nda üretilmiştir. Bakır levha üzerinde yollar ve delikler oluşturulmuştur.
Üretilmiş görüntülerde ve testlerde göreceğiniz üzere istenildiği gibi üretilmiştir, sistemimiz düzgün çalışmaktadır. Kalkış
anında yüksek G kuvveti dolayısıyla bağlantıların bozulmaması için tek yüzey üzerinde komponentler yerleştirilmiştir. Pil
güç bağlantısı ve röle çıkışı kablo bağlantıları için soketler kullanılmıştır. Yolların olmadığı, yüzey üzerindeki
kullanılmayan alanlar Ground’a bağlıdır.

UB’mız apogee noktasındaki 1. ayrılmayı, sensörlerden alınan verileri filtreleyip ardından hesapladığı irtifa ve
yunuslama(pitch) açısı ile gerçekleştirecektir. 2. ayrılmada hesaplanılan irtifa verisi UB algoritmasında tek etken
olacaktır.

Rölemizden çıkan kablolar yarışma alanında verilen Piroteknik Kapsül’e bağlantısı yapılacaktır. Antenlerimiz Aviyonik
Sistem içerisindeki üretilen yerleştirme yerlerinde olacaktır. Böylelikle uçuş sırasında sistemimiz daha stabil olacaktır.
Uçuş bilgisayarları arasında herhangi bir fiziksel bağlantı ve uzaktan iletişim yoktur. UB’ları tamamen birbirinden ve yer
istasyonundan bağımsız çalışmaktadır.
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Aviyonik Testler 

195 Temmuz 2022 Salı

Algoritma Testi: 
Sistemimiz ürettiğimiz PCB kartı kullanılarak yapılmıştır. Testimizi H.Ü. 
Makine Müh. Bölümündeki asansörü kullanarak gerçekleştirdik. 
Asansörün içerisinde ateşleme teli kullanmak yerine buzzer kullanmayı 
tercih etmedik. Videoda izleyeceğiniz üzere en yüksek noktadan 
alçalırken yunuslama hareketi yapıldığında ayrılma gerçekleşiyor.

Kart Fonksiyonellik Testi:
Ürettiğimiz ve lehimlediğimiz UB kartlarımıza yüklediğimiz 
algoritmamız sorunsuz çalışmaktadır. Kartımız sorunsuz çalışmaktadır. 
Yer istasyonuna veriler başarılı bir şekilde iletilmektedir. Videomuzda 
sonuçları görebilirsiniz.

İletişim Testi:
Üretilen UB kartlarımızı kullandığımız testlerde 3.8km mesafede 
başarılı bir iletişim yaptık. Ankara Beytepe Köyü ve İncek
yerleşkelerinde iletişimimizi gerçekleştirdik.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Aviyonik Testleri Videosu:

https://youtu.be/QVgO8yUVyWw

https://youtu.be/QVgO8yUVyWw
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Hakem Yer İstasyonu Testi 

205 Temmuz 2022 Salı

Testimizde Arduino Uno mikrokontrolcünün gönderdiği standart paketteki verileri, önce Python progralama dili ile oluşturulmuş
özgün yer istasyonumuzda gözlemledik. Ardından gönderilen standart paketteki verileri, Ek-8 Roket Yarışması Hakem Yer
İstasyonu Bilgilendirme Dokümanı’nda belirtilen formatta, Hakem Yer İstasyonu Test Arayüzüne TTL-USB modülü aracılığıyla
ilettik. Başarılı bir şekilde Hakem Yer İstasyonu Test Arayüzü’nde gönderdiğimiz veriler görüntülendi.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Hakem Yer İstasyonu Test Videosu: https://youtu.be/OwbnBrngetY

https://youtu.be/OwbnBrngetY
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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BURUN KONİSİ CAD GÖRÜNTÜSÜ BURUN KONİSİ ÜRETİLMİŞ HALİ
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TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kanatçık Mekanik Görünüm

2231 Mayıs 2022 Salı

Kanatçık Üretilmiş 
Görüntüsü  

Kanatçık 3 Boyutlu 
Görünümü 

(CAD) 
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları (YAPISAL) Mekanik
Görünüm

235 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Alt Gövde Alt Gövde Omuzluk
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları (YAPISAL) Mekanik
Görünüm

245 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Üst Gövde
Aviyonik Kapağı
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları (YAPISAL) Mekanik
Görünüm

255 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

M5 Havşa Başlı Vida
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

265 Temmuz 2022 Salı

Kanatçıkları gövdeye bağlayan ve motor tüpünü sabitleyen
merkezleme halkalarının CAD ve üretilmiş görüntüleri verilmiştir.
Solda üst merkezleme halkası, sağda ise alt merkezleme halkası
gösterilmektedir. Parçalar gövdeye sabittir. Gövdeye M5 vidalarla
bağlanacaktır

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

275 Temmuz 2022 Salı

Motor bulkhead parçasının CAD ve üretilmiş hali
verilmiştir. Motoru üstten tutarak yerinden çıkmasını
engeller. M5 vidalar ile bağlantı sağlanır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)



Herkese Açık | Public

Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

285 Temmuz 2022 Salı

Eyebolt (mapa) parçasının CAD ve üretim sonrası hali
gösterilmektedir. Mapanın alt kısmı M10 boyutunda
kılavuzludur ve parçalara bu şekilde bağlanacaktır.
Ayrılmanın yaşanacağı parçalarda şok kordonları da mapaya
bağlanacaktır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

295 Temmuz 2022 Salı

Motor bloku motorun alt kısmına bağlanarak
motorun yerçekimine bağlı olarak aşağı yönlü
hareketinin engeller. M5 vidalarla bağlantıları
yapılacaktır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

305 Temmuz 2022 Salı

Burun bulkhead parçası hem burunun ayrılma sırasında burunun şok
kordonu ile paraşüte bağlanmasını sağlar hem de patlama sırasında alanı
daraltarak basıncı artırır ve patlamaya yardımcı olur. M5 vidalar ile bağlantısı
sağlanır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

315 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

1. Adım

Motor bulkheade M10x16 mm’lik mapa takılır ve motor 
bulkhead ile üst merkezleme halkaları roket alt gövdesine 
12 adet M5x16 mm cıvatalar aracılığıyla sabitlenir. 
Kanatçık alt sistemi roket dışında montajlandıktan sonra 
rokete 8 adet M5x16 mm cıvata ile monte edilir.

Kanatçıklar, alt merkezleme halkalarına 16 
adet M5x20 mm cıvatalar ile sabitlenir.

2. Adım
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

325 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Tüm alt sistemlerin montajı yapıldıktan sonra motor rokete 
yerleştirilir. Motor bulkhead’de bulunan UNC 3/8-16 cıvata 
motora takılır. Motorun rokete yerleştirilmesi yapıldıktan sonra 
clip’ler motoru tutacak şekilde ayarlanıp motor bulkhead’e M5 
cıvatalar ile sabitlenir.

3. Adım

Kanatçık alt sistemi rokete montajlandıktan sonra motor tüpü 
rokete yerleştirilir. Motor tüpü sonrası da motor tutucu roket alt 
gövdesine 4 adet M5x16 mm cıvatalar ile sabitlenir.

4. Adım
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Yapısal Testler 

335 Temmuz 2022 Salı

• Yapılan testlerde roketin yapısal parçalarının (bulkhead, şok kordonu gibi) testleri yapılmıştır. Bulkhead testleri basitçe
parçaların üzerine 1730 kg’lık bir araç ile çıkılıp üstünde belli bir süre (9-10 sn) beklenerek gerçekleştirilmiştir. Şok kordonu
testi ve fiberglas parçaların testi malzeme laboratuvarında yapılmıştır. Laboratuvarda şok kordonuna çekme testi, fiberglas
parçalara ise basma testi yapılmıştır. Bulkhead testinde ise arabanın ağırlık dağılımı ve parçaların üzerine ne kadar yük bineceği
hesaplanmış ve test videosunda belirtilmiştir. Testler sonucu parçaların uçuş sırasında maruz kalacakları kuvvetlere
dayanabileceği sonucuna varılmıştır.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık

345 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yarışma Alanı Planlaması

355 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

GÖREV: GÖREVİ YAPACAK BİRİM

Paraşütlerin uygun şekilde katlanıp klipsler yardımı ile şok kordonuna bağlanması. Ayrılma ve Kurtarma Birimi

Burun konisi ve burun bulkheadinin montajlanması. Mekanik ve Yapısal Birimi

Üst merkezleme halkalarını alt gövdeye montajlarının yapılması. Mekanik ve Yapısal Birimi

Kanatçıkların alt merkezleme halkalarına montajının yapılması. Aerodinamik Birimi

Motor bulkheadinin ve alt gövde omuzluğunun alt gövdeye montajının yapılması. Mekanik ve Yapısal Birimi

Alt merkezleme halkaları ve kanatçıklarının alt gövdeye montajının yapılması. Mekanik ve Yapısal Birimi

Motor tüpünün alt gövdeye yerleştirilmesi Aerodinamik Birimi

Aviyonik Kapsülünün Üst gövdeye montajlanması Aviyonik birimi

Roketteki tüm mapaların montajının yapılması ve şok kordonlarının mapalara bağlanması. Mekanik ve Yapısal Birimi

Yarışma komitesi tarafından verilecek olan piroteknik kapsüllerin montajı gerçekleştirilecek. Ayrılma ve Kurtarma Birimi

Faydalı yük, faydalı yük paraşütü ve öncül paraşütün üst gövdeye yerleştirilmesi ve faydalı yük aviyonik 
sisteminin aktifleştirilmesi.

Ayrılma ve Kurtarma Birimi

Burun konisi ve üst gövdenin sıkı geçirilmesi Aerodinamik Birimi

MONTAJ VE ATIŞ GÜNLERİ TAKIM BİRİMLERİNİN İŞ PLANI
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Yarışma Alanı Planlaması

365 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

GÖREV: GÖREVİ YAPACAK BİRİM

Ana Paraşütün Yerleştirilmesi Ayrılma ve Kurtarma Birimi

Motor tüpüyle beraber Motorun alt gövdeye yerleştirilmesi ve Motor tutucunun montajlanması. Aerodinamik Birimi

Alt gövde ve üst gövdenin sıkı geçirilmesi Mekanik ve Yapısal Birim

Rampaya Yerleştirmek için ray butonlarının montajlanması. Aerodinamik Birimi

Roketin aviyonik sisteminin fırlatma rampasında aktifleştirilmesi Aviyonik Birimi

ACİL DURUM MÜDAHALE YÖNTEMİ MÜDAHALE SORUMLULARI

Roketin patlaması Panik yapılmayacak şekilde alandaki yetkili kişilerle temas kurulması Furkan Tayanç, Aslı Tekeli, Arif Zeybek

Yangın Yetkililerle temasa geçilmesi ve alanın sakince tahliye edilmesi Cem Aydın, Yusuf Yiğitbaşı

Aviyonik sistem arızası Yedek bilgisayarın devreye girmesi -

Sağlık Problemi Sadece ilk yardım bilgisi olanların öncelikli müdahalesi ve 112 ekiplerine 
başvurulması

Aslı Tekeli, Çağrı Küçükaydın

Doğal Afet Sakin bir şekilde can güvenliğinin sağlanması ve yetkililer eşliğinde tahliye 
işlemi

Furkan Tayanç, Miraç Eyüboğlu

ACİL DURUM EYLEM PLANI
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375 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

RİSKLER RİSKE KARŞI TAKIMIN TUTUMU

Roket’in boyası ve uygun boyananın tedariği 16 Temmuz tarihinde boyahaneye götürülüp 20 Temmuz 
tarihinde teslim alınacaktır.

Motor tutucunun klipsleri Üretimi en kısa sürede anlaşmış olduğumuz üreticilerimizde 
gerçekleştireceğiz.

Yanmaz kumaşın tedariği Siparişler verildi, kargolanmasını beklemekteyiz. 

Test sırasında şok kordonunun hasar ve yeni kordonun 
tedariği

Yanmaz şok kordonu için gerekli araştırmalarımızı 
yapmaktayız, bizim için uygun olanı en kısan sürede sipariş 
vereceğiz.


