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Takım Yapısı

25 Temmuz 2022 Salı

Ufukcan Aydoğan
Elektrik-Elektronik Müh.

Hazırlık

Salih Kocamer
Elektrik-Elektronik Müh.

1.Sınıf

Yağmur Demirçubuk
Gıda Mühendisliği

Hazırlık

Kübra Öztürk
Uçak ve Uzay Müh.

3.Sınıf

Arsalan Netham Izzaddin 
Izzaddin

Uçak ve Uzay Müh.
4.Sınıf

Abdulsamet Yoldaş
Havacılık ve Uzay Müh.

Hazırlık 

Mustafa Çağatay 
Özyürek

Uçak ve Uzay Müh.
3.Sınıf

Dr.Öğr.Üyesi BURAK 
ŞAHİN

Havacılık ve Uzay 
Bilimleri Fakültesi

Tüm takım üyeleri Gaziantep Üniversitesi’nde öğrenim 
görmüştür/görmektedir.

Yuşa Kuvvet
Makine Mühendisliği

Mezun

Mustafa Efe Toslak
Makine Mühendisliği

Hazırlık

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kanatçık Uç Kenarı
180mm

Kanatçık Kök Kenarı 240mm

Kanatçık Uzunluğu 82mm

Roket Çapı 
129mm

M2020 Roket Motoru 949,47 mmEntegrasyon 
Gövdesi 300mm

Aviyonik
Bölmesi 
215mm

Görev Yükü 
190mm

Burun Konisi 
300mm

Burun Konisi 
Omuzluğu 

200mm

Aviyonik Anahtarın Roket Nozülüne Uzaklığı 1650 mm

Görev Yükü Anahtarının Roket Nozülüne Uzaklığı 1900 mm

Ayrılma Sistemi 70 mm

Roketin Toplam Boyu 2675mm

OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

3TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

4TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

CG Lokasyonu (burundan) 1399 mm

CP Lokasyonu (burundan) 1600 mm
CG ve CP Lokasyonu metre ile 
ölçülmüş, kağıt bant ile yerleri 
işaretlenmiştir.
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

55 Temmuz 2022 Salı

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3114 m 3110 m 0,12

Maksimum Hız 268 m/s 269 m/s 0,37

Maksimum İvme 8,92 g 8,98 g 0,67

Rampa Çıkış Hızı 32,7 m/s 32,9 m/s 0,61

CP Lokasyonu
(burundan)

1600 mm 1600 mm 0

CG Lokasyonu
(burundan)

1393 mm 1399 mm 0,43

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

1,6 1,56 2,5

Toplam Kalkış Ağırlığı 27680 gr 27530 gr 0,54

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

65 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

75 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Paraşüt Açma Sistemi 
3 Boyutlu Görünümü (CAD) 

ANA DRAG

Entegre Edilmemiş Paraşüt Açma Sistemi Entegre Edilmiş Paraşüt 
Açma Sistemi
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

85 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Paraşüt Bölümleri 3 Boyutlu Görünümü (CAD)

ANADRAG

GÖREV YÜKÜ

Paraşütler Üretilmiş Görüntü Paraşütler Entegre Edilmiş Görüntü
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 

95 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtu.be/PXLXyE3HA8o

https://youtu.be/PXLXyE3HA8o
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Paraşüt Testleri 

105 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtu.be/ItAU8AIzmoI

https://youtu.be/ItAU8AIzmoI
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

115 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görev Yükü 3 Boyutlu Görünümü 
(CAD)

Li-ion Pil

Hr-202

Micro SD kart 
ModülüBME280

Anten

Arduino
Nano

LoRa

Görev Yükü Üretim Sonrası Görünüm



Herkese Açık | Public

125 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik – 1.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci STM32F103C8T6

1. Sensör
BME 280 Basınç
Sensörü

Evet
• İrtifa hesaplayarak faydalı yük 

ayrılmasını gerçekleştirmek

2. Sensör
ADXL345 Gyro
Sensörü

Evet
• Roketin  eğim açısını 

hesaplayarak basınç sensörü
verilerini desteklemek

Haberleşme Modülü Lora E32-433T30D Hayır
• Kurtarma algoritmasında 

kullanılmamaktadır. 

GPS Modülü
Adafruit Ultimate 
GPS

Hayır
• Kurtarma algoritmasında 

kullanılmamaktadır. 
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 13

EBYTE LoRa 433-E32T30D 
Haberleşme Modülü

Siemens 5V röle
IRF540 Mosfet

Sony VTC 6 
3000mAh Güç Pili

Sony VTC 6 
3000mAh Tetik Pili

STM32F103c8t6

Adafruit Ultimate GPS

ADXL345 GYRO Sensörü

Adafruit BME280 Basınç Sensörü



Herkese Açık | Public

Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 14

Üretilmiş Devre Görüntüsü

Ü
retilm

iş A
viyo
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Sistem
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sü
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Aviyonik – 2.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında 
Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci
Arduino MEGA PRO 
Mikrokontrolcü

-

1. Sensör
BMP 280 Basınç
Sensörü

Evet
• İrtifa hesaplayarak faydalı yük 

ayrılmasını gerçekleştirmek

2. Sensör ADXL345 Gyro Sensörü Evet
• Roketin  eğim açısını 

hesaplayarak basınç sensörü 
verilerini desteklemek

Haberleşme Modülü LoRa E32-433T30D Hayır
• Kurtarma algoritmasında 

kullanılmamaktadır. 

GPS Modülü Adafruit Ultimate GPS Hayır
• Kurtarma algoritmasında 

kullanılmamaktadır. 

SD Kart Modülü Micro SD Kart Modülü Hayır
• Kurtarma algoritmasında 

kullanılmamaktadır. 
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 16

Adafruit BME280 Basınç Sensörü

Siemens 5V röle ve IRF540 mostfest

EBYTE LoRa 433-E32T30D 
Haberleşme Modülü

Sony VTC 6 
3000mAh Tetik Pili

Sony VTC 6 
3000mAh Tetik Pili

ADXL345 GYRO Sensörü

Arduino Mega 2560 Pro 
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 17

Üretilmiş Devre Görüntüsü Üretilmiş Aviyonik Sistem Görüntüsü
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Aviyonik Testler 

185 Temmuz 2022 Salı

https://youtube.com/playlist?list=PLGlIg0m4ePjhEg5wvebadgnlRxBYP_VlH

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtube.com/playlist?list=PLGlIg0m4ePjhEg5wvebadgnlRxBYP_VlH
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Hakem Yer İstasyonu Testi 

195 Temmuz 2022 Salı

https://youtu.be/2QkoRfHGrD0

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtu.be/2QkoRfHGrD0
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Burun Konisi Mekanik Görünüm

205 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun Konisi 
3 Boyutlu Görünümü (CAD) 

B
u

ru
n

 K
o

n
is

i 
Ü

re
ti

lm
iş

 G
ö

rü
n

ü
m

ü



Herkese Açık | Public

Kanatçık Mekanik Görünüm

215 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kanatçık 3 Boyutlu Görünümü 
(CAD) Kanatçık Üretilmiş Görünümü 
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

225 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Üst Gövde

Motor Gövde

Üst Gövde

Motor Gövde
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

235 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Üst Gövde üzerine açılan Aviyonik Sistem Yuvası Üst Gövde üzerine açılan Görev Yükü Yuvası 
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

245 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Gövde Parçaları 3 Boyutlu Görünümü 
(CAD)

Aviyonik KapağıGörev Yükü Kapağı

Görev Yükü Kapağı Aviyonik Kapağı
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

255 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

3 Boyutlu Görünümü (CAD) 

Motor Bloğu Alt 
Vida

Bulkhead Ana

Bulkhead Drag

Üretim Sonrası Fotoğraflar

B
u

lkh
ead

A
n

a
B

u
lkh

ead
D

rag

Motor Bloğu Alt Vida
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

265 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

3 Boyutlu Görünümü 
(CAD) 

Motor Bloğu Alt Yuva

Entegrasyon 
GövdesiMotor Bloğu Üst

Üretim Sonrası Fotoğraflar

Motor Bloğu 
Alt Yuva

Motor 
Bloğu Üst

Entegrasyon Gövdesi
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

275 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

3 Boyutlu Görünümü 
(CAD) 

Merkezleme Halkası

Görev Yükü Profil Alt/Üst
Elektronik Üst 

Bulkhead

Merkezleme Halkası 
Kanatçık

Üretim Sonrası
Fotoğraflar

Görev 
Yükü 
Profil 

Alt/Üst

Merkezleme
Halkası

Merkezleme
Halkası (Kanatçık 

Montajı)

Elektronik 
Üst 

Bulkhead
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

285 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Motor Üst 
Bloğu

Merkezleme
Halkası

Merkezleme
Halkası 

(Kanatçık)

Motor Bloğu 
Alt Yuva

Motor Bloğu Alt Vida

Motor bölümü Alt Sistemlerinin tamamının 
montajında M4 Alyan Havşa Başlı Vida 
kullanılacaktır. 
Motor Üst Bloğu : 6 Adet
Merkezleme Halkaları(3 Adet) : 4 Adet
Motor Bloğu Alt Yuva : 4 Adet
Toplam 22 Adet vida kullanılacaktır. 
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

295 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Motor Bloğu Alt Vida
Motor Bloğu Alt Yuva

Motor Bloğu Üst

Merkezleme Halkası

Merkezleme Halkası 
Kanatçık

Motor Vidası

6 adet

Motor bölümü Alt Sistemlerinin tamamının montajında M4 Alyan Havşa Başlı Vida kullanılacaktır. Adetler verilmiştir.

4 adet4 adet4 adet
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305 Temmuz 2022 Salı

Yapısal Test Takvimi

Testler
Haziran Temmuz

1 2 3 4 1 2 3 4

Basma Testi
Numune Üretimi

Test

Çekme Testi
Numune Üretimi

Test

Gövde Mukavemet Testi
Gövde Üretimi

Test

Tamamlanan 
Testler

Yapılacak 
Testler

Yapısal Testler 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Çekme testlerimiz ASTM D3039, Basma testlerimiz 
ASTM D790 standartlarına göre yapılmıştır.
https://youtu.be/EvTDx4pX7eE

https://youtu.be/EvTDx4pX7eE
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık

315 Temmuz 2022 Salı

https://youtube.com/playlist?list=PLGlIg0m4ePjgvsTYXfdHocjKU8XGbyz_v

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

https://youtube.com/playlist?list=PLGlIg0m4ePjgvsTYXfdHocjKU8XGbyz_v
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Yarışma Alanı Planlaması
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Montaj Günü

Takım Üyesi Görevi

Mustafa Çağatay Özyürek
Montaj Genel Yönetim, 
Barut Montajı Sorumlusu

Salih Kocamer
Aviyonik Sistem Montajı, 
Barut Montajı Sorumlusu

Ufukcan Aydoğan
Aviyonik Sistem Montajı, 
Mekanik Montaj

Yağmur Demirçubuk
Mekanik Montaj, Kurtarma 
Sistemi Sorumlusu

Kübra Öztürk
Mekanik Montaj, Yer 
İstasyonu Sorumlusu

Yuşa Kuvvet Mekanik Montaj Sorumlusu

Burak Şahin Takım Danışmanı

Atış Günü

Takım Üyesi Görevi

Mustafa Çağatay Özyürek
Roketin Rampaya 
Taşınması, Arama Kurtarma

Salih Kocamer
Roketin Rampaya 
Taşınması, Arama Kurtarma

Ufukcan Aydoğan
Yer İstasyonu Yönetimi, 
Arama Kurtarma

Yağmur Demirçubuk Yer İstasyonu Yönetimi

Kübra Öztürk
Roketin Rampaya 
Taşınması, Yer İstasyonu 
Yönetimi

Yuşa Kuvvet
Arama Kurtarma, Yer 
İstasyonu Alan Yönetimi

Burak Şahin Takım Danışmanı
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Yarışma Alanı Planlaması
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ACİL DURUM EYLEM PLANI 
• Yangın:
Motor ve barutun doğrudan güneş ışığına maruz kalmamasına dikkat edilecektir. Kıvılcım çıkaran aletler motor ve barut teslim 
alındığında kullanılmayacaktır. Barutun atıştan önce patlama durumuna karşı , roket gereksinimlerinden biri olan yanmaz fiber
kumaşın kullanımı yangını önceleyecektir. 

• Yaralanmalar:
İş güvenliğine dikkat edilecek; atış alanına  gözlük ,iş ayakkabısı ve önlük ile gelinecektir. 

• Elektrik Çarpması: 
Devreler eldiven ile kontrol edilecek, ucu açık kablo kullanılmayacaktır. Aviyonik sistem üyeleri , kendilerini sürekli olarak 
topraklamak için hakemler tarafından verilen bileklikleri kullanacaklardır. 

• Barut Patlaması : 
Barut teslim alındığında taşınmasına dikkat edilecek, kıvılcım çıkaran aletler kullanılmayacaktır. 
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Yarışma Alanı Planlaması
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RİSKLER ÇÖZÜM ÖNERİSİ

Kanatçıkların zarar görmesi Yedek kanatçıklar montaj alanına 
getirilecektir

Entegrasyon gövdesinin zarar görmesi Yedek entegrasyon gövdesi montaj 
alanına getirilecektir

Şok kordonlarının zarar görmesi Yedek şok kordonları montaj alanına  
getirilecektir

Üretilen PCB kartlarda sorun çıkması Üretilen PCB kartlar sorun çıkması 
durumuna karşılık beşer adet üretilmiştir. 
Bu kartlarda sorun çıkması durumunda 
sponsorlardan tekrar destek alınarak yeni 
PCB kartlar ürettirilecektir . 


