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1. Proje Ozeti (Proje Tanimi)

Dogum oncesi, dogum sirast ve dogum sonrast donemde herhangi bir nedene bagli olarak
iskelet (kemik), kas ve sinir sistemindeki bozukluklar sonucu, bedensel yeteneklerini ¢esitli
derecelerde kaybetme, toplumsal yasama uyum saglama ve giinliik yasamdaki gereksinimlerini
karsilamada giicliik ¢cekme, bu nedenlerle bireylerin korunma, bakim,
rehabilitasyon, danigmanlik ve destek hizmetlerine ihtiyag duymasina |
yol acan durumlara bedensel engel denir. (Edremit Belediyesi)

Bedensel engelleri nedeni ile saglikli kisilerden farklilasan ve
egitim hizmetlerinden geregince yararlanamayan bu bireylerde biligsel,
psiko sosyal ve duyusal gereksinimlerin yanmi sira hareket ve
fonksiyonel yeteneklerin gelistirilmesi de biiylik 6nem tagimaktadir.
(Edremit Belediyesi)

Cesitli nedenlerle kaba ve ince motor gelisim becerileri olumsuz
yonde etkilenmis bu kisilerin kendilerinden beklenen fonksiyonel
hareket ve becerileri yerine getirmeleri degisik dereceler
kisitlanmistir. Bu kisitlanmalar yagam tarzinin bozulmasi ve Sekil 1 Ogrencimiz Musa

giinlik yasantida karsilagilan giicliikler, lziintli, kizginlik, engellenme ve korkuyu da
beraberinde getirmektedir (ERGUDEN, 2008)

Ozel gereksinimli bireyler akademik, sosyal ve mesleki hayatlarinda bir ¢ok zorlukla
karsilagirlar. Bedensel engelli bireylerin okul, is ve sosyal hayatlarindaki yasam kalitelerinin
iyilesmesine destek olmayi, engellilik konusunda toplumsal bilincin ve duyarliligin
olusturulmasin1 saglamay1 hedefleyen “Yiikselgeg” projesini gelistirdik. Yiikselgeg ile boy
kisalig1 yasayan bireylerin merdivenlerden inip ¢ikarken
yasadig1 zorluklarin iistesinden gelmeyi hedeflemistir.
Kisinin boyunun yetismedigi yerlerde yiikselgecin
altindaki mekanizma sayesinde boyu 15-20 cm ye kadar
uzayacak, ulagsmakta zorlandigi vyerlere kolaylikla
ulagabilecektir. Hem de bu sayede topluma katilamama
siireci olarak tanimlanan sosyal dislanma kavrami
ortadan kalkacak, fiziksel ortamlara uyum saglama
stirecini  stres yasamadan, utanmadan ve toplumsal
uyumsuzluga sebep olmadan katilim saglanacaktir.

Sekil 2 Yiikselge¢ 3B cizimi



2. Problem Durumunun Tanimlanmasi:

Tiirkiye’de yasayan engelli vatandas sayis1 yaklasik olarak 8.5 milyonun iizerindedir.
Mimari yap1 ve diizenlemeler, engellilerin yasantilarini istedikleri gibi siirdiirmelerinde yetersiz
kalmaktadir. Is ve okul yasantilarii olumsuz etkileyen en belirgin faktorlerin engelli oluslart
ve fiziksel c¢evre kosullari oldugu anlasilmistir. Gegmisten giliniimiize toplumun ve sistemin
engelliye yaklasimina bakildiginda, engelli bireylerin bir ¢ok alanda, bir ¢ok farkli bicimde
sosyal bir diglanma yasadiklar1 goriilmektedir. Topluma katilamama siireci olarak tanimlanan
sosyal diglanma kavrami kapsaminda, engelsiz bir toplum igin tasarlanan fiziksel cevre
kosullar1 engelli bireylerin yasantilarinda éncelikli bir sorun teskil etmektedir. (ERGUDEN,
2008)

Projemizin problem durumlari su soru ciimleleriyle belirlenmistir;
Boy kisaligi engeli olan bireylerin giinliik hayatta karsilastigi problemler nelerdir?
Boy kisalig1 engeli olan bireylerin giinliik hayatta boylarii uzatmak miimkiin mii?
Bir ¢anta ile merdivenlerden ¢ikma eylemini yardimsiz gergeklestirebilir mi?
Bu probleme iiretilen gozumlere gore daha uygun maliyetli bir iirtin ortaya koyulabilir mi?

- Bedensel engelli bireylerin ( boy kisalig)
normal hayatlarim1  devam ettiritken yasadigi
zorluklar1 agarak normal bir birey gibi hayatina devam
edebilmesi i¢in yiikselgeci tasarladik. Bu projeyi
okulumuz 6grencilerinden Musa igin gelistirdik. Boyu
93 cm kilosu 18 kg olan boy uzamasi engeli olan
ogrencimiz merdivenlerden inerken ve ¢ikarken ¢ok
 zorluk yasamaktaydi. Ozellikle ¢antasini getirdigi
< ginlerde  yardim  almadan merdivenlerden
¢cikamamaktadir. (Sekil 3) Cantasinin agirligi ile zor
olan merdivenlerden ¢ikma eylemini yapamaz duruma
getiriyor yardimsiz bir sekilde merdivenlerden ¢ikma
ya da inme eylemini gerceklestiremiyordu. Bu

/ problemin ¢éziimii i¢in merdiven asansdrii ad1 verilen
1cad1n 45— 60 bin TL arasinda oldugu okulumuza ve 6grencimizin evine yerlestirmenin ¢ok zor
ve maliyetli oldugunu tespit ettik.

: Merdiven asansoriiniin yaklasik 30°da 1 fiyatina
daha uygun maliyetli bir tiriin
cikarabilecegimizin farkina vardik.

Nesneler ile asirn derece uyumsuz olan
O0grencimizin yasadigi diger problemlere de
¢oziim tretmis olduk. Musa okulda siraya
otururken rahat oturamamaktadir, lavabo da
ellerini yikarken lavaboya uzanamamaktadir,
lambay1 acarken diigmeye boyu yetismemektedir,
merdivenlerden c¢ikarken basamaklara ayagi
yetismemektedir, tahtayr kullanirken tahtaya
yetismemektedir, kapiyr acarken kapi koluna
uzanamamaktadir. (Sekil4) Ancak yiikselge¢ ile boyunun biraz daha uzamasini saglayip

Sekil 4 Yasanilan problemler



ihtiyaglarinin karsilanmasina yardimci olmaya calistik. Musa gibi boy kisalig1 yasayan diger
0zel gereksinimli bireylerinde ihtiyaglarinin karsilanmasina yardimci olabilecek bir icattir.
Ayrica toplumdaki diger bireylerin 6zel gereksinime ihtiyaci olan ¢ocuklar1 kabullenmeleri ve
onlarla birlikte zaman gecirmelerine de olanak saglamis olacaktir.

3. Céziim

Boy kisaligi problemi olan bireyleri merdivenlerden inerken veya g¢ikarken ya da bir
yerlere uzanirken boyunu 15 cm ye kadar uzatabilecektir. Projemizin problem durumlarindan
yola ¢ikarak bu sorunlarin asilabilmesi i¢in deneyap Kart ile ilizerindeki giic digmesinin
acilmasiyla mekanizma calisacak. Uzerinde agirlik ya da mesafe sensorii bir cisim algilar ise
giiclii servo motorlarda alinan giic ile aliiminyum profiller lift seklinde tistiindeki 40 kg kadar
olan kisileri kaldirabilecektir. . Yikselge¢ igerisindeki carkli lift agikken 7 saniye sonra
otomatikman kapanir. Uzerinde agirlik ya da mesafe sensoriinde bir hareket algilanir ise tekrar
15 cm kadar havaya dogru kalkabilecektir.

Okulumuzun merdiven basamaklarma koyacagimiz yiikselge¢ ile boy engeli olan
Ogrencimiz iriiniimiiziin tizerine ¢ikip yiikselip diger basamaga geldiginde diger yiikselgecin
tizerine basip bu sekilde merdivenin sonuna kadar ¢ikabilecektir. Rahatlikla merdivenlerden
cantastyla ya da cantasiz inip ¢ikabilecektir. Ilk basta merdivenler icin diisiindiigiimiiz
yiikselgecin hafif ve tasinabilir olmasindan dolay1 lavabolarin, akilli tahtanin, buzdolabinin,
kapt kollarina yetismek i¢in Oniine de
yiikselge¢ koyarak Ogrencimizin yasadigi
ergonomik sikintilar1 ¢odziime kavusturmus
olacagiz. Boylelikle ogrencimiz  diger
insanlardan  yardim  istemeden  giinliikk M
hayattaki herkes i¢in basit olan bu eylemler
kendisi i¢in de basit hale gelecektir. Goniil Jé?:?@é%j‘ﬁa sxé?é%ﬁ%fmﬁ(m
rahathigiyla parmak kaldirip yiikselgecin e i
lizerine ¢ikip  tahtadaki  bir  soruyu
¢Ozebilecektir.

Evindeki lambalari, kapilari, buzdolabin
ailesinden yardim beklemeden agabilecek
giinliik yasaminda hem kendisine hem de ona
yardimet olan ailesine de kolaylik saglanmis
olacaktir.Bu uygulama, engelli insanlarin
yasamlarii kolaylastirmakta ve bu insanlari
baskalarima muhta¢ kilan diizenlemelerden
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bagimsiz kilmaktadir. Ozel gereksinimli

bireyler farkliliklarindan dolay1 kendilerini

dislanmis hissetmektedir. Yiikselgec
sayesinde bu farkliliklar ortadan kaldirilmig
olup bireyin sosyallesmesine ve kendini iyi
hissetmesine olanak saglayacaktir.

BITIR

Sekil 5 Yiikselge¢ Kontrol Algoritmasi




Urettigimiz iiriiniin tahmini maliyet tablosunda da goziikecegi
gibi 2 bin TL civarindadir. Piyasadaki bu problemin ¢6ziimii i¢in
tiretilen engelli asansorii, merdiven asansorii, merdiven tirmanici gibi
tirtinlerin fiyatlar1 45 -75 bin TL arasinda olup bu ¢oziimlere gore
lriinimiiziin ¢ok daha uygun maliyette oldugu goziikkmektedir.
Coziimimiiz herkesin alabilecegi daha uygun maliyetler ile daha
uygun fiyatlar sunulabilecektir.

Sekil 6 Merdiven Tirmanici

Sekil 7 Yiikselgecin Merdivende Kullanimi

Engellilerin  giinliik yasamlarinda kendi baslarina yasayabilme kapasitelerini
artirabilmeleri ve bu haklarimi kullanabilmeleri i¢in projemizden giinliik hayatta kullanabilecegi
alanlarla ilgili ¢izimler Tincarcad uygulamasi ile yapilmustir.

iw i@

Sekil 8 Yiikselgecin Sirada Kullanim1
Yiikselgeg ile okulda ya da evde akilli tahtaya, lavaboya , kap1 koluna yetismek gibi diger
giinliik hayatin1 etkileyen sorunlara da sira kullaniminda géziiktiigii gibi yardim gerektirmeden
¢ozebilecektir. Bu ¢6ziimiimiiz engelli bireye firsat esitligi saglamis olacaktir. Her yurttagina
firsat esitligi sunan iilkeler, daha fazla kalkinacag icin teknoloji, bilim, saglik ve spor gibi
birbirinden farkli alanlarda bagar1 elde eder. (milliyet.com.tr, 2021)




4. Yontem

Tasarim yapilirken daha once yapilmis olup olmadigi arastirildi. Araba kaldiran lift
sisteminden esinlenerek bu {irlin tasarlanmistir. Tinkercad programini kullanarak Yiikselgecin
3 boyutlu tasarimini yaptik. 3d yazicidan ¢ikt1 alabilmek igin bu programi kullandik.

Projemiz servo motor, deneyap kart, agirlik sensorii, mesafe sensorii, yay, aliminyum
levha profil , pilden olusmaktadir. 3 boyutlu yazicidan alinacak ¢ikti ile alt ve iist koruma
kapag1 ile  icerisinde  mekanizma ve  elektronik  {rlinler  korunacaktir.

On Gorliiniimii

Mesafe Sensaéri

Adirhk Sensori

Deneyap Kart
Aliminyum U
Profil
AI|m|rI:’yufr]‘|1 Kutu B S GUcld Servo
ron ' - Pil Kutusu Motor

Sistem i¢in mikro islemcili devre kart1 olarak
Deneyap Kart kullanilacaktir. Kart pillerden gii¢
alacaktir. I¢ iskeleti aliiminyum Kutu profil, u profil
ve aliiminyum borudan olusacaktir. Servo motordan
alinan gii¢ ile aliiminyum kutu profiller ittirilecek ve
ucundaki aliminyum boru , aliiminyum u profil
icerisinde ileri geri giderek yiikselip alcalabilecektir.
Yay ile de hizlh inip hizli ¢ikmanin Oniine
gecilecektir.

Sekil 10 Yiikselgec I¢ Iskelet

Servo motorlar yardimiyla aliiminyum kutu levhaler en fazla 45 derecelik agiyla yiikselerek 15
cm ye kadar yiikselebilir. 7 saniye sonra kapali duruma gerger.

D Yiikselgecin tist kism1 ve alt kismi 3 boyutlu
yazidan ¢ikartilacaktir. Sol taraftaki mesafe sensortl,
yiikselgec¢ yazisi ve ayak izi hafif kabartmali bir sekilde
cikartilacak o kismin 6n yiizii oldugu belli olmasi i¢in
bu sekilde tasarlanmustir.

Sekil 11 Yiikselge¢ Ustten Goriiniimii



Deneyap karta baglanilacak agirlik sensorii, mesafe sensorii ile yiikselgecin {izerine
¢ikildiginda ya da mesafe sensorii bir nesne algiladiginda icerisinde yazilacak kodla tizerinde
biri oldugunun farkina varacak sistem otomatikman 15 cm kadar yiikselecektir. Kalktiktan 7
saniye sonra servo motorlari ters giic uygulayarak aliiminyum kutu profil geri ¢ekilecek ve
aliminyum boru dénerek yiikselgecin inmesi otomatikman saglanacaktir.

Sekil 12 Yiikselge¢ Kapali Hali Sekil 13 Yiikselge¢ Acik Hali

Bu sistem arag kaldiran hidrolik lift sisteminin mantigindan yola ¢ikilarak tasarlanmistir.
Uriiniimiiz bu lift sisteminin kodlanabilir bir sistem haline getirecek iizerindeki varliklart
algilayarak hareket edecektir. En biiyiikk avantaji da taginabilir olmasidir. Evinizin ya da
okulunuzun merdiven basamaklari kadar yiikselge¢ yerlestirip inip ¢ikma isleminin
gerceklestirebilir olacaksiniz.

5. Yenilik¢i (inovatif) Yonii

Projemizi 6grencimizin merdivenden inme |
ve ¢ikma problemini ¢6zmek i¢in basladigimizda

karsimiza merdiven asansorii adinda bir icat ¢ikti.
Bu icadin 3-4 bin dolar seviyelerinde oldugunu
gordiiglimiizde herkesin bu iirlinli alamayacagini ve
bu problemi nasil daha uygun maliyet ile
iiretebiliriz sorusundan yola c¢ikarak yiikselgeg
fikrini ortaya koyduk. Merdiven asansoOrii montaj
edildiginde tasinamadigini gordiik ve biz taginabilir
bir iirtiniin daha kullaniglt olacagimi diisiindiik.
Yiikselge¢ hem daha ucuza mal ettigimiz hem
taginabilir hem de i¢ malzemesiyle kaliteli ve
saglam bir {riindiir. Yikselge¢in i¢ kismu " AL \
aliminyumdan olusmaktadir. Dis kismi 3 boyutlu Sekil 14 Merdiven Asansorii

yazicidan alacagimiz ¢iktidan olusmaktadir. Dis tasarimi tamamen kendi tasarmmimizdir. i¢
tasarimi1 ara¢ kaldiran lift sisteminden esinlenilmistir. Lift sistemini deneyap kart1 ile
kodlanabilir hale getirilmistir. Yiikselgecin taginabilir olmasi onu sadece merdivende degil boy



engeli olan insanlarin onu lavaboya, lambaya, buzdolabimna, kapt koluna uzanirken de
kullanabilme olanagi sunmustur.

Peki i¢ kisminda neden aliiminyum kullandik? Hafiftir. Aliminyumun diisiik yogunlugu
ve yiiksek agirlik/dayanim orani, bir¢ok endiistriyel uygulamada avantaj saglar. Dayaniklidir.
Alasimlandirma ve uygun 1s1l islemler ile mekanik o6zellikleri celik ile karsilastirilabilecek
seviyeye ulasabilir. Uzun omiirliidiir ve asinmaya Kars1 direnglidir. Aliiminyuma uygulanabilen
anodik oksidasyon islemleri ile dogal koruyucu oksit tabakasi arttirilarak yilizey koruma
saglanabilir. Geri donistiiriilebilir. Aliiminyum, smirli enerji maliyetleri ile kolayca geri
doniistiiriilebilir.

53

Sekil 15 Yiikselge¢ Devre Baglant1 Semasi

Projenin DENEYAP KART ile yapilacak olmasi bir diger yenilik¢i yoniidiir.
DENEYAP KART T3 Vakfi mithendislerince gelistirilmis yerli ve milli imkanlarla gelistirilen
bir mikro islemcili devre kartidir. DENEYAP KART muadili birgok yabanci meseili kartlara
gore daha istiin kabiliyetlere sahiptir. Bizde projemizin temelini bu kart iizerine monte
edecegiz.

6. Uygulanabilirlik

Uriiniimiiziin temel mottosu kaliteli, uygun maliyetli ve taginabilir olmasidir. Bir ticari
iiriin benzer tirlinlerle karsilagtirilmasini ve iriiniin kalite ve fiyat bakimindan en iyi satin alma
olup olmadigina karar vermeyi gerektirir. Biz iirlinlimiiziin hafif ve saglam olmasi i¢in ig
iskeletini aliiminyum kullandik. Merdiven asansoriiniin 30°da 1 oraninda daha uygun maliyet
ile iiriiniimiizii satisa sunabilecegiz. Uriiniimiiziin boyutlar1 merdiven asansériinden ¢ok daha
kiigliktiir agirlik olarakta hafiftir. Bu da iiriiniimiiziin paketlenmesi, depolanmasi, nakliyesi ve
nihai satis noktasina gitmesi dogrultusunda ¢ok daha verimli ve satis1 kolay bir {iriin oldugunu
gostermektedir.
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7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi

Projemizin gercek hayatta uygulanabilir maliyeti 3000 TL civarindadir. Ancak
Prototip i¢in ihtiya¢ duyulan malzemeler ve piyasa degerleri asagidaki tabloda verilmistir.

Tablo 1 Malzeme Listesi ve Maliyet Tablosu

S.No | MALZEME ADI ADET BiRIM TOPLAM
FiYAT FiYAT

1. DENEYAP KART 1 1318 1318

2. SERVE MOTOR 2 1410 1820

3. JUMPER KABLO 2 SET 116 132

4, FILAMENT (1kg) | 2 b115 1230
(1.75mm)

5, Pil 2 125 150

6. YAY y, 510 120

7. ALUMINYUM Ul4 152 £208
PROFIL

8. ALUMINYUM KUTU | 4 190 1360
PROFIL

9 ALUMINYUM BORU |2 1,36 72
PROFIL

TOPLAM £2184

Malzeme tercihlerimiz miimkiin oldugunca yerli segenekler lizerinden yapilmistir.
Burada amacimiz Milli Teknoloji Hamlesi yolunda yerlilik orani yiiksek iiriinler ortaya
koymaktir. Prototip i¢in ihtiya¢ duyulan yayl sistem kullanarak saglanacaktir. Prototipin enerji
ihtiyact i¢in iki farkli Li-Po Pil gerekmektedir. 1S Li-Po pil ile devrenin ihtiya¢ duydugu enerji
karsilanirken, 3 S lipo Pil ile servo motorlart besleyen motor siiriicli karta enerji verilmesi
planlanmistir. Boylece Sistemin yeter seviye de enerji kullanim1 saglanmis olacaktir. Ayrica li-
Po pillerin sarj 6zelligi bulundugundan pilin bitmesi durumunda sarj edilerek kullanim devam
edebilecektir. Platformun zemin aksami ve devre kutusu i¢in 3D yazici kullanilarak tasarim
yapilacaktir. Boylece platformun alt tarafina yerlestirilen devre elemanlarinin diismesi, zarar
gormesi durumlarinin éniine gecilecektir.
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ASAMA YAPILACAK IS TARIH SURE
On Proje fikri olusturma gelistirme, 3AY
Degerlendirme | arastirma, alan yazin taramasi, karar Ocak2022-Mart
Raporu Asamasi | verme, rapor olusturma siirecleri 2022
Proje Detay On degerlendirme rapor sonucunun Mart 2022-Nisan | 2 ay
Raporu degerlendirilmesi, literatiir tarama, | 2022
Asamasi uzman gorlismeleri, proje detay raporu
yazimi
ARASTIRMA Literatiir tarama, uzman goriismeleri 15 Nisan 2022-9 [ 24 giin
VE Proje detay raporunun hazirlanmasi May1s
RAPORLAMA 2022
TASARIM 3D model eskiz ¢alismalari 12 Haziran 2022- 3 giin
15.Haz.22
Malzeme alimi 15 Haz-18 | 3 giin
Devre pargalarinin temini Haz.2022
URETIM Yiikselgeg sistemine uygun 18 Haziran 2022- | 7 giin
taban tasarim 25.Haz.22
Sistem devrelerinin kurulmasi 25 Haziran 2022- 3 giin
28.Haz.22
Sistem yaziliminin olusturulmasi 28 Haziran 2022- 9 giin
7.Tem.22
TEST Sistem yaziliminin test edilmesi 7 Temmuz 2022- 8 glin
15.Tem.22
Sistem yaziliminin iyilestirilmesi 15 Temmuz 2022- | 7 giin
22.Tem.22
Sunum provalari 22 Temmuz 2022- | 7 giin
29.Tem.22
FINAL Final Sergisi / TRABZON 05-07 Agustos | 3 giin
2022
BUYUK FINAL | Final Sunumu / SAMSUN 30 Agustos 2022- | 5 giin
4.Eyl.22
Projenin Tamamlanmasi i¢in Gereken Toplam Siire 30 giin

8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):
Tiim diinyada oldugu gibi, iilkemizde de engelli bireyler toplumun 6nemli bir boliimiinii
olusturmaktadir. Son rakamlar, iilkemizde 8,5 milyona yakin engelli vatandasimiz oldugunu
gostermektedir. Bu da demektir ki; Tiirkiye’de yaklasik her 9 kisiden biri kisitlayici engellilige
sahiptir. Toplumun, boylesi yiliksek bir oranda i¢inde barindirdigi bu bireylerimiz de, elbette
tiim diger bireylerle esit haklara sahip olmalidirlar. Projemiz bedensel engellilerden dogustan
boy kisaligi bulunan bireylere hitap etmektedir. Dogumsal kisaligi, ciiceligi olan bireylerde bu

urini rahatlikla kullanabilir.
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9. Riskler

Projemizi olumsuz yonde etkileyebilecek durumlar su sekilde belirlenmistir:

e Projemizdeki en Onemli risk kisinin yiikselme esnasinda diismesidir. Dengesini iyi
saglamasi gerekmektedir. Diger risklerden biri de aliiminyum levhanin zamanla
asinmasi sonucu sistemin zarar gérmesidir.

* Yiikselgecin enerji ihtiyacinin saglanmasi: Gergek hayat uyarlamasinda engelli birey
yukselgecin kullanilmadigi zamanlarda sarj edilmesi gerekmektedir. Olasi sarj bitmesi
durumuna kars1 sistem tizerinde sarj seviyesini gosteren bilgilendirici ekran kurulabilir. Prototip
icinse Li-Po pillerin yedekli olarak kullanimi saglanarak gosterim sirasinda enerji devamliligi
saglanacaktir. Sistemimiz haftalik olarak test edilmeli ve sistem g¢alisip ¢alismadigr kontrol
edilmelidir. Haftada bir kere pili yenilenebilir veya sarj edilmelidir.

* Yiikselge¢ Kullanma Yetersizlikleri: Etkin bir sekilde kullaniminin saglanabilmesi,
olumsuz durumlarin azaltilmasi icin bir rehabilitasyon siirecine ihtiya¢ vardir. Engelli birey
yiikselgeci kullanirken hangi 6zellikleri oldugunu, nasil kullanim saglayacagi bilgisini isin
uzmanindan gorerek ve deneyimleyerek 6grenmelidir.

Projemizde maliyet ve takvim ydniinden 6n goriilen olasilik risk etki skalas1 Tablo 3 te
verilmistir. Tabloya gore maliyet ve takvim olarak yasanabilecek yiizde 10-20-40-80 gibi
artislarda projenin kalite ve kapsaminda ne gibi degisimlerin yapilacag: belirlenmistir.

Tablo 3 Proje Hedeflerinde Riskin Etki Skalasi
Proje Cok Diisiik /| Diisiik /.10 | Orta/.20 Yiiksek / .40 Cok yiiksek
Hedefi | .05 /.80
Maliyet | Goriinmeyen | maliyet<3080 | 3080<Maliyet<3360 | 3360<Maliyet<3920 | Maliyet
maliyet artis1 | (TL) (TL) (TL) >5040(TL)
Takvim | Goériinmeyen | Zaman<33 33<zaman<36 36<zaman<42 Zaman>42
zaman artisi (Giin) (Giin) (Gtin) (Gtin)
Kapsam | Kapsam Kapsamin Kapsamin major | Kapsam  azaltmasi | Proje sonu
diistisi ~ zor | minor alanlar etkilenir proje  ekibi icin | ¢iktist
fark edilir alanlar1 kabul edilemez yararsizdir
etkilenir
Kalite Kalite diistisii | Sadece Kalite azaltmasi i¢in | Kalite azaltmasi1 | Proje sonu
zor fark edilir | talepkar ekibi onay1 | proje  ekibi ig¢in | ¢iktisi
uygulamalar | gerekebilir kabul edilemez yararsizdir.
etkilendi
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e https://www.sistemal.com/tr/kurumsal/neden-aluminyum (Erisim tarihi:
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11. Ekler

EK 1: DENEYAP KART iLE MESAFE SENSOR KODLARI
#define trigPin 4
#define echoPin 2
long sure, mesafe
void setup () {
Serial.begin(9600);
pinMode(trigPin, OUTPUT);
pinMode(echoPin, INPUT);
Serial.println("Arduino Ile Mesafe Sensérii Uygulamasi Baslatiliyor...");
delay(3000);
¥
void loop () {
digitalWrite(trigPin, LOW);
delayMicroseconds(3);
digitalWrite(trigPin, HIGH);
delayMicroseconds(10);
digitalWrite(trigPin, LOW);
sure = pulseln(echoPin, HIGH);
mesafe = (sure/2) * 0.343;
Serial.print(mesafe);
Serial.println(" cm uzaklikta");
delay(500);

}

EK 2: DENEYAP KART ILE SERVO MOTOR KODLARI

#include // Servo Motor Kiitiiphanesi
Servo motorl; //

void setup() {

myservo.attach(9); //

}

void loop() {

myservo.write(0); / Hangi agiya gitmesi isteniyorsa
delay(1000);

myservo.write(90);

delay(500);

myservo.write(135);

delay(500);

myservo.write(180);

delay(1500);

¥
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EK 3: PROJE GORSELLERI

ey e

vUKeELEES
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