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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
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Atışa Hazırlık Raporu (AHR)

Sunuşu
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Shoulder
Uzunluğu
195mm

Burun 
Uzunluğu
200mm

Yük Tüpü 
uzunluğu
290mm

Sürükleme 
Paraşütü
300mm

Aviyonik
Tüpü
258mm

Entegras-
yon 
Gövdesi
200mm

Motor Bölmesi
480mm

Kanat Boyu
130mm

Kanat Eni
92mm
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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101cm

122cm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki 
Değer

Üretim 
Sonrası 
Değer

Fark (%)

Maksimum İrtifa 1520 m 1534 m %0,9

Maksimum Hız 171 m/𝑠 172 m/s %0,5

Maksimum İvme 57,4 m/𝑠2 57,8 m/𝑠2 %0,69

Rampa Çıkış Hızı 25 m/s 25,2 m/s %0,8

CP Lokasyonu (burundan) 122 cm 122 cm %0

CG Lokasyonu (burundan) 103 cm 101 cm %1,9

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 19 cm 21 cm %10,5

Tablo 1: Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması verileri
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Görsel 1: Paraşüt açma 
sistemi CAD görünümü

Görsel 2: Entegre edilmemiş 
Paraşüt açma sistemi 
Üretilmiş görünümü Görsel 3: Entegre edilmiş Paraşüt 

açma sistemi Üretilmiş görünümü

Karabarut Kapsülü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Görsel 4,5 ve 6: Yük Paraşütü
150 cm çap

Görsel 7,8 ve 9: Ana Paraşüt 
250 cm çap
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Faydalı yük paraşütü bölümü

Sürüklenme paraşütü bölümü

Görsel 11: Paraşüt Bölümleri 
Entegre üretilmiş fotoğraf

Görsel 10: Paraşüt Bölümleri 
CAD görüntüsü
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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Barutlu Ayrıma Sistemi Testi:
• Test formda istenildiği gibi 3.5 gr barut ile yapılmıştır.
• Bu test esnasında kullanılan aviyonik ve yükler uçuş esnasında kullanılacak olanlar ile tamamen aynıdır.

○ Test videomuz: https://youtu.be/sMj_NpesbEs

https://youtu.be/sMj_NpesbEs
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Paraşüt Testleri 
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Paraşüt Açılma Testi:
• Test yaklaşık 60 metre yükseklikteki viyadükte yapılmıştır.
• Bu test esnasında kullanılan paraşütler ve yükler uçuş esnasında kullanılacak olanlar ile tamamen aynıdır.

○ Test videomuz: https://youtu.be/gOJqzH8oUP4

https://youtu.be/gOJqzH8oUP4
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Görsel 13: Görev yükü 
üretilmiş fotoğraf

Görsel 12: Görev yükü CAD 
görüntüsü
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Aviyonik – 1. (Ticari) Sistem Detay

Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• Roketimizde ticari bilgisayar olarak AIM USB Rocket Altimeter kullanılacaktır.
• Ticari bilgisayar olarak bu ürünü seçmemizin sebebi kullanımı çok kolay olup satın aldıktan sonra çok az ayar yapılmaya

ihtiyaç duymasıdır.
• Ürün satın alındıktan sonra; ateşleme pinlerine fünye , güç giriş pinlerine batarya,batrayadan ticari bilgisayara giden

kablolara bir tane anahtar koyulacak(Bu anahtar ticari bilgisayarın çalıştırılması için kullanıcaktır.), ayrılamın
gerçekleşeceği ayarı apogee olarak seçip çalıştırılacaktır.

• Bu ürünü çalıştırmak için ürünün ihtiyacı olan güç değerleri hesaplanarak 3s 11.1V 450Mah’lık bir batarya kullanılacaktır.
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Basınç 
Sensörü

Mini - USB

Görsel 13: Aviyonik Sistem 
Şeması

Görsel 14: Üretilmiş devre 
görüntüsü

Görsel 15: Satın Alınan 
Aviyonik Sistem görüntüsü

Ateşleme fitili

11.1 V

11.1 V

Ateşleme fitili
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay

Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

• 2. uçuş bilgisayarında devre elemanları olarak; roketin yükseklik verisini anlamak için BMP280 basınç sensörü, roketin duruş
açısını anlamak için MPU 9250 gyro ve ivme sensörü, roketin konum bilgisini almak için GY-NEO6MV2 GPS Sensörü,
haberleşme için XBee Pro S3B RF alıcı/verici ve bunlardan alınan verileri işlemek için Arduino Mega 2560 pro
mini kullanılacaktır.

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci Atmega2560- (İşlemci için boş bırakılacaktır)

1. Sensör BMP 280 Basınç
Sensörü

(Evet) Bu sensörden alınan basınç değerleri ile roketin 
düşüşe geçip geçmedi bulunup ayrılmanın ne 
zaman gerçekleştirileceği belirlenecektir

2. Sensör MPU 9250 Gyro ve
İvme Sensörü

(Evet) Alınan veriler ile roketin o anki durumda düz
zemin ile yaptığı açı hesaplanıp roketin düşüşe 
geçip geçmediği belirlenip basınç sensöründen
alınıp işlenen veri teyit edilecektir

Tablo 2: Aviyonik – 2.(Özgün) Sistemi özellikleri
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin
İşlevi

3. Sensör LDR Foto Direnç
Sensörü

(Evet) BMP 280 ve MPU 9250'den alınan veriler 
doğrulutusunda roketin düşüşe geçtiği kararı 
verildiğinde LDR sensöründen alınan veri ile 
roketin içinin aydığınlığına baklıp ayrılmanın 
sorunsuz gerçekleşip gerçekleşmediği kontrol 
edilecektir

Haberleşme
Modülü

XBee Pro S3B Rf 
Alıcı/Verici Sensörü

(Evet) Roketin uçuş esnasında ve yere indikten sonra 
yer bilgisayarı ile iletişimi sağlayacaktır

GPS Modülü GY-NEO6MV2 GPS 
Sensörü

(Evet) Roket yere iniş yaptıktan sonra roketin yerinin 
bulunması için bu sensörden alınan veriler yer 
bilgisayarına iletilecektir
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Aviyonik – 2.(Özgün)Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik Sistem Şeması:

Görsel 16: Aviyonik Sistem 
Şeması

Görsel 17: Üretilmiş devre 
görüntüsü

Görsel 18: Üretilmiş Aviyonik
Sistem görüntüsü

Röle

Arduıno Mega 
2560 pro mini

LDR

XBEE S3B pro

BMP280

BMP280

Ayrılma 
kablosu

MPU 9250

GPS Modülü
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Aviyonik Testler 
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Roketin Yer Bilgisayarı ile İletişim Testi:
• Test yaklaşık 5000 metrelik bir ortamda test edilmiştir
• Bu test esnasında kullanılan aviyonik ve antenler uçuş esnasında kullanılacak olanlar ile tamamen aynıdır.

İletişim testi video linki: https://youtu.be/4AiJcsChjDI

https://youtu.be/4AiJcsChjDI
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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• Lise kategorisi takımı olduğumuz için bu testi gerçekleştirmedik.
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Burun Konisi Mekanik Görünüm

195 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel 19: Burun Konisi 
CAD görünümü

Görsel 20: Üretilmiş Burun 
Konisi görünümü
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Görsel 21: Kanatçık CAD 
görünümü

Görsel 22: Üretilmiş kanatçık 
görünümü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Görsel 23: 1.Gövde (Üst) 
CAD görünümü Görsel 24: 1.Gövde (Üst) üretilmiş görünümü

Faydalı yük Gövde 
kapağı kesiği

Aviyonik Gövde 
kapağı kesiği



Herkese Açık | Public

Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

225 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Görsel 25: 2.Gövde (Alt) 
CAD görünümü

Görsel 26: 2.Gövde (Alt) 
üretilmiş görünümü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Görsel 27: Faydalı yük 
Gövde kapağı CAD 
görünümü

Görsel 28: Entegrasyon 
Gövdesi üretilmiş görünümü

Görsel 29: Aviyonik Gövde 
kapağı CAD görünümü

Görsel 30: Gövde Kapağı 
desteği üretilmiş görünümü

9 cm
10 cm
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Görsel 31: Entegrasyon 
Gövdesi CAD görünümü

Görsel 32: Entegrasyon 
Gövdesi üretilmiş görünümü

Görsel 33: Gövde Kapağı 
desteği CAD görünümü

Görsel 34: Gövde Kapağı 
desteği üretilmiş görünümü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Görsel 35: Gövde Kapağı 
desteği CAD görünümü

Görsel 36: Gövde Kapağı 
desteği üretilmiş görünümü

Görsel 37: Motor Bloğu 
CAD görünümü

Görsel 38: Motor Bloğu 
üretilmiş görünümü
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Görsel 39: Motor alt tutucu 
CAD görünümü

Görsel 40: Motor tutucu 
Bulkhead üretilmiş 
görünümü

Görsel 41: Motor tutucu 
bilezikler CAD görünümü

Görsel 42: Motor tutucu 
bilezikler üretilmiş görünümü
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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2-kanatçık, halkacıklar
iskeleti 2.gövdeye 
geçirilecektir.

1- Tüm roket 
bileşenleri ayrık bir 
şekilde açılacaktır. 

3-Hakem tarafından alanda 
verilen L1050 motoru kanatçık, 
halkacıklar iskeletinin içine 
yerleştirilip sabit durması 
sağlanacaktır.

4-Roket kapağı 2.gövdeyi 
kapatacak şekilde tij borulara 
geçirilerek yerleştirilecek.



Herkese Açık | Public

Yapısal Testler 
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• Test videomuz: https://youtu.be/sV-FGSqAXOM

Malzeme Yer Kullanılan Makinalar Detay

Fiberglass Ktü makine mühendisliği bölümü Charpy Darbe  Makinası Yatay basma testi yapıldı.

Kanatçık Atölyede Mengene Dayanım ve bağlantı testi yapıldı.

Şok Kordonu Ktü makine mühendisliği bölümü Yüksek bir yere asıldı Farklı kilolardaki ağırlıklarla, ağırlık 
bindirme testi yapıldı

Karabina Ktü makine mühendisliği bölümü Yüksek bir yere asıldı Şok kordonuna bağlı bir şekilde farklı 
kilolardaki ağırlıklarla, ağırlık bindirme
testi yapıldı.

Tij boru Ktü makine mühendisliği bölümü Hidrolik Basma Çekme 
makinası

Press makinesiyle basma testi yapıldı.

Bulkhead Ktü makine mühendisliği bölümü Hidrolik Basma Çekme 
makinası

Press makinesiyle basma testi yapıldı.

• Tablo 3: Yapısal testler detay

https://youtu.be/sV-FGSqAXOM
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık
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Roket Genel Montajı:
• Tüm alt sistemler 20 dk da montajlanmıştır ve herhangi bir sorun olmamıştır.

Atışa Hazırlık:
• Faydalı yük ve Aviyonik tüpü içerisinde bulunan elektronikleri aynı şekilde 5 dk içerisinde aktiflenmiştir.

Motorun Rokete Montajı:
• L1050 Motorunu kalıplarına uygun tasarlanan roketimize en son yerleştirilmektedir.

Altimetre Montajı:
• Jolly Logic <Altimeter Two> hakem altimetresi ile aynı boyutlarda hazırlanan maket aviyonik sistemin içerisine

yerleştirilmiştir

o Test Videomuz: https://youtu.be/ajXLuDYlUGM

https://youtu.be/ajXLuDYlUGM
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Yarışma Alanı Planlaması
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Yarışma Alanına Gidecek Öğrenci Montaj Günü Atış Günü

İlayda SAZAK (Takım Kaptanı) -Alanda takım yönetimi
-Hakemlerle iletişim

-Yer istasyonu ile bağlantı kontrolü ve takibi

Muhammet Eren ÇAVUŞ (Kurtarma Sistemi 
Sorumlusu)

-Barutların muhafaza edilmesi
-Barut kapsülünün montajı
-Roket genel montajı

-Roketin rampaya taşınıp aktifleştirilmesi

Taha ALHAN (Kavramsal Tasarım Sorumlusu) -Roket genel montajı -Görev yükünün yerinin belirlenerek bulunması.

Mustafa USTAÖMEROĞLU (Aviyonik Sorumlusu)
-Gps kontrolü
-Veri kontrolü
-Sensörlerin kontrolü
-Altimetrenin şarj edilmesi
-Altimetre montajı

-Roketin rampaya taşınıp aktifleştirilmesi

Pınar UZUN ( Malzeme Sorumlusu) -Roket genel montajı
-Uçuş analizi

-Roketin indiği yerin belirlenerek bulunması.

Batuhan GÜNEY (CAD Sorumlusu) -Roket genel montajı -Tüm sensörlerin kontrolü

• Tablo 4: Takım üyeleri iş planı
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Yarışma Alanı Planlaması
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Acil Durum Eylem Planı

Oluşabilecek Acil Durumlar Eylemler

Aviyonik sistem arızası Elektronik arızaların önüne geçmek için bütün 
parçalarımız yedekli şekilde hazırlanmıştır. Montaj 
ekibi tarafından yedekleri ile değiştirilecektir

Kurtarma sistemi arızası Kullanılacak barutlu sistem birçok kez test 
edilmiştir. Olabilecek bir duruma karşı 1 takım 
üyemiz yangın tüpüyle bekleyecektir.

Yapısal bozukluklar Alana yapısal parçaların yedekleriyle beraber 
gidilecektir bir acil durum anında yedekleri ile 
değiştirilecektir.

• Tablo 5: Acil Durum Planlaması
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Yarışma Alanı Planlaması
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Riskler Çözüm

Roketin yapı malzemelerinin kırılması Yapı malzemelerin yedeğinin bulunması

Şok kordonunun dikişlerinin yırtılması Yedek şok kordonlarının bulunması

Paraşütün dikişlerinin veya kumaşının zarar 
görmesi

Yedek paraşütlerin bulunması

Barutun nemlenmesi Fazladan barutun bulunması

Kablo temassızlığı Alanda elektronik malzemeler için yanımızda 
lehim bulundurulması

• Tablo 6: Risk Planlaması


