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1. Proje Ozeti (Proje Tanimi)

“Bugiin hangi renk kiyafetimi giysem” her sabah uyandigimizda ilk yaptigimiz,
hayatimizda yer alan bir durumdur. Ancak, goérme engelliler i¢in dyle midir? Bir kiginin
yardimi olmadan kiyafetlerini bulmalar1 bile sorun olmaktadir. Cogu el yontemi ile
kiyafetlerini bulduklarin1 ancak renk konusunda yardim aldiklarin1 séylemektedirler.
Oysaki en azindan hangi rengi giyecegi ya da bir aligveris merkezinde hangi rengi sececegi
onun en dogal hakkidir. Bu amagla projemiz; gérme engelliler i¢in renk se¢imi yapan ve
renkleri sesli olarak sdyleyen robot tasariminin yapilmasidir. Projede bir bileklik tasarimi
yapilmistir. Projede Esp32cam, OV2640 kamera ve Arduino uno ile birlik de
kullanilacaktir. wtv020 sd kart modiilii ile birlikte Arduino sesli robot tasarim icin
olusturulmustur.

1.1. TASARIM:

Tasarim olarak giyilebilir teknolojiden yararlanilmistir. Arduino ve esp32cam, OV2640 kamera bir
bileklige monte edilmistir. Bu devre 2019 yilinda renk sensorti ile bileklik olarak tasarlandi. Ancak
sadece dalga boyu tanitilan (Beyaz, kirmizi, Sari, mavi, yesil) diiz renkleri algilayabiliyordu.
Gelistirdigimiz devremizde, bilekligin {ist kismina arduino uno lizerine, cisimleri algilamasi i¢in



kamera Ov2640 ve modiilii ve nesnelerin interneti modiilii olan esp32 yerlestirilmistir. Bilekligin
yine {istiinde wtv020 sd kart okuyucu bulunmaktadir. Wtv020 ses modiilii goriintii islemi ile taninan
nesneler i¢in olusturulan ses kayit cihazidir. Olusturulan baski devre, ve kitler en kiigiik sekilde
tasarlanarak Bileklige sigdirilmaya ¢alisildi.

1.2.YAZILIM

Yazilimda mikrodenetleyici olarak arduino ve esp32 gelistirme kart1 kullanilmistir.
Sensor olarak, 34tcs725 renk sensorii ve ov2640 kullanilmistir. Arduino ide olarak
programlandi. Yazilimda esp32 ile telegram iletisimi programi linki asagida verilmistir.
https://www.canva.com/design/DAFCAIAO9HI/PIra51454117gykbfOxuZQ/view?utm_co
ntent=DAFCAIAO9HI&utm_campaign=designshare&utm_medium=link2&utm_source=
sharebutton

1.3. MONTAJ

Arduino Uno ve esp modiil baglantis1 erkek ve disi jumper kablolar ile gerceklestiridi.
Wtv020 kablo baglantilar1 lehim ve pasta kullanilarak gerceklestirildi. Ogrenciler, ARES
de bask1 devre olusturdu. Uretim asamasinda bu devre kullanilacaktir.

BUGUN NE GIYSEM
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1.4. Problem Durumunun Tanimlanmasi:

Her bir rengin dogada bir anlam1 oldugu ve hayatimiza yon verdigi sdylenmektedir. “Ya
renkleri géremeseydik™, sorusu ile karsilagtigimizda hayatimizda renklerin ne kadar 6nemli
oldugunu daha iyi anliyoruz. Gorme engelliler i¢in kullanilan mobil uygulamalar
gormekteyiz. Ancak bu uygulamalar yon tayinleri, akilli baston, yaziy1 sese doniistiiren
veya sesi yaziya doniistliiren uygulamalardan 6teye gidememistir. Gorme engelli bireylerin
hayatlarma renk katmayi, onlarin da se¢imlerinin 6nemini vurgulamak amaci ile
gelistirdigimiz cihazimiz son olarak, dogada bulunan 14 farkli rengin kodlanmasi ile daha
da 6nem kazanmistir. Piyasa da cihaza benzer veya muadil bir cihaz bulunmamaktadir.
Cihaz i¢in patent basvurusunda bulunulmamistir. Tasarim tamamen “inovasyon teachers”
takimina aittir.


https://www.canva.com/design/DAFCAiAO9HI/PIra514541l7gykbf0xuZQ/view?utm_content=DAFCAiAO9HI&utm_campaign=designshare&utm_medium=link2&utm_source=sharebutton
https://www.canva.com/design/DAFCAiAO9HI/PIra514541l7gykbf0xuZQ/view?utm_content=DAFCAiAO9HI&utm_campaign=designshare&utm_medium=link2&utm_source=sharebutton
https://www.canva.com/design/DAFCAiAO9HI/PIra514541l7gykbf0xuZQ/view?utm_content=DAFCAiAO9HI&utm_campaign=designshare&utm_medium=link2&utm_source=sharebutton
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Sekill.a DEVRE TASARIMI Sekil 1. B Renk tayfi

2.CO0ZUM

Her rengin farkli bir dalga boyu araliginda oldugunu Newton deneyle ispat etmistir. Proje
bu ispattan yola ¢ikilarak tasarlanmig bir renk sensorii ve goriintii isleme i¢in IOT tabanli
bir gelistirme kart1 kullanilmaktadir. Projede bir wtv020 sd kart modiilii, Esp32cam ve Ov
2640, bir kulaklik, arduino uno kullanilmistir.2019 yapilan devrede 5 ses kullanilmistir. Bu
yil; kirmizi, yesil, mavi, sari, beyaz, fusya, mor, turuncu, pembe, bordo, lacivert,
kahverengi, lila, menekse sd kart igerisine mono olarak kaydedilmistir. 14 farkli renk dalga
boyu tanitilarak gelistirilmis, daha sonra waw dosya uzantili olarak doniistiiriilmiistiir. Bir
Ad4 convertor programi ile tekrar doniistiiriildiikten sonra sd kart igerisine yiiklenmistir.
Programda her bir rengin dalga boyu arduino seri haberlesme portu iizerinden kaydedilmis.
Olusan renk degerlerine gore programda yazilmstir.

Newton deneyle ispat etmistir. Proje bu ispattan yola ¢ikilarak tasarlanmis bir renk
sensoriinti kullanmaktadir. Projede bir wtv020 sd kart modiilii, ESp32 cam, bir kulaklik,
arduino uno kullanilmistir.14 farkl ses ; sd kart icerisine mono olarak kaydedilmis, daha
sonra waw dosya uzantili olarak dontistiiriilmustiir. Bir Ad4 convertor pro-gramu ile tekrar
doniistiirtildiikten sonra sd kart igerisine yiiklenmistir. Programda her bir rengin dalga boyu
arduino seri haberlesme portu iizerinden kaydedilmis. Olusan renk degerlerine gore
programda yazilmistir. Proje daha once de belirtildigi gibi gelistirilerek gérme engelli
bireylerin hizmetine sunulacaktir. Projelerimizi tizerinde OV2640 kamera ve microsd kart
modiilii bulunan ESP32Cam ile gergeklestirdik. ESP32Cam iizerinde USB baglantisi
bulunmamaktadir. Bu sebeple USB-TTL UART doniistiiriici FTDI programlama modiili
kullandik. ESP32 Kameraya projelerimiz icin gerekli kodlar1 yiikleyebilmemiz i¢in oncelikle
ESP32 kiitiiphanesini Arduino IDE'ye yiikledik. Arduino Ide’nin Tercihler sekmesinde “Ek Devre
Kartlar1 Yoneticisi URL’leri kismina Esp32 tanitici link eklendi. Esp32 kiitiiphanesi eklenerek
Aragclar- kart yoneticisi sekmesinden segilerek “Al Thinker ESP32 CAM?” kart1 segildi. Blink islemi
gergeklestirildi. Wifi sifresi ve kullanici adi programa yazildi. ESP32 reset tusuna basilarak seri
port secimi yapilarak program yiiklendi. Seri port ekraninda “WiFi connected” yazis1 goriildii.
Telegramda 6rnek bir bot hesabi agilarak ID nosu ve Id kod bilgisi programa yazilmustir.

2.1.Kullanilan malzemeler: FTDI programlama modiilii, Esp32cam IOT kart, Arduino uno



Witv020 ses kayit cihazi, Tcs34725 renk sensorii
2.2 Devrenin semalari, baski devre goriiniisii
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Sekil 5.fritzing Proje blok sema
2.2.1.Semalar ile ilgili aciklama:

Sema 3’ de devrenin proteus da simiilasyonu gerceklestirilmistir. Proteus programinda renk
sensOrii olmadig i¢in simiilasyonda IR alict kullanilmigtir. Sekil 2 de fritzingde devre semast
birebir olusturulmustur. Burada esp32 yerine esp8266 model olarak kullanilmistir. D4(GP104)
cikisina kamera baglanmistir. Sekil 4a ve 4b de baski devrenin alt ve iist goriiniisleri bulunmktadir.
2.3. Proje asamalari: Proje 3 kisimdan olugmaktadir.
1. Renk sensorii ile 14 farkh renk ile sesli robot tasarim:
Renk sensorii ile arduino baglantis1 Sekil 2 de ki gibi baglanir. Bu devrede tcs34725 renk
sensori kullanilmigtir. Her bir rengin dalga boyu renk sensoriin de ki fotodiyot alicist ile
alinir ve seri port ekraninda gortliir. 14 farkli renkten yansiyan 1s1ma, foto diyot tarafindan
alinir ve her bir rengin dalga boyu belirlenerek programda yazilir. Arduino ide de program
yazilir ve ses kayit cihazi ¢ikisina kulaklik baglanir. Kulakligin empedans degerinin
wtv020 ses kayit cihazi ile uyumlu olmasi gerekir.
2. Esp32 cam ve 0v2646 camera modiilii ile desenli modellerin goriintii isleme
teknolojisi ile telegram uygulama ve wtv020 nin ¢ikisimin aktif edilmesi
Esp 32 arduino ide programinda tanitilir. Kiitiiphaneden secilerek kurulumu yapilir. Port
secildikten sonra yazilan program esp32 gelistirme kartina yiiklenir. Telegramda bot
olusturulur Id no ve Id kod bilgileri alinarak esp ide programinda yazilir. Wifi sifre ve
kullanict adi bilgileri girildikten sonra program tekrar yiiklenir. Elde edilen bot ile
telegramda start yapilarak espcam dan gelen camera goriintiisii ile birlikte desenli bluz
bilgisi de gelir. Seri port ekranda Ip no vardir. Ip no tlizerinden goriintii alinarak telegrama
mesaj olarak gelir. Ayn1 zamanda esp32 nin D4 cikisina baglanan wtv020 giris ucu
program id eile kontrol edilerek daha 6nce “desenli bluz”, “ekose elbise” ses kayit cihazlar
caligtirilir.
3. Wtv020 ses kayit cihazina renk bilgilerini siral olarak yiiklenmesi:
0001.kirmizi, 0002.yesil, 0003.mavi, 0004.sari, 0005.beyaz, 0006.fusya, 0007.mor,
0008.turuncu, 0009.pembe, 0010.bordo, 0011.lacivert, 0012.kahverengi, 0013.lila,



0014.menekse 0015.”desenli bluz” 0016.”ekose elbise” ses kayit cihazi sirali kodlar
verilmistir. Ses dosyalarinin isimleri (0000,0001,0002) seklinde olmalidir. Aksi halde
ses dosyalari okuma islemi gerceklestirmez.

4. Projenin ¢6ziim algoritmasi
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Sekil 6.a. Baski devre 6nden goriiniis sekil 6b. Baski devre 3d goriintiisii
3.YONTEM

Esp32 ile birlikte tcs34725 renk sensorii kullanildi., sahip oldugu IR filtre sayesinde rengi
algilanan cisimden yansiyan kizil Otesi 1ginlari bloke ederek oldukg¢a diizgiin renk
algilamas1 yapilmasina imkan tanir. Icerisin de ki foto diyot cisimden yansiyan IR 1siklarin



dalga boylarina gore algilayarak renkleri tanir. Bdylece nesne tamima gergeklesir.
Bireylerin gardroplarinda bulunan kiyafetler tanitilir. Bileklik, giyilmek istenen kiyafete
dogru tutulur. Nesnelerin interneti IOT kiti esp32 modiilii kiyafeti tanir ve sesli robot
sistemi devreye girerek kiyafeti tanitir.” Cigekli, desenli, kareli, ¢ok renkli” gibi secenekler
sunar.insan gozii, belirli frekans araliginda gérme islemini gerceklestirmektedir. Renkler
diinyadaki tiim maddeler {lizerinde yansiyan 15181n ,gézde farkli sekillerde algilanmasi ile
olusur. Bu algilamada ki frekanslara gore géziimiiz renkleri algilar. Bu elektromanyetik
dalgalarin bir sonucudur. frekans ile dalga boyu arasinda ters oranti vardir. Her madde
151810 bir kismini1 emer, bir kismini da ayna gibi yansitir. Mesela,bir maddeye ¢arpan 1s1ikta
ki tim dalga boylar1 geri yansir ve bu yansima goze ulasirsa bu beyaz olarak
algilanir.renklerin cisimlere c¢arptiktan sonraki yansimalari dalga boyu ile ifade
edilmektedir. Her rengin farkli bir dalga boyu araliginda oldugunu Newton deneyle ispat
etmistir.Proje  bu ispattan yola ¢ikilarak tasarlanmig bir renk sensoriinii
kullanmaktadir.Projede bir wtv020 sd kart modiilii,tcs34725 renk sensorii,bir
kulakli,arduino uno kullanilmistir.14 ses, sd kart igerisine mono olarak kaydedilmis,daha
sonra waw dosya uzantili olarak doniistiirtilmiistiir.Bir Ad4 convertdr pro-gramu ile tekrar
dontstiiriildiikten sonra sd kart i¢erisine yiiklenmistir. Programda her bir rengin dalga boyu
arduino seri haberlesme portu iizerinden kaydedilmis. Olusan renk degerlerine gore
programda yazilmistir. Tcs34725 renk sensorii, sahip oldugu IR filtre sayesinde rengi
algilanan cisimden yansiyan kizil 6tesi 1s1inlart bloke derek oldukca diizgiin renk algilamasi
yapilmasina olanak tanir. igerisindeki foto diyot cisimden yansiyan IR isiklarin dalaga
boylarina gore algilayarak renkleri tanir. Wtv020 Ad4 formatindaki miizik dosyalarini
calan bir sd kart modiildiir. Burada goérme engelliler hi¢ kimsenin yardimina ihtiyag
duymadan “bugiin hangi renk kiyafetimi giysem diyebilir. Projenin yenilik¢i yonii ile
yapay zeka sensorleri ile proje gelistirilerek hava durumuna gore hangi renk kiyafetin
giyilecegi belirlenecektir.

3.1.Renklerin dalga boylarinin belirlenmesi:

Renk, 1s181n goziin retinasina degisik bi¢imde ulagmasi ile ortaya ¢ikan bir algilamadir.
Bu algilama, 15181n maddeler iizerine ¢arpmasi ve kismen sogurulup kismen yansimasi
nedeniyle ¢esitlilik gosterir ki bunlar renk tonu veya renk olarak adlandirilir. Tiim dalga
boylar1 birden ayni anda géziimiize ulagirsa bunu beyaz, hi¢ 151k ulasmazsa siyah olarak
algilariz. Insan gozii 380 nm ile 780 nm arasindaki dalga boylarini algilayabilir, bu
sebepten elektromanyetik spektrumun bu béliimiine goriintir 151k denir. Renkler i¢in
genelde kulagimizla duydugumuz ince ve kalin ses analojisi yapilsa da, ses algisinin aksine
ayni anda gelen 151k frekanslar1 degisik kanallardan algilanamaz (baska bir deyisle
g6z frekans analizi yapamaz), dolayisiyla ayni anda ince ve kalin sesleri birbirine
karistirmadan duymamiza karsin géziimiiz i¢in bu "¢ok seslilik" s6z konusu olmadigindan
degisik 151k frekanslarinin sadece kombinasyonlarini algilayabiliriz. Bu prensibi agiklamak
veya pratik uygulamalarda kullanmak i¢in ¢esitli renk modelleri gelistirilmistir.


https://tr.wikipedia.org/wiki/I%C5%9F%C4%B1k
https://tr.wikipedia.org/wiki/G%C3%B6z
https://tr.wikipedia.org/wiki/Retina
https://tr.wikipedia.org/wiki/Alg%C4%B1
https://tr.wikipedia.org/wiki/Alg%C4%B1lama
https://tr.wikipedia.org/wiki/Elektromanyetik_tayf

if ((r > 1.4) && (g < 0.9) & (b < 0.9)) { // kairmizi algilama

else if ((r < 0.95) && (g > 1.4) && (b < 0.9)) { // yesil algilama
else if ((r < 0.8) & (g < 1.2) & (b > 1.2)) { // mavi algilama
else if )) { // sar1 algilama
else if ((r > 1.4) & (g < 1.0) && (b < 0.7)) { // turuncu algilama

Sekil 7. Ornek renklerin dalga boylar:
3.2.Programda renk dalga boylarinin alabilecegi deperler:
if ((r > 1.4) & (g < 0.9) && (b < 0.9)) { // kirmizi algilama
Serial.print("\tKIRMIZI");
wtve20sdi6p.playVoice(2); // kirmizi soyle

}
else if ((r < 0.95) && (g > 1.4) & & (b < ©.9)) { // yesil algilama

Serial.print("\tYESiL"); // yesil soyle

wtve20sdl6p.playVoice(7);

¥

else if ((r < 0.8) && (g < 1.2) && (b > 1.2)) { // mavi algilama
Serial.print("\tMAVI"); // mavi sodyle

wtve20sdl6p.playVoice(3);

}

else if ((r > 1.15) && (g > 1.15) && (b < 0.7)) { // sari algilama
Serial.print("\tSARI"); // sari soyle

wtve20sdl6p.playVoice(6);

}

else if ((r > 1.4) && (g < 1.0) && (b < 0.7)) { // turuncu algilama
Serial.print("\tTURUNCU"); // turuncu soyle
wtve20sdl6p.playVoice(5);

}
3.3.dalga boylarimin grafikleri: Dalga boyu arttik¢a frekans azalir. Goriiniir 1s1kta dalga

boyu arttikca renkler koyulagsmaktadir.
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Sekil 8.Renklerin dalga boyu grafikleri
3.4.prototipin aciklanmasi
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Sekil 9 devrenin prototipi(esp32 eklenmemis)

Devre, mavi renkli bez bir bileklige monte edilmistir. Bileklik kendinden lastikli oldugu
icin kolay takilip ¢ikarilabilmektedir. Kulaklik takilarak kisiye 6zel tasarlanmistir. Prototip
de baski devre karti tizerindeki pinlere wtv020 ve tcs34725, esp32 takilmistir. Slikon ile
saglamlastirildi.  esp32 eklendi. Esp32 bilekligin alt kisminda sensoriin iist kismina
eklendi.

3.5.sonuclarin analizi

Dogada bulunan 14 farkli renk programda tanitildi. Beyaz renk tanitilirken sensor
algilayamadi. O yiizden renk sensorii bir kutu igerisine konuldu. Tekrar kontrol edildiginde
beyaz renk algilandi. Renk sensorii karanlikta birakilmali, 1s1iktan etkilenmemelidir. Ara
renklerde turuncu ve kirmizi da sorun olmadi ancak fusya ile pembe ara sira karigmaktadir.
Sensor 151k almadigr zaman net sonug¢ vermektedir. Projede de renklerin dalga boylar
birbirine yakin oldugu i¢in sensor 1sik almayacak sekilde tasarlandi. Sekil 10 daki
garfiklerde renk sensorii tanimlanan reng iizerinde 1s1ma yaptig1 zaman dalga boyu artar.
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Sekil 10. Cihazin renklere gore seri portda goriilen dalga boylari igin hazirlanan ¢izgi grafik

4.Yenilikei (Inovatif) Yénii

2019 yilinda Teknofest de bu projenin ilk hali olan projemiz, finale kalmistir. Yildiz Teknik
Universitesindeki yarismada yine 2019 yilinda mansiyon &diilii almistir. Projenin ilk
halinde sadece renk sensorii kullanilmistir. Gorme engelli bireylerin hangi renk segmek
istedigi sorusuna cevap bulmay1 amacliyordu. 2022 Yilinda projemiz gelistirilerek yapay
zeka modiilii kullanilacaktir

Bu proje,2019 yilinda 5 ses ile renkleri soyleyen robot olarak baglamis daha sonra goriintii
isleme ile desenleri algilayan, ve dogada bulunan 14 rengi seslendiren robot projeye
doniismiistiir. Proje ile ilgili herhangi bir calismaya rastlanmamistir. Proje kendini
gelistirmeye aciktir. Proje i¢in herhangi bir patent ya da faydali model basvurusu
bulunmamaktadir. Projenin yenilik¢i yonii ile ilgili bir Google form olusturulmustur. Bu
formda projenin yenilik¢i yonleri ile ilgili sorulara 6grencilerin verdikleri cevaplar asagida
grafik olarak yer almaktadir.

4.1.Bugiin ne giysem projenin yenilik¢i yoniiniin arastirtilmasi:

Olusturulan forum sorulardan 1 ve 2 yenilikg¢ilik sorularini icermektedir.

4.1.1. Sorular
https://docs.google.com/forms/d/1c5_000YoPtKpaEGbGTAAs3wASg4iaTVUCPgi6Xmy
NEg/edit?usp=sharing

4.1.2.Cevaplar

https://docs.google.com/forms/d/1c5 000YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sg4iaTVUcPgi6 XmyN
Eg/edit#responses

\ Arastirma sorulari ’ Arastirma cevaplari



https://docs.google.com/forms/d/1c5_o00YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sq4iaTVUcPgi6XmyNEg/edit?usp=sharing
https://docs.google.com/forms/d/1c5_o00YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sq4iaTVUcPgi6XmyNEg/edit?usp=sharing
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Teknofest insanlik yararina teknolojiler
yarigmasi

Gorme engelli bireyler igin "BUGUN NE GIYSEM'. Bu projenin yenilikgi yonunin aragtinlmasi

30 yanit :

@ sebnem76avsar1@gmail.com (paylasilmiyor) Hesap degistir (&)

1. Daha énce gérme engelliler icin renkleri sdyleyen bir robot cihaz gérdiniz mi?

QO evet
O hayr

2. Daha dnce gorme engelliler igin desen belirten bir robot cihaz gordiniz mi?

QO evet 2. Daha énce gérme engelliler igin desen belirten bir robot cihaz gérdiniz ma?
QO hayr

5. Uygulanabilirlik
Kullanilan malzemeler, piyasada bulunan malzemelerdir. Renk sensoriiniin ¢ok iyi bir renk
algilayict oldugu, Robotik sistemlerde ve bir ¢ok otomasyon alaninda kullanildigi
goriilmektedir. Projemiz basit bir diizenekle tasarlanmis kullanigh bir devredir. Sosyal
acidan diisiiniildiigiinde renkler insanlarin hayatlarinda 6nemli bir yer tutmaktadir.
Renkleri gosteremesek de renklerin var oldugunu algilamalarinda gérme engellilere
yardimci olmak projemizin en 6nemli sloganidir. Arastirmacilar, gorme engelli insanlarin
duyusal renk deneyiminden yoksun olsalar da dil sayesinde zengin ve dogru renk
konseptleri olusturabileceklerini, ayni zamanda renkler arasindaki farkliliklart da
ogrenebileceklerini belirtiyor.
Bu projede okulumuzda gorev yapan gorme engelli edebiyat Ogretmenimiz ile
ogrencilerimizin devrenin kullanimi ile ilgili videosu bulunmaktadir. Gérme engelli
O0gretmenimiz projenin uygulanabilir oldugunu renkler konusunda mutlu hissettirdigini
belirtti.
Gorme engelli 6gretmenimizin cihazi kullanim videosu:
https://youtube.com/shorts/hBWL 8qWcyfQ?feature=share
5.1.Bugiin ne giysem projenin uygulanabilir yoniiniin arastirilmasi: Olusturulan
forum sorulardan 3,4,5,6 uygulanabilirlik sorularini igermektedir.
5.1.1.Sorular:

https://docs.google.com/forms/d/1c5 000YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sq4iaTVUcPgi6 XmyN
Eqg/edit?usp=sharing

5.1.2.cevaplar:

https://docs.google.com/forms/d/1c5 000YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sg4iaTVUcPgi6 XmyN
Eg/edit#responses

\ Arastirma sorulari \ Arastirma cevaplari



https://youtube.com/shorts/hBWL8qWcyfQ?feature=share
https://docs.google.com/forms/d/1c5_o00YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sq4iaTVUcPgi6XmyNEg/edit?usp=sharing
https://docs.google.com/forms/d/1c5_o00YoPtKpaEGbGTAAs3w4Sq4iaTVUcPgi6XmyNEg/edit?usp=sharing
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3. Cihazin faydali oldugunu disindyor musunuz. 3. Cihazin faydah okduguny disiniyor musunuz. 1O epyal

QO evet
O hayr

4. Cihazin yapay zeka olarak gelistirilecegini distinlyor musunuz.

§ disandyor musunz. 0 ropret
QO evet
=
O hayr o
5.Sizce gorme engelli bireyler igin renkler Gnemli midir?
QO evet
10 wopva
O hayr
@
oy
6. Sizce gorme engelli bireyler renklerine gore kiyafet secmekden mutlu olur mu?
QO evet
O hayr - Siace gérme engell ey renkrive érehytet secmeleon mutiscir () Kool

6.Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi

6.1. Zaman planlamasi

Cihazin maliyeti uygundur. Mikroislemci olarak Arduino kullanilacaktir. Cisim Tanima
devresinde kamera olarak yine uygun maliyetli bir iirin kullanilacaktir. Cihazin boyutu

kiigiiktiir
gorev Zaman Asama kontrol
Esp 32 kullanilmasinin 6grenilmesi subat J
Ses modiiliiniin kullanilmasi mart J
Devrenin kurulmasi, baski devresi nisan v
Bileklik tasarimi mayis v
Devrenin montaji Haziran v

6.2.Kullanilan malzeme ve tahmnini maliyet

Malzeme isim | Malzeme adet fiyat Malzeme | Maliyet
goriintii temini karsilatirilmasi
Esp32cam 1 160tl mayis 150-200tl

10T kart

Arduino uno 1 130tl subat 120-200tl
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Wtv020  ses & 1 50tl mart 50-70tl

kayit cihazi @

Tcs34725 1 120tl nisan 120-180tl

renk sensorii

kulakhik r} 1 55tl nisan 50-100tl
9

Jumper kablo § 1 48tl mayis 48-90tl

FTDI 1 78tl haziran 78-120tl

programlama :

modiilii

7. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

1. Gorme engelli her yastan bireyler. 2. Renk korleri,
3.Gozleri iyi gormeyen yaslilar kullanabilir. 4. Arastirmacilar 5. Biyomedikal cihaz alani
6. Egitimciler (robotik deney seti olarak) 7. Girisimciler

8. Riskler

Renk sensoriiniin ¢ok iyi bir renk algilayict oldugu, Robotik sistemlerde ve bircok
otomasyon alaninda kullanildigi goriilmektedir. Projemiz bir diizenekle tasarlanmis
kullanish bir devredir. Bu devrede sensor gelistirilerek 14 ayri renk kontrolii yapilmaktadir.
Bu projede okulumuzda gorev yapan gorme engelli edebiyat oOgretmenimiz ile
ogrencilerimizin devrenin kullanimi ile ilgili videosu bulunmaktadir. Gérme engelli
Ogretmenimiz projenin uygulanabilir oldugunu renkler konusunda yardimci oldugunu,
desen konusunda da gelistirilmesi gerektigini belirtti.

Proje i¢in Swot analizi gergeklestirilmistir. Projede goriintii isleme modiilii olarak esp 32
kullanildi. Gravity huskylens modiilii kullanmak daha kolay ve anlasilabilir olabilirdi. Ancak
maliyeti ¢ok yliksek. Projede desenli veya kareli bluzun daha 6nceden esp32 tarafindan
fotografinin ¢ekilerek programda karsilastirilmasimnin yapilmasi gerekmektedir. Yeni bir
kiyafet i¢in her defasinda esp32 tarafindan fotografi ¢ekilmelidir.

8.1. Projede B plani:

Proje i¢in Gravity huskylens yapay zeka modiilii esp 32 yerine kullanilacaktir. Gravity huskylens
yapay zeka modiilii 6grenebilen bir yapay zeka modiiliidiir. Nesne tanima, yiliz tanima ssitemlerinde

kullanilmaktadir. Ancak fiyat1 biraz pahalidir
8.2.SWOT ANALIZI VE OLASILIK VE ETKI MATRISi
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. . SWOT ANAL|Z| DUSUK NORMAL COK RiSK
bugtin ne giysem
DEVRENIN
S w 0 T CALISTIRILMASI
Gigld Yonler Zayif Yonler Firsatlar Tehditler VE KONTROL
EDILMESI SORUN
) . _ CIKMAMIS
o Dahaonceyapilmamis ~ Devrede goriintii isleme  Devre yapay zeka o Devrenin patent
, yenilikgi bir cihaz modulil olarak esp32 modalu kullanilarak veya faydali model
¢ Gorme engellilerin kullanilmustir. Raspberry havaya gore kiyafet basvurusu EVRE ARA SIRA
kayafet secimi veya pi modilliiile daha seimine yapiimamigtir.
para seciminde gelismis projeler donstaralebilir. ARIZALANIYOR.
kullanilabilir. yapilabilir.
« Devrenin maliyeti
ucuzdur.
o Hafif malzeme SIK SIK
kullanimustir. Bileklik SORUNLAR
olarak bez
kullanimistr. CIKYOR
“bugiin ne giysem” Swot analizi Olasilik ve Etki matrisi
8.3. Zamanlama ve biitce planlamasi
gorev zaman Asama kontrol | BUTCE
Esp 32 kullanilmasimin 6grenilmesi subat / ALINDI

KULLANILDI

Ses modiiliiniin kullanilmasi mart ALINDI

KULLANILDI

Devrenin kurulmasi, baski devresi nisan ALINDI

KULLANILDI

KULLANILDI

Devrenin montaji Haziran ALINDI

v
v
Bileklik tasarimi mayi1s J ALINDI

KULLANILDI

9. Kaynaklar

Robimek.com , Yumurtaliekmek.com
Eodev.com ,Okulumuz fizik 6gretmenleri

Okulumuz Elektronik 6gretmenleri
https://www.direnc.net/gravity-huskylens-kullanimi-kolay-yapay-zeka-makine-gorme-sensoru

https://youtube.com/shorts/hBWL8gWcyfO?feature=share
https://www.kreatifbiri.com/dogustan-gorme-engelli-bireyler-renkleri-nasil/
https://www.robimek.com/arduino-ile-renk-algilama-sensoru-uygulamasi/
https://sarkac.org/2021/04/gokyuzunun-renkleri-farkli-dalga-boylarinda-astronomi/
https://www.savassakar.com/proje-yonetiminde-olasilik-ve-etki-matrisi/
https://mehmetkececi.com/2011/03/01/medical-informatics-introduction-to-physical-
and-technological-methods/358/
https://mehmetkececi.com/2012/03/14/temperature-conversion-table/629/

e  https://www.blurb.com/b/10510204-t-rk-e-al-nt-lar-iv

e https://tr.wikipedia.org/wiki/Renk



https://www.direnc.net/gravity-huskylens-kullanimi-kolay-yapay-zeka-makine-gorme-sensoru
https://youtube.com/shorts/hBWL8qWcyfQ?feature=share
https://www.kreatifbiri.com/dogustan-gorme-engelli-bireyler-renkleri-nasil/
https://www.robimek.com/arduino-ile-renk-algilama-sensoru-uygulamasi/
https://sarkac.org/2021/04/gokyuzunun-renkleri-farkli-dalga-boylarinda-astronomi/
https://www.savassakar.com/proje-yonetiminde-olasilik-ve-etki-matrisi/
https://mehmetkececi.com/2011/03/01/medical-informatics-introduction-to-physical-and-technological-methods/358/
https://mehmetkececi.com/2011/03/01/medical-informatics-introduction-to-physical-and-technological-methods/358/
https://mehmetkececi.com/2012/03/14/temperature-conversion-table/629/
https://www.blurb.com/b/10510204-t-rk-e-al-nt-lar-iv

