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1.  Proje Ozeti (Proje Tanimi)

Zaman gectikce teknoloji hizla gelisim gostermekte ve bu siirecte insanlarin hayatina
bircok kolaylik sunulmaktadir. insanlar sosyal hayatlarinda gezmek ve seyahat etme
ihtiyac1 duyacaklar ve yasantilari boyunca evden uzakta farkli mekanlarda zaman
gecirme ihtiyaci hissedeceklerdir. Ayrica is geregi seyahat eden ve evden uzak kalan
insanlar da vardir. Bu durumda insanlarin evlerindeki kurulu diizenlerinin olumsuz
etkilenmesi s6z konusudur. Mesela evlerindeki cicekler bakim gerektigi icin evden
uzaklasan insanlar i¢in sorun olusturmaktadir. Biz projemiz ile bu soruna ¢6ziim getiren
bir diizenek kurmayir amaglamaktayiz. Basit kodlamalar ve deneyap kartlar1 veya
arduino uygulamalari kullanarak ister otomatik sulama ister uzaktan kontrol diizenekleri
kurarak insanlarin evlerindeki bitkilerin diizenli sekilde sulanmasini saglayabilecegiz.
Projenin nihai faydalanicilar1 yas gdzetmeksizin ilgili soruna muhatap her yastan

bireylerdir.

2. Problem Durumunun Tanimlanmasi:

Insanlik geriye déniik elli yilda ¢ik hizli sekilde teknolojik ilerlemeler kaydetti. Kiiresel
capta meydana gelen degisim ve ilerleme insanlara hizmet etmenin yaninda zamanla
yarismasi ve glinliik hayat bilesenlerine erisebilmesi, miidahale edebilmesi ve takibini
yapabilmesini saglayarak kolayliklar saglamaktadir.
Gilinlimiiz diinyasinda teknolojinin getirdigi yenilikler sebebiyle gilindelik yasamimiz
degismekte ve sosyal hayat rutinlerimiz degismektedir. Teknoloji ile gelen degisimin
insan hayatina getirdigi hizli dongii, insanlar1 zamanla yarisir duruma getirmistir.
Insanlar sosyal hayatin gereklerine yetisirken bazi seyleri géz ardi etmek veya unutmak
durumunda kalabilmektedirler. Evden ¢ikarken elektronik esyalarin agik kalip
kalmadigin1 diisiinmek, evde kalan esyalar hakkinda bilgi sahibi olma istegi veya evde
besledigimiz bir canliy1 merak etmek ve durumu hakkinda bilgi sahibi olma istegi de
bir problem durumudur.
Projemiz kapsaminda sosyal hayatin i¢inde yer alan ve zamanla yarigin kaginilmaz
oldugu siirecte insanlarin evden uzaklastiklar1 zaman araliginda evlerinde yetistirmekte
olduklar bitkilerin takibi ve bakiminin olamayacagi ve bu durumun problem teskil
edecegini diisiindiik. Ozellikle yaz tatilinde uzun soluklu evden uzaklasma durumunda
bitkilerin bakim ve takibinin insanlar i¢in problem olusturdugunu diisiindiik.
Ortaya koydugumuz problemin ¢6zliimiine yonelik c¢aligmalarin oldugunu, fakat
eksiklerinin oldugunu gézlemledik.
Ornekler:

o Fitil veya iplik ile evden uzakta iken bitki sulama projesi

e Otomatik bitki sulama projesi (periyodik zamanli bitki sulama)
Belirttigimiz o6rneklerin uzaktan goriintiilii takip ve uzaktan miidahale imkaninin kisith
olmasi gibi eksikliklerinin oldugunu gozlemledik. Evden uzakta olan insanlar var olan
calismalar ile bitkinin diizenli sulanip sulanmadigi konusunda bilgi sahibi



olamayacaklarinin var olan caligmalarin eksikligi oldugunu diisinmekteyiz. Bu
eksiklikler dijitallesmenin sundugu imkanlar kullanilarak giderilebilir diislincesindeyiz.
Ornegin bir kamera ile goriintiilii ve sesli takip imkan1 saglanabilir. Ayrica arduino veya
deneyap setleri ile olusturulan diizenekleri internet altyapisini da kullanarak uzaktan
periyodik veya istedigimiz anda sulama imkani elde edebiliriz.

Probleme bizim Onerecegimiz ¢éziim yolu arduino veya deneyap setleri ile internet
tizerinden c¢alistirilabilir bir sistem kurularak, gelistirilen bir mobil uygulama araciligi
ile uzaktan internet lizerinden istedigimiz zaman veya periyotta bitkileri sulayabilmeyi
saglamaktir. Ayrica sistemle biitiinlesmis kamera vasitasi ile bitkilerimizin goriintiilii
takibinin yapilmasinin etkili bir ¢ézlim yolu olacagini diisiinmekteyiz.

Projemizi agamalara ayiracak olursak karmasik iliskili altyapilar su sekildedir.
e Tasarim: Su akigini istedigimiz zaman veya periyodik olarak saglayan sistemin
kurulmasi ve sistemin internet baglantisinin saglanmasi
e Yazilim: Mobil uygulama olusturulmasi
e Montaj: Sistemin mobil uygulama iizerinden test edilmesi

3. Coziim

Problemimizi agamali sekilde ¢6zmeyi planladik. Bunun i¢in 6ncelikle takim {iyelerinin
bir takim bilgi eksikliginin olacagi diislincesiyle problem c¢oziimi ile ilgili egitim
almalar1 gerektigini kararlastirdik.
Oncelikle problemin ¢dziimii icin kodlama bilgisi gerekecegi igin okulumuz bilisim
ogretmenlerinden yardim alindi. Kodlama, dijital tasarim ve arduino ile deneyap
setlerinde yer alan araglarin tanitilmasi saglanarak hangi araglarin ne maksatla ise
yarayabilecegi takim liyelerine 6gretilmistir. Sonrasinda arduino veya deneyap kartlari
kullanarak Ethernet kartlar1 vasitasi ile komutla su pompalayan bir diizenek kuracak ve
internetten mobil uygulama vasitasiyla bitkinin gelisimine, su pompasina komut vererek
miidahale edebilecek ve bitki gelisimini sistemle biitiinlesmis kamera vasitasiyla
gorebilecegiz. Ayrica kendi kendine bitkinin sulanabilmesi i¢in bitki topraginin nemini
Olgerek belirli nem oranmin altinda kalan topraga suyun aktariminin otomatik
verilmesini saglayacagiz.
Problem durumunu yasayan diinyada ¢ok sayida insan oldugunu diisiinmekteyiz.
Calisan insanlarin 6zellikle bu problemi daha fazla yasadig: ortadadir.
Belirledigimiz problem durumuna karsi ortaya koyacagimiz ¢oziim yolu sayesinde
insanlarin evlerinden uzakta oldugu zamanlarda evlerinde yer alan bitkilerin hem
uzaktan takibini yapmalarin1 saglayacak olmalarini, hem de bitkilerinin sulanmasina
uzaktan miidahale edebilmesini saglayarak sosyal yasamlarinin aksamasinin Oniine
ge¢mis olacagiz.
Problemin ¢6ziimiinii detayli sekilde agiklamak adina asamalarini agiklayacak olursak;
¢ Problemin tasarim asamasinda deneyap veya arduino setlerini kullanarak bir su
tankindan suyu alip ¢i¢ek saksina dokiilmesini saglayan bir mekanizma kurduk.
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Hazirladigimiz kodlara gore hareket etmesini bekledigimiz sistem suyu
istedigimiz zaman acabilecek veya kapatabilecektir. Ayrica periyodik dongiisel
sulama da diistinmekteyiz. Topragin nemini 6l¢en bir nem sensorii kullanacagiz.
Bu sayede topragin nem oram fazla oldugunda bitkiye gereksiz su verilmesini
engelleyebilecegiz. Ayrica sisteme internete bagli kamera ekleyerek uzaktan
goriintiilii takip imkan1 sunacagiz.

Problemin yazilim asamasinda Oncelikle olusturdugumuz kodlarla bitkiye
istedigimiz anda suyun verilmesini saglayacagiz. Bu durum bize istedigimiz
zaman veya bitkiyi susuz gordiigiimiiz zamanlarda aninda miidahale imkani
sunabilecektir. Daha sonra kurdugumuz diizenege olusturacagimiz kodlarla
komut vererek periyodik sekilde suyun verilmesini saglayacagiz (0r: 6 saatte bir
50 ml). Bu uygulama da takibini uzun siire yapamadigimiz bitkinin
kendiliginden sulanmasini ve kurumasinin 6niine gegebilmemizi saglayacaktir.
Sonrasinda toprak igerisine bagli olan nem sensorii vasitasi ile topragin nemine
dair elde ettigimiz verilere gore miidahale edebilen kodlamalarla nem orani
diisen bitkiye otomatik olarak su verilmesini saglayabilecegiz. Olusturdugumuz
kodlarla bitkinin neminin belirledigimiz esik degerin iizerinde olmasi
durumunda bitkiye gereksiz su vermenin engellenmesini saglayacagiz. Daha
sonra mobil uygulama gelistirdik. Mobil uygulama iizerinde suyu agmay1 ve
kapatmay1 saglayan butonlar ile bitkiyi takibi saglayan kameray1 acip kapamay1
saglayan buton ekleyecegiz.

Problemin montaj asamasinda bitkiyi sulamay1 saglayan donanim pargalarinin
internet baglantilari saglanacak ve kodlarin ¢alisip calismadigr test edilecektir.
Her komut her senaryo igin ayr1 ayri test edilecek ve aksakliklar ¢oziilmeye
calisilacaktir.

Problem ¢6ziim algoritmast:
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4. Yontem

Problem durumuna gore ortaya koydugumuz ¢6ziim
yolu i¢in proje tabanli 6grenme modeline gore

hareket edilmistir.
BILGIYI TOPLAMA

Ozgiin {irliniimiizii ortaya koyabilmek icin

miithendislik tasarim dongiisiinden faydalandik.

Miihendislik Tasarim Déngiisii ya da basitce ZOWAN VE IS %i%%ﬁ&::: " BiLGiI SEQME
. . . o e . .« . . . ULLANARAK PLAN,

Miihendislik Dongiisii, miihendisin bir fikir veya YAPMA

ihtiyagtan, iiretilen bir {iriine ya da silirece gitmek
i¢in takip ettigi basamaklar biitiiniidiir.

BILGIY1 ORGANIZE
ZAMANI KULLANMA ETME
Tasanm

probleminin
veya
gereksinimin Benzer
tanimlanmasi problemlenn
gaziimiinde ‘ PROJE TABANLI OGRENME MODELI ‘
yapilaniarin
arastinimasi
Cozami
paylasma
Olasl
¢ozumler icin
kavramlarin
olusturulmasi
Yeniden MUHENDISLIK TASARIM DONGUSU
tasarlama
!
¢bzim
gelistirme
Test
etmek icin
bir
Test Kayram :
siirecinde secilmesi
verilerin
toplanmasi Bir prototip
SRETEE olusturuimast
edilmes| ve test

edilmesi

Problem ¢oziimiinii hayata gegirmek i¢in proje tabanli 6gretim modeli ve Miihendislik
tasarim dongilisii adimlarin1 kullanarak hareket edecegiz. Proje tabanli 6grenme
yaklasimi uzun soluklu bir ¢calisma ile 6grenme ortamina katkilarinin ortaya konulmasi
amaciyla 6greneni merkeze alan bir yaklasim olmasi sebebiyle se¢ilmistir.

Proje tabanli 6grenme, tasar1 gelistirmeye, hayal etmeye, planlamaya, kurgulamaya
dayali bir 6grenme anlayisidir. Ogrenenlerin belirli hedeflere yénelik bireysel ya da
grup olarak kendi 6grenme siireclerini planladiklari, arastirma, isbirligi i¢inde ¢aligsma,
sorumluluk alma, bilgi toplama, toplanan bilgileri 6rgiitleme becerilerini gelistirmeye
yonelik siireci vurgular.

Bu modelde 6grenenlerden beklenilen; elde ettikleri bilgiler 1s18inda kendi bilgilerini
kurmalar1 ve bu dogrultuda ¢aba harcamalaridir. Bu dogrultuda daha onceki
deneyimlerinden yararlanmalar1 ve eski ile yeni arasindaki baglantilar1 kurmalari



onemlidir. Ogrenenler bu ¢abay1 harcarken, ayn1 zamanda problemleri tanimlama,
¢ozlim yollarimi arastirma, aragtirmay1 yoneltme, verileri analiz etme, bilgileri se¢me,
secilen bilgileri biitiinlestirme ve eski bilgileriyle yeni bilgilerini bagdastirmaya
calismakta ve kendilerine verilen sorumluluklar1 yerine getirmektedirler (Diffily, 2002)
Miihendislik Tasarim Temelli 06gretim, Ogrencilerin hedeflenen davraniglar
kazanmalar1 i¢in bilimsel arastirma, sorgulama ile miihendislik tasariminin bir arada ele
alindigi, gercek yasam baglamini olusturan miihendislik tasarim problemlerine
mithendislik tasarim siireci g¢ercevesinde ¢Oziimler iiretme becerisini kazandirmayi
hedefleyen STEM disiplinlerinin entegrasyonunu igeren bir &gretim yaklasimidir
(Wendell, 2008).

Topladigimiz bilgiler 15181nda tespit ettigimiz probleme uygun ¢éziim yolunu
bulmak adina arastirmalar yapilmis ve benzer calismalarin olup olmadigi tespit
edilmistir. Bu kapsamda benzer ¢alismalar bulunmustur. Fakat bizim ¢alismamizin
istlin ve ayrilan yonlerinin oldugunu gozlemledik. Benzer ¢aligmalar sadece bitkiyi
uzaktan sulamak {izere kurgulanmistir. Oysa bizim projemiz hem uzaktan bitkiyi
gozlemlemeyi, hem de bitkiyi uzaktan istedigimiz anda veya periyodik olarak
sulayabilme imkanini sunmasi agisindan hem diger ¢alismalardan farkli hem de iistiin
taraflar1 vardir.

Takim tiyeleri olarak 6grenilen bilgiler 15181nda problem ¢oziimiine yonelik malzeme ve
materyallerin se¢imi tamamlanmistir. Buna gore elimizde olmasi gereken temel
malzemeler kullanilacaktir. Deneyap Kartlar veya arduino kartlar, Ethernet Kartlar,
nemolger, su pompasi, hortum, servo motor gibi araglarla bir diizenek kuracagiz. Ayrica
internet iizerinden bitkinin sulanmasina miidahale edebilecek veya Dbitkiyi
gozlemleyebilecek bir entegre kamera diizenegini projeye eklemeyi diislinmekteyiz.
Projenin etkili ve verimli tarafi internet {izerinden yani uzaktan miidahale imkani
sunmasi ve gozlemleme imkani saglamasidir. Uygulayacaginiz yontemin probleminiz
icin en etkili ve verimli yontem olduguna elektronik devrelerle benzerinin yapilmamis
olmasi1 sebebiyle ve baska amaglarla uzaktan kontrol mekanizmalarinin verimli
olmasindan hareketle karar verdik.

[k olarak nem sensérii igerisinden ¢ikan baglantilarimizi yapiyoruz. 2 disi tarafi
sensoriin disisine gelecek sekilde bagladiktan sonra sensorii 4 disi kisminda bulunan
GND (-) ,VCC (+) breadboard iizerine ve analog okuma yapacagimiz i¢in AO numarali
pini kart iizerindeki A0 pinine yerlestiriyoruz.

Sekil LArduino Toprak Nem Sensérii Baglantist



Breadboard’imizi 6niimiize alip ESP8266 kartimizdan VCC (+), GND (-) hatlarimizi
board tizerindeki + ve — hatlarina ¢ekiyoruz.

Sekil 2Arduino L9110 Cift motor siiriicii baglantisi

Motor siiriicli baglantimiz1 tamamliyoruz ve durdur baslat komutlarimiz ile
motorumuzu kontrol ediyoruz. Daha sonra Toprak nem sensoriimiiziin baglantilarini
yaplyoruz.

Sekil 3Mobil uygulama ile baglanti ve test

Dogru baglantilar1 yaptiktan sora yazilim kismina gegecegiz.

Uygulamay1 yapabilmemiz i¢in kiitiiphaneler eklemeniz ve kart kurulumuzu yapmaniz
gerekiyor. Bu yiiklemeleri yaptiktan sonra Arduino uygulamamizi agiyoruz ve yazilim
isleme yapabiliyoruz.



Yiiklenen kod ile sensoér okumamizi yaparak hazirlanan komut ile ag adi ve sifremizi
belirleyecegiz.

Nem sensorii baglantisini ag tizerinden yaptiktan sonra diizenli aralikla belirli miktar su
saglama islemine gececegiz. Bunun i¢in yine kod olusturacagiz. Sonrasinda sisteme
kamera entegre ederek agma kapama kodlarin1 test edecegiz.

Daha sonra basit bir mobil uygulama gelistirerek kamera agma / kapama ve motor
stirliciiyli agma / kapama butonu ekleyerek sistemi test edecegiz.

Tasarimimizi tamamlanmadigi i¢in simdilik test edemedik. Testler sonucunda elde
ettigimiz bulgulara gore olumsuzluklar yasanirsa miihendislik tasarim dongiisii
adimlarini uygulamaya koyulacagiz.

5.  Yenilikci (Inovatif) Yonii

Kuracagimiz sitem bitkiyi uzaktan goriintileme ve mobil uygulama iizerinden
istedigimiz zaman araliginda veya kendiliginden belirli miktarda su verilmesi {izerine
kurgulandi.

Benzer uygulamalarda sadece uzaktan bitki sulama veya periyodik sulama
yapilmaktadir. Gelistirecegimiz projemizin yenilik¢i yonii ise goOriintii destegini
sunmasidir.

Projemizin 0zgiin tarafi takim tiyelerinin kendi egitim ve ¢abalar1 sonucu {iriin ortaya
koymaya ¢alismalar1 ve benzerlerine gore kullanilabilirlik kriterlerini daha iyi karsiliyor
olmasidir.

Projemizin inovatif yonii ise benzerlerinden farkli olarak goriintiilii takip ve toprak nem
diizeyine gore kendiliginden sistemin miidahale ediyor olmasidir.

6.  Uygulanabilirlik

Projemiz caligan bir sistem olarak seri iiretime gecilmesi halinde insanlarin sosyal bir
ithtiyacin1 ~ karsilayacagi igin ticari bir Uriine doniisebilecegini diisiiniiyoruz.
Benzerlerinden farkli olusu projeyi on plana ¢ikaracag: i¢in ticari iiriinlerde farkli ve
iistiin tarafi ile 6ne ¢ikacaktir.



7.

Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi
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Projemiz kullanilabilirlik anlaminda oldukg¢a avantajli ve uygun biit¢ce ile hayata
gecirilebilir bir proje olup maliyet tablosu ¢ikarilmistir. Buna gore;

Tablo 1 Maliyet Tablosu

Malzeme Miktar | Baglanti Linki Tahmini
Fiyat (TL)
KDV Dahil

Mini Dalgi¢ Su 1 adet | https://www.robotistan.com/mini-dalgic-pompa-6v- 23,11 TL

Pompas1 6V 120 120-litresaat

Litre/Saat

Perisaltik S1v1 2mt | https://www.direnc.net/perisaltik-sivi-pompalari-icin- 18,98 TL

Pompalari igin silikon-hortum

Silikon Hortum

Arduino Toprak 1 adet | https://www.direnc.net/toprak-nem-sensoru- 16,02 TL

Nem Sensorii higrometre

Higrometre

Orijinal Arduino | 1 adet | https://www.direnc.net/orijinal-arduino-uno-r3-smd 394,02 TL

Uno R3 SMD

Musluklu 1 adet | https://www.hepsiburada.com/musluklu-katlanabilir- 226,86 TL

Katlanabilir Su su-bidonu-10-litre-p-HBCV00001VPOQ6

Bidonu 10 Litre

Arduino Ethernet | 1 adet | https://www.robotistan.com/arduino-ethernet-shield- 490,23 TL

Shield (Wiznet wiznet-w5100-klon-1

W5100) - Klon

Arduino Kamera | 1adet | https://www.direnc.net/arduino-kamera-modul 157,19 TL

Modiilii

TOPLAM 1326,41 TL

Maliyet tablosundaki fiyatlar KDV dahil ve giincel fiyatlardir. Malzemeler déviz kuruna
gore siire¢ igerisinde degisim gosterebilir. Ayrica bazi degeri diisiik ekstra pargalar
elimizde mevcut oldugu i¢in maliyet tablosunda gostermedik. Tabloda yer alan
malzemeler temini kolay olan bir ¢ok yerden aligverisi yapilabilen malzemelerdir.

Projemizin detayli zaman ¢izelgesi Tablo 2 de verilmistir. Projenin tasarim-liretim ve

test asamalar1 i¢in 30 giinliik bir siire ongoriilmektedir.

Tablo 2 Detayll Zaman Takvimi Cizelgesi

ASAMA YAPILACAK i$ TARIH SURE
On Degerlendirme Proje fikri olusturma gelistirme, arastirma, Ocak 2022- Mart
alanyazin taramasi, karar verme, rapor 3 Ay

Raporu Asamasi

olusturma sirecleri

2022
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Proje Detay Onudegerlt.er.\dlrm.e r.apor ﬁonucunun Mart 2022-Nisan
degerlendirilmesi, literatlr tarama, uzman 2 Ay
Raporu Asamasi e . . 2022
gorusmeleri, proje detay raporu yazimi
ARASTIRMA VE Literatlir tarama, uzman gorismeleri 16 Mays 2022- 4 gin
RAPORLAMA | proje detay raporunun hazirlanmasi 10 Haziran 2022
Malzeme alimi 7 Temmuz 2022
—17 Temmuz .
TASARIM N 2022 11 gln
Devre pargalarinin temini 10 Temmuz 2022
Proje donanim malzemelerinin 15 Temmuz 2022 11 eiin
baglantilarinin tamamlanmasi 25 Temmuz 2022 g
. . 20 Temmuz 2022
URETIM Kodlarin yazilmasi / kiitiiphaneye eklenmesi 8 giin
27 Temmuz 2022
27 Temmuz 2022
Sistem eksikliklerinin tamamlanmasi - 6 gilin
1 Agustos 2022
) ) ) 1 Agustos 2022 .
Sistem yaziliminin test edilmesi y 3 gilin
3 Agustos 2022
. . . 3 Agustos 2022 .
TEST Sistem yaziliminin iyilestirilmesi » 7 gln
9 Agustos 2022
9 Agustos 2022 .
Sunum provalari , 3 giln
11 Agustos 2022
3 ) 12-14 Agustos
FINAL Final Sergisi / RIZE 2022 3 gin
BUYUK FINAL | Final Sunumu / SAMSUN 30 Agustos 2022- ;
5gln
4.Eyl.22
Projenin Tamamlanmasi icin Gereken Toplam Sire 30 GUN

8.  Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

Proje evde bitkisi olan insanlar i¢in kullanislt ve tercih edilebilir oldugundan diinya
geneli yetiskin insanlarin ihtiyacina hitap etmektedir. Is yasami veya tatil sebebiyle
evlerinden belirli slire ayrilmak zorunda kalan insanlar i¢in evde bakimini yaptiklari
bitkilerin muhtemel sorun. Bu sorunun ¢oziimiine ydnelik
olusturdugumuz projemiz evlerinden uzak kalmak durumunda olan insanlar i¢cin hem
bitkilerinin canli takibi hem de uzaktan tek dokunusla su verme imkani sunmasi projenin

susuz kalmasi

kendilerine saglayacag biiylik avantaj olacaktir. Bu baglamda hedef kitlemiz evlerinde
bitki yetistiren ve belirttigimiz problemi yagayan biitlin insanlardir.



9.

Riskler

Projemiz uygulanabilir oldugunda mevcut olasi riskleri vardir. Bunlar;
Elektrik kesintisi olabilir sistem tamamen devre dis1 kalabilir.

Evden uzun stire ayri kalindiginda su haznesindeki su bitebilir.
Internet iizerinden uzak ag baglantis ile komut verilecegi i¢in internet problemi
yasandiginda sisteme miidahale edilemeyebilir.
Herhangi bir donanimsal ariza sebebiyle sistemde aksakliklar olabilir.

12

Bunlarin haricinde zaman ve maliyet yoniinden olugan risklerin kapsam ve kaliteye olan
etkisi risk-etki olasilik tablosu ile Tablo 3 te verilmistir.

Tablo 3 Proje Hedeflerinde Riskin Etki Skalasi

Proje Cok Diisiik / .05 Diisiik / .10 Orta/ .20 Yiiksek / .40 Cok yiiksek /
Hedefi .80
Maliyet Goriinmeyen Maliyet<1500 | 1500<Maliyet<1800 | 1800<Maliyet<2000 Maliyet

maliyet artigi (TL) (TL) (TL) >2500
(TL)

Takvim Goriinmeyen Zaman<33 33<zaman<36 36<zaman<42 Zaman>42
zaman artigl (Giin) (Giin) (Giin) (Giin)

Kapsam | Kapsam disiisii Kapsamin Kapsamin major Kapsam azaltmasi Proje sonu
zor fark edilir | minor alanlari alanlar etkilenir proje ekibi igin ciktist

etkilenir kabul edilemez yararsizdir

Kalite Kalite diististi Sadece Kalite azaltmasi i¢in Kalite azaltmasi Proje sonu

zor fark edilir talepkar ekibi onay1 proje ekibi igin ciktist
uygulamalar gerekebilir kabul edilemez yararsizdir.

etkilendi
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