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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI

Lise Kategorisi
Atışa Hazırlık Raporu (AHR)

Sunuşu
EALSpace
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Kurtarma 
Sistemi 260mm

Motor Bölümü 
540mm

Burun Konisi

250mm
Ana Paraşüt 

295mm

Kanatçık Uzunluk 
180mm

Kanatçık Genişlik 
120mm

Kanatçık Genişlik 
120mm

Burun Konisi 
Omuzluk 195mm

Faydalı Yük 
Paraşütü 220mm

Faydalı Yük 
150mm

Aviyonik Sistem 
190mm

Gövde Çapı 
130mm

Gövde Çapı 
130mm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 1461 m 1562 m 6,913

Maksimum Hız 167 m/s 176 m/s 5,389

Maksimum İvme 56,3 m/s2 59,3 m/s2 5,328

Rampa Çıkış Hızı 25,1 m/s 25,3 m/s 0,796

CP Lokasyonu (Burundan) 135 cm 134 cm 0,740

CG Lokasyonu (Burundan) 107 cm 108 cm 0,934

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 2,14 cal 1,97 cal 7,943
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

45 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)



Herkese Açık | Public

Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Kurtarma Sistemi CAD Görünümü

Kurtarma Sistemi Sabitleme 
Parçası CAD Görünüm

Entegre Edilmiş Kurtarma 
Sistemi Üretilmiş Görüntü

Entegre Edilmemiş Kurtarma 
Sistemi Üretilmiş Görüntü
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1

Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Paraşüt Bölümleri CAD 
Görünüm
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Paraşüt Paraşüt İpi Fırdöndü

Şok Kordonu Karabina Mapa
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66

Ana Paraşüt Parça
Görünüm

Görev Yükü Paraşütü Parça 
Görünüm

Ana Paraşüt (Birleştirilmiş)

Görev Yükü Paraşütü (Birleştirilmiş)
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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Kurtarma Sistemi Testinden Fotoğraflar

Video 
Linki: https://youtube.com/s
horts/yWskojb_I6A?feature=s
hare

https://youtube.com/shorts/yWskojb_I6A?feature=share
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Paraşüt Testleri 
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Paraşüt Açılma Testinden Fotoğraflar
Paraşüt Açılma Testi Davutpaşa 

İtfaiye İstasyonunda yapıldı.

Video Linki: https://youtube.com/shorts/Toway5pHDAE?feature=share

Testler sırasında İSG kurallarına uyulmuştur.

https://youtube.com/shorts/Toway5pHDAE?feature=share
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Görev Yükü CAD Görünüm

Görev yükü paraşütü 
için M8 mapa

Görev yükü 
aviyonik bölmesi

Görev yükü

Kurtarma Sistemi Üretilmiş 
Görünüm
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Aviyonik – 1. (Ticari) Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Kullanmaya karar verdiğimiz ticari uçuş bilgisayarı RRC3 "SPORT" Altimeter'dir.

Ticari Uçuş Bilgisayarı RRC3 "SPORT" ALTİMETER Özet Tablosu

99,5x23,5 mm boyutlarına sahiptir.
40000 ft irtifaya kadar ölçüm 

yapabilmektedir.
Yer istasyonuyla haberleşme 

sağlamamaktadır.

17 gram ağırlığa sahiptir.
Saniyede 20 defa ölçüm 

yapmaktadır.
Görevi kurtarma sistemini tetiklemektir.

MSP430 mikroişlemcisi kullanmaktadır.
Dual-Deployment özelliği 

bulunmaktadır.

En yüksek irtifaya ulaşıldığı durumda 
kurtarma sistemini devreye sokacak olan 

"APOGEE ONLY" modu kullanılacaktır.

MS5607 basınç sensörü kullanmaktadır.
15 farklı uçuşun 28 dakikalık 
verisini depolayabilmektedir.

Ana güç kaynağı olarak 9V pil 
kullanılacaktır.

İvme ve gyro sensörleri ve GPS bulunmamaktadır.
Zaman damgası, irtifa, hız, sıcaklık ve olaylara ait verileri 

depolar.
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Satın Alınan Aviyonik 
Sistem Görüntüsü1. Aviyonik Sistem Bağlantı Şeması Üretilmiş Devre Görüntüsü
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

500 m/s hız ve 50 km irtifaya kadar anlık 
koordinat bilgisi sağlayabilmektedir. 5 metre 
çapında hata payı bulunmaktadır.

-500 - 9000 m aralığında ölçüm 
yapabilmektedir. 14x12 mm'lik 
boyutuyla önemli bir avantaja sahiptir.

3 eksenli jiroskop ve 3 eksenli ivmeölçer 
ile beraber 6 eksenli bir 
oryantasyon sensörüdür. 16 G 
kuvvetine kadar ivme, ±2000 ⁰/s'ye 
kadar eğim verisi okuyabilmektedir.

BMP180

MPU6050

ATmega328 mikroişlemci 
kullanmaktadır. 8'i analog 14'ü dijital 
olmak üzere 30 pini bulunmaktadır.
32 kb hafızaya sahiptir.

5 km menzile sahiptir. 410-441 MHz 
aralığında istenen frekansta 
kullanılabilmektedir. SMA anten ile 
kullanılmaktadır.

Arduino NANO

LoRa E32 
433T20d SX1278

NEO-7M
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent
Ürün Adı / Kodu / 

Türü
Kurtarma algoritmasında
verileri kullanılıyor mu?

Kurtarma algoritmasında kullanılan verilerin işlevi

İşlemci Arduino NANO - -

1. Sensör
BMP180 

Basınç Sensörü
Hayır -

2. Sensör
MPU6050 

Oryantasyon Sensörü
Hayır -

Haberleşme 
Modülü

LoRa SX1278 Hayır
Kurtarma sistemini tetiklemek adına bir görevi 

bulunmamaktadır. Toplanan verilerin yer istasyonuna 
aktarımı için kullanılacaktır.

GPS Modülü NEO-7M Hayır
Kurtarma sistemini tetiklemek adına bir görevi 

bulunmamaktadır. İniş sonrası roketin konumunun tayini 
için kullanılacaktır.

2. aviyonik sistemi ile kurtarma sistemi tetiklenmesinden vazgeçilmiş olup kurtarma sistemi sadece 1. aviyonik sistem 
(ticari) ile tetiklenecektir. 2. aviyonik sistemin görevi GPS ile roketin konumunu belirlemek ve yer istasyonuna iletmektir.
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Aviyonik – 2.(Özgün)Sistem Mekanik 
Görünüm 
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2. Aviyonik Sistem Bağlantı Şeması Üretilmiş Aviyonik Sistem 
Görüntüsü

Üretilmiş Devre Görüntüsü
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Aviyonik Testler 
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İletişim testi Haliç Köprüsü - Haliç Metro Köprüsü 
arasında 3 kilometrelik mesafede yapılmıştır.

İletişim Testi (Haliç Köprüsü)

İletişim Testi (Haliç Metro Köprüsü)

Video Linki: https://youtu.be/mam52NnIjcI

https://youtu.be/mam52NnIjcI
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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Hakem Yer İstasyonu'na veri iletme 
sorumluluğu LİSE KATEGORİSİ düzeyinde 

kaldırıldığı için test yapılmamıştır.
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Burun Konisi
CAD Görünüm

Üretilmiş Burun Konisi
CAD Görünüm
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçık CAD Görünüm

Kanatçık Mekanizması CAD Görünüm

Üretimden Fotoğraflar

Kanatçık Üretilmiş Görünüm Kanatçık Mekanizması 
Üretilmiş Görünüm
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Roket Gövdesi

Roket Gövdesi CAD Görünüm

Malzeme: Fiberglass
Uzunluk: 153,5 cm
Vida deliği: 46 adet
Hava Deliği: 6 adet

Roket Gövdesi Üretilmiş Görünüm

Roket gövdesi tek parçadır.
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Roket Gövdesi Aviyonik Kapağı

Aviyonik Kapağı CAD Görünüm

Malzeme: Fiberglass
Uzunluk: 10x10

Vida Deliği: 4 adet
Hava Deliği: 0 adet

Aviyonik Kapağı Üretilmiş 
Görünüm
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Aviyonik Sistem Kutusu 
CAD Görünüm

Aviyonik Sistem Kutusu

Malzeme: Kayın Ağacı Odunu (Balsa)
Uzunluk: 17 cm

Genişlik: 12,3 cm
Gövdeye Bağlı Vida Deliği: 8 adet

Aviyonik Sistem Kutusu 
Üretilmiş Görünüm
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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1

2

3

4

5 7

6 8
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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1 Motor Kapağı

Motor Kapağı 
CAD Görünüm

2 Yüzük

Yüzük
CAD Görünüm

3 Kanatçık Tutucu

Kanatçık Tutucu 
CAD Görünüm

4 Motor Bloğu

Motor Bloğu 
CAD Görünüm

Yüzük Üretilmiş 
Görünüm

Motor Kapağı 
Üretilmiş Görünüm

Motor Bloğu 
Üretilmiş Görünüm

Kanatçık Tutucu
Üretilmiş Görünüm
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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5 Bölme Duvarı 6 Kurtarma Sistemi Yüzüğü

7 Bölme Duvarı

Bölme Duvarı 
CAD Görünüm

Kurtarma Sistemi 
Yüzüğü CAD Görünüm

Bölme Duvarı 
CAD Görünüm

Bölme Duvarı 
Üretilmiş Görünüm

Bölme Duvarı 
Üretilmiş Görünüm

8 Aviyonik Kapağı Tutacağı

Aviyonik Kapağı 
Tutacağı CAD Görünüm

Aviyonik Kapağı Tutacağı 
Üretilmiş Görünüm

Kurtarma Sistemi Yüzüğü 
Üretilmiş Görünüm
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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1 Motor Kapağı 4 adet M5 cıvata ile gövdeye sabitlenmiştir.

2 Yüzük 4 adet M5 cıvata ile gövdeye sabitlenmiştir.

3 Kanatçık Tutucu 2 adet yüzük arasına kaynaklanmıştır.

4 Motor Bloğu 6 adet M5 cıvata ile gövdeye sabitlenmiştir.

5 Bölme Duvarı 4 adet M5 cıvata ile gövdeye sabitlenmiştir.

6 Kurtarma Sistemi Yüzüğü 8 adet M5 cıvata ile gövdeye sabitlenmiştir.

7 Bölme Duvarı 4 adet M5 cıvata ile burun konisine sabitlenmiştir.

Adet: 1

Adet: 3

Adet: 4

Adet: 1

Adet: 1

Adet: 1

Adet: 1

Parçaların sabitleneceği yerler 22. yansıda belirtilmiştir.

8 Aviyonik Kapağı Tutacağı
2 Adet vida deliği bulunur. Biri gövdeye biri aviyonik
kapağına sabitlenir.

Adet: 4
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor Bölümü CAD Görünüm

(Gövde Saydamlaşmış) (kesit alanı)

4 adet M5 cıvata ile 
gövdeye sabitlenmiştir.

6 adet M5 cıvata ile 
gövdeye sabitlenmiştir

Kanatçıklar kanatçık tutucuya dörder adet 
M5 cıvata ile sabitlenmiştir.

Kullanılacak tüm cıvatalar 16 mm'dir

Roket motorunu engelleyen herhangi bir 
vida - vida parçası bulunmamaktadır.
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor Bölümü Entegrasyon Parçaları
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Yapısal Testler 
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Video Linki: https://youtube.com/shorts/BAAILLyPqBY?feature=share

Yapısal Testler

Tüm testler Eyüpsultan Anadolu Lisesi'nde 
yapılmıştır.

Video içerisinde kanatçık dayanımı, 
kanatçık bükme, paraşüt ipi dayanımı, ana 
paraşüt bağlantı noktası şok testi ve 
numune fiberglass dayanımı testi 
bulunmaktadır.

Yapılan testler üretimlerimizin ve 
kullanacağımız malzemelerin dayanımını ve 
mukavemetini test etmek amacıyla 
yapılmıştır.

https://youtube.com/shorts/BAAILLyPqBY?feature=share
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık
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Roket Genel Montajı Atışa Hazırlık Motor Montajı Altimetre Montajı

Video Linki: https://youtu.be/QJqCBnBHPBE

https://youtu.be/QJqCBnBHPBE
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Yarışma Alanı Planlaması
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Yarışma Alanı Görev Dağılımı Roket Montajı
Aviyonik Sistem 

Montajı
Yer İstasyonu 

Sorumlusu
Roketi Rampaya 

Taşıma
Arama ve 
Kurtarma

Hüseyin Can Ünal
(Takım Kaptanı)

X X X

Sami Yusuf Özdemir (Aviyonik 
Sorumlusu)

X X X

Kayra Mermer
(Aviyonik Sorumlusu)

X X

Yusuf Çetinkaya
(Kurtarma Sistemi Sorumlusu)

X X

Mehmet Efe Güneş
(Kurtarma Sistemi Sorumlusu)

X X

Taylan Şahintürk
(Mekanik Sorumlu)

X X



Herkese Açık | Public

Yarışma Alanı Planlaması
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Sorunun 
Yaşandığ

ı Alan

Aviyonik

Mekanik

Aviyonik 
Sorumlularına 
Durumu Bildir

Mekanik 
Sorumlularına 
Durumu Bildir

Sorumlular 
Sorunun 

Kaynağını Bulur

Sorumlular 
Sorunun 

Kaynağını Bulur

Yarışma alanı atölyesini kullanmamak adına 
gerekli tüm önlemler alınmış olup atölye 

son çare olarak kullanılacaktır.

Sorumluların çözüm üretemediği 
durumlarda tüm takım toplanarak istişare 
sonucu ne yapılacağına karar verilecektir.

Takımı Topla

Çalışmaya 
Devam Et

Çalışmaya 
Devam Et
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Yarışma Alanı Planlaması
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Riskler Çözüm/Tedbir

Mevcut olarak aviyonik sistemde kullanmakta 
olduğumuz GPS ve sensörlerin arızalı olması.

Tüm modüllerin yedekleri alınarak atış alanına 
oluşabilecek arızalara hazırlıklı şekilde gidilecektir.

Pillerin sistemleri çalıştırıp yaklaşık 3 saat kadar aktif 
durumda tutacak olmaması.

Şarj edilebilen pillerin atıştan önceki gün şarj edilmesi 
ve şarj edilemeyen pillerin yenisinin satın alınması.

Yer istasyonunda kullanılacak olup elimize ulaşmış olan 
Yagi antenin kargo esnasında hasar görmüş olması.

Antenin değişimi sağlanarak stabil şekilde çalışan 
anten ile atış alanına gidilecektir.

Cıvata, somun gibi montaj parçalarının kaybolması.
Tüm montaj parçalarının düzenli ve çeşitlere ayrılmış 

şekilde organizer kutulara yerleştirilmesi.

Entegrasyon parçalarının kaybolması/kırılması/hasar 
alması.

Tüm entegrasyon parçalarının eksiksiz şekilde 
yedeğinin üretilip düzenli ve güvenli şekilde muhafaza 

edilerek atış alanına taşınması.


