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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim
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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim

Simulation 1
Vertical motion vs. time
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{' <statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon
A=)
o govdesi, alt govde bolumlerinden olusmaktadir. Bu
Maksimum Irtifa 1459 m 1479 m 1,37

boélimlerde hicbir tasarimsal/lretimsel degisim
yapilmamis olup, Uretilen son hal KTR raporundaki

bl L Lo e tasarim ile aynidir. Roketi olusturan tim elemanlar
Maksimum ivme 58.3 59.8 2,57 tamamen Uretilmis olup imal edilen pargalarin
E————— 55 4 554 0 gorselleri rapord? ilgili bolimlere konulmustur.
Parastit renkleri OTR’de gorev yuku icin kirmizi, ana
CP Lokasyonu 142 142 0 parasut icin kahverengi yesil olacak sekilde
(burundan) .
planlanmisti ancak stok sikintisindan kaynakli tedarik
CG Lokasyonu 111 108 2,70 problemi devam etti ve biz de bu sebepten o6tiru
(burundan) . vy e ey e e vy e
gorev yuku parasitund siyah, ana parasutu kirmizi
Statik Marjin (0.3 2,43 2.63 823 olacak sekilde Urettik. Parasitlerimiz test edilmis ve

Mach’taki degeri)

atisa hazirdir.
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylari
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Parasiit Acma Sistemi 3 Boyutlu Entegre Edilmemis Parasiit Agma Sistemi Entegre Edilmis Parasiit Agma Sistemi
Goriiniimii (CAD Uretilmis Gériintii Uretilmis Gériintii

Barut kapsuld, atis giint hakemlerden teslim alinacak olup ardindan rokete yerlestirilecektir. Hakemlerden teslim alinan
piroteknik kapsil, aviyonik sistem kapsullinin alt ve Ust kisminda bulunan bolmeye yerlestirilecektir. Roketimizin kurtarma
sisteminde kullanilmasi gereken toplam barut miktari, gerekli formiuller Gzerinden hesaplanmis ve yapilan testler ile sonug
dogrulanmistir. Aviyonik sistem; ivme ve eksen sensoru ile basing sensoriinden alinan veriler ile ayrilmayi saglayacaktir. Barutlu

kurtarma sisteminin roketin icinde kapladigi alan 14.60 cm3 “dur.
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Parasiit Boliimleri 3 Boyutlu Goriiniimi (CAD)

Ana Parasut Gorev Yuki Parasit

Yandan Kesit
GOoruntusu

Roketimizde yer alan Hemisphere tipi parasitler, takim tyeleri tarafindan uretilmistir. Oncelikle ripstop kumastan teknik resime
uygun Olctde hazirlanan kalip baz alinarak 8 es parca kesilmistir. Parcalar dikim yontemi ile dikis makinesinde birbirine eklenmis
olup ipler takim Uyelerimizce parasute yerlestirilmistir. Ana parasut kirmizi renkli, gorev ylkul parasutu ise siyah renklidir.
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‘{‘#" Kurtarma Sistemi Mekanik Goriinim

—

Parasiit Béliimleri Entegre Uretim Sonrasi Fotograf

Ana parasit sok kordonu ile motor tutucu bulkheade M4 tipi mapa ile sabitlenmistir. Kurtarma sistemi, tist govdede yer alan 2
adet bulkheadin M4 vida ile sabitlenmesi sonucu, atis giini hakemlerden teslim alinacak olan piroteknik kapsil montajina uygun
hale getirilecektir. Gorev yuki parasiti, gorev yukiine M4 mapa araciligiyla bagh bulunmakta ve burun konisi omuzlugunun

icinde yer almaktadir. Kurtarma sisteminin parasuit tretimi % 100 tamamlanmistir. Testi gerceklestirilen parasitlerde herhangi
bir deforme ve yirtiima meydana gelmemistir.
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Atis sirasinda kullanilacak ve lGretimleri tamamlanmis olan parcalarla gerceklestirdigimiz parasut agcma sistemi testinin amaci
parasitlerinin ayrilmasinin sorunsuz bir sekilde gerceklestigini test etmektir. iSG kurallarina uyularak sistemin ucus sirasinda
kullanilacagi konfiglirasyonda test duzenegi hazirlanmis ve test sorunsuz bir sekilde uygulanmistir. Videoda da belli oldugu tzere
barutlar tetiklenerek patlatiimistir. Bunun sonucunda burun konisi ayrilmasi ve govdelerin ayrilmasi gerceklesmistir. Ayrilacak
parcalar shear pinler yardimiyla yerlerine tutturulmustur. Bu sayede yapmis oldugumuz testlerde patlamalarin gerceklesme

durumu; parasit, sok kordonu ve parasit ipinin patlamada deforme olup olmayacagi durumlari incelenmistir. Sistemde
herhangi bir deforme meydana gelmemistir.

Video olmasi gereken ozellikleri tasimaktadir ve bu Youtube linki tizerinden ulasilinabilir: https://youtu.be/gqHcb2prgeE
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https://youtu.be/gqHcb2prqeE

EENERERE
SN A

:

Atis sirasinda kullanilacak ve Uretimleri tamamlanmis olan parcalarla gerceklestirdigimiz parasut testlerinin amaci parasutlerin
islevselligini test etmektir. ISG kurallarina uyularak test diizenegi hazirlanmis ve test sorunsuz bir sekilde uygulanmistir.
Yiksek bir binadan atilan gorev yUki parasiti ve ana parasit agilarak sorunsuz bir sekilde islevlerini gerceklestirdiklerini
kanitlamislardir. Ayrica parasutler araba baglanmis ve arag belirli hizlarda sirilmistir. Boylece parastt ve parasut ipinin

dayanikhligi kanitlanmistir. Bu sayede parasttin acilip acilmayacagi test edilmis, parasttiin ve parasit ipinin tasicaklar ylke
uyun olup olmadigi test edilmistir. Sistemde herhangi bir deforme olmamistir.

Video olmasi gereken 6zellikleri tasimaktadir ve bu Youtube linki Gzerinden ulasilabilinir: https://youtu.be/nRovpzfXWYk

—
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https://youtu.be/nRovpzfXWYk

iv,..,%}‘* Gorev Yiikii Mekanik Goriiniim

—

Gorev Yiikii 3 Boyutlu Goriiniimii (CAD)

5 < pliame set
. ®

GOrev yukid ABS malzemeden 55mm cap ve 250mm uzunluga sahip olacak sekilde Uretilmistir. Gorev yuku, parasiti ile beraber,
burun konisi omuzlugunda ve aviyonik kapaginin Gstlinde yer alan bulkheadlar arasina yerlestirilecektir. Gorev yiku hareketinin
saglanmasi icin 3 tarafh kizak sistemi mevcuttur. Gorev yuku tretimi % 100 tamamlanmistir. Gorev yuku bilgisayari test edilmis
ve hazirdir. Gorev yuku Uzerinde bulunan parasttin bagh oldugu sok kordonu M4 mapa ile gorev yukine baghdir.
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f#2%7- Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

e Ticari ugus bilgisayari olarak RRC3”SPORT” kullaniimistir.
e ki ucus bilgisayarinin da barometre degerlerinin giivenilir m_

olmasi icin aviyonik bloguna gerekli delikler acilmistir

e Ucus bilgisayari temin edilmis faaliyet suresi test edilmistir. Ucus I?.ilgisayarl RRC3-SPORTEALTIMETER
e Secilen bataryalar tam dolu haldeyken 8 saat 39dk boyunca Modell
sistem faaliyetlerine devam etmistir. Ayrilma Taru Piroteknik
Gorsel A2 de bulunan timsah agizli kablolara yarisma Apogee Tespit Barometrik 6lcim
alaninda temin edecegimiz piroteknik kapsiller baglanarak Yontemi
atesleme saglanacaktir. Sistemdeki Batarya 2
adeti
Sistemdeki Batarya Orion 9V 650mah
Modeli
Asgari Acik Kalma 6 saat
Sdresi
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
=y Goriiniim
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GoOrsel A2: Olusturulan ticari sistem devresi
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

Gorsel A3: Satin Alinan Ticari Sistem
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292 - Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

Devre Elemanlari:

Komponent Uriin Adi1 / Kodu / Tiirii Kurtarma Algoritmasinda | Kuratma Algoritmasinda
Verileri Kullaniliyor Mu? | Kullanilan Verilerin islevi

islemci Atmega/ 328p-AU/ Mikro
islemcisi
1. Sensor BME /280/ Basing Sensori Evet Atmosfer basinci degerlerine gore
roketin apogee noktasinin tespiti.
2. Sensor Mpu /6050/ ivme ve eksen Evet Eksen ve ivme degerlerine gore
sensori roketin apogee noktasinin tespiti.
Haberlesme Modili XBee PRO S3B/ xbp9b-dmst- Hayir
022/
Haberlesme modulu
GPS Modulu u-blox/GY-NEO6MV2/ GPS Hayir -
moduli
Sd Kart Modulu Samiore Robot/Sd Kart Moduli  Hayir -
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i%” Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

Ozgiin Sistem:

Ozgiin sistemimizn bitiin bilesenleri temin edilmis ve iretim tamamiyle bitirilmistir. Tasarlanan aviyonik bloguyla sistemin
uyumlulugu test edilis herhangi bir sorunla karsilasiimamistir. Aviyoniklerin ucus 6ncesi hazir hale getirilmesi icin butin
bilgisayarlarin giic anahtarlari blok tizerinden kolayca erisilebilecek duruma getirilmistir. Ucus bilgisayarinin asgari faaliyet suresi
yapilan bekletme testlerinin sonucunda yaklasik 6.5 saat olarak belirlenmistir, yazilan kodlar sayesinde uzaktan uyku moduna
alinabilen bilgisayar bu durumda faaliyetlerini minimuma duistirerek tam sarjdayken ekstra 5 saat faal kalabilmektedir.

Aviyonik blogunun icerisinin gorilebilmesi icin glivenlik switchlerinin kablolari bilingli olarak uzatilmistir, fotograf
cekimi haricinde bitin kablolamalar minimum uzunlukta tutulmustur. Raporda istenen ve ayritten yaptigimiz butlin testlerin
ardindan aviyonik bloktaki buttin kablolamalar ucus glivenligi acisindan bloga sabitlenecektir. Gorsellerdeki timsah agizli
kablolarin baglh oldugu fitil piroteknik kapsilleri temsilen kullaniimistir. Timsah agizlh kablolardan gecen akim degerleri
piroteknik kapsullerin isterlerini karsilamaktadir.
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= Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem
y/ )
= Mekanik Gériinim

—
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Gorsel A4: Ozgiin Sistem Devre Semasi Gorsel A5: Uretilen Ozgiin Sistem ve Devresi
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Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem
Meanik Gorunum

Gorsel A6: Uretilen Ozgiin Sistem Gorsel A7: Aviyonik Blogu ve Aviyonik Sistemler
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Y 2 Aviyonik Testler

iletisim Testleri: Sistemimizin iletisim testi Samsun/Atakum sahilinde yapilmistir. Beklenen azami uzaklasma mesafesi olan 3
km baz alinarak gerceklestirilmistir. Yer istasyonu ile nihai ugus bilgisayari arasindaki mesafe ucus bilgisayarinin hareketi ile 3
kilometreye ulastiriimistir. Veri akisinin devami lzerine sahil yolunun bitimine kadar devam edilmis en son kus ucusu mesafe
3.22 km olarak ol¢ilmustdr.

Algoritma Testleri:

Basing Sensorili ile Algoritma Testi: Testimiz Samsun Deneyap Teknoloji Atdlyesinde yapilmistir. Test icin nihai devre
kartimiz kullanilmistir. Nihai devre karti butlin bilesenleri ve pilleri ile kapali bir kaba yerlestirilecektir. Kabin icerisindeki hava
elektrikli sipurge ile vakumlanarak irtifa artisi simile edilecektir, daha sonra kap tekrar basinc¢landirilarak irtifa kaybi simile
edilmistir. Kap icerisindeki basin¢ azalmasinin devre karti tarafindan tespit edilmis piroteknik kapsulleri temsil eden flinyeler
ateslenmistir.

ivme ve Eksen Sensorii ile Algoritma Testi:Testimiz Samsun Deneyap Teknoloji Atélyesinde yapilmistir. Test icin biitin
bilesenleri montajlanmis sekilde nihai devre kartimiz kullanilacaktir. Kart manuel acilandirilarak roketin diistise gectigi anlardaki
acilar simile edilecektir.Ugus bilgisayari eksen ve ivme verilerini analiz ederek piroteknik kapsilleri temsil eden ledleri

tetiklemistir.
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iv,.—%}' Aviyonik Testler

Kart Fonksiyonellik Testi:

Testimiz 6 Mayis 2022 tarihinde Samsun Deneyap Teknoloji Atdyesinde yapilacaktir. Test icin bitln bilesenleri montajlanmis
sekilde nihai devre kartimiz kullanilacaktir. Karta enerji verildikten sonra yazilan test kodunda istendigi gibi kartin Gizerindeki
buzzer iki kere 6tmius 10 saniye sonra karta bagl olan flinyeler kart tarafindan ateslenmistir.
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4% Hakem Yer Istasyonu Testi

—

Takimimiz Hakem Yer istasyonu testini siparis edilen TTL dénustiiriiciilerin zamaninda ulasmamasi sebebiyle gerceklestirememistir
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Burun Konisi
3 Boyutlu Goriiniimii (CAD)

Burun konisi malzemesi icin yiiksek mukavemet degerine sahip olan aliminyum tercih edilmistir. Parabolik sekilde, CNC
tornalama yontemi ile Gretilmistir. Burun konisi uzunlugu 30 cm, ¢api 13 cm ve et kalinligi 3 mm; omuz uzunlugu 20 cm, capil
12,4 cm ve et kalinligl 3 mm olacak sekilde Uretilmistir. Burun konisi, omuzlugu icinde yer alan bulkhead ile birlikte patlamada

itilerek ana govdeden ayrilacaktir. Gorev ylikinuin disari cikmasi saglanacak ve burun konisi sok kordonu ile gbvdeye bagli
kalacaktir.
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Kanatgik Uretilmis Goriintiisii

Kanatciklar, karbon fiber malzemeden CNC tezgah kullanilarak 3 mm et kalinhginda Gretilmistir. Kanatciklar, kanat yuvasinda
bulunan bolimlere uygun dlgtidedir ve 3 adet M4 vida ve somunlarla yerlerine sabitlenecektir. Montaj asamasinda kanat yuvasi
alt govdeye vidalanarak monte edilecektir. 2. merkezleme ylizigi, kanat yuvasina uyumlu olacak sekilde tretilmistir.
Merkezleme yuziklerinin govdeye sabitlenmesi icin vida delikleri acilmis olup M4 civata ile sabitlenecektir. Kanat yuvasi ve
kanatgiklarin tGretimi % 100 tamamlanmistir.
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Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalar
(YAPISAL) Mekanik Goriunium

Govde Pargalari 3 Boyutlu Goriinimii Govde Pargalari Uretilmis Fotograflari

Ust Gévde 3 Boyutlu Goériinimii

RENEVAE

DENEVAP

Alt Govde 3 Boyutlu Gorinimu

Ust gdvde, alt gévde cam elyaf malzeme kullanilarak elle yatirma ydntemi ile tiretilmis, gerekli yerlere vida delikleri atiimis ve
kesme islemleri uygulanmistir.
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Govde Parcalan & Govde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Goriunium

Govde Pargalari 3 Boyutlu Goriinimii Govde Pargalari Uretilmis Fotograflari

Aviyonik Kapagi
3 Boyutlu Gorinimi

Entegrasyon Govdesi
3 Boyutlu Gorinimu

Aviyonik Kapagi
Uretilmis Fotografi

Entegrasyon govdesi ve aviyonik kapagi, cam elyaf malzeme kullanilarak elle yatirma yontemi ile Gretilmistir.

Entegrasyon Govdesi
Uretilmis Fotografi

5 Temmuz 2022 Sali TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 25



Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
- (Entegrasyon Govdeleri vb.)

Uretim Sonrasi Fotograflar

- B
Bulkheadler 3 ‘
Boyutlu
Gorinumu

Entegrasyon govdesi, ust govdeye yapistirici ile sabitlenip ayni zamanda M4 vidalar ile sabitlenecektir. Alt gdvdeye ise siki
gecirme yontemi ile montajlanacaktir. Bulkheadler; bir tanesi burun konisinde, diger ikisi Gst govdede ve sonuncusu alt govdede
olacak sekilde roket icinde konumlandiriimistir. Burun konisinde bulunan bulkhead, epoksi ile yapistirilacak olup digerleri M4 tipi
vidalarlar ile sabitlenecektir. Tepe noktasina gelindiginde barut patlayacak ve acilan burun konisi ile beraber gérev yuka kendi
parasutuyle disari firlatilacak ve es zamanl olarak alt ve Ust govde birbirinden ayrilacak ve ana parasut acilacaktir.

Entegrasyon govdesi ve 4 adet bulkheadin Uretimi; cam elyaftan elle yatirma yontemi ile tamamlanmistir.

Entegrasyon Govdesi
3 Boyutlu Gorinimi
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apisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

e

Uretim Sonrasi Fotograflar
R ——]

2. Merkezleme Yiizigu
3 Boyutlu Gorinimu

1. Merkezleme Yuzugu

Kanatcik yuvasi 3 Boyutlu Gortinimu 3 Boyutlu Gorinimil

Kanat yuvasli, 1. merkezleme yluzUigu ve 2. merkezleme yizigu teknik cizimlerine uygun olarak aliminyumdan Uretimleri %100
tamamlanmistir. Kanat yuvasi ve merkezleme yuzuikleri M4 vidalar ile alt govdede belirlenen yerlerine sabitlenecektir.
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apisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

2
8

Fatura Yuvasi

Motor Kapag 3 Boyutlu Goriinimii

3 Boyutlu Gorinimi

Fatura yuvasi ve motor kapagi aliminyumdan utretimleri %100 tamamlanmistir. Motor kapagi, motor yuvasinin ucuna epoksi ile

yapistirilmis olan fatura yuvasi Gzerinde yer alan vida adimlari ile sabitlenecek ve motorun ugus boyunca roket icerisinden
dismesi engellenecektir.
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3 Boyutlu Goriiniimii (CAD)

Motor Yuvasi Motor Merkezleyicisi
3 Boyutlu Gorinimi 3 Boyutlu Gorinimu

Fatura yuvasi, motor kapagi ve motor merkezleyicisi aliminyumdan tretimleri %100 tamamlanmistir. Motor yuvasi, 1.
merkezleme yiziglne epoksi yapistirici ile sabitlenecek ve sonrasinda iki merkezleme yizigu de alt govdeye M4 vida ile
sabitlenecektir. Ardindan motor yuvasi icine motor merkezleyicisi yerlestirilecektir.
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Motor Boliimii 3 Boyutlu Goriiniimii (CAD) Uretim Sonrasi Fotograflar

1. merkezleme ylzigi motor yuvasina epoksi yapistirici ile sabitlenecektir. Merkezleme yuzikleri belirlenen yerlerine M4
vidalar sayesinde monte edilecektir ayni sekilde kanatcik yuvasi da yerine M4 vidalar ile sabitlenecektir. Ardindan motor yuvasi
icine motor merkezleyicisi yerlestirilecektir. Bu sayede motorun rahatca konumlanmasi saglanacak ve saglam bir yapi elde
edilecektir. Roketimizin tim montaj asamalarini bitirdikten sonra hakem heyetinden teslim alinan roket motoru, motor yuvasina

son derece dikkatlice yerlestirilecektir. Ardindan motor kapagi cevrilerek takilacaktir. Montaj stratejimize gore roketimiz, motor
demonte edilebilir sekilde tasarlanmistir.
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Bulkhead

g Kanatciklar

i Motor kapagi

Roketin Butlinlestirme video linki:

Entegrasyon
Govdesi

4 m—

1. Merkezleme Yiizigu Kanat Yuvas|
Motor bolimu entegrasyon siralamasi;

1. Alt govdede bulunan motor durdurucu bulkhead, motor gévdesine 4 adet M4 vida ile sabitlenecektir.

2. Kanatciklar kanat yuvasina monte edilecek olup kanat yuvasi gévdeye 8 adet M4 vida ile sabitlenecektir

3. Motor yuvasina epoksi sayesinde yapistiriimis halde bulunan 1 merkezleme yuzigi ve kanatgik yuvasinin icinde bulunan 2.
merkezleme ylzigu alt govdeye dorder adet M4 vidalar ile monte edilecektir.

4. Motor yuvasl, durdurucu bulkheade dayanacak sekilde 2. merkezleme yuzigliine de epoksi recine ile yapistirilacaktir.

5. Motor yuvasinin icine motor merkezleyicisi yerlestirilecek ve bu sayede motorun girip cikarilabilecegi saglam bir yapi elde
edilecektir.

6. Atis glini hakemlerden alinacak olan motor (L1050), rahatca girip cikabilecegi motor yuvasina en son yerlestirilecektir ve vida
adimlari sayesinde motor kapagi fatura yuvasina monte edilecektir.

https://youtu.be/vI9tOT_-KPO
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Yapisal Testler

Cam Elyaf Govde icin Cekme Testi: 21 Haziran

giini, OMU Mihendislik Fakiiltesi laboratuvarinda °

klicik bir cam elyaf parca ile test edilmistir.
Grafikler ile desteklenerek degerler bakilmis ve
analiz edilmistir.

Genel Yapisal/Mekanik Mukavemet testi: 8
Haziran glinl; Ust gdvde, alt govde, entegrasyon

govdesi, motor yuvasi, kanat¢ik yuvasi ve Haziran 2022 Cam elyaf

. s se es U e ae . . gdvde igin
kanatglklar VIdeOd_a da gOfUld.Ugl:I u'zere ge§|tI| Pazartesi Sali Carsamba | Persembe Cuma Cumartesi Pazar cekme testi
dayaniklilik testleriyle test edilmistir. (Darbe,
disme vb.) . . . 1 2 3 4 5 Genel Yapisal/
Sok Kordonu i¢in Cekme Testleri: 17 Haziran Mekanik
glnu; sok kordonunu, iki takim Gyesi tarafindan 6 / E 9 10 11 12 Mukavemet
oldukca sert bir sekilde cekilmis ve saglamligi test 13 14 Is 16 17 18 19 pe
edilmistir.

. . . 20 21 22 23 24 25 26
Tim videolarda ve testlerde iSG kurallarina 30k Kordonu
. . icin Cekme
uyularak test diizenegi hazirlanmis ve testler 27 28 29 30 Testleri:
sorunsuz bir sekilde uygulanmistir.
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Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlk
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* Roketin Genel Montaji: Bu bolimde roketin tim alt sistemlerinin montajinin yapilabilir oldugu, montaj sirasinda
herhangi bir sikinti ¢cikmayacagini kanitlanmistir.

 Atisa Hazirhk: Bu bolimde roketin en fazla 10 dakikada ugusa hazir hale getirilecegini kanitlanmis ve gerekli
aciklamalar yapilmistir.

* Motorun Rokete Montaji:Bu bolimde roket montajli iken hakemlerden alinacak ve en son takilacak olan motorun
montaji aciklanmistir.

* Altimetre montaji: Hakemlerden alinacak olan altimetrenin nasil takilacagi gosterilmistir.

* Video linki: https://youtu.be/J7r2sjN813k
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Montaj glind Roketin gévde montajinin yapilmasi Besir Ozdemir, Ceren Selguk

(1. glin)
Roketin burun konisi montajinin yapilmasi Muhammed Salih Ugurlu, Ece Sude Kabadayi
Roketin kanatgik sisteminin montaji Besir Ozdemir
ic yapisallarin (kurtarma sis, parasutler, sok Besir Ozdemir, Ceren Selguk

kordonu Vb.) montaji ve yerlesimi

Payload elektronik baglantilarinin kurulmasi Muhammed Salih Ugurlu, Ekin Sian Bayer
Aviyonik elektronik kart baglantilarinin kurulmasi Muhammed Salih Ugurlu, Talip Taha Biyikli
Roket motorunun montaji Besir Ozdemir, Ceren Selguk
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Atis glint(2. guin) Roketin atisa hazir hale getirilmesi (Altimeter Muhammed Salih Ugurlu, Ekin Siar Bayer, Talip

two’nun, payloadin, aviyonik sistemin Taha Biyiklr

aktiflestirilmesi vb.)

Roketin rampaya tasinmasi Ekin Siar Bayer, Besir Ozdemir, Muhammed
Salih Ugurlu

Yer istasyonunun kurulmasi Talip Taha Biyikli Ece Sude Kabadayi

Konumu tespit edilen roketin kurtarilmasi Besir Ozdemir, Muhammed Salih Ugurlu
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Elektronik bir baglantida kopma  Muhammed Salih Ugurlu Yedek kablo, anahtar ,elektronik kart, havya
(motor, anahtar ,elektronik kart ~ EKin Siar Bayer istasyonu gibi elemanlar takim cantalarinda
vb.) bulundurulacak ve gerektiginde kullanilacaktir.
Telekomiinikasyonun Talip Taha Biyikli Yedek kilif ve modiiller takim ¢antasinda

Ekin Siar Bayer

saglanamamasi bulunacak, telekomiunikasyonda kullanilan kod ve algoritmalar

onceden tekrar tekrar denenecektir.

Kurtarma sisteminde bulunan Besir Ozdemir Kopan kayislar getirilen yedekleriyle
kayislarin kopmasi R S degistirilecektir.

Montajlama vidalarinin Besir Ozdemir Kilavuz seti alana getirilecektir. Olasi sorunlarda tekrar dis
dislerinde bozulma Ece Suae Kabaday acilacaktir.
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