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1. Proje ¥zeti (Proje Tanēmē)  

Projenin amacē, makine kullanēmēnēn yaygēn olduĵu iĸ sahalarēnda iĸi saĵlēĵēnē, iĸ saĵlēĵē 

ve g¿venliĵi kurallarēna uygun olarak korumaktēr. Aĵēr makineler kullanēlērken baret 

kullanēmēnēn ihmal edildiĵi gºzlemlenmiĸ ve bu doĵrultuda yeniliki ve teknolojik bir ¿r¿n 

tasarlanmasē amalanmēĸtēr. Tasarlanan baret, entegre edilecek sensºrler ve Wi-Fi mod¿lleri 

gibi elektronik aralarla desteklenerek makine ile karĸēlēklē sinyallerle alēĸacaktēr. 

 

Proje raporunun devamēnda probleme ve ºz¿me yºnelik baĸlēklara deĵinilecek ve tasarēm 

detaylarē aktarēlacaktēr. Ayrēca uygulanabilirlik, maliyet hesabē gibi detaylar incelenecek ve 

projenin zamanla karĸēlaĸabileceĵi riskler deĵerlendirilecektir. Projenin tasarēm aĸamalarē 

CAD ortamēnda belli bir seviyeye ulaĸtērēlmēĸ (ķekil 1) ve elektonik bileĸenlerin yazēlēmsal 

olarak desteklenmesi uygun komponentlerin seimi sonrasēnda hēzlandērēlacaktēr. ¦r¿n¿n 

montaj aĸamasēnda ilk olarak baretin ana gºvdesi ¿zerine elektronik bileĸenlerin 

montajlanmasē ile baĸlayacak daha sonra entegreli alēĸacaĵē makineye y¿klenen sistemsel 

birimlerle iliĸkilendirilerek alēĸmaya hazēr hale getirilecektir. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ķekil 1: Baret Tasarēmē 



3 

 

2. Problem/Sorun 

Projenin ortaya ēkmasēnda asēl etken, iĸ sahalarēnda iĸ saĵlēĵē ve g¿venliĵi kurallarēna 

uyulmamasē ve iĸinin saĵlēĵēnēn tam anlamēyla korunamamasēdēr. Baret kullanēmēnēn ihmal 

edildiĵinin gºr¿lmesi (ķekil 2), aĵēr y¿k taĸēyan vin benzeri makinelerin kazalarē sonucu 

kafa bºlgesinde olasē hasarlar oluĸabileceĵinin ºngºr¿lmesi bunun ºnemli bir sorun haline 

geldiĵini gºstermektedir. 

 

Var olan baret tasarēmlarē incelendiĵinde kafa koruyuculuĵunun olduĵu ancak iĸi tarafēndan 

kullanēm s¿recinin kontrol altēnda tutulmadēĵē gºr¿lm¿ĸt¿r. Buna istinaden baret ve makine 

entegrasyonu saĵlanarak bu s¿rece yºnelik bir iyileĸtirme yapēlabileceĵi ºngºr¿lm¿ĸt¿r. Bu 

sayede baret kullanēmē kontrol altēna alēnabilecektir. 

 

 

 

3. ¢ºz¿m  

Problemin ºz¿m¿ iin teknolojik unsurlarēn daha ok kullanēldēĵē yeniliki bir baret 

tasarēmē yapēlmasē fikri ortaya koyulmuĸtur. Mevcut baretlerin yeniden tasarlanmasē ve 

makinelerle iletiĸim iinde alēĸmasēnēn iyi bir ºz¿m olacaĵē d¿ĸ¿n¿lm¿ĸt¿r. Baret 

takmadan makineye sinyal gitmeyecek ve makine alēĸmayacaktēr. Bu sayede baret takēlmasē 

ihmal edilemeyecek ve iĸi makine ile yapacaĵē iĸlemleri ºnlem almēĸ olarak g¿venlik 

erevesi dahilinde y¿r¿tecektir. 

 

Toplumda gºr¿len iĸ saĵlēĵē ve g¿venliĵi kurallarēnēn ihmaline yºnelik bir alēĸma olduĵu 

d¿ĸ¿n¿lmektedir. Bu ihmalkarlēĵēn ve iĸinin saĵlēĵēnēn korunmasē saĵlanarak toplumsal bir 

sorun ºz¿me kavuĸturulmuĸ olacaktēr. 

 

Akēllē baretin tasarēmēna ve yerleĸim d¿zenine yºnelik detaylar ķekil 3ôte aēka 

belirtilmiĸtir. Elektronik bileĸenler kullanēcē ile temas etmeyecek veya rahatsēz etmeyecek 

ĸekilde konumlandērēlmēĸtēr. 

 

ķekil 2: Aĵēr Y¿k Taĸēnmasēnda Baret Kullanēmēnēn Ķhmal Edilmesi 
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Akēllē baretin ºn kēsmēnda kamera mod¿l¿ bulunmaktadēr. (ķekil 4) Kamera mod¿l¿n¿n 2 

tarafēna ēĸēk mod¿lleri yerleĸtirilmiĸtir. Iĸēk mod¿lleri iki tarafta olmasē ile karanlēk alanlarda 

kameradaki gºr¿nt¿ye yardēmcē olmaktadēr. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Tasarlanan baretin barete ek olarak; ana kart, batarya, bluetooth mod¿l¿, gaz, ses ve 

ultrasonik mesafe sensºr¿, kamera ve ēĸēk mod¿l¿ gibi elektronik bileĸenlerden oluĸmasē 

planlanmēĸtēr. Bu bileĸenlerin baret ¿zerinde kullanēm amalarē Tablo 1ôde gºsterilmiĸtir.  

 

 

 

 

 

 

 

Anakart- Batarya 

Ses Sensºr 

Gaz Sensºr 

Ultrasonik Sensºr 

Ķ Ķskelet 

Kamera 

ķekil 3: Akēllē Baret Elektronik Bileĸenlerin Yerleĸimi 

Iĸēk Mod¿lleri 

Kamera 

ķekil 4: Akēllē Baret Kamera ve Iĸēk Mod¿lleri Yerleĸimi 
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               Tablo 1: Akēllē Baret Tasarēmēnda Kullanēlacak Elektronik Bileĸenlerin Tanētēlmasē 

Elektronik Bileĸen Kullanēm Amacē  Elektronik Bileĸen Gºrseli 

Hc-06 Bluetooth 

Mod¿l¿ [1] 

Ķĸ makinesine ve tasarlanan akēllē baret 

¿zerine monte edilecek bluetooth mod¿l¿ 

sayesinde kablosuz ĸekilde hēzlē veri akēĸē 

saĵlanacaktēr. 

 

MQ-4 Gaz Sensºr¿ [2] 

Akēllē baretin daha ok end¿striyel tesislerde 

kullanēmē amalanmēĸtēr. End¿striyel 

tesislerde genellikle metan gazē ve CNG 

(sēkēĸtērēlmēĸ doĵal gazlar) patlamalarē 

sēklēkla gºr¿lmektedir. Bu bilgiler 

neticesinde end¿striyel alanlarda kullanēmē 

ok sēk olan MQ-4 sensºr¿n¿n akēllē baret 

¿zerine entegre edilmesi uygun gºr¿lm¿ĸt¿r. 

 

 

 

 

Ses Sensºr¿ 

(Mikrofon) [3] 

Ķĸ sahalarēnda iĸinin farkēnda olmadan 

maruz kaldēĵē ciddi zararlē ses veya g¿r¿lt¿ler 

oluĸmaktadēr. Bu g¿r¿lt¿ler uzun s¿reli 

olduĵunda iĸiler de erken yaĸlarda duyma 

bozukluklarē yaĸamaktadēr. Bu sorunun 

engellenmesi amacēyla akēllē baretin ¿zerine 

entegre edilmiĸ ses sensºr¿ yani mikrofon 

sensºr¿ ile uzun soluklu ºl¿mler 

yapēlacaktēr. Yapēlan ºl¿mler uzmanlar 

tarafēndan g¿nl¿k olarak kontrol edilecek ve 

kontrol sonrasēnda olumsuz durumlarda 

uzmanlar sorunun kaynaklarēna inerek 

ºz¿mler ¿retecektir. 

 

HC-SR04 Ultrasonik 

Mesafe Sensºr¿ [4] 

Ultrasonik sensºr akēllē baretin tepe kēsmēna 

ve algēlayēcē sinyalleri i kēsma bakacak 

ĸekilde yerleĸtirilecektir. Bu sensºre, sinyali 

algēlayacaĵē uzaklēk ºnceden programlanmēĸ 

olacaktēr. Bu sayede iĸi bareti kafasēna 

taktēĵēnda aradaki mesafe ºl¿mleri 

yapēlarak sensºr kiĸinin bareti kafasēna 

taktēĵēnē algēlayacaktēr. 
 

Kamera Mod¿l¿ 

(Raspberry Pi Camera 

V2.1) [5] 

Akēllē barete entegre edilecek kamera mod¿l¿ 

ile g¿nl¿k, haftalēk veya aylēk olarak iĸinin 

yaptēĵē davranēĸlar uzmanlar tarafēndan 

gºzlemlenecektir. Zararlē veya riskli hareket 

tespit edildiĵinde iĸiye m¿dahale 

edilebilecektir. 
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Iĸēk Mod¿l¿ 

(Raspberry Pi Camera 

Infrared LED Light- IR 

Module) [6] 

Akēllē barete entegre edilecek kēzēlºtesi LED 

ēĸēk, ortamēn ēĸēk ĸiddetine gºre ēĸēk 

seviyesini kendisi otomatik olarak 

ayarlayacak, bu sayede karanlēk ortamlarda 

da ekim ve takip eylemini elveriĸli hale 

gelecektir. 

 

Ana Kart (Arduino 

Uno R3) [7] 

Akēllē baret ¿zerindeki t¿m elektronik 

devreleri, mod¿lleri ve sensºrleri bir ana kart 

¿zerinde toplamak ve birbirlerine zarar 

vermeden stabil olarak alēĸmalarēnē 

saĵlamak iin ana kart kullanēlmasē 

gerekmektedir. 
 

Li -ion 18650 

3400mAh Lityum 

Batarya [8] 

Akēllē baretin g¿n boyu enerji gereksinimi 

karĸēlayacak ve kullanēlmadēĵē zamanlarda 

ĸarj edilmesini saĵlayacak batarya 

kullanēlacaktēr. 

 

 

4. Yºntem 

Ķlk olarak yapēlan literat¿r ve piyasa araĸtērmalarē sonucunda baretlerin tasarēm ĸartlarē 

mevcut yºnetmeliklere uyularak bilgisayar ortamēnda ĸekillendirme tasarēmē yapēlmēĸtēr. 

Alanēnda yetkin ve bilgili kiĸilerle iletiĸime geilerek uygun elektronik bileĸenlerin nasēl ve 

nerede kullanēlacaĵēna karar verilmiĸtir. Elektronik bileĸenler iin yaygēn kullanēlan ve 

piyasada benimsenmiĸ ¿r¿nler tercih edilmiĸtir. Bºylece g¿nl¿k hayatta yaygēn kullanēmlarē 

itibariyle test edilmiĸ olan ¿r¿nler olduĵu gºr¿lm¿ĸt¿r.  

Prototip aĸamasēnda baret ana gºvdesi, siperlik kēsmē ve elektronik mod¿llerin sabitleneceĵi 

ve korumalēk gºrevi gºrecek gºvde tasarēmlarēnēn 3D Printing yºntemi ile ¿retilmesi 

planlanmaktadēr. Deneme tasarēmē yºntemi ile de akēllē baretin tam montajē ile t¿m 

bileĸenlerin uyumluluĵu donanēmsal ve yazēlēmsal olarak test edilmiĸ olacaktēr. 

Hedef kullanēcēnēn ¿r¿n ile uyumunun gºr¿lebilmesi iin 3B modelleme alēĸmalarē 

yapēlmēĸtēr. Elektronik bileĸenler ve gºvde yapēlarē CAD ortamēnda uyumlu olarak 

yerleĸtirilmiĸtir. Bu alēĸmalara ķekil 5 ve 6ôda yer verilmiĸtir. Ayrēca kullanēm ĸeklinin 

ifade edilmesi iin ķekil 7ôde model ¿zerinde gºsterim yapēlmēĸtēr. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ķekil 6: Akēllē Baret CAD Modeli ķekil 5: Akēllē Baret CAD Modeli 2 
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5. Yeniliki (Ķnovatif) Yºn¿ 

Proje bazēnda yapēlan detaylē literat¿r ve patent taramalarē sonucunda benzer ¿r¿nlere 

rastlanmēĸtēr. Piyasada var olan ¿r¿nler incelendiĵinde birtakēm sensºrlerin ortak olduĵu 

ancak alēĸma sisteminin sadece takip ve yºnetim kontrol¿n¿ saĵlamak amalē olduĵu 

gºr¿lm¿ĸt¿r. Bu yºntemler dahilinde iĸi bareti takmadan da makineyi aktif hale 

getirebilmektedir. Bu ¿r¿nler arasēnda iĸiye baret takma alēĸkanlēĵēnē tamamen 

kazandēracak sistemsel donanēma sahip ¿r¿n olmadēĵē gºr¿lm¿ĸt¿r.  

 

Akēllē baret projesinde makine ile entegrasyon esas alēndēĵēndan mevcut ¿r¿nlere kēyasla 

daha inovatif olduĵu ve iĸiye baret takma alēĸkanlēĵē kazandērarak baretin kullanēmēnē 

tamamen zorunlu hale getirdiĵi kanēsēna varēlmēĸtēr.  

 

Tasarlanan akēllē baretin sensºr koruyucu gºvdelerinin tasarēmlarē ergonomi ve uygunluk 

gºz ºn¿ne alēnarak ekibimiz tarafēndan tasarlanacaktēr. 

 

6. Uygulanabilirlik   

 

Projemiz baret tasarēm ĸartlarēna uygun olarak yeniden tasarlanacak ve ergonomik olmasē 

saĵlanacaktēr. Baret ve makineye sistem yazēlēmlarē y¿klenerek akēllē baret sistemi tamamen 

g¿venli bir ĸekilde kullanēlabilir hale getirilecektir. Ayrēca piyasadaki hazēr baretler ¿zerine 

ºzel tasarēmlarla sistem entegre edilerek projenin d¿ĸ¿k maliyetle piyasada yerini almasē da 

saĵlanabilecektir. 

 

Neredeyse t¿m end¿striyel iĸ sahalarēnda bu ¿r¿nler kullanēlmakta olduĵundan her iki t¿rl¿ 

¿retim ĸartē iin de ¿r¿n y¿ksek oranda uygulanabilirlik gºstermektedir ve ticarileĸtirilerek 

t¿m iĸ sahalarēnda yaygēn olarak kullanēlabilecektir. 

  

Projenin uygulama / hayata geirilme s¿recinde yaĸanabilecek her t¿rl¿ risk ñ9. Risklerò 

baĸlēĵē altēnda detaylandērēlmēĸtēr. 

 

ķekil 7: Akēllē Baretin Kullanēcē ¦zerinde Gºsterimi 
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7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasē 

 

 

Proje fikrindeki baretin yapēm aĸamalarē ve zaman izelgesi aĸaĵēdaki Tablo-2ôde 

belirtilmiĸtir. 

 
Tablo 2: Ķĸ- Zaman Planlamasē 

Yapēlmasē Planlanan Ķĸ S¿re (Ay)  

Nisan Mayēs Haziran Temmuz 

 

Aĵustos Eyl¿l 

Detaylē piyasa ve literat¿r 

araĸtērmalarē 

         

Tasarēm alēĸmalarē ve 3D 

modelleme 

         

Elektronik sistemlerin 

seimi ve tasarēmē 

         

¦retim ve montaj s¿reci 
         

Test s¿reci 
         

Tasarēmsal ve teknik 

problemlerin giderilmesi 

         

Sonu ve raporlama 

s¿reci 

         

 

Projenin prototip aĸamasēnda maliyetin d¿ĸ¿k olmasē iin baretin gºvdesi ve siperlik kēsmē 

paralar halinde 3D printer yºntemi ile ¿retilecektir (Temmuz). Daha sonra bu paralar 

gerekli yapēĸtērēcēlar ile birleĸtirilerek b¿t¿nl¿k saĵlanacaktēr. (Plastik enjeksiyon yºntemi 

ile ok y¿ksek d¿zeyde fiyatlar ortaya ēkacaktēr o sebeple prototip aĸamasēnda 3D printer 

yºntemi kullanēlacaktēr). Daha sonra elektronik komponentler sipariĸ edilerek, donanēm ve 

yazēlēm kēsēmlarē yapēlacaktēr (Temmuz-Aĵustos). Elektronik baĵlantēlarēnēn montajē 

gerekleĸtirilerek teste tabii tutulacaktēr. Daha sonra elektronik sistemin baret ¿zerine 

montajē saĵlanacaktēr (Aĵustos-Eyl¿l). Problemler varsa eĵer ºz¿mler ¿retilecektir 

(Aĵustos-Eyl¿l).  

 

Piyasada mevcut olarak akēllē baretler bulunmaktadēr. Ancak maliyeti hakkēnda bilgi 

bulunmamaktadēr. 

 

Proje fikrindeki akēllē baret de kullanēlacak t¿m elektronik komponentlerin listesi, adedi, 

birim fiyatlarē, kullanēlacak sarf malzemeler ve test maliyetleri ile birlikte g¿ncel sipariĸ 

fiyatlarē Tablo-3ôte verilmiĸtir. 






