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1. Proje Ozeti (Proje Tanim)

Engellilik bireylerin zihinsel, fiziksel ve duyusal olarak kisitlanmasi demektir. Kisitlanan
duyulardan bir tanesi gérme duyusudur. Gorme engelli bireyler sosyal yasamlarinda bir¢ok
sorunla karsilasmaktadir. Bunlardan en 6nemlisi goremedikleri i¢in etraflarindaki nesnelere
kars1 yakinlik/uzaklik hissi olusturamamalaridir. Amacimiz gorme engellilerin nesnelere karsi
uzaklik/yakinlik hissi olusturamama problemlerine ¢oziim saglamaktir. Bu sebeple mesafe
sensOrlii ve sesli uyar1 veren gozliik tasarlanmistir. Gozliik tizerinde bulunan sensor yakinlik
uzaklik mesafesini olgerek gore tonu ve hizi degisen sesli uyar1 verecektir. Gorme engelli
bireyler nesneye yaklastiginda hizlanan bip sesi uzaklastifinda yavaglayan bip sesi ile
uyarilacaktir. Gorme engelli bireylere yardime1 gozliik Gorsel 1. de goriildiigii gibi tasarlanarak
iirlin haline doniistiiriilmustir.

Gorsel 1. Gome Engelli Bireylere Yardimer Gozliik

Gozligin tasariminda; 3D ortamda ¢izim yapilabilen Tinkercad programi kullanilmistir.
Tasarimin tamami 3D ortamda gizilerek tek parca halinde yazicidan ¢ikti alinmistir. Tasarim
gozliik, gozlik sap1 ve sensor sisteminin takili oldugu kutu olmak iizere 3 parca halinde
tasarlanmistir. Cikarilan pargalar birlestirilerek gozliiglin tasarimi tamamlanmistir.

Gozligiin elektronik sisteminin yaziliminda; mblock blok kodlama yazilimi kullanilmstir.
Hazirlanan elektronik devreler hazirlanan yazilim algoritmasi dahilinde bilgisayar ortaminda
kodlanarak mikro denetleyici karta yiiklenmistir.

Gozliglin montajinda; elektronik malzeme olarak 1 adet arduino nano mikro denetleyici karti,
1 adet ultrasonik mesafe sensorii (HC-SR04), 1 adet buzzer ve yeteri kadar jumper kablo
kullanilmistir. Malzemeler 6nce Fritzing programinda sanal ortamda tasarlanmistir. Daha sonra
3D olarak tasarlanan kutu igerisine yerlestirilip gézliige monte edilerek iiriin haline getirilmistir.
Projemizin nihai faydalanicilar1 gérme engelli bireylerdir. Calismamiz bireylerin karanlik
diinyalarin1 sesli uyaranlarla aydinlatacaktir. Bu hedef Kitlesi toplumdaki engelsiz yasama
destek olmak amaciyla belirlenmistir.

Ar-Ge calismasi olarak gérme engelli bireyler ve sosyal yasam ortamlarinda karsilastiklar
problemler arastirilarak, gérme engeli bireylere yakinlik/uzaklik hissi olusturan yardimeci
gozlik tasarlanmistir. Tasarlanan gozliik saha taramasi ile denenerek sonuglandirilmig ve {iriin
haline doniistliriilmiistiir.



2. Problem Durumunun Tanimlanmasi:

Problem Durumu:
e Gorme Engelli bireylerin nesnelere kars1 yakinlik/uzaklik hissi olusturmasini saglayacak
bir gozliik tasarlanabilir mi?
e Tasarlanabilir ise; gozIliiglin nesneye yaklasildiginda hizli, uzaklasildiginda yavas sesle
uyar1 vermesi saglanabilir mi?

Yasam hakki temel bir insan hakkidir ve saglikli olmak bunun 6n kosuludur. Saglik, sadece
hastalik ve sakatlik halinin olmayis1 degil, ayn1 zamanda fiziksel, ruhsal ve sosyal agidan iyi
olma halidir. Dolayistyla saglik her birey i¢in temel bir hak ve ihtiyagtir, ancak dogustan ya da
sonradan bazi sebeplerden dolay1 bazi bireyler engelli olabilmektedirler. (Arslan, Sahin, Giilnar
ve Sahbudak, 2014). Diinya Saglik Orgiitii (WHO) engelliligi, “kisiden ya da bir biitiin olarak
viicuttan beklenilen davranislar, yetenekler ve gorevler olarak ifade edilen normal aktivitelerin
yerine getirilmesindeki eksiklik ya da sinirhilik”, “bir yetersizlik veya 6ziir nedeni ile yasa,
cinsiyete, sosyal ve kiiltiirel faktorlere bagli olarak kisiden beklenen rollerin kisitlanmasi veya
yerine getirilememesi” olarak tamimlamaktadir (Oztabak,2017). Birgok engellilik tiirii
bulunmaktadir. Goérme engelli olma bunlardan sadece bir tanesidir. Gorme engellilerin
hayatlarini digerlerinden daha bagimsiz bir sekilde yiiriitebilmeleri i¢in daha fazla destege
ihtiyaglart vardir. Goérme engelli bireylerin sosyal yasamlarinda kendi giinliik islerini
yapabilmeleri evden okula ya da markete gidebilmeleri onemlidir. Gorme kaybi kisinin
cevresinde hareket etmesini, yeni cevreleri tanimasimi siirlamaktadir (Ozteke, Bozgeyikli ve
Kesici, 2018).

Bir arastirmada gérme engelli birey bagimsiz hareket etme konusunda ¢evredekilerin olumsuz
tavir takinmasinin 6zgliven problemi yarattigini dile getirmistir (Kucur ve Demirdéven, 2021).
Gorme engelli bireylerin yasamlarinda karsilastiklari problemlerden en 6nemlisi nesnelere karsi
yakinlik/uzaklik hissi olusturamamalaridir. Bu da bireylere mesafeyi istedikleri gibi
ayarlayamamalarina sebep olmaktadir. Mesafeyi ayarlayamayan gorme engelli bireyler Gorsel
2.’de goriildiigii gibi tek baslarina rahat ve bagimsiz hareket edemezler.

Gorsel 2. Gorme Engelli Bireylerin Yakinlik/Uzaklik Hissi Problemi

Hali hazirda gérme engelliler i¢in nesneleri algilayabilen sensorlii gozliikler, bastonlar ve
elektronik cihazlar bulunmaktadir. Bu ¢aligmalarin yetersiz yonlerinin aciklayacak olursak;



e Bastonlarda sensor destegi bulunmamaktadir. Ayrica dar alanlarda ve ev gibi kapali
ortamlarda bireylerin baston kullanarak dolagmasi1 kotii hissettirmektedir.
e Sensorli gozliikler mesafe sensort ile bireyin belirli bir mesafeden nesneye yaklastiginda
uyar1 vermesi mantigina gore alismaktadir.
e Diger elektronik cihazlar yine lazer ya da ultrasonik mesafe sensorii destegi ile nesneyi
algilamasiyla sadece yar1 sesi vererek bireye bilgi vermektedir.
Glinlimiizde var olan ¢oziimler gorme engelli bireylere tek baslarina hareket etmelerinin kisitl
sekilde ¢ozmektedir ve yakinlik/uzaklik hissi kazandirilmasindan yoksundur. Gérme engelli
bireylerin sosyal yasamlarina destek olabilmek adina yakinlik uzaklik hissi kazandiracak bir
caligma gerekliliktir.

3. Céziim

(Coziim Algoritmasi:

1. Gorme Engelli bireylerin nesnelere karsi yakinlik/uzaklik hissi olusturmasini saglayacak bir
gozlik tasarlanabilir.

2.Tasarlanan gozligiin nesneye yaklasildiginda hizli, uzaklasildiginda yavas sesle uyari
vermesi saglanabilir.

3. Gozlik gorme engelli bireyler tarafindan hem kapali hem de agik alanlarda kullanilabilir.
Coziim Sistemi;

Gorme engelli bireylerin uzaklik /yakinlik hissi problemlerine ¢oziim tliretmek ve bagimsiz
hareket etmelerini kolaylastirmak i¢in mesafe sensorlii bir gozliikk tasarlanmistir. Gozlik
nesneye yaklastiginda hizli ritimde, uzaklastiginda ise yavas ritimde buzzer ile sesli uyari
vererek gorme engeli bireye yakinlik/uzaklik hissi kazandiracaktir. Bu da engelli bireylerin
daha bagimsiz hareket etmelerini saglayacaktir.
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Gorsel 3. Geregleri Almay1 Kolaylastiran Teknolojik Tasarimli El 3D Taslak Cizimi

Gozlik tasarimi Gorsel 3.’de goriildiigii gibi 3D olarak ¢izilmistir. Cozilim sisteminde kullanilan
gbzIigiin alt bilesenleri soyledir;

e Ozgiin ve ¢okgen cergeveli olarak tasarlanmis gozliik,

e Elektronik devrelerin ve sistemin bulundugu teknoloji kutusu,

e Sensoriin monte edilecegi teknoloji kutusuna takilan aparattir.



(Coziim siirecini anlatan blok semasi Gorsel 4.’de goriilldiigii gibidir. Gorme engelli birey
teknolojik tasarimli ve sensor destekli gozliik ile yilirlimeye baglar. Birey nesneye 1 metre
yaklastiginda yavas ve aralikli sesle uyarilmaya baglar. Yiirlimeye devam ettiginde nesneye 50
cm’den fazla yaklastifinda hizli ve araliksiz sesle uyarilir ve nesnelere karsi uzaklik/yakinlik
hissini yasar.
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Gorsel 4. Coziim Sisteminin Calismasinin Blok Semasi

Insan psikolojisi olduk¢a &nemli bir kavramdir. Engelsiz yasama destek olmak icin
hazirladigimiz projemiz gérme engelle bireylerin sosyal yasamlarinda psikolojik ve sosyal
olarak gelisimlerine katki saglayacaktir. Bireyler yardimsiz daha rahat hareket edebilmenin
mutlulugunu yasayacaklardir. Calismamiz topluma ve engelsiz yasama insanlik yararina katma
deger kazandiracaktir.

Bu ¢oziimiin gozliik iizerine tasarlanmasinin sebeplert;

e Gorme hissinin oldugu yerin gozler olmasindan dolayi,

e Az malzeme ile uygun maliyet olusturmasi,

e Basimizin hareketini fiziksel engeli bulunan bireylerin de rahatlikla kontrol edebilmesidir.

4. Yontem

Projemizde verilerin toplanmasi ve analizi i¢in bilimsel arastirma yontemlerinden saha taramasi
yontemi kullanilmigtir.

Materyaller ve veri toplama araglari olarak;

e Tinkercad: Prototipinde kullanilan malzemelerin 3D olarak ¢izim yazilimi,

e 3D Yazici: Prototipte kullanilan malzemelerin 3D ¢ikt1 almak igin kullanilan yazici,
e Mblock: Projenin elektronik devre tasariminin programlanmasi/kodlanmasi yazilimi,
e Fritzing: Elektronik devre tasarimi gelistirme programi,

e Arduino Nano: Sensorler i¢in kodlanabilir mikro denetleyici kart,

e HC-SR04:4 metreye kadar mesafe algilayabilen ultrasonik mesafe sensorii,

e Buzzer: Sesli uyar1 verebilen mini titrestirici,

e Pil: Kimyasal enerjiyi depolayan ve elektrik enerjisine doniistiiren aygit,

e Jumper Kablo: Elektronik malzemeleri birbirine baglayan kablo kullanilmistir.
Kullanilan elektronik malzemeler Tablo 1.’de goriildiigi gibidir.
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Arduino Nano  Mesafe Sensori Buzzer Kablo Pil
Tablo 1. Elektronik Malzemeler

Tinkercad programi 3D tasarimin pratik ve kolay olmasindan dolayi, Fritzing programi
elektronik devreyi ger¢ege en yakin tasarladigi icin, mblock programi elektronik devrenin blok
kodlama ile kolaylikla olarak kodlanabildiginden dolayi tercih edilmistir. Arduino nano maiyeti
uygun ve boyutu kiiciik oldugu i¢in tercih edilmistir.

Projenin arastirilmasindan tiretimine kadar olan yontem asamalarinin kurgu algoritmas;

1. Problem tespit edildi.

2. Gorme engelli bireylerin gérme problemleri konusunda literatiir taramasi yapildi.

3. (Coziim Onerisi algoritmasi Ve ¢ozliim sisteminin blok semasi hazirlandi (Gorsel 4.).

4. Prototipteki 3D malzemeler Tinkercad programinda ¢izilerek 3D ¢ikt1 alind1 (Gorsel 5).

Gorsel 5. Elektronik Kutu 3D Cizimleri Yazici Ciktilar:
5. Elektronik malzemeler ve kullanilacak sensdrler temin edildi.

6. Fritzing programinda devre tasarlandi ve tasarlanan devreye gore elektronik malzemelerin
baglantilar1 yapilarak ¢ikti alinan kutuya montajlandi (Gorsel 6).
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Gorsel 6. Sensor Sisteminin Elektronik Devre Tasarimi

7. Mblock yazilimi ve yazilim algoritmast ile birlikte Sistemin kodlamas1 yapildi (Gorsel 8).



Mesafe Sensdrl
1m Mesafede
Mesne Algiladi mi?,

Buzzer Hizl ve
Araliksiz Ses Versin
Buzzer Yavag ve
Aralikl Ses Versin

Hayir

Meszafe 50 cm'
den Kigllk MO?

Evel

Gorsel 8. Yazilimin Kodlar1 ve Algoritmasi

8. Gozliik tasarimi ile elektronik pargalar birlestirildi ve montaj tamamlandi. (Gorsel 9).

Gorsel 9. Gozligiin Montajlanmasi

9. (Coziim Onerisinin gegerliligini sinamak i¢in ¢alisma test edildi.
10. Projenin veri analiziyle denenmis halinin {iretime hazir prototipi tiim alt bilesenleri
birlestirilerek son hali hazirland1 (Gorsel 1).

Sonuglarin yorumlanmasi;
e Tasarlanan gozliik cergevesi kirilmamasi i¢in ¢okgen tasarima gecilmistir.
e Mesafe uzunluguna denemeler sonrasinda metreden biiyiik ve 50 santimetreden kii¢iik
olacak sekilde karar verilmistir.
Uzaklik/yakinlik hissi olugturamama probleminin 6rnek olarak yol iizerine koyulan bir nesneye
dogru gorme engelli birey tarafindan denenmesi ve sensorlerin sonug analizi Tablo 2.” de
gortldiigi gibi soyledir;

Yiiriime Denemesi 1.Deneme 2.Deneme 3.Deneme 4.Deneme 5.Deneme
Gozliiksliz Yiiriime 108 Saniye 112 Saniye 96 Saniye 99 Saniye 91 Saniye
Gozliikle Yiiriime 62 Saniye 55 Saniye 51 Saniye 49 Saniye 42 Saniye




Nesneye Temas Etme 1.Deneme 2.Deneme 3. Deneme 4.Deneme 5.Deneme
Gozliikstiz Temas Evet Evet Evet Evet Evet
Gozliikle Temas Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir
Problem Coziildii Evet Evet Evet Evet Evet

Tablo 2. Sonuglarin Analizi
5. Yenilikei (Inovatif) Yonii

Projemiz ile birlikte gorme engelli bireylerin nesnelere karsi uzaklik/yakinlik hissi
olusturmasini saglamak icin ilk defa yerli yardimci tasarlanmistir. Mesafe sensdriine
kazandirilan yazilim algoritmasi sayesinde inovatif bir iiriin tasarlanmistir. Tasarlanan gézliik
Ozgiin bir calismadir. Projemiz yerli ve dzgiin bir projedir.

Calismamizin yerli ve 6zgiinliigiinii ortaya ¢ikaran unsurlari;

e (Gozliige eklenen sensor ve sesli uyarici devre elemani sayesinde gorme engelli bireye sesli

uyarty1 uzaklik/yakinlik hissi olusturacak sekilde vermesi,

e Gozligin cergevesinin kirilmasini azaltmak i¢in ¢gokgen seklinde tasarlanmast,

e Uriiniin gorme engelli bireylerin dzel olarak kullanimima sunulmasidir.

Gorme engelli bireylere nesnelere karsi yakilik/uzaklik hissi olusturacak {iriin tasarlama
konusunda daha 6nce yapilmig bir calismaya, tez makale ve bilimsel yayina rastlanilmamustir.
Ozgiin ve yerli projemizin patent basvurusu i¢in ¢izim ¢alismalarina baglanmistir.
Piyasada benzer bulunmamaktadir fakat hali hazirda gome engelli bireylerin nesneleri fark
etmelerini saglayan g¢alismalart mevcuttur. Benzer iirlinlerin karsilagtirilmasi Tablo 3.” de
goriildiigl gibi soyledir;

Baston Ultrasonik Elektronik Yardimer Gozliik
Gozlik Geregler Projemiz
Maliyet ++ ¥ L +
Portatiflik - + + +
Uzun Omiirliiliik + + 9 + n
Erisilebilirlik + + s +
Kullanim Kolaylig1 - + + ++
Sensor Destegi - + + +
Uzaklik/Yakinlik Hissi - - - ++

Tablo 3. Uriin ve Sistemlerin Karsilastirmas1

Calismamizin yenilik¢i yonleri;

e Ik kez uzaklik/yakinlik hissi veren gozliik tasarimi gelistirilmesi,

e Sisteminin ¢alisma ve yazilim algoritmasinin 6zgiinligi,

e Tasarimin maliyetsiz olarak 3D ortamda tasarlanarak teknoloji ile birlestirilmesidir.
Gorme engelli bireylere yardimcr gozliigiin tiim tasarim bilesenleri 6zgilin olarak tasarlanip,
Tinkercad programinda 3D yazicidan ¢ikti alacak sekilde hazirlanmistir. Cizimler denenerek
iiretime uygun hale getirilmistir. Yazilim i¢in hazirlanan algoritma tasarimimiz 6zglindiir.
Elektronik devrelerin kodlanmasi bu algoritmaya gore yapilmistir.



6. Uygulanabilirlik

Proje fikrimiz gome engelli bireylerin nesnelere ne kadar yaklastiklarini hissedememe
probleminden ortaya ¢ikmistir. Bireylerin bu problemini ¢ézmek amaci ile sensor destekli
gozliik tasarlanmistir. Tasarlanan bu gozlik sayesinde bireyler uzak/yakin hissiyati sayesinde
yardimsiz olarak istedikleri gibi bagimsiz hareket edebileceklerdir.
Projemizin uygulanabilirlik agisindan {istiin yonleri;
e Yenilik¢i ve 6zglin olmasi,
e Maliyetinden dolayi erisilebilir olmasi ve yayginlastirilabilir olmasi,
e ilk kez yakinlik/uzaklik hissi olusturacak ¢alisma olmast,
e Uriiniin yerli imkanlarla kolaylikla iiretilebilir olmast,
e Patentlenerek iiriin haline doniistiiriilebilir olmasidir.
Projemiz ticari bir iirlin haline doniistiigiinde tiim gérme engelli bireyler tarafindan evlerinde
ve sosyal yasamlarinda kullanilacaktir. Piyasaya sunuldugunda gérme engelli bireylerin ilgisini
cekecek ve hemen kullanilabilecek bir ¢alismadir. Calismamiz yayginlastirilarak milli teknoloji
hamlesine destek olacaktir. Yayginlagtirilirken gozligiin ¢ocuklar ve yetiskinler i¢in bas
cevresine gore ayri boyutlarda iiretilmesi saglanacaktir.
Uygulanabilir oldugundaki riskleri;
e Gozligin kirilabilir plastik malzemeden tasarlanmasi; yayginlastirilarak iiriin haline
doniistiiriildiigiinde gozliigiin metal hafif malzemeden yapilmasi planlanmaktadir.
e Uzun siire kullanimlarda elektronik kutunun agirliktan dolay: rahatsiz edebilecek olmast;
sistemin en az malzemeyle ve en hafif yapilabilmesini i¢in profesyonel yardim alinarak
elektronik malzemeler ve sensorler kullanilacaktir.

7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi

Projemizin elektronik malzemelerinin tahmini biit¢esi Tablo 4.’ de goriildiigii gibi klon arduino
nano ile hesaplandiginda 140 TL olarak hesaplanmistir. Fiyatlar 3 adet farkli firma ticretlerinin
aragtirtlmasi ile hesaplanmis ve en uygun fiyat secilmistir Alternatif fiyat ortalamasi da yine
tabloda mevcuttur. Klon/Orijinal fiyat ayarlamasi sadece arduino nano’ da bulunmaktadir.
Maliyet agisindan uygun olmasi, kodlanmasi ve sensorlerin ¢alistirilmasinda ayni etkiyi
gostermesinden dolayr projemizde orijinal arduino nano yerine klon arduino nano
kullanilmastir.

Malzeme Adi Miktar (Adet) Uygun Tahmini Alternatif Fiyat Harcama
Fiyat Ortalamasi Donemi

Arduino Nano 1 100 (Klon) 400 (Orijinal) Nisan
HC-SR04 1 15 25 Nisan
Buzzer 1 5 10 Nisan

Pil 1 15 25 Nisan
Jumper Kablo Yeteri Kadar 5 10 Nisan
Toplam 140 TL 470 TL

Tablo 4. Elektronik Malzeme Maliyet Tablosu



Piyasada benzer bir {iriin bulunmamaktadir. Calismamiz alaninda ilk proje olma 6zelligine
sahip oldugu diisliniilmektedir. Tiirk Patent ve Marka Kurumu detayli iiriin arastirmasi
yapilmistir. Ayn1 problemi ¢dzmek i¢in kullanilabilecek {iriin ve tasarim bulunmaktadir.
Uriiniin 140 TL elektronik maliyeti olmakla birlikte; toplam maliyeti Tablo 5.’de goriildiigii
gibi 165 TL olarak hesaplanmustir.

Elektronik Malzeme 3D Pargalar Silikon Yapistirict Toplam Maliyet
140 TL 20 TL 5TL 165 TL
Tablo5. Uriin Maliyet Tablosu

Piyasada bulunan tirtinler arastirilmis olup yaklasik olarak maliyet karsilagtirmasi Tablo 6.” da
goriildiigl gibidir.

Baston Ultrasonik Gozliik Elektronik Gereg¢ler Yardimeci Gozliik
Maliyet 300 TL 250 TL 500 TL 165 TL

Tablo 6. Uriin ve Sistemlerin Maliyet Karsilastirmasi

Proje zaman cizelgesi Tablo 7. ‘de goriildiigh gibi tasarim siirecinden itibaren hazirlanmis ve
herhangi bir aksama olmadan devam etmistir. Veri analizi yapilabilmesi ve prototip
hazirlanmasi i¢in malzemeler Mart ayinda arastirilmaya baslanarak Nisan ay1 igerisinde temin
edilmistir. 3D parcalar Mart ayinda tasarlanmaya baslanarak Nisan ayina kadar tamamlanmis
ve elektronik malzemelerle birlestirilerek kodlama siirecine gecilmistir. Mayis ve Haziran
ayinda {iriin kodlanarak iiretim agamasina gecilmistir.

Isin Tamm Mart Nisan Mayis Haziran Temmuz

3D Tasarimi Siireci

Malzeme Temin Siireci

Devrenin Kodlanmasi Siireci _—

Sistemin Uretilmesi Siireci

Uriiniin Patentlenmesi

Tablo 7. Proje Zaman Cizelgesi

8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

Tiirkiye Istatistik Kurumunun verilerine gore toplumda erkeklerin %’de 4,4 ii kadmnlarin ise
%’de 7,2 ‘si gdrme engellidir. (TUIK, 2020). Projemizin hedefkitlesi gorme engelli bireylerdir.
Bu hedef Kkitlesinin seg¢ilmesinin sebebi toplumdaki 6zel gereksinimli bireylere fayda
saglayabilmek ve onlara engelsiz yasam destegi sunmaktir.

Calismamizin hedef kitlesine saglayacagi fayda; gérme engelli bireylere yakinlik/uzaklik hissi
olusturma ve bagimsiz hareket edebilmelerine katkida bulunmadir. Proje bireylere ayrica
psikolojik ve sosyolojik destek saglayacaktir. Bireyler yardimci gozliik ile daha giivenilir ve
rahat bir sekilde hareket edebileceklerdir.
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9. Riskler

Projenin risk analizi ayrintili olarak yapilmis olup; Tespit edilen riskler, ger¢eklesme olasiliklar
ve etkileri Tablo 8. ‘de goriildiigii gibi olasilik/etki matrisi yontemi ile hazirlanmistir.

(AZRiskli, Orta Riskli, [SRIRESEN)

Tespit Edilen Riskler Olasihk Etki Risk
Diisik Orta  Yiiksek Diisik Orta  Yiiksek

Elektronik Bolime Su Gitmesi

Sensor Arizasi f

Pil Bitmesi

Gozligiin Kirtlmasi -

Basta Agirlik Olusturmasi

Tablo 8. Risk Planlamasi

Projemizi hayata gegirirken ortaya ¢ikacak problemlere yonelik alinacak olan tedbirler ve bu
dogrultuda hazirlanan ¢6ztiim 6nerileri Tablo 9.’ da goriildiigii gibi B plani olarak hazirlanmistir.

Proje Hayata Gegirilirken Ortaya Alinacak Tedbirler / Coziim Onerileri
Cikacak Problemler (B Plam)

Projenin Zamaninda Tamamlanamamasi ~ Zaman Planlamasinin Gozden Gegirilmesi /
Yeniden Planlanmasi

3D Yazicinin Bozulmasindan Dolayr 3D Yazici Temini/ Yeniden Tasarim ve Cikti

Tasarimin Tamamlanamamasi

Kodlamalardaki =~ Hatalardan = Dolay1 Kodlar, Algoritma ve Programimn Gdzden

Yazilimin Tamamlanamamasi Gegirilmesi / Yeniden Kodlanmasi, Yeni
Algoritma Tasarimi ve Program Kullanilmasi

Tablo 9. Proje Hayata Gegirilirken Ortaya Cikacak Problemler / Céziim Onerileri

Projemizin zaman planlamasina bagli risk durumu Tablo 10.” da goriildiigii gibi hazirlanmistir.

Isin Tanmm Olciitii (%) Onemi (%) Olasihk Etki Risk
Literatiir Taramasi / Riskleri %100 %10 Diisiik  Diisiik

Malzeme Temini / Riskleri %100 %20 Orta Orta

Yazilimin Kodlanmasi / Riskleri %100 %35 Orta - l
Veri Analizi/ Riskleri %100 %35 Orta Yiiksek

Tablo 10. Zaman Planlamasina Bagli Risk Analizi

Projemizde biitge planlamasina bagli risk analizi Tablo 11.” de goriildiigii gibi hazirlanmustir.

Biitce risk tespitleri Olasihk  Etki Risk
Tespit Edilen Fiyatlarin Degismesi / Riskleri Orta Orta
Beklenmedik Giderlerin Ortaya Cikmast/ Riskleri Diisik  NWiksek [ |

Tablo 11. Biitge Planlamasina Bagli Risk Analizi




11

10. Kaynaklar

Kucur, F. & Demirdoven, M. (2021). Gérme Engelli Bireylerin Engellilik Deneyimleri
Uzerine Bir Degerlendirme . Sosyal Calisma Dergisi , 5 (2) , 55-70

Oztabak, M. U. (2017). Engelli Bireylerin Yasamdan Beklentilerinin Incelenmesi. FSM
[lmi Arastirmalar Insan ve Toplum Bilimleri Dergisi , (9) , 355-3758

Ozteke Kozan, H. 1. , Bozgeyikli, H. & Kesici, S. (2018). Engelsiz Kent: Gérme Engelli
Bireylerin Kentlerde Yasadiklar1 Problemler . IDEALKENT , 9 (23) , 216-235

Arslan, Y. , Sahin, H. M. , Giilnar, U. & Sahbudak, M. (2014). G6érme Engellilerin
Toplumsal Hayatta Yasadiklar1 Zorluklar (Batman Merkez Ornegi) . Batman Universitesi
Yasam Bilimleri Dergisi , 4 (2) , 1-14

TUIK, Engellilik ve Yashlikla Ilgili Gostergeler Tablosu. (06 Temmuz 2020).
https://data.tuik.gov.tr/Search/Search?text=engelli&dil=1

Robotistan. Eektronik Malzeme Marketi Online Satis, https://www.robotistan.com/
adresinden 07/04/2022 tarihinde erisildi



https://data.tuik.gov.tr/Search/Search?text=engelli&dil=1
https://www.robotistan.com/

EK GORSELLER

12



13




