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TEKNOFEST 2022
ROKET YARISMASI
Lise Kategorisi
Atisa Hazirhk Raporu (AHR)

Sunusu
Feza Roket Takim




ROKET TAKIMI

FE2N OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Gériiniim

o
Omuzluk Gérev Gorev Kanatcik K6k
Burun Konisi 180 mm  Y{ki Yiki  Ayrilma Sistemleri " Uzunlugu 170 mm
e 50+50 mm Ana Parasit
250 mm 150 mm_ Parasutu 250 mm
= == Roket Capi
120 mm

Rocket o et L B B B L B B VDR e B B B T B L e U B e L T LT Stability:2,45 cal
Length 191 cm, max. diameter 12 cm c D {co D_> & G103 em
Mass with motors 18571 g B s N ® CP132cm
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" Ana Aviyonik

E _ 200 mm L

Apogee: 1536 m Ust Gévde 950 mm Alt Gévde 700 mm Kanatcik U¢ Uzunlugu 50
Max. velocity: 170 miz (Mach 0,51) Y S— . . s —

Max. acceleration; 56,7 mis®
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FE2/\ Statik Marjin CP / CG Kargilastirmasi /son simulasyon

ROKET TAKIMI

Tasarimdaki Deger Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa

Maksimum Hiz

Maksimum ivme

Rampa Cikis Hizi

CP Lokasyonu (burundan)

CG Lokasyonu (burundan)

Statik Marjin (0.3 Mach’taki degeri)

1540 m

170,5 m/s

56 m/s?

24,6 m/s

132

104

2,34

1554,6 m

170 m/s

56,8 m/s?

24,6 m/s

132

103

2,45

%1 artis

%0,3 azahs

%1,4 artis

%0

%0

%1 azalis

%4,4 artis
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylari
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FEcN Kurtarma Sistemi Mekanik Goriiniim

* Parasut agma sistemi
Teknofest Yarisma Komitesi
tarafindan temin edilecektir.

Parasut A¢gma Sistemi CAD GOrunum
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FEcN Kurtarma Sistemi Mekanik Goriiniim

Gorev Yuka Parasutu Ana Parasut

Parasut Bolimleri CAD Gorinim

7

Eee -~ -

Ana Parasut

Parasutler Ayri Gorinti

Parasiit Boliimleri Entegre Uretim
Sonrasi Fotograf
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re2n Parasut A¢cma Sistemi Testi

ROKET TAKIMI

Test Video Linki;
https://www.youtube.com/watch?v=pgXXxkZUEeE
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https://www.youtube.com/watch?v=pqXXxkZUEeE

FE2/ Parasut Testleri

ROKET TAKIMI NE

Test Video Linki;
https://www.youtube.com/watch?v=XK1bmZzihy7M

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 8


https://www.youtube.com/watch?v=XK1bmZihy7M

FEeN Gorev Yiikii Mekanik Goriiniim

GoOrev YUkU 3 Boyutlu Gortinim

Gorev Yuki Uretim Sonrasi Goriinim
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FEeN Gorev Yiikii Mekanik Goriiniim
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ROKET TAKIMI %

Gorev Yika Yer istasyonu Karti

ROKET TAKIMI

GOrev YUkl Aviyonik Sistem Karti
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FeE2N Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

1. sistem olarak sartnamenin “EK-7 Ticari Ugus Bilgisayarlar” ek’inde listelenmis olan ticari ugus kontrol bilgisayarlari arasindan
secilmis olan “ ENTACORE AIM ALTIMETER“dir.

ENTACORE AIM ALTIMETER OZELLIKLERI

Elektronik Sinifi : ikili cikis
Agirhk : 12.81 gram

Boyut : 65mm*25mm*15mm Belirtilen o6zellikler asagidaki web
Tavsiye Edilen Harici Batarya Gerilimi: 9v sitesinden alinmstir.

Tetikleme Alt Siniri : 60m/200ft https://www.apogeerockets.com/Electr
Bellek Kapasitesi : Ucus basina 6 dakika onics-Payloads/Altimeters/Entacore-
Azami Calisma Yiiksekligi : 30.480m,/100.000ft AIM-3-Altimeter

Calisma Akimi : 1.5ma

Ayrilma Ateslenmesi icin Maksimum Akim : 16A (Pil destekli)
Calisma Sicakhgi: -40° ile 85°C arasi

Barometrik basing sensori bulunur

En ylksek hizi ve rakimi kaydeder
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https://www.apogeerockets.com/Electronics-Payloads/Altimeters/Entacore-AIM-3-Altimeter

Aviyonik — 1.Sistem Mekanik

FESN o e e
Gorunum

ROKET TAKIMI NE

Pressure \sensor Micro USB

n n
[_{1T¢Jci:l - o[
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— | |
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(|

ASAS S

36-13V

Devre Kart Tasarimi

http://entacore.com/electronics/testimonials

Aviyonik Sistem Semasi

http://entacore.com/electronics/testimonials

+
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http://entacore.com/electronics/testimonials
http://entacore.com/electronics/testimonials

Aviyonik — 1.Sistem Mekanik

FESN o e e
Gorunum

ROKET TAKIMI

FEc\

RO TAKIM]

Satin Alinan Aviyonik Sistem Goruntusu
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Fe2n Aviyonik — 2. (Ticari) Sistem Detay

2. sistem olarak sartnamenin “EK-7 Ticari Ugus Bilgisayarlar” ek’inde listelenmis olan ticari ugus kontrol bilgisayarlari
arasindan secilmis olan “ EASY MiNi ALTIMETER“dir.

Elektronik Sinifi: ikili ¢ikis

Agirlik: 6,5 gram

Boyut: 38 mm*20 mm*15 mm

Kullanilacak Harici Batarya Gerilimi: 3.7V-12V

Maksimum Rakim: 100.000ft (30.000m) Belirtilen ozellikler agagidaki web

Bellek Kapasitesi: Yaklasik 10 dakikalik veri (1mb) sitesinden al'nm|§t'r'

STM32F042 Cip Uzerinde Sistem: https://altusmetrum.org/EasyMini/
ARM Cortex-M0 MCU USB 2.0

32k Flag 8 adet 12 bit analog giris

6k RAM

MS5607 basing sensori:
Olciim Ozellikleri:
1MB SPI flas
Yazilim ozellikleri:
Bazi ARM assembler ile cogunlukla Cile yazilmistir
Cip Gzerindeki flastan calisir, cip tGzerindeki RAM'i kullanir, ugus verilerini flas bellek parcasina depolar
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https://altusmetrum.org/EasyMini/

Fe2n Aviyonik — 2 §|s’gem Mekanik
orunumnm

x

Aviyonik Sistem $Semasi
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https://altusmetrum.org/EasyMini/

Aviyonik — 2. Sistem Mekanik

FE2/\
Gorunum

ROKET TAKIMI

ROCEETATKTMY

Satin Alinan Aviyonik Sistem
Goruntusu

Devre Kart Tasarimi

https://altusmetrum.org/EasyMini/
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https://altusmetrum.org/EasyMini/

Fe2n Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

—

Devre Elemanlari:

Komponent Uriin Adi / Kodu / | Kurtarma Algoritmasinda Verileri Kuratma Algoritmasinda
Turi Kullanihlyor Mu? Kullanilan Verilerin islevi

islemci Arduino
Mega2560 Pro
Mini

Haberlesme Moduli  Lora E32 SX1278 Hayir

GPS Modulu GYNEO 7M Hayir
SD kart moduli - -

Ozgiin sistem ayrilma yapmayacaktir. Yalnizca GPS verisini yer
istasyonuna gonderecek ve SD kart modulune kaydedilecektir.
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viyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
FE2/ SO
Goriiniim
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Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
FE2N
ROKET TAKIMI AN Gorunum

FE2N

ROKET TAKIMI th

Devre Kart Tasarimi Uretilmis Devre Gorintusii
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Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik _
FE2/\ ,
ROKETTAKlMlW Gorunum ‘W,,L,,Luwv""“‘“‘”'w I

Uretilmis Aviyonik Sistem Goriintlsi
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Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
FE2N
ROKET TAKIMI FANE Gorunum

Ozgiin Yer istasyonu Kart Tasarimi
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FESN

ROKET TAKIMI
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FE2/ Aviyonik Testler

ROKET TAKIMI NE

Test Metodu Test Yeri Test Tarihi
3km uzakliktan alici verici
iletisim Testi testi yapilacaktir. Okul Bahgesi 4.07.2022

Test Video Linki;
https://www.youtube.com/watch?v=V1fbn6etbroO
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https://www.youtube.com/watch?v=V1fbn6etbroO

rezn Hakem Yer Istasyonu Testi

ROKET TAKIMI NE

= Lise kategorisi igin hakem yer istasyonuna veri aktarma zorunlulugu kaldiriimigtir.
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FEcN Burun Konisi Mekanik Goriiniim

Burun Konisi CAD Tasarim
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FE2/N\ Kanatcik Mekanik Goriiniim

'.‘_‘;_ i
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Ee

ROKET TAKIMI RS
i =8

Kanatcik CAD Tasarim
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FESN Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalar
ROKET TAKIMIHE (YAPISAL) Mekanik Gorunim

v

Ust Govde CAD Tasarim Alt Govde CAD Tasarim

—
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Yapisal — Govde/Govde I¢ci Yapisal Destekler
FE<) (Entegrasyon Govdeleri vb.)

; =  Roket belirli - . = Alt ve Ust govdeyi
EZ,\ irtifaya ulastiktan Entegrasyon Govdesi CAD birbirine baglar
F . sonra . Roket belirli irtifaya
| ROKET TAKlMl?{F

tetiklenerek ulastiktan sonra
. | gorev yuki cebi tetiklenerek
Ust govdeden entegrasyon
ayrilacaktir. govdesi Ust
govdeden
ayrilacaktir.

GoOrev YUkU Cebi CAD Tasarim
Boy:330mm

Cap:114mm —e==—a
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Yapisal — Govde/Govde I¢ci Yapisal Destekler
FE<) (Entegrasyon Govdeleri vb.)

= Roket icerisinde 2
adet merkezleyici
halka yer alacaktir.

= Merkezleyici:

‘Motor Ortalayici CAD Tasarim

Kalinhik:10mm Motor Sabitleyici CAD
Dis Cap :114mm Tasarim
ic Cap:79mm
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Yapisal — Govde/Govde I¢ci Yapisal Destekler
FE<) (Entegrasyon Govdeleri vb.)

Aviyonik kapsulu iki adet
aliminyum bulkheadden ve
plastik plakadan olusacaktir.
Mapa ve civatalar
bulkheadlere baglanacaktir.

Aviyonik Kapsult CAD Tasarim
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FE2/A Motor Boliimii Mekanik Goriiniim & Detay

Nozul CAD Tasarim

inner Tube CAD Tasarim
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FE2/A Motor Boliimii Mekanik Goriiniim & Detay

Roketin montaji tamamen bittikten
sonra nozul ¢ikartilacaktir.

Roketin ucu motor bloguna dayanacak
sekilde motor yerlestirilecektir.

Motor belirtilen sekilde
yerlestirildikten sonra nozul
kapatilacaktir.
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FE2N Yapisal Testler

ROKET TAKIMI NE

Testler Test YOntemi Test Yeri Test Tarihi

Kanatcik Gizerine 0,4 ton basing
Kanatcik Mukavemet Testi uygulanarak sonuglar Deko Endustiriyel Tasarim 04.07.2022
gozlemlenecektir

Govde uzerine 0,8 ton basing
Govde Mukavemet Testi uygulanarak sonuglar Deko Endustiriyel Tasarim 04.07.2022
gozlemlenecektir

Motor ortalayici lizerine 2,7 ton
basin¢ uygulanarak sonuclar Deko Endustiriyel Tasarim 04.07.2022
gozlemlenecektir

Motor Ortalayici Mukavemet
Testi

Test Video Linki;
https://www.youtube.com/shorts/FrJpB5Zuu-g
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https://www.youtube.com/shorts/FrJpB5Zuu-g
https://www.youtube.com/shorts/FrJpB5Zuu-g

FE2N Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

ROKET TAKIMI NE

Test Video Linki;
https://www.youtube.com/watch?v=0U5xg5BBe 1A
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https://www.youtube.com/watch?v=OU5xg5BBe1A

FEZSN

ROKET TAKIMI NE

Yarisma Alani Planlamasi

Montaj Giinii is Plani

Atis Giindi Is Plani

Elif Eslem YAVUZ

Takimi kordine eder, hakemlerle
iletisimi saglar.

Elif Eslem YAVUZ

Roketin rampaya tasinmasi.
Kurulumun yapilmasi. Arama ve
kurtarma.

Roketin rampaya tasinmasi.

Riimeysa CilL Mekanik montajdan sorumludur. Riimeysa CilL Kurulumun yapilmasi. Arama ve
Kurtarma.

Bedreddin AVEIZADE Me'kanlk-montaj ve kurtarma Bedreddin AVFiZADE Kurulumun yapilmasi. Arama ve
sisteminden sorumludur. Kurtarma

Abdulhamit HAZINE

Aviyonik sistemin montajindan

Abdulhamit HAZINE

Yer istasyonu kontrolu ve takibi.

sorumludur. Arama ve kurtarma.
Avivonik si , ,
Zeynepnur OKUR viyonik sistemin montajindan Zeynepnur OKUR Arama ve Kurtarma.
sorumludur.
Aviyonik sistemin montajindan . :
Zilleyha CiL corumludur. Zileyha CIL Arama ve Kurtarma.

ilhan PAMUKCU

Takima danismanlik yapar.

ilhan PAMUKCU

Takima danismanlik yapar.
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FE2N Yarisma Alani Planlamasi

ROKET TAKIMI NE

Acil Durum Eylem Plani

Acil Durumlar Coziim

Aviyonik Sistem Sorunu Yarisma alanina tim aviyonik sistemlerin yedegi
ile gidilecektir herhangi bir sikinti durumunda

sistem degistirilebilir.

Riskler
Riskler Coziimler

Faydali yikin aktiflestirme sirasinda anahtar Bir adet ip faydali yike bagl olacak ve gévdenin

yerinin oynamasi. disinda olacak. Bu sayede oynamasi durumunda ip
ile yerine oturtulacaktir.

Pillerde veya aviyonikte bir arizanin meydana Yedekli bir sekilde atis alanina gidilecektir.

gelmesi.
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