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1. Proje Özeti (Proje Tanımı)  

 

Projemiz, özellikle şehir içi yollarda olan keskin virajlar ve kavşak noktalarında kullanılan 

tümsek aynaların yetersizliğine bağlı olarak ortaya çıkmıştır. Bu noktalarda tümsek aynalar 

iş görmekte ancak sürücüler aynayı kullanamayabiliyorlar ya da ayna hava şartlarından 

dolayı(toz,yağmur,kar..) net bir görüş vermiyor.  Ayrıca sürücüler aynaya odaklanırken 

yoldan gözlerini ayırarak kazaya sebebiyet verebilirler. Bu fikirden yola çıkarak bu 

noktadaki yolların sürücüler ve yayalar açısından güvenlik sağlaması amacıyla kurulan 

sensörler sayesinde her iki taraftan da gelecek olan araçları algılayarak diğer tarafa uyarı ışığı 

veren bir sistem tasarladık. Bu sistemle yolun diğer tarafından araç gelme durumunda sürücü 

ve yayaların görebileceği şekilde uyarı ışı yanacak ve sürücü viraj noktasına daha dikkatli 

şekilde girerek kaza riskini en az seviyeye indirmiş olacak. 
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2. Problem/Sorun: 

 

Projemizin amacı, sürücülerin ve yayaların kaza riskini azaltarak çift yönlü keskin 

virajlardaki sürüş güvenliğini arttırmaktır. Sürücülerin tümsek aynalara bakarken 

dikkatlerinin dağılması, aynaların görüş açısının uygun olmaması durumları ve benzeri 

sorunların yayalar ve taşıt sürücüleri için kaza riskini arttırdığı görülmektedir. Gümüşhane 

ilimizde coğrafi yapıdan dolayı bu tür yollar kullanılmakta ve tümsek aynalar ile çözüm 

sağlanmaya çalışılmaktadır. Bu proje ile aynaların yerini herkesin rahatlıkla görebileceği 

uyarı ışıkları alacak ve kaza riskinin en aza inmesi sağlanacaktır. 

 

 

3. Çözüm  

 

Proje ile birlikte kaza riskinin ortaya çıktığı çift yönlü keskin virajlarda sürücülerin daha 

güvenli bir şekilde ulaşım sağlamaları hedeflenmektedir. 

Projemizde tümsek aynaların yerine yolun her iki tarafında da mesafe sensörleri kullanılarak 

araçlar viraja yaklaştığında diğer tarafa sarı uyarı ışığı verilecek ve karşı taraftan araç geldiği 

anlaşılarak sürücülerin viraja daha dikkatli girmesi sağlanacaktır. Araç olmadığı durumlarda 

ise yeşil ışık açık kalarak sürücülerin ona göre hareket etmesi sağlanacaktır. 
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4. Yöntem 

 

Tümsek aynalar yerine kullanılacak olan sensörlü sistemimizde, tepeye yerleştirilen 

sensörler sayesinde yerden yüksekliğin belirlenen oranda örneğin; bir aracın ön gövdesinin 

standart yerden yüksekliği baz alınarak ölçüler tanımlanacak ve ölçüm değiştiğinde yolun 

karşı tarafındaki uyarı ışığını tetikleyici komut gönderilecek şekilde tasarlanmıştır. 
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5. Yenilikçi (İnovatif) Yönü 

 

Projemiz, hâlihazırda kullanılan tümsek aynaların yerine geçecek akıllı sistem sayesinde 

daha güvenli ve kaza riskini en aza indiren bir sistemle hayata geçirilmesi planlanmaktadır. 

Projede basit robotik malzemeler kullanılacağından Türkiye’de üretilebilir olması avantaj 

sağlayacaktır. 

 

 

6. Uygulanabilirlik  

 

Projemiz özellikle bulunduğumu il olan Gümüşhane ilinde coğrafi yapıdan kaynaklı dar ve 

virajlı yollarda uygulanan tümsek ayna sistemi yerine kullanılabilecek bir sistemdir. Yazılım 

açısından ve donanımların günümüz teknolojisine göre kolay ulaşılabilir olması dolayısıyla 

istenilen durumlarda geliştirilerek kullanılması mümkündür. Ancak doğal ve beşeri 

koşullardan dolayı uygulanamayacak alanlarda sorunlar ortaya çıkabilir. 

 

 

7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlaması 

Faaliyet Adı Şubat Mart Nisan Mayıs 

1. Proje takımının Kurulması X    

2. Proje Konusunun Belirlenmesi X    

3. Proje takviminin hazırlanması  X   

4. Mblock uygulaması ile algoritma yapımı ve 

malzeme temini 

 X X  

5. Prototip yapımı  X X X 

6. Projenin son halinin verilmesi ve Test edilmesi   X X 

 

Kullanılan Malzemeler Fiyat 

Arduino Uno 158 TL 

Ultrasonic Mesafe Sensörü (HCSR-04) (2 Adet) 44 TL 

Jumper Kablo 16 TL 

Led (4 Adet) 4 TL 

Direnç (4 Adet) 4 TL 
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8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanıcılar):  

 Projemiz araç kullanan tüm bireylere hitap etmekte, hatta yayaları da kapsamaktadır. 

 

 

9. Riskler 

Projede elektrik kaynağı olarak yenilenebilir enerji ile güç sağlanırsa eğer herhangi bir 

kesinti durumunun önüne geçilmiş olur. Proje de kullanılacak olan direklerin ise hafif ve 

sağlam bir şekilde yapılması durumunda olası kazalar engellenmiş olur. 
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10. Kaynakça ve Rapor Düzeni  

 

http://www.robotsan.com.tr/ 

 

https://www.robotistan.com/ 

 

https://www.bilisimle.com/temel-duzey-robotik-kodlama-egitimi-e-kitap/ 
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