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—mweQpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriliniim-2
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Tasarimdaki Deger Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa 3090 m 3087 m 0,097

Maksimum Hiz 249 m/s 250 m/s 0,402

Maksimum ivme 8,15¢g 8,16 g 0,122

Rampa Cikis Hizi 31,2 m/s 31,3 m/s 0,320

CP Lokasyonu (burundan) 1587 mm 1587 mm 0

CG Lokasyonu (burundan) 1358 mm 1326 mm 0,075

Statik Marjin (0.3 Mach’taki degeri) 1,9 cal 2,17 cal 14,210
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylan

5 Temmuz 2022 Sali TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 5



—=bymeme - KUrtarma Sistemi Mekanik Goriiniim
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—p=n Parasiit Acma Sistemi Testl

Parasiit A¢ma Sistemi Testi link olarak ilgili alana eklenmistir.
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—-=w  Parasiit Testleri

Parasiit testleri link olarak ilgili alana eklenmistir.
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4w Aviyonik — 1.Sistem Detay

—

Devre Elemanlari:

Komponent Uriin Adi / Kodu / Kurtarma Algoritmasinda Verileri Kuratma Algoritmasinda
P Tiirli Kullaniiyor Mu? Kullanilan Verilerin islevi

Mikrodenetleyici RP2040 -
IMU (lvme, Gyro, BNOOSS Evet Yer.y.UZL.me gore r.o!<et|n yaptigi acl
Pusula) birincil ayrilma icin kullaniliyor.
Roketin irtifa bilgisi ile ucusun
Sensor (Basing, MS5611 Evet hangi evrede oldugu anI?§|.I|r, tepe
Sicakhk) noktasina ulasinca irtifa
kaybindan inis algilanabilir.
Nem Sensoru S17021 Hayir
Kiresel Konum
Belirleme Sistemi Neo MSN Hayir
RF Haberlesme LoRa E22 900T30S Hayir
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

= TR -
~———=W5/ X ULU ROCKET TEAM I
i

Barometre Ayirma
(MS5611) Sinyali (1) [

IPEI Nolu  QopeT TAKM|

IPEIC oLy ~QOKeT TAKIM]

Gyroscope Ayirma
Akselerometre Sinyali (2)
Manyetometre

(BNOOS5) RP2040

Li-ion 1S
GPS (Neo (kontrolci) 3.7V

M8N)
LoRa

E22-
900T30S

Buzzer

Aviyonik Sistem Semas Uretilmis Elektronik Devre Uretilmis Aviyonik Sistem

Gerilim Bolucu
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4w AViyonik — 2.Sistem Detay

—

Devre Elemanlari:

Uriin Adi / Kodu / | Kurtarma Algoritmasinda Verileri Kuratma Algoritmasinda Kullanilan
Tirii Kullaniliyor Mu? Verilerin islevi

Komponent

islemci RP2040

Roketin irtifa bilgisi ile ucusun hangi
BMEG680 Evet evrede oldugu anlasilir, tepe noktasina
ulasinca irtifa kaybindan inis algilanabilir.

Sensor (Basing,
Sicaklik,Nem)

IMU (ivme, Gyro, Yer yliziine gore roketin yaptigi agl
Pusula) BNOOSS Evet birincil ayrilma igin kullaniliyor.
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. Aviyonik — 2.Sistem Mekanik
Gorunum

| 4
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Aviyonik Sistem Semas Uretilmis Elektronik Devre Uretilmis Aviyonik Sistem

5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 14



—p = Aviyonik Testler

e Algoritma Testi: Vakum kabi icerisine elektronik ve kart gerekli tim ekipmanlari ile konulur, vakum kabinin icerisindeki
hava gerekli basin¢ degerine kadar vakumlanir. Boylece sistem gerekli irtifa basincina ulasir. Tepe noktasina ulasan
aviyonik sistem alcalmayi ve acisal durumu 6lgerek ayrilma sistemini tetikler. (led ile gosterilir)

» Kart Fonksiyonellik Testi: Aviyonik kart Gizerinde bulunan Sensorlerin bazilari yer istasyonuna gonderiliyor ve bu verilerin
gorsel olarak grafik cizildigi gosteriliyor.

e jletisim Testi: Yaklasik 8km uzaklig1 olan iki noktadan birine yer istasyonu kurulur ve aviyonik sistem aracla uzaklasarak
diger noktaya gider, bu testte veri paketlerinin sirekliligi ve kopuk veri olup olmadig test edilir. Ozellikle tepe ve bina
arkasi gibi anten icin dogrudan gorlsu olamayan noktalarda haberlesme sagligi bizim icin 6nemlidir, roket ugus sonrasi
yere inisi bittiginde veri geliyor olmasi roketin bulunmasi icin 6nemli bir artidir.
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—»-= Hakem Yer Istasyonu Testl

" mﬂﬂul.m"fw

Hakem Yer istasyonu Testi: Bu testte roketten indirilen bazi paketleri seri porttan gondrerek hakem yer istasyonu
uygulamasinda verilerin okunabilirligi test edilmistir. Uygun Baud Rate ayarlandiktan sonra veriler aktarilabilmektedir.

Test kablosu bu sekilde hazirlanmistir.
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C:-?gi‘/ﬁi/{&'U/URDCKETTEAM. Burun KoniSi Mekanik Gﬁrﬁnﬁm

3 Boyutlu
Goriliniimii (CAD)
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3 Boyutlu

Gorunimi (CAD)
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Govde Parcalan & Govde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Goriiniim-1

é’ Y IPEK 10LU ROCKET TEAM I

Orta Govdesi

Motor Govdesi
3 Boyutlu o .
Goriiniimii (CAD) ELE Lk

3 Boyutlu

Goriinimii (CAD) Bitmis Hali
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Govde Parcalan & Govde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Goriuniim-2

<<-:,°1 IPEK YOLU ROCKET TEAM I

Tube Coupler

Aviyonik Kapagi

3 Boyutlu o .
Goriiniimii (CAD) R (L

3 Boyutlu

Goriinimii (CAD) Bitmis Hali

5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 20



== . ~NF

— seems GOVde Parcalart & Govde Montaj Parcalar
N (YAPISAL) Mekanik Goriiniim-3

Motor Tutucu

3 Boyutlu
Goriiniimii (CAD)

Kanatcik Montaj
3 Boyutlu o .
Gériiniimii (CAD) Bitmis Hali
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.) -1

Aviyonik Kapak Tutucu

3 Boyutlu
Goriliniimii (CAD)

Faydali Yiik Asansor Tutucu
3 Boyutlu e ]
Goriiniimii (CAD) Bitmig Hali

Orta govdeye 4 adet havsa basl
M5 civata ile montajlanmaktadir.

{Orta govdeye 3’er adet havsa ba§I|J

M3 civata ile montajlanmaktadir
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.) -2

Motor Merkezleme Halkasi
3 Boyutlu o .
Gériiniimii (CAD) Bl

Bulkhead
3 Boyutlu o .
Gériiniimii (CAD) HiTnlH REL

Orta govdeye 4 adet havsa basli
M5 civata ile montajlanmaktadir.

Orta govdeye 4 adet havsa basl
M5 civata ile montajlanmaktadir.

5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 23



Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.) -3

Kanatc¢ik Tutucu-2
3 Boyutlu - .
B F
Gériiniimii (CAD) 'tmis Hall

— A~
~——=39 P 0LUROCKET TEAM I
v

Kanatg¢ik Tutucu-1

3 Boyutlu
Gorliniimii (CAD)

Bitmis Hali

Orta govdeye 4 adet havsa basl
M5 civata ile montajlanmaktadir.

Orta govdeye 4 adet havsa basl
M5 civata ile montajlanmaktadir.
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b-===NMotor Boliimii Mekanik Goriiniim & Detay-1

Motor Montaj Asamalari

1. Roketimiz, motor govde montaji, orta govde, burun konisi ve tim alt sistemler motor takilmadan 6nce montajlanacak
sekilde tasarlanmistir. Asagidaki sekilde goriindugui gibi montaji biten roketimiz motor montajina hazir durumdadir.

2. Motor roketimize kanatciklarin oldugu
boliumden surulerek gecirilir ve
cevrilerek sabitlenir.

3. Motor cevrilerek sabitlendikten sonra
motor tutucu parcamiz 4 adet M5 Alyan
bash (DIN912) civata ile sikilarak
montajlanmaktadir.
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—r=Motor Boliimii Mekanik Goriiniim & Detay-2
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P — Yapls al Testler

YAPILAN TESTLER
Neden Yapildig

Testin Tirl

Cekme testinin amaci malzemenin statik yik altinda plastik ve elastik 6zelliklerini
belirlemek icin yapilir. Akma mukavemeti, nihai gerilme mukavemeti, stineklik,
gerinim sertlestirme karakteristikleri, Young modli ve Poisson oranini belirlemek
icin kullanilr.

Cekme Deneyi

Egilme deneyi malzemenin mukavemeti hakkinda tasarim bilgilerini belirlemek ve
malzemenin egilmeye karsi mekanik 6zelliklerini tespit etmek amaci ile yapilir.

YAPILAN TEST SONUCLARI

3 Noktali Egme Testi

Max Stress

Sarmal Yontem (Yuvarlak

Cekme Deneyi Cam Elyaf selEmeden festalndy 289.269 5,7 6363.92 ~ = -
Cekme Deneyi Karbon Fiber Vakum infiizyon 584.169 6,23 22782.6
3 Noktali Eme Testi Karbon Fiber Vakum infiizyon 1029.63 2,48 1338. 52 o

Testler 27.06.2022-04.07.2022 tarihleri arasinda tamamlanmistir.
https://youtu.be/0fd5IwBDClw
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—=py-umawe  Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

Roketin Genel Montaji, Atisa Hazirlik, Motorun Rokete Montaji ve Altimetre Montaji videolari ilgili alanlara
yuklenmistir.
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5 e Yarisma Alani Planlamasi-1

6

N

Takim Uyeleri Montaj Glinli Gorev Tanimi Atis Giinli Gorev Tanimi

Safa KAYA Takim Uyelerinin koordinasyonunu saglayacak. Ekibin koordinasyonu, roketin rampaya
tasinmasindan ve atis sonrasi kurtarma
koordinasyonundan sorumludur.

Berkay BOSTAN Faydali yik montaji ve alt sistem montajindan Rampa montaji ve ucus sonrasinda roketin
sorumlu olacaktir. kurtarilmasindan sorumludur.

Abdulkadir POLAT Kurtarma Sisteminin testi ve alt sistem Ugus esnasinda roketin ugusunu takibinden ve
montajindan sorumlu olacaktir. anten takibinden sorumludur.

Serkan Sefa KARAGEDIK Alt Sistemlerin Montajindan ve roketin genel Rampa montaji ve ugus sonrasinda roketin
montajindan sorumlu olacaktir. kurtarilmasindan sorumludur.

M. Mustafa PALTA Aviyonik Sistemin kontroliinden sorumlu Yer istasyonuna gelen verilerin takibinden ve
olacaktir. roket rampaya tasindiginda sensor, gps verisinin

kontrollinden ve atis sirasinda verilerin
kontroliinden sorumludur.

Recep Tayip TOSUN Parasut katlamasindan ve aviyonik sistem Roketi rampaya tasimakla ve antenlerin
kontroliinden sorumlu olacaktir. yonlendirilmesinden sorumludur.
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=y e Yarisma Alani Planlamasi-2

Acil Durum Eylem Plani

El aletlerinden kaynakh basit is kazalari Basit yaralanmalar icin pansuman kutusu getirilecektir.

Parasitlerin istenilen irtifada agilmamasi Buna benzer durumlar igin algoritma gelistirildi.

Bulundugumuz alanda kisa devreden dolayi yangin ¢ikmasi Yarisma alani gorevlilerine bildirilmesi.

Ekip Uyelerinin rahatsizlanmasi durumu Boyle bir durumda yetkililere haber verilecek ve eksik kalan pozisyon diger

ekip lyeleri tamamlayacaktir.

™ E "

Montaj sirasinda sizdirmazlik kontrol edilecektir.
1 Ayrilma Sistemlerinin Co2 gazi sizdirmasi. Ayrilma sisteminin basincina dayanikh teflon bantlama
ve basinca dayanikli Loctite kullanilacaktir.

2 3D yazidan Urettigimiz Aviyonik kismin kirilmasi. 3D vyazici parcgalari yedeklenecektir.

Parcalar tasinirken diismeye karsi dayanikli sekilde

3 Tasima esnasinda parcalarin hasar gormesi. .. .
2 pars & paketlenip istiflenecektir.

Alyan takimi, anahtar takimi, tornavida seti, gerekli
4 Hirdavat ve civata grubunun deforme olmasi. civata grubu vb. malzemeler yedekli olarak
bulundurulacaktir.
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