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"éﬁﬁ‘?j OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim
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Kurtarma Sistemi
Shoulder (180 mm) (90 mm)
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Maksimum irtifa

Maksimum Hiz
Maksimum ivme

Rampa Cikis Hizi

CP Lokasyonu (burundan)

CG Lokasyonu (burundan)

Statik Marjin (0.3 Mach’taki
degeri)

Tasarimdaki Deger

1574 m

177 m/s
59,4 m/s"2

254,5 m/s

140 cm

113 cm

2,24

Uretim Sonrasi Deger

1604 m

179 m/s
60,3 m/s"2

258,5 m/s

140 cm

114 cm

2,2

Fark (%)

1,9

1,12

1,51

1,57

0,88

1,78
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylar
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 Jkincil Kurtarma Sistemi

e Birincil Kurtarma Sistemi
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NS : : e
Iy Kurtarma Sistemi Mekanik Goriinum

—

* Ana Parasut

* Faydali Yik Parasitu

* Ana Parasut

* Faydali YUk Parasutl
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$®¥ Parasiit Acma Sistemi Testi

* stenen test sisteme yiiklenmistir.
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Parasut Testleri

* stenen test sisteme yiiklenmistir.
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Gorev Yiukiu Mekanik Gorinim
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S8 Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

» Roketimizde 1.sistem (ticari) olarak Teknofest’in yayimladigi Ek-7’den secilen Easyminiv2.0 kullanilacaktir.

*Yalnizca barometrik 6lciim yapar. En kiguk ikili dagitim altimetresidir.

*Easyminiv2.0 cift ayrilma ozelligine sahiptir. Bu ayrilmalardan ilki gorev yukiini ayirmayi saglarken
ikinci ayrilma ise ana parasuitun acilmasini gerceklestirir.

oiki farkh kurtarma sistemini tetiklemek icin roketin tepe noktasini (apogee) ve inis yiiksekligini tespit
eder.

*Roketin tepe noktasinda ayrilmayi saglayarak parasitlerin acilmasini, bu sayede gorev yikinin ve
roket govdelerinin yere glvenli inisini saglamak icin kullanilir. Tepe noktasina ulasmasiyla ucus kontrol
kartimiz kurtarma sistemini tetikleyecek ve bu sayede barut ateslenecektir. Bu durumun
gerceklesmesi icin ticari sistemimizin ara ytz programi olan AltOS Ul ile sistemin ayarlari yapilacaktir.
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%Wy Aviyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

A AROS — O b4
Monitor Flight Save Flight Data Replay Flight Graph Data Export Data
Configure Altimeter Configure AltosLIT Configure Ground Station Flash Image Fire Igniter
Scan Channels Load Maps Monitor Idle Quit
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Software version: 1.9.10 I I d k_ .. Id d
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Look & feel Windows e
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5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 12



Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

EASYMINiV2.0 SEMATIK AVIYONIK HAZNESINDEKI GORUNTU
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

EasyMiniv2.0 Satin alinan Aviyonik sistem goruntusu; EasyMiniv2.0 Uretilmis devre gériintisi;

SN
RN

5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)




WO Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

—

o

Komponent Uriin Adi / Kodu | Kurtarma Algoritmasinda Verileri
/ Tiirt Kullaniliyor Mu?

islemci Arduino Mega
Pro Mini 2560
Basing Sensori BMP280 Basing  (Evet)
Sensoru
Gyroscope Mpu6050-GY521 (Hayir)
Haberlesme Modilii  LoRa SX1276 (Hayir)
GPS Modili U-blox NEO M8N (Hayir)

Kuratma Algoritmasinda Kullanilan

Verilerin islevi

Basing verisi ile irtifa bilgisine
ulasilir. Sensorden gelen basing
verileri islemciye gonderilir. Roket
tepe noktasina ulastiktan sonraysa
barut tetiklenerek parasutlerin
acilmasi saglanir.
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wiess Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
"l‘mwy G.. [ X J [ X J
g Orunum

Uretilmis Aviyonik Goriintiisi Uretilmis Devre Goriintiisi
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S Aviyonik Testler

—

TARIH ALGORITMA TESTi | KART FONKSIYONELLIK TESTI ILETISIM TESTI

03.07.2022

lletisim testi Osmaniye’nin Cevdetiye ilcesinde gerceklesecektir. Ozgiin sistem ile yer istasyonu arasinda veri
aktarimi olacaktir. Ozgiin sistemden alinan veriler yer istasyonuna aktarilarak iletisim testi saglanmis olacak.
Kart fonksiyonellik testi 6zgtin sistemde yapilacaktir. Bu test Osmaniye Genglik Merkezi’nde gerceklestirilecektir.
Testin icerigi ise 6zglin aviyonik sistemimizde finyenin aktiflestiriimesiyle olacaktir.

Algoritma testi ise sistemin cam fanus icine koyulup ardindan fanus icindeki havanin vakumlanmasiyla olusan
basing farkindan yararlanilarak yapiimistir. Kodlarimizda ayrilmanin gergeklestigini seri port ekraninda gosterdik.
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g8 Hakem Yer Istasyonu Testi

6- TeleMega kullanan Lise Kategorisi takimlari HYi'ye nasil
veri aktaracaktir.

Lise kategorisi icin HYI'ye veri aktarma zorunlulugu
kaldinlmistir.

T3 vakfinin AHR sirecinde gonderdigi e-mail Gzerine hakem yer istasyonu testinin zorunlulugu
kaldirilmasi Gzerine bu test yapilmamistir.
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’%@ﬂﬂ@‘% Burun Konisi Mekanik Gorunum
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?ﬁ]ﬁ‘%’g Kanat¢cik Mekanik Gorunum
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iofdesz  Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalar:
WO (YAPISAL) Mekanik Goriiniim
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iofdesz  Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalar:
WO (YAPISAL) Mekanik Goriiniim
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wwie: Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
KAURY (Entegrasyon Govdeleri vb.)

—> ¢ Burun ve Motor Bulkhead
e Burun ve Motor Bulkhead

* M8 Mapa

* Coupler

* Motor Kapagi — ¢ Motor Kapagi * M8 Mapa —

5 Temmuz 2022 Sah TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 24



sl  Yapisal — Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
"AW%‘ (Entegrasyon Govdeleri vb.)

* Bulkheadlerimizin Gzerinde M8 Mapa bulunmaktadir. Burun konisinde bir tane motor
bolimunde bir tane olmak tzere iki adet bulkhead bulunmaktadir.

* M8 Alyan Basli vida Motor Kapagini motor blokuna sabitlemek icin kullaniimaktadir.
e Govde Uzerindeki tim vidalarimiz havsa basli M6 civatadir.

e Coupler alt govdeye motor bulkheadi ile birlikte M6 civata ile sabitlenecektir.

* Govdelerde ayrilma gerceklesecektir.
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- Motor blogu govdeye M6 havsa basl vida ile sabitlenecektir. Kanatgiklar motor bloguna M6 «o6zel» vida ile

sabitlenecektir. (Ozel: Var olan vidayr kanatcigimiza uygun hale getirdik.) Motor kapag M8 alyan bash vida
kullanilarak motor bloguna sabitlenecektir. Motorumuz bulunmadigindan 6tiru ikinci CAD gorseli yapilamamistir.
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*Motor blokunu detayli anlatmak istiyoruz.

Ozgiin Tasarim Motor Bloku (Kundagi)

* Hafif ve dayanikhligi yiksek olmasi bakimindan motor bloku
bolimunde Kestamid kullandik.

* Motor blokunu sabitlemek icin cogu rokette merkezleme halkalari
kullanilmakta. Blokun ardindan halkalari montajlamak zamani uzattigi
icin kendi 6zglin blokumuzu tasarlamaya karar verdik.

* Yanda gorebileceginiz gibi blokumuz halkalarla tek parga tretilmistir.
Bu sayede halkalari ek bir zaman ayirarak montajlama gereksinimi
ortadan kaldirilmistir.

* 120 mm c¢apinda 543 mm boyunda kestamid blok parcasi torna
islemleriyle (uzunlugu 40 mm) halka ¢api 116 mm, ara bosluk ¢api 86
mm ve ici 76 mm olmak Ulizere oyulmustur.

* Kanatgiklarini da lizerine montajlayarak kullanacagimiz motor
blokumuz tak ¢ikar mantigi sayesinde montaj glintinde bizlere zaman
kazandiracaktir.
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S Yapisal Testler

—

Mukavemet testlerimiz (Cekme/Basma) Osmaniye Korkut Ata Universitesi insaat Miihendisligi fakiiltesinde yapilacaktir.

Mukavemet testlerimiz uluslararasi standartlara uygun test cihazlarinda yapilacaktir. Govde malzememiz fiberglass ile
belirli 6lcllerde Uretilen numunemiz cekme testine maruz kalirken yine ayni maddeden belirli 6lctlerde Grettigimiz boru

basma testine maruz kalacaktir.

Testlerin sonunda kullanacagimiz malzemelerin kendi icinde ve birbirleri arasinda karsilastirabilecegimiz mukavemet
verileri (cekme dayanimi, esneme miktari, maksimum dayanim gibi) elde edilecektir.

Cekme / Basma Testi

Yapisal Testler 29 Haziran 2022 | 30 Haziran 2022
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‘v,?m(‘]'ﬁ‘?i Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

* stenen test sisteme yiiklenmistir.
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‘v,?ﬁﬁ‘?i Yarisma Alani Planlamasi

Atis GUnu
Bolgeler / Gorevler Kisiler Aciklama
Ver istasvonu Gérevlileri Sudenur Kinik Yer istasyonu sorumlusu Sudenur Kinik roketten
y Gozde Kurt aldigi verileri takip edecektir.
Hakan Cekic Rampa sorumlusu Furkan Ozdemir roketin
Rambava Tasima Furkan Ozdemir rampadaki son kontrollerinin yapiimasini
paya 1as Berk Kiltliroglu saglayacaktir. Aviyonik sorumlusu Sudenur Kinik
Sudenur Kinik ise aviyonik sistemi aktiflestirecektir.
Hakan Cekic
T Furkan Ozdemir Kurtarma sorumlusu Hakan Cekic roket indikten
Kurtarma Gorevlileri e s . .
Berk Kiltlroglu sonra kurtarma anini yonetecektir.

Omer Emin Cakmak

Montaj GUnUu

Bolgeler / Gorevler Kisiler Aciklama

Montaj sorumlusu Berk Kiltliroglu takim
Montaj Tum takim Gyeleri dyelerini yonlendirerek roket montajinin en
kisa stirede tamamlanmasini saglayacaktir.
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%ﬁﬁ%’ Yarisma Alani Planlamasi

Acil Durum Eylem Plani

Tehlikeler Cozum / Aciklama

Motor blokuna zimpara yapilacak ya da yedek trettigimiz

Verilen motorun motor blokuna girmemesi
motor bloku kullanilacak.

Civata, alyan vb. deforme olmasi Yanimizda bulunan yedek malzemeler kullanilacaktir.

Kart Gizerinde yaptigimiz tak-cikar mantigi sayesinde
Modyiillerin hava sartlari vb. sebeplerden etkilenmesi yanimizda yedek olarak bulundurdugumuz modiuiller
eskilerinin yerine yerlestirilecek.
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‘v,?m[‘]'ﬁ‘?i Yarisma Alani Planlamasi

Risk Analizi
Riskler Alinan Tedbirler / Cozimler
Govdelerin entegre olmamasi (sicaklik vb. sebeplerle Uygun pargalara vida yataklari agmak ya da shear pin
olusacak esneme gibi durumlar) kullanmak.
Kevlar Sok Kordonu Temini (yurt disindan gelisinde aksaklik Sok kordonu dayanimi sabit tutularak malzemesinin
yasanmasi) degistirilmesi.
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