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SAIH4IN

ROKET TAIKIMI

Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

Tasarimdaki Deger Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa 3047 m 2940 m %3.51
Maksimum Hiz 269 m/s 260 m/s %3.34
Maksimum ivme 88.5 m/s2 85m/s2 %3.78
Rampa Cikis Hizi 32.2 m/s 30.2 m/s %6.83
CP Lokasyonu (burundan) 161 cm 157 cm %2.48
CG Lokasyonu (burundan) 130 cm 135 cm %3.84
Statik Marjin (0.3 Mach’taki 2.37 2.20 %7.17
degeri)
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ROKET TAIKIMI

Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylar
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ROKET TAKIMI

(a)

(a) Parasiit agma sistemi CAD gorseli.
(b) Entegre edilmemis parasit agma sistemi.
(c) Entegre edilmis parasut agcma sistemi.

Kurtarma Sistemi parasiit agma sistemi ve parasitlerden olusmaktadir.
Parasiit bollimleri, parasitlerin ve ayrilma sisteminin roketin igindeki durumunu belirtmektedir. Montaj gériintiisiinden roketin gévdesi seffaflastirilarak veya kesit goriintlisti alinarak paylasilabilir.
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ROKET TAIKINMI

(a),(b) Parasit
bolumleri 3 boyutlu
gorindmleri.

(c) Stridklenme
parasutu.

(d) Ana parasiit.
(e) Faydal yuk
parasutu.

(f) Parasiit
bolumleri entegre
uretim sonrasi
fotograf.

()

Parasiit boliimleri, parasitlerin ve ayrilma sisteminin roketin icindeki durumunu belirtmektedir. Montaj gériintisiinden roketin gévdesi seffaflastirilarak veya kesit gortintlisi alinarak paylasilabilir.

Kurtarma Sistemi parasit agma sistemi ve parasitlerden olusmaktadir.
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;ﬁ Parasiit Acma Sistemi Testl

ROKET TAKIMI

* Takimlarin bu kisimda asagida ayrintilari paylasilan bir video hazirlamalari beklenmektedir.

* Parasiut A¢ma Sistemi Testi: Bu testte parastt agcma sisteminin ugus sirasinda sorunsuz ¢alisacagi gosterilmelidir. Bu test sistemin
ucus sirasinda kullanilacagi konfiglirasyonda (Ucusta kullanilacak parasitler, tiim ytkler, burun konisi, ayrilacak tim govdeler,
aviyonik sistemler) yapiimahdir.

» Testlerde prototip kullanildiginin veya sistemlerin icerdigi parcalarin Gretiminin tamamlanmadiginin tespit edildigi durumda takim diskalifiye
edilecektir.

* jlgili testlerin videolari Youtube platformuna yiklenmeli ve AHR ile beraber sistemde belirtilen kutucuga konulmalidir.

* Parasit Agma Sistemi Testinin stresi 30 Saniye olmalidir.

» Testlerde prototip kullanildiginin veya sistemlerin icerdigi parcalarin Gretiminin tamamlanmadiginin tespit edildigi durumda takim diskalifiye
edilecektir.

* Testler icin belirtilen streler yeterli olmakla beraber testlerin bu siirelere sikistirllamadigi durumlarda videolar hizlandirilarak siirelere
uyulmalidir.

* Testler icin belirtilen streler asildigi durumda asan takimlar tespit edilip diskalifiye edilecektir.

* Bahsi gecen testlerin paylasilmasi zorunludur. Testlerin paylasiilmamasi ve eksik paylasilmasi diskalifiye sebebidir.

e Testlerde iSG kurallarina uyulmadigi durumlarda takim diskalifiye edilecektir.
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gﬂrﬁ Parasiut Testleri

ROKET TAKIMI

* Takimlarin bu kisimda asagida ayrintilari paylasilan bir video hazirlamalari beklenmektedir.
* Parasit Testleri: Bu testlerde parasutlerin aciimasinin ve parasutlerin islevselliginin kanitlanmasi gerekmektedir. Parasutlerin
dretilmis son hali kullanilmahdir.

» Testlerde prototip kullanildiginin veya sistemlerin icerdigi parcalarin Gretiminin tamamlanmadiginin tespit edildigi durumda takim diskalifiye
edilecektir.

* Jlgili testlerin videolari Youtube platformuna yiiklenmeli ve AHR ile beraber sistemde belirtilen kutucuga konulmaldir.

* Parasut Testlerinin suresi 30 Saniye olmalidir.

» Testlerde prototip kullanildiginin veya sistemlerin icerdigi parcalarin Gretiminin tamamlanmadiginin tespit edildigi durumda takim diskalifiye
edilecektir.

* Testler icin belirtilen streler yeterli olmakla beraber testlerin bu siirelere sikistirllamadigi durumlarda videolar hizlandirilarak siirelere
uyulmalidir.

* Testler icin belirtilen streler asildigi durumda asan takimlar tespit edilip diskalifiye edilecektir.

* Bahsi gecen testlerin paylasilmasi zorunludur. Testlerin paylasiilmamasi ve eksik paylasilmasi diskalifiye sebebidir.

e Testlerde iSG kurallarina uyulmadigi durumlarda takim diskalifiye edilecektir.
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Gorev Yiuku Mekanik Gorunum
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ROKET T
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Z—,  Aviyonik — 1.Sistem Detay

ROKET TAIKIMI

Komponent Uriin Adi1 / Kodu / Kurtarma Algoritmasinda | Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi
Taru Verileri Kullanihyor Mu?

Ucus Kontrol Bilgisayari  Teensy 4.1 Bltln sensorlerden gelen verilerin islenmesini,
algoritmalarin yuritidlmesini saglar.

Barometrik Basing BMP388 Evet Sensorin basing verileri ile irtifa bilgisinin tespit
Sensori edilmesi. Bu bilgiler ile roketin ylkselip alcalma
durumunu kontrol edilmesi.

IMU Mems Sensorl BNOO55 Evet Acisal hiz ve acgisal ivme verileri kullanilarak elde
edilen egim bilgisi ile roketin yoneliminin tespit
edilip kurtarma gorevinde rol almasidir.

Haberlesme Modili Lora E32 433T30D Hayir Verilerin yer istasyonu ile iletisimini, aktariimasini
ve bu sayede roketin kurtarma bilgileri ile anlik
ucus bilgisinin elde edilmesini saglar.

Kurtarma algoritmasinda kullanilmamaktadir.
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=, Aviyonik — 1.Sistem Detay

ROKET TAIKINMI

Komponent Uriin Adi / Kodu/ | Kurtarma Algoritmasinda | Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi
Turi Verileri Kullanihyor Mu?

GPS Modiili GY-NEO6MV?2 Hayir Elde edilen konum verisi, roketin kurtarilmasinda
ve anlik olarak yerinin tespiti icin kullanilir.
Kurtarma algoritmasinda kullanilmamaktadir.

Uyari-Durum Sensort Pasif Buzzer Hayir Sistem durumunun belirli ses tonlariyla belli
edilmesi.
Kurtarma algoritmasinda kullanilmamaktadir.
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2> Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
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Zan  AViyonik — 2.Sistem Detay

ROKET TAIKIMI

Komponent Uriin Adi / Kodu / Kurtarma Algoritmasinda | Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi
Tiri Verileri Kullanihyor Mu?

Ucus Kontrol Bilgisayari  DENEYAP KART Blitlin sensorlerden gelen verilerin islenmesini,
algoritmalarin yuritilmesini saglar.

Barometrik Basing BMP280 Evet Sensorin basing verileri ile irtifa bilgisinin tespit
Sensoru edilmesi. Bu bilgiler ile roketin yukselip algalma
durumunu kontrol edilmesi.

IMU Mems Sensori LSM6DSM Evet 3-Eksenden gelen veriler
kullanilarak elde edilen ivme bilgisi ile roketin
apogee’deki ivmelenmenin ters yonde olusumu
tespit edilip kurtarma gorevinde rol alacaktir.

Haberlesme Modiili Lora E32-433T30D Hayir Verilerin yer istasyonu ile iletisimini, aktarilmasini ve
bu sayede roketin kurtarma bilgileri ile anlik ucus
bilgisinin elde edilmesini saglar.

Kurtarma algoritmasinda kullanilmamaktadir.
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;f,’f,,/:, Aviyonik — 2.Sistem Detay

ROKET TAIKINMI

Komponent Uriin Adi / Kodu | Kurtarma Algoritmasinda | Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin
/ Tara Verileri Kullanihyor Mu? islevi

GPS Modili GY-NEO6MV?2 Hayir Elde edilen konum verisi, roketin kurtarilmasinda
ve anlik olarak yerinin tespiti icin kullanilir.
Kurtarma algoritmasinda kullanilmamaktadir.

Uyari-Durum Sensoru Pasif Buzzer Hayir Sistem durumunun belirli ses tonlariyla belli
edilmesi.
Kurtarma algoritmasinda kullanilmamaktadir.
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ROKET TAIKINMI

Aviyonik — 2.Sistem Mekanik

Gorunum

SAHIN ROKET TAKIMI
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Zon Aviyonik Testler

ROKET TAIKINMI

—

e Algoritma Testleri:

Algoritma testleri aviyonik haznesi icerisinde 1.sistem aviyonik algoritmasi ile gerceklestirilmistir.

1.Sistem Algoritmasindaki irtifa bilgisinin apogeeden sonra azalmasi ve egim z eksenindeki acinin 90 derecenin altina
dismesi ile tetiklenmekteydi.

Test dizenegimizde atesleme pinlerine, elektronik finye bagland.

Aviyonik haznesi altindan ve lstlinden iple baglanarak 3 metre ylikseklikteki merdivenden asagi sarkitildi.

Roketin apogeeye cikisini simile etmek irtifa bilgisini artirmak icin yukari bakan ipi yukari dogru cekerek 2m yiikselme
saglandi. Yukselmenin ardindan ardindan egim kosulu icin asagi bakan serbest ip ¢ekilerek aviyonik haznesi z ekseni
uzerinde 100 derece kadar dondurilerek flinyenin ateslenmesi saglandi.

Test sonucunda finye basarili sekilde ateslendi ve ye istasyonuna ateslendi bilgisini ve diger bilgileri aktarmaya devam
etmistir.

Fonksiyonellik Testleri:

Kart fonksiyonellik testi 1.sistem ve 2.sistem aviyonik karti ile gerceklestirilmistir.

Test icinde verilerin kablosuz haberleserek yer istasyonuna duzenli aktarildigi ve ilgili verilerin zaman grafiklerinin
cikanldigi gérulmustdar.

Testte Jiroskop verileri ve roketin egim bilgileri, aviyonik kartlarin sarj durumlar, kartin sicaklik bilgilerinin geldigi
incelenmistir.

Veriler sorunsuz bir bicimde diizglin olarak aktarilmis islenmistir.
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Z—~, Hakem Yer istasyonu Testi

ROKET TAIKINMI

—

* Takimlarin bu kisimda asagida ayrintilari paylasilan bir video hazirlamalari beklenmektedir.

* Hakem Yer istasyonu Testi: Takimlardan, yarisma sartnamesinin «EK-8 ROKET YARISMASI HAKEM YER ISTASYONU BILGILENDIRME DOKUMANI» adli
ekinde yer alan «<HAKEM YER ISTASYONU PAKET TEST ARAYUZU» baslig altinda ayrintilari aktarilmis olan test arayiizi ile iletisim/haberlesme testi
yapmalari beklenmektedir.

 lgili testin videosu Youtube platformuna yiiklenmeli ve AHR ile beraber sistemde belirtilen kutucuga konulmalidir.

* Hakem yer istasyonu testinin siiresi 30 Saniye olmalidir.

* Testicin belirtilen slireler yeterli olmakla beraber testin bu sureye sikistirlamadigi durumlarda videolar hizlandirilarak stirelere uyulmalidir.
* Testicin belirtilen stireler asildigi durumda asan takimlar tespit edilip diskalifiye edilecektir.

* Bahsi gecen testin paylasiimasi zorunludur. Testin paylasilmamasi ve eksik paylasilmasi diskalifiye sebebidir.

e Testlerde iSG kurallarina uyulmadigi durumlarda takim diskalifiye edilecektir.

Bu kisim butiin kategorilerdeki takimlar tarafindan kullaniimalidir.
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SAI4HIN Burun Konisi Mekanik Gorunim

ROKET TAIKIMI

(Burun konisi 3 boyutlu gérinimi)

(Uretilmis burun konisi)
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;A’;mv Kanatcik Mekanik Gorunium

ROKET TAIKINMI

(Kanatgik 3 boyutlu gérinim)

(Uretilmis kanatcik gérintiisii)
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A‘%//?‘ Govde Parcalar1 & Govde Montaj Parcalari
SAIHIN (YAPISAL) Mekanik Gorunum

ROKET TAKIMI

"

Ust ve Alt gévdelerinin 3 L.J.retllml.s US.JF ve Alt.
govdelerin gorselleri

boyutlu gérintmleri

‘*Mekanik olarak disaridan ulasilabilecek kisimlar ayrica detaylari ile verilmelidir. Bu kisim 3 yansiyi gecmemelidir.
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== Yapisal - Govde/Govde I¢i Yapisal Destekler
A (Entegrasyon Govdeleri vb.)

ROKET TAIKINMI

- Kurtarma bulkheadlerimiz gévdemize M4
civata ile montajlanacaktir.

* Motor durdurucu bulkheadimiz M6
civatalar ile alt gévdemize montajlanacaktir Atisa Hazirlik Videosun da tim bu pargalarin nasil baglanacagi detayli bir

)

sekilde anlatiimistir.

e Center Ringlerimiz kanatlarla hizalanip M4
civatalar ile govdemize montajlanacaktir.
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SAHIN VMotor Bolumiu Mekanik Gorunum & Detay

ROKET TAIKINMI

* Motor Kundagi/merkezleme halkalari vb. gibi motorun rokete nasil entegre edilecegi gosterilmelidir.
* Motorun montajlanacagi alan «motorla birlikte» kesit alinarak gosterilmelidir.

e Baglanti yonteminde kullanilacak civata, somun gibi elemanlar belirtiimelidir.

e Bu bolim 2 yansiyi gegmemelidir.
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= Yapisal Testler

ROKET TAIKINMI

—

* Yapisal Testlerimiz Kitahya Genclik ve Spor Bakanhgi Genglik Merkezinde
gerceklesmistir.Testlerimiz de parcalarimizin mukavemetlerini 6n planda tuttuk. Kendi
uretimimiz el ile sarim yontemi ile yapilan fiberglas govdelerimizi ve burun konimizi darbe
ve kirilma testine tabi tuttuk.

* Testler ile birlikte parcalarimizin ana parasut acgildiktan sonra hizli bir inis gerceklesmesi
halinde nasil davranacaklari Gzerinde durduk.Yapilan testler sonucu boéyle bir durum ile
karsilasilirsa bir parcalarimiz da bir problem olusmayacagi gézlemlendi

e Bu testler ile tim roket sistemlerimizin dayanikli oldugu belirlenmistir.

TEST YONTEMI Fiziksel Testler

Darbe Testi Govde ve burun konimizin
darbeye karsi nasil dayanacagi
test edildi.

Kirllma testi Orta govde ve Alt govdemizin
kirllmaya karsi dayanimlari
test edildi.
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SAIHIN

ROKET TAIKINMI

Roket Genel Montaji ve Atisa Hazirlik

—

e Takimlarin bu kisimda 4 asamali bir video hazirlamalarini bekliyoruz. Bu asamalar:

* Roketin Genel Montaji: Bu kisimda takimlardan roketin tim alt sistemlerinin montajinin yapilabilir oldugu, yarismanin ilk gini montaj sirasinda
herhangi bir sikinti cikmayacagini kanitlayan bir video beklenmektedir. Eger takimlarin sistemlerinde sicak gaz Ureteci var ise sicak gaz Uiretecinin
sisteme nasil eklendigi de anlatilmalidir. Barut yok ise belirtilmelidir.

* Atisa Hazirhik: Bu kisimda roketin yarismanin ikinci glinti en fazla 10 dakikada ugusa hazir hale getirilecegini kanitlayan denemelerin anlatiimasi ve
aciklanmasi beklenmektedir.

* Motorun Rokete Montaji: Bu kissmda motorun rokete en son nasil montajlandigi anlatilmalidir. Anlatilirken roketin komple montajli olmasi
gerekmektedir.

* Altimetre montaji: Videonun bu kisminda altimetrenin nasil yerlestirilecegi anlatilmalidir.
 |lgili testlerin videolari Youtube platformuna yiiklenmeli ve AHR ile beraber sistemde belirtilen kutucuga konulmalidir.

e Testlerin sureleri:
* Roketin Genel Montaji i¢in 60 Saniye,
* Atisa Hazirlik icin 60 Saniye,
* Motorun Rokete Montaji icin 30 Saniye,
e Altimetre montaji icin 30 Saniye olmalidir.
* Testler icin belirtilen siireler yeterli olmakla beraber testlerin bu strelere sikistirllamadigi durumlarda videolar hizlandinlarak siirelere uyulmalidir.
* Testler icin belirtilen sireler asildigi durumda asan takimlar tespit edilip diskalifiye edilecektir.
* Bahsi gegen testlerin paylasilmasi zorunludur. Testlerin paylasiimamasi ve eksik paylasiimasi diskalifiye sebebidir.
+ Testlerde iSG kurallarina uyulmadigi durumlarda takim diskalifiye edilecektir.

5 Temmuz 2022 Sal TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 24



=
SAIIIN

ROKET TAIKIMI

Yarisma Alani Planlamasi

Takim Uyeleri

Musab Muaz
Sari

(Takim Lideri)

Behlil Becergen
(Yapisal)

Mustafa Talha
OZDEMIR(Yapisal)

Hamza
CELIK(Aviyonik)

Kerem Safa
DEMIR(Aviyonik)

Montaj Giinii Gorev Dagilimi

Ekip i¢i koordinasyonu saglayacak ve

motor montajindan sorumlu
olacaktir.

Kurtarma sistemleri genel
kontrollinii saglayacak ve
montajinda gorev alacaktir.

Roket alt sistemlerinin
entegresinden sorumludur.
Ayrilma sistemleri genel
kontrollinli saglayacak ve
montajinda gorev alacaktir.

Aviyonik genel sistem entegresi,
testleri ve kontroliinden
sorumludur.

Aviyonik genel sistem entegresi,
testleri ve kontroliinden
sorumludur.

Atig Giinii Gérev Dagilimi

Roketin atis anindan itibaren takibi ve kurtarma
operasyonunda koordinasyonu saglayacaktir.

Roketi rampaya tasima da ,barut haznesinin rokete
entegresini ve sonrasinda atis sonrasi operasyonda
gorevlidir.

Roketi rampaya tasimada ve atis aninda yapilacak
entegrasyonlara yardimdan sorumludur. Roketi rampaya
tasima da, atis sonrasi diirblinle roketin

ucus takibini yapmakta gorevlidir.

Rampada 10 dakikalik stiregte aviyonik sisteminin
aktiflestirilmesi ve veri alisverisinin kontroliinden
sorumludur.

Kurtarma operasyonunda GPS’den gelen verilerin
denetiminden ve antenlerin oldugu sistemlerin kontrol
ve denetiminden sorumludur.
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Yarisma Alani Planlamasi

Olas1 Olusabilecek Riskler

ELEKTRIKSEL SORUNLAR Elektrik ile dogrudan temas olabildigince engellenmeye
calisilacaktir. Sistem acikken temas edilmeye
calisiimayacaktir. Plastik eldiven kullanimi
gerceklestirilecektir.

YANGIN Motorun tasinmasi ve konumuna dikkat edilecektir. Olasi
yangin durumunda boélge bosaltilip gerekli ihbarda
bulunulacaktir.

OLASI DIGER SORUNLAR Herhangi bir kaza durumunda yetkiliye haber verilip
sakince miidahale yapilacaktir.
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RSk ¢ozUM

Yarisma Alani Planlamasi

Montaj alaninda yapisal olarak olusabilecek her tirli Parcalarin miimkin oldugunca yedekleri montaj alanina
parca sikinitisinin yasanmasi getirilecektir.

Aviyonik sistemde herhangi bir sorun olmasi durumunda Montaj alanina lehim , kablo ve gerekli diger

yasanacak aksakliklar komponentler getirilecektir.

Ureticiyle iletisime gecilmistir parca en yakin siirede

Aviyonik sistem katmanlari tedarik sorunu ..
elimize ulasacaktir.

Rapor teslim tarihinden bir glin sonra kapakgik agilip tim

Govde de kapakgik sisteminin acilmasi bir giin aksamistr. ) . . .
pake ¢ 8 2 sistemlerin entegrasyonu tekrar kontrol edilecektir.

Kanatgik parcasinin Gretiminde aksaklik olmasi dolayisiyla elimize Ureticiyle iletisime gecilmistir parca en yakin siirede elimize
ulasmamis olmasi. ulasacaktir.
Tornacimiz ile gereken konusmalari yaptik.Yarisma alanina
Aluminyum Burun Konisi Ucu gelmeden dnce burun konisi ucumuzu montajlayip
gelecegiz.

Faydali yikimuzin dretimi igin tornacimiz ile iletisime
Faydal Yiik Uretim gectik.Bayram sonrasinda faydal yikimuzin Gretimini
gerceklestirip. Montajdan 6nce hazir olacaktir.
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