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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

NOVAIKA
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Roketin Çapı
140 mm

Kanatçık
Uzunluğu
120 mm

OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

25 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun Konisi
200 mm

Burun Konisi Omuzluğu
210 mm

Piro Teknik Kapsül
59 mm

Görev Yükü 110 mm

Aviyonik
250 mm

Roketin Çapı
140 mm

Motor 949 mm Kanatçık Kök Kenarı 350 mm

Kanatçık Uç Kenarı 150 mmRoket Boyu 2200 mm

Ağırlık Merkezi
Burun ucundan
uzaklığı: 126 cm

Basınç Merkezi
Burun ucundan
uzaklığı: 157 cm
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3158 m 3397 m 8

Maksimum Hız 286 m/s 306 m/s 7

Maksimum İvme 94,4 m/s^2 102 m/s^2 8

Rampa Çıkış Hızı 33,5 m/s 35 m/s 4

CP Lokasyonu 
(burundan)

157 cm 157 cm 0

CG Lokasyonu 
(burundan)

123 cm 126 cm 2

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

2,41 cal 2,26 cal 6

Kalkış Ağırlığı 28002 gr 24221 gr 14

KTR sonrasında üretimde yapılan değişikliklere göre yukarıdaki tablo hazırlanmıştır.
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Ana Paraşüt Açma Sistemi CAD Görüntüsü

Ana Paraşüt Açma Sistemi Üretilmiş 
Görüntüsü

Ana Paraşüt Açma Sistemi Üretilmiş 
Montaj Görüntüsü

Piro teknik kapsül EK-9 da belirtilen
mercimek başlı M4 cıvata ile bulkhead
üzerine sabitlenmiştir. Tasarımımız
montaj günü yarışmanın vereceği kapsüle
uyumludur.
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Servo Motorun
çektiği çubuk
eleman.

Sürüklenme Paraşütüt Açma Sistemi 
Üretilmiş Montaj Görüntüsü

Kurtarma Sistemi CAD 
Görünümü

Entegre Edilmemiş Sürüklenme Paraşütü 
Açma Sistemi Üretilmiş Görüntüsü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Paraşüt Bölümleri CAD 
Görünümü

Paraşüt Bölümleri 
Entegre Edilmiş 

Görünümü

Ana Paraşüt Faydalı Yük Paraşütü Sürüklenme Paraşütü

Ana Paraşüt Faydalı Yük Paraşütü Sürüklenme Paraşütü

Kurtarma sisteminde
elastik kordon olduğundan
paraşütleri sabit tutarak
fotoğraf alabilmek için
turuncu ip ile sabitleme
yapılmıştır. Turuncu ipin
tasarımımızla herhangi bir
ilgisi yoktur.
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
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Ana Paraşüt Üretilmiş Görüntüsü Sürüklenme Paraşütü Üretilmiş Görüntüsü Görev Yükü Paraşütü Üretilmiş Görüntüsü

Paraşütler Ayrı Görüntüleri
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 
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Paraşüt Açma Sistemi Test Videosu Linki: https://youtu.be/XfD7DX6I3LE
Not: Video linki aynı zamanda sistemde belirtilen kutucuğa konulmuştur.

https://youtu.be/XfD7DX6I3LE
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Paraşüt Testleri 
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Paraşüt Testleri Videosu Linki: https://youtu.be/XH76A-2dKgM
Not: Video linki aynı zamanda sistemde belirtilen kutucuğa konulmuştur.

https://youtu.be/XH76A-2dKgM
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
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Görev Yükü CAD Görüntüsü Görev Yükü Üretilmiş Görüntüsü
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NEO-8M Roketin konumunu bulmak amacıyla kullanılan GPS modülüdür.

LoRa E32433T30D LoRa E32 bir RF modülüdür. Roket ile yer istasyonu arasında ki haberleşmeyi
sağlamakla görevlidir.

SD KART Sensörlerden gelen verileri depolamak için kullanılmaktadır.

10 DOF IMU (BMP180) Hava basıncını ölçerek dijital çıkış veren sensördür.

10 DOF IMU (LSM303) Roketin ivmesini ölçmek için kullanılan sensördür. Aviyonik sistem
algoritmasında sürüklenme paraşütünü açmak ile görevli olan sensördür.

Arduino Nano Aviyonik sistemin işlemcisi olarak görev yapmaktadır. Sistemde yer alan
elektronik komponentlerin hatasız ve senkron olarak çalışmasıyla görevlidir.

ANA AVİYONİK TANITIMI

Aviyonik – 1.Sistem Detay
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Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü Kurtarma Algoritmasında 
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan
Verilerin İşlevi

İşlemci Arduino Nano Ana bilgisayar görevi görmektedir.

1. Sensör 10 DOF IMU BMP 180 
Basınç Sensörü

Hayır Kurtarma algoritmasında 10 DOF IMU
BMP 180 verilerine yer verilmemiştir.

2. Sensör 10 DOF IMU LSM 303 
İvmeölçer Sensörü

Evet Roket apogee noktasında, belirtilen eğim
derecesinden düşük olduğunda 1.
kurtarma sistemini aktif hale getirecektir.

Haberleşme Modülü LoRa E32433T30D Evet Yer istasyonu ile roket arasında ki iletişimi
sağlayan haberleşme modülüdür.

GPS Modülü GY-NEO-8M Hayır Kurtarma algoritmasında GPS verilerine
yer verilmemiştir.

Röle FL-3FF-S-Z Evet 1. Kurtarma eylemini gerçekleştirmek için
kullanılmaktadır.

Aviyonik – 1.Sistem Detay
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik Sistem-Detay
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(AHR)
15

Ana aviyonik sistem: Arduino nano işlemcisi, roket ile yer istasyonu arasındaki haberleşmeyi sağlayabilmek için Lora 
E32433T30D RF modülü, roketin konumunu bulmak için NEO-8M GPS, apogee noktasında roketin ivmesinin 
hesaplanabilmesi için 10 DOF IMU(LSM303+BMP180), sürüklenme paraşütünü açabilmek için 1 adet servo motordan, 
verilerin kaydedilmesi için SD kart ve sesli uyarı verebilmesi için ise buzzerden oluşmaktadır.

Ana aviyonik sistem için belirtilen ürünlerin hepsi teslim alınmıştır. Kalibresi yapılmıştır. Önceki raporlarda belirtildiği gibi 
özgün olan ana aviyonik sistemimizin PCB kartı üretilmiştir ve bu sayede bütün sensörlerin bir arada çalışması kolaylaşmıştır. 
Ana aviyonik sistem için sesli uyarı veren buzzer dışında, sistemde bulunan bütün elektronik komponentler üretilen 
elektronik kart üzerine montajlanmış olup, çalıştığı görülmüştür. Bu sayede ana aviyonik sistem buzzer dışında bütün 
elektronik komponentlerin montajlanıp bir arada çalışmasıyla birlikte sistemin %98’i tamamlanmış bulunmaktadır.

Ana aviyonik sistem operasyon konsepti: Ana aviyonik sistem, roket rampaya yerleştirildikten sonra dışarda bulunan aviyonik
kilit sayesinde aktif hale getirilecektir. Uçuşa başlayan roket, apogee noktasına geldiğinde 10 DOF IMU (LSM303)’den gelen 
veriler sayesinde roket 30 derece altına düştüğü zaman servo motor aktif hale getirilecektir. Bu sayede sürüklenme paraşütü 
ve faydalı yük roket üzerinde yer alan kapaktan dışarı çıkacaktır. Ana aviyoniğin sürüklenme paraşütü açıldıktan sonra ki 
görevi, roketin bulunduğu konumu anlık olarak aktarmak ve buzzer ile sesli uyarı vermektir.
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Aviyonik – 2.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

NEO-7M Roketin konumunu bulmak amacıyla kullanılan GPS modülüdür.

LoRa E32433T30D LoRa E32 bir RF modülüdür. Roket ile yer istasyonu arasında ki
haberleşmeyi sağlamakla görevlidir.

SD KART Sensörlerden gelen verileri depolamak için kullanılmaktadır.

MS5611 Hava basıncını ölçerek dijital çıkış veren sensördür. Ana paraşütü
çıkarmak MS5611 sensöründen gelen veriler sayesinde röle
tetiklenmesi yapılıp kurtarma sağlanacaktır.

MPU 9250 Roketin ivmesini ölçmek için kullanılan sensördür.

Arduino Nano Aviyonik sistemin işlemcisi olarak görev yapmaktadır. Sistemde yer alan
elektronik komponentlerin hatasız ve senkron olarak çalışmasıyla
görevlidir.

YEDEK AVİYONİK TANITIMI
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Aviyonik – 2.Sistem Detay
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Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında Verileri
Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan
Verilerin İşlevi

İşlemci Arduino Nano Ana bilgisayar görevi görmektedir.

1. Sensör MS5611 Basınç
Sensörü

Evet Roket, 500m yüksekliğin altına düştüğü
zaman 2. kurtarma aktif hale gelecektir.

2. Sensör MPU 9250 Hayır Kurtarma algoritmasında MPU 9250
verilerine yer verilmemiştir.

Haberleşme Modülü LoRa E32433T30D Evet Yer istasyonu ile roket arasında ki
iletişimi sağlayan haberleşme
modülüdür.

GPS Modülü GY-NEO-7M Hayır Kurtarma algoritmasında GPS verilerine
yer verilmemiştir.

Servo Motor Mg-995 Evet 2. Kurtarma eylemini gerçekleştirmek
için kullanılmaktadır.
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 
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Aviyonik Sistem-Detay

Yedek aviyonik sistem: Arduino nano işlemcisi, roket ile yer istasyonu arasında haberleşmeyi sağlayabilmek için Lora 
E32433T30D RF modülü, roketin konumunu bulmak için NEO-8M GPS, roketin ivmesinin hesaplanabilmesi için MPU 9250, 
roketin bulunduğu yüksekliği öğrenebilmek ve ana paraşütü dışarı çıkarabilmek için MS5611 basınç sensörü, ana paraşütü 
açabilmek için 1 adet röle, verilerin kaydedilmesi için SD kart ve sesli uyarı verebilmesi için buzzerden oluşmaktadır.

Yedek aviyonik sistem için belirtilen ürünlerin hepsi teslim alınmıştır. Kalibresi yapılmıştır. Önceki raporlarda belirtildiği gibi 
özgün olan yedek aviyonik sistemimizin PCB kartı üretilmiştir ve bu sayede bütün sensörlerin bir arada çalışması 
kolaylaşmıştır. Yedek aviyonik sistem için sesli uyarı veren buzzer dışında, sistemde bulunan bütün elektronik komponentler
üretilen elektronik kart üzerine montajlanmış ve çalıştığı görülmüştür. Bu sayede yedek aviyonik sistem buzzer dışında bütün 
elektronik komponentlerin montajlanıp bir arada çalışmasıyla birlikte %98 tamamlanmış bulunmaktadır.

Yedek aviyonik sistem operasyon konsepti: Yedek aviyonik sistem, roket rampaya yerleştirildikten sonra dışarda bulunan 
aviyonik kilit sayesinde aktif hale getirilecektir. Uçuşa başlayan roket, apogee noktasına geldiğinde ana aviyonik sistem ile 
birlikte sürüklenme paraştünü açacaktır. İçerisinde yer alan yazılım ile birlikte 1000m’den sonra aktif olarak çalışan yedek 
aviyonik sistem, roket 500m altına düştüğü zaman MS5611 basınç sensörü sayesinde röleyi aktif edip piro teknik malzeme 
sayesinde burun konisini açıp, ana paraşütü dışarı çıkaracaktır. Roket anlık olarak veri GPS verisi göndererek yere iniş 
yapacaktır. Bu sürede buzzer ile sesli uyarı vermeye devam edecektir. 
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Aviyonik Testler 
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Aviyonik Testleri Videosu Linki: https://youtu.be/DjSw7Vpfmlk
Not: Video linki aynı zamanda sistemde belirtilen kutucuğa konulmuştur.

https://youtu.be/DjSw7Vpfmlk
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Hakem Yer İstasyonu Testi 

215 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Hakem Yer İstasyonu Videosu Linki: https://youtu.be/echrxIHmwrY
Not: Video linki aynı zamanda sistemde belirtilen kutucuğa konulmuştur.

https://youtu.be/echrxIHmwrY
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
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Burun Konisi CAD Görüntüsü Burun Konisi Üretilmiş Görüntüsü
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Kanatçık Mekanik Görünüm
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Kanatçık CAD Görüntüsü Kanatçık Üretilmiş Görüntüsü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Kanatçık Montaj CAD Görüntüsü Kanatçık Montaj Üretilmiş Görüntüsü
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Gövde CAD Görüntüsü Gövde Üretilmiş Görüntüsü

Sürüklenme paraşütü ve faydalı yükün bulunduğu bölme.

Aviyonik sistemin bulunduğu bölme.



Herkese Açık | Public

Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Ana paraşütün bağlı olduğu ve üzerinde piro
teknik kapsülün bulunduğu bulkhead, gövdeye
M6 havşa başlı cıvata ile montajlanacaktır.

Sürüklenme paraşütünün bağlı olduğu bulkhead,
gövdeye M6 havşa başlı cıvata ile montajlanacaktır.

Bulkheadin üretilmiş görüntüsü.

Bulkheadin üretilmiş görüntüsü.

Not: Roketin gövdesi tek parçadır, herhangi bir entegrasyon gövdesi yoktur. Ayrılma yoktur.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 
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Not: Roketin gövdesi tek parçadır, herhangi bir entegrasyon gövdesi yoktur. Ayrılma yoktur.

Motorun bağlı olduğu ve üzerinde 3/8 inch cıvata
bulunan motor bloğu, gövdeye M6 mercimek başlı
cıvata ile montajlanacaktır. Kaydırma ayağının biri
motor bloğu üzerinde olacaktır.

Motorun merkezlenmesinde kullanılan ve üzerinde
kaydırma ayağı bulunan merkezleme halkası, gövdeye
M6 mercimek başlı cıvata ile montajlanacaktır.

Motor Bloğunun üretilmiş görüntüsü.

Merkezleme Halkasının 
üretilmiş görüntüsü.
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor montajı CAD ve Üretilmiş
fotoğrafta görüldüğü gibi
motorun roketin alt kısmından
itilerek sırasıyla; 1, 2 ve 3
numaralı merkezleme
halkalarından geçirilecektir daha
sonra 4 numaralı motor bloğunda
bulunan 3/8 inch motor montaj
cıvatasına ulaşacaktır. Son olarak
motor döndürülerek montajı
tamamlanacaktır.
Not: 1 ve 2 numaralı merkezleme
halkaları aynı zamanda kanatçık
montaj görevi de görmektedir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Motor Bölümü Üretilmiş Görüntüsü

1

2

3

4

Motor Bölümü CAD Görüntüsü

1234
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
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Motor Bloğu, ortasında motor
bağlantısı için 3/8 inch cıvata
bulunur gövdeye M6 mercimek başlı
cıvata ile sabitlenir.

Merkezleme Halkası, Gövdeye M6
mercimek başlı cıvata ile sabitlenir.

Kanatçık Montaj Kiti (KMK),
Gövdeye M6 havşa başlı cıvata ile
sabitlenir. Aynı zamanda ortasındaki
boşluk (iç çap 76 mm) merkezleme
halkası görevi görmektedir.
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Yapısal Testler 
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20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 1 2 3 4 5

Genel AHR Raporu Teslimi

GÜN

YIL 2022

AY HAZİRAN TEMMUZ

Motor Bloğu

Test Videoları Teslimi

YAPISAL TESTLER

Basma Testi

Bukhead

Kanatçık (Montaj Formunda)

Mukavemet Testi

KURTARMA TESTLERİ

Paraşüt Fonksiyonellik Testi

Piro Teknik

Kapak Açma

Yapısal Testler Test Takvimi

Not: Basma Testlerimiz Erzurum Teknik Üniversitesi Yüksek Teknoloji Araştırma Merkezinde (YÜTAM) yapılmıştır.
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Yapısal Testler 
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Motor Bloğu Mukavemet Testi:

Testin Yapıldığı Yer: Erzurum Teknik Üniversitesi Yüksek
Teknoloji Araştırma Merkezi (YÜTAM).
Test Yöntemi: Gövde numunesine montajlanmış motor
bloğu üzerine gelecek yaklaşık olarak maksimum 2640 N
kuvveti emniyet katsayısı ile çarparak 5000 N kuvvet
uygulanması sonucunda motor bloğu, M6 mercimek başlı
cıvata ve gövde numunesinin davranışları incelenecektir.
Test Düzeneği: İnstron 5982 marka model basma çekme
iki çeneli max 100kN kuvvet uygulayabilen test cihazı.
Test Verileri: Grafik-1 ve Grafik-2’de veriler gösterilmiştir.
Yorum: Test sonuçlarımıza göre motor bloğumuz,
bağlantı cıvatalarımız ve gövdemizin 5kN kuvvet altında
herhangi bir deformasyon gerçekleşmediği
gözlemlenmiştir. Testimiz başarılı bir şekilde
sonuçlanmıştır. Video Linki: https://youtu.be/ws1qnsOLS5M

Motor Bloğu Mukavemet Testi Fotoğrafı

https://youtu.be/ws1qnsOLS5M
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Motor Bloğu Mukavemet Testi Test Verileri:
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Grafik-1: Yük-Zaman grafiği.
Grafik-2: Uzama-Zaman grafiği.
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Bulkhead Mukavemet Testi:

Testin Yapıldığı Yer: Erzurum Teknik Üniversitesi Yüksek
Teknoloji Araştırma Merkezi (YÜTAM).
Test Yöntemi: Gövde numunesine montajlanmış bulkhead
üzerine gelecek yaklaşık olarak maksimum 6620 N (şok
kuvveti hesaplanırken emniyet katsayısı göz önünde
bulundurulmuştur.) kuvvet uygulanması sonucunda
bulkhead, M6 havşa başlı cıvata ve gövde numunesinin
davranışları incelenecektir.
Test Düzeneği: İnstron 5982 marka model basma çekme iki
çeneli max 100kN kuvvet uygulayabilen test cihazı.
Test Verileri: Grafik-3 ve Grafik-4’te veriler gösterilmiştir.
Yorum: Test sonuçlarımıza göre bulkheadimiz, bağlantı
cıvatalarımız ve gövdemizin 7000 N kuvvet altında herhangi
bir deformasyon gerçekleşmediği gözlemlenmiştir. Testimiz
başarılı bir şekilde sonuçlanmıştır.

Bulkhead Mukavemet Testi Fotoğrafı

Video Linki: https://youtu.be/ws1qnsOLS5M

https://youtu.be/ws1qnsOLS5M
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Bulkhead Mukavemet Testi Test Verileri:
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Grafik-3: Yük-Zaman grafiği.
Grafik-4: Uzama-Zaman grafiği.
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Kanatçık Yapısal Testi:

Testin Yapıldığı Yer: Erzurum Teknik Üniversitesi Yüksek
Öğrenci Araştırma ve Uygulama Atölyesi.
Test Yöntemi: Gövde üzerinde montajlanmış kanatçıklara
dışarıdan kuvvet uygulayarak kanatçıkların, kanatçık gövde
montajında kullanılan M6 havşa başlı cıvataların ve kanatçık
iç montajında kullanılan M6 alyan başlı cıvataların
davranışları ve rijitliği incelenecektir.
Test Düzeneği: Testimiz takım liderimiz tarafından el ile
kanatçıklar üzerine kuvvet uygulanarak yapılacaktır.
Yorum: Test sonuçlarımıza göre kanatçıklarımızın uçuş
esnasında ve iniş esnasında üzerine gelebilecek kuvvetler
sonucunda herhangi bir sorun yaşamayacağı gözlemlenmiştir.
Testimiz başarılı bir şekilde sonuçlanmıştır. Kanatçık Yapısal Testi Fotoğrafı

Video Linki: https://youtu.be/ws1qnsOLS5M

https://youtu.be/ws1qnsOLS5M
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Roket Genel Montaj ve Atışa Hazırlık Videoları Linki: https://youtu.be/F8dOdnYeq3g
Not: Video linki aynı zamanda sistemde belirtilen kutucuğa konulmuştur.

https://youtu.be/F8dOdnYeq3g
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MONTAJ GÜNÜ Aviyonik Montaj Kanatçık Montaj Paraşütler ve Şok Kordonu Piro Teknik Kapsül Montaj Motor Montaj

Celal ÇİLOĞLU ✓ ✓ ✓

Hakan BÜYÜKASLAN ✓ ✓ ✓

Tevfik Oğuzhan ERGÜDER ✓

Ali Galip TOKER ✓ ✓

Ali DOĞAN ✓

Zeynep Kübra DEMİR ✓

ATIŞ GÜNÜ
Yer İstasyonu 

Kurulumu
Altimetre 

Cihaz Montajı 
Roket Rampaya 

Götürülmesi
Aviyonik Sistem 

Aktivasyon
Kurtarma 

Ekibi 
Yer İstasyonu Anten 

Sorumlusu

Celal ÇİLOĞLU ✓ ✓ ✓

Hakan BÜYÜKASLAN ✓ ✓

Tevfik Oğuzhan ERGÜDER ✓

Ali Galip TOKER ✓ ✓

Ali DOĞAN ✓

Zeynep Kübra DEMİR ✓ ✓
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Acil Durum Eylem Planı

• Herhangi bir ihtimale karşılık tüm takım üyeleri rokete hakim olacaktır. Atışa gidecek 6 kişiden herhangi birisi
gelememe ihtimaline karşılık bu şekilde önlem alınmıştır.

• Malzemelerimizin yedeklerini atışa giderken yanımıza alacağız bu durumda bozulabilecek bir komponent için
yedeğimiz mevcut olacaktır.

• Her ihtimale karşılık unutulan ya da kaybolan bir malzemenin yedeği bulunamaması durumunda, elimizdeki
malzemeleri Aksaray’dan temin edeceğimiz yerlerin listesi hazırlanmıştır.
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Riskler Aksiyon Risk Durumu

Üretimi gerçekleştirilememiş
yapısal parçalar.

Üretimi gerçekleşmeyen parçanın 
montaj bütünlüğünü sağlamak adına 
aynı boyutlarında başka bir parça 
kullanılır

Üretimi gerçekleşmeyen 
yapısal parçamız 
bulunmamakta.

Lojistiğinde sorun çıkan görev 
yükü devre kartı.

Başka bir şirketten sipariş edilmiş 
olup 5 iş günü içerisinde teslim 
edilecektir. Devre kartı için gerekli ve 
yeterli alan görev yükü üzerinde 
bırakılmıştır.

Kart üzerinde kullanacak 
olduğumuz modüller çalışır 
vaziyettedir. Kartlar teslim 
edildiğinde fonksiyonellik 
testlerine tabi tutulacaktır.

Risk değerlendirmemiz yukarıda tabloda verildiği gibidir. Montaj günü roketimiz tam montajlı halde gelecektir.


