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TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI

Lise Kategorisi
Atışa Hazırlık Raporu (AHR)

Sunuşu
Helyak Roket Takımı
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30cm 19cm 55 cm 25 cm 
22 cm 19cm 54,5 cm
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Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası 
Değer

Fark (%)

Maksimum İrtifa 1558 m 1493 m % 4,353

Maksimum Hız 172 m/s 167 m/s % 2,994

Maksimum İvme 57,7 m/s^2 55,9 m/s^2 % 3,220

Rampa Çıkış Hızı 25,1 m/s 24,8 m/s % 1,209

CP Lokasyonu
(Burundan)

157 cm 148 cm % 6,081

CG Lokasyonu
(Burundan)

134 cm 125 cm % 7,02

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

1,88 cal 1,88 cal % 0
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm
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Ana Paraşüt Görev Yükü Paraşütü

*Paraşütlerin üretimleri %100 bitmiştir.
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Paraşüt Açma Sistemi Testi
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Paraşüt Açma Sistemi Testi

Testin Yapıldığı Yer Karaköprü Gençlik Merkezi

Testin Yorumu Kurtarma sistemimiz aviyonik sistemden gelen verilerle açılıp 
burun konisini açarak ayrılmayı gerçekleştirebilmektedir. Bu 
testte de anlaşıldığı üzere roketimiz apogee noktasına 
ulaştığında aviyonik sistemden gelen verilerle kurtarma sistemi 
açılacak ve ayrılma gerçekleşecektir.

Testin Süresi 22 saniye 

Testin Linki https://youtu.be/6HC-jqs1suA

https://youtu.be/6HC-jqs1suA
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Ana Paraşüt Testi

Testin Yapıldığı Yer Şanlıurfa/Karaköprü

Testin Yorumu Ana paraşütümüz, gerekli irtifada 
fırlatma gerçekleştikten sonra açılıp  
roketimizin alt sistemlerini sağlam ve 
birbirine bağlı bir şekilde yere 
indirebilmektedir.

Testin Süresi 27 saniye

Testin Linki https://youtube.com/shorts/CI6UHmi3
P2c?feature=share

Görev Yükü Paraşütü Testi

Testin Yapıldığı Yer Şanlıurfa/Karaköprü

Testin Yorumu Görev yükü paraşütümüz, görev 
yükü gerekli yükseklikten 
fırlatıldığında açılıp görev yükünü 
sağlam bir şekilde yere 
indirebilmektedir.

Testin Süresi 25 saniye 

Testin Linki https://youtube.com/shorts/CI6UH
mi3P2c?feature=share

https://youtube.com/shorts/CI6UHmi3P2c?feature=share
https://youtube.com/shorts/CI6UHmi3P2c?feature=share
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Görev yükünün içerisinde kendine ait aviyonik sistemi bulunmaktadır. İçerisinde haberleşmenin sağlanabilmesi için LoRa
E22 modülü, konum verilerinin alınması için GY-NEO6MV2 modülü bulunmaktadır. Görev yükü aviyonik görüntülerinde ve 
testlerinde tasarladığımız PCB’lerin henüz elimize ulaşmaması sebebiyle delikli pertinaks kullanılmıştır. Bu duruma dair risk 
analizi slayt-35’te detaylarıyla beraber açıklanmıştır. 

Görev Yükü CAD Görüntüleri

Görev YüküGörev Yükü Aviyonik Sistemi
Görev yükü kapağı



Herkese Açık | Public

1017 Haziran 2022 Cuma

Aviyonik – 1. (Ticari) Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Ana uçuş bilgisayarımızda kullanılacak olan ticari sistem RRC3(Sport Altimeter)’tür. 

Ticari Sistem Özellikleri

İçerisinde bulundurduğu basınç sensörü sayesinde irtifa ve basınç verilerini ölçmektedir.

Üzerinde bulunan 4 DIP switch, uygun şekilde konumlandırılarak (ON/OFF) uçuş protokolü 

belirlenir. Drogue only modu için  “1:OFF 2:ON 3:OFF 4:ON” kombinasyonu uygulanacaktır.

Belirtilen irtifaya(Apogee) ulaşıldığında DROGUE ve MAIN çıkışından enerji aktarımı sağlar.

Ticari sistemden veri çıkışı sağlamak için COMM pinleri kullanılacaktır. UART protokolü ile 

haberleşme bilgisayarına bağlanacaktır ( 3.3V TX, 3.3V RX).

Uçuş esnasında elde edilen veriler (en yüksek irtifa, hız, zaman…) içerisinde bulunan SD 

karta kaydedilecektir. Bu sayede mDacs programında uçuş sonrası, uçuş analizi yapılabilir.

Güç kaynağı olarak 5000 mAh ve 7.6 V değerlerine sahip Lipo pil kullanılacaktır. Lipo pil, Safe Bag ile kullanılacaktır.

DIP SWITCH

COMM PİNİ
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** Kullanılan ticari uçuş bilgisayarında GPS ve haberleşme
modülleri bulunmadığından ticari sistemimize ek olarak bir
haberleşme bilgisayarı tasarlanmıştır. Ticari sistemimiz Comm pini
aracılığı ile Haberleşme bilgisayarına bağlanacaktır. Haberleşme
bilgisayarında; konum verilerinin eldesi için bir adet GY-NEO6MV2 
modülü, yer istasyonuyla haberleşmenin sağlanabilmesi için LORA 
E22 900T22D modülü bulunmaktadır. (Bir adet BUZZER ve LED 
algoritmanın çalıştığını kontrol etmek amacıyla haberleşme
bilgisayarına eklenmiştir.)

**Tasarlanan sistem yedek uçuş bilgisayarı özelliği
göstermemektedir. Algoritmasında (kodunda) ticari sistemden
alınan veriler KALMAN FİLTRESİNDEN geçirilerek yer istasyonuna 
aktarılır.
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** RRC3 (Sport Altimeter) için gerekli olan ayarlamalar
Missleworks’un RRC3 için geliştirmiş olduğu “mDACS” 
uygulamasından yapılacaktır.
RRC3 için yapılan ayarlamalar sırasıyla;
—Rampanın irtifa sınırı 2400 feet’e ayarlanacaktır. Bu

sayede uçuş öncesi kendini pasif durumda tutacaktır.
(Atış alanına göre bu değer değişkenlik gösterebilir.)

—“Deployment Mode” adlı uçuş planlamaları bölümünde
“Apogee Only” modu seçilecektir. 

—Telemetri ayarları için olan “Flight Telemetry”
bölümünden uçuş-öncesi/anı/sonrası veri aktarımı
ayarlanacak ve “Data items” bölümünden RRC3’ün
ölçtüğü bütün verilerin aktarımı aktif edilecektir. 

**Ticari bilgisayarla uygulama arasındaki gerekli bağlantı
“RRC3-BTMM module” (Bluetooth modülü) ile
sağlanacaktır. Verilerin daha net ve verimli alınması
amacıyla feet türünden alınıp metre türüne çevrilecektir.
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17 Haziran 2022 Cuma TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 13

**Aviyonik sistem görüntülerinde ve aviyonik sistem testlerinde tasarladığımız PCB’lerin henüz elimize ulaşmaması sebebiyle 
delikli pertinaks kullanılmıştır. Bu duruma dair risk analizi slayt-35’te detaylarıyla beraber açıklanmıştır.

Kullanılan Lipo pilimiz Safe Bag’i ile 
beraber kullanılacaktır.

Ana Aviyonik Sistem Görüntüsü Ticari Sistem Görüntüsü
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Komponent Ürün Adı / Kodu / 
Türü

Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kurtarma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci Arduino NANO - -

1. Sensör BME280 Basınç 
Sensörü

Evet Ölçülen anlık irtifa verisi, bir önceki irtifa verisiyle
(gerekli parametlere uygun şekilde) karşılaştırılıp roketin 
düşüşe geçtiği algılanıp kurtarma sistemi tetiklenecektir.

2. Sensör MPU9255 Evet Ölçülen açı verisi kullanılarak roketin uygun açıya
ulaşması sonucu düşüşe geçtiği algılanarak kurtarma 
sistemi tetiklenecektir.

Haberleşme 
Modülü

LORA E22 900T22D Hayır -

GPS Modülü GY-NEO6MV2 Hayır -

Devre Elemanı Buzzer Hayır -

Devre Elemanı LED Hayır -
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Devre
Elemanı

Yedek Sistemdeki Görevi

Haberleşme
Modülü

Sistemimizde haberleşmenin sağlanabilmesi için LoRa E22 Modülü
kullanılmaktadır. LoRa E22, UART Protokolünü kullanır ve sisteme AUX 
pininden bağlı olan LED ile veri aktarımını kontrol eder. [TX, 3.3V RX, GND, 5V]

GPS Modülü Sistemimizde konum verilerinin alınabilmesi için GY-NEO6MV2 Modülü
kullanılmaktadır. Bu modül UART Protokolü kullanılarak ölçülen enlem, boylam
ve rakım verilerini Arduino NANO’ya aktarır. [TX, RX, GND, 5V]

İvme Modülü Sistemimizde açı ve açı değişimi verilerininin alınabilmesi için MPU 9255 İvme
Modülü kullanılmaktadır. Bu modül I2C Protokünü kullanarak çalışmaktadır. 
[SCL(A5), SDA(A4), GND, 3.3V]

Basınç 
Modülü

Sistemimizde irtifa, basınç ve sıcaklık verilerinin alınması için BME 280 Basınç
Modülü kullanılmaktadır. Bu modül I2C Protokülünü kullanarak çalışmaktadır. . 
[SCL(A5), SDA(A4), GND, 3.3V]

BUZZER Sistemimizde kullanılan BUZZER sistem doğru bir şekilde başlatıldığında uzun
bir süre ses çıkarmaktadır. Gerekli veriler sensörlerden başarıyla alındığında
kapanmaktadır.

***Uçuş bilgisayarlarından gelen tetikleme onayı
geliştirmiş olduğumuz “tetikleme PCB”sine
aktarılarak servo motora 180 derecelik bir dönüş
payı kazandırılır ve bu sayede yaylı sistem serbest
bırakılır. Tetikleme sisteminde sadece Arduino 
NANO ve 3 tane buton bulunmaktadır. Butonlar
uçuş öncesi sıkıştırılmış yayı servo motor ile
sabitlemek için kullanılır.

Algoritmamızda öncelikli olarak sensörler
başlatılır. Herhangi bir hata durumda BUZZER ses
çıkarmaya devam eder. Sensörlerden gelen 
veriler KALMAN FİLTRESİNDEN geçirilerek LoRa
E22 aracılığıyla Yer istasyonuna gönderilir. Roket
Apogee noktasına ulaştığında tetikleme sistemini
aktif eder.
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**Aviyonik sistem görüntülerinde ve 
aviyonik sistem testlerinde tasarladığımız 
PCB’lerin henüz elimize ulaşmaması 
sebebiyle delikli pertinaks kullanılmıştır. Bu 
duruma dair risk analizi slayt-35’te 
detaylarıyla beraber açıklanmıştır.

Yedek Sistem Görüntüsü Yedek Sistem Görüntüsü
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Aviyonik Test Videoları

Aviyonik İletişim Testi Aviyonik Algoritma Test Aviyonik Kart Fonksiyonellik 
Test

Testin Yapıldığı Yer Şanlıurfa Gaziantep Yolu Şanlıurfa/ Karaköprü Gençlik Merkezi

Testin Yorumu Görev Yükü Aviyoniği ve Roket 
Aviyonik sistemimizde kullanılan LoRa
sensörlerimiz 3 km’den verileri 
alabilmiştir.

Delikli pertinaks üzerinde 
hazırladığımız sistemimiz 
tetiklemeyi irtifa ve açı 
parametrelerine göre 
gerçekleştirmiştir.

Kullanılan sensörlerimiz
belirlenen görevlere 
uygun çalışabilmiştir.

Testin Süresi 29 saniye 29 saniye 29 saniye

Testin Linki https://youtu.be/DzvRqzNfyFA

https://youtu.be/DzvRqzNfyFA
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Hakem Yer İstasyonu Testi

Testin Yapıldığı Yer Şanlıurfa/Karaköprü Gençlik Merkezi

Testin Yorumlaması İstenilen veriler Ek-8’deki bilgiler 
doğrultusunda tek bir paket halinde 
toplanılarak hakem yer istasyonu 
yazılımına aktarılabilmektedir.

Testin Süresi 28 saniye

Testin Linki https://youtu.be/mrte2eZU1a0

https://youtu.be/mrte2eZU1a0
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Burun omuzluğunun  içerisinde, burun 
konisinin açılmasını kolaylaştırmak için ve 
burun konisi açıldığında roketin yere tek 
parça halinde inmesinin sağlanması için bir 
adet ayırma bloğu bulunmaktadır. Burun 
konimiz fiberglass malzemeden üretilmiştir.

Burun Konisi CAD Görüntüsü

Burun Konisi

Burun Konisi Ayırma Bloğu
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Kanatçıklar CAD Görüntüsü

Kanatçıklar CAD Görüntüsü

Kanatçık Merkezleme 
Halkaları CAD Görüntüsü

**Kanatçıklarımız 
alüminyum malzemeden 
üretilmiştir.
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(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Motor Gövdesi CAD Görüntüsü

Motor Gövdesi

Motor Gövdesi CAD Görüntüsü Aviyonik Gövde CAD Görüntüsü
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(YAPISAL) Mekanik Görünüm
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Aviyonik Gövde CAD Görüntüsü

Aviyonik Gövde 

Aviyonik Gövde ve Motor Gövdesi CAD görüntüsü 
**Gövdelerimiz fiberglass malzemeden üretilmiştir.
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*Roketimizde montaj açısından kolaylık 
olması için iki adet gövde bulunmaktadır. 
Gövdeler birbirlerine coupler aracılığı ile 
bağlanacaktır. **Coupler fiberglass 
malzemeden üretilmiştir.

*Aviyonik sistemin aktifleştirilmesi 
için aviyonik gövde üzerinde kapak 
bulunmaktadır. Kapağın üzerinde 
bulunan anahtar yuvası aracılığıyla 
sistem aktive edilecektir. 

Coupler ve Coupler Montaj ElemanıAviyonik Kapak 

Görev Yükü Kapağı 
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Kanatçık Merkezleme Halkaları,Motor Bölümü Merkezleme Halkası,Motor Kapağı,Motor Bloğu ve Ayırma Bloğu CAD Görüntüleri

Motor Kapağı Motor BloğuMerkezleme Halkaları Ayırma Bloğu
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*Roketimizde montaj açısından kolaylık olması için iki gövde bulunmaktadır. İki gövde birbirine 
coupler ile bağlanacaktır. Hem sıkı geçimle hem de M5 bombe başlı alyan civatalarla gövdelere 
bağlanmıştır. Coupler üretimi %100 bitmiştir. 
*Roketimizde motorun ön kısmında bulunacak bir adet motor bloğu bulunmaktadır. Motor 
gövdesinde bulunan motor bloğu gövdeye M5 bombe başlı civatalarla sabitlenmiştir. Motor 
bloğu üretimi %100 bitmiştir.
*Roketimizde 3 adet ayırma bloğu bulunmaktadır. İki adet ayırma bloğu kurtarma 
mekanizmamızın içinde bulunmaktadır. Diğer bir ayırma bloğu burun omuzluğunun içerisinde 
yer almaktadır. Ayırma blokları bulundukları bölümlere M5 bombe başlı civatalarla 
sabitlenmiştir. Ayırma Blokları üretimi %100 bitmiştir.
*Roketimizde 3 adet  M10 mapa bulunmaktadır. Mapalar; kurtarma sisteminin ayırma 
bloğunda, görev yükünde ve burun omuzluğunun içerisindeki  ayırma bloğunda 
bulunmaktadır.

Coupler CAD Görüntüsü 

Coupler ve Coupler Montaj Parçası

*Kaydırma Ayakları M4 vidalar ile roketimize 
sabitlenecektir. Biri aviyonik gövdede diğeri 
de motor gövdesinde bulunmaktadır. Bu 
şekilde roketin ağırlık merkezi iki kaydırma 
ayağı arasında kalmıştır.
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Motor Bloğu CAD Görüntüsü

Motor Bloğu

Merkezleme Halkası CAD 
Görüntüsü

Merkezleme Halkası Motor Kapağı

Motor Kapağı CAD Görüntüsü

Kaplow Klips

Kaplow 
Klips



Herkese Açık | Public

Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay

2717 Haziran 2022 Cuma TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Motor gövdesinde 3 adet merkezleme halkası bulunmaktadır. 
Bunlardan iki tanesi kanatçık mekanizması içerisinde yer almaktadır. 
Kanatçık mekanizmasında yer alan merkezleme halkalarından birinde 
M4 bombe başlı alyan cıvata bir diğerinde M5 bombe başlı alyan cıvata 
kullanılarak sabitleme yapılmıştır. Bunun sebebi M4 cıvata kullanılan 
merkezleme halkası üzerinde kaydırma ayağının bulunmasıdır. Kanatçık 
mekanizmasında bulunmayan merkezleme halkası M5 bombe başlı 
alyan civatalarla gövdeye sabitlenmiştir.

Motor Gövdesinde bir 
adet motor bloğu 
bulunmaktadır. Motor 
bloğu gövdeye M5 
bombe başlı alyan 
civatalarla 
sabitlenmiştir.

**Roketin bütün montajı bittikten sonra motor 
yerine yerleştirilecek** ve Kaplow Klipsler M5 
İmbus civatalarla takılacaktır. Bu şekilde montaj 
aşaması tamamen bitmiş olacaktır.
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Yapısal Mukavemet Testleri

Basma Testi Çekme Testi Bükülme Testi

Testlerin Yapıldığı Yer Harran Üniversitesi Makine Mühendisliğİ Bölümü

Testlerin Verileri ve 
Yorumlanması

Fiberglass  
malzemelerimiz 300
N/m^2 basma 
kuvvetine dayanıklılık 
gösterebilmiştir.

Fiberglass 
malzemelerimiz 
gerekli çekme 
kuvvetine dayanıklılık 
gösterebilmiştir.

Fiberglass  
malzemelerimiz 550 
N/m^2 bükülme 
kuvvetine dayanıklılık 
gösterebilmiştir.

Testlerin Yöntemi Basma Makinesi
yardımıyla test 
yapılmıştır.

Çekme Makinası
yardımıyla test 
yapılmıştır.

Eğilme makinesi
aracılığıyla test 
yapılmıştır.

Testlerin Süresi Tüm testler toplam 59 saniye sürmüştür.

Testlerin Linki https://youtube.com/shorts/QjPw2wQyOiw?feature=share

Test Takvimi

Yapılacak Test Test Tarihi

Basma Testi 22.06.2022

Çekme Testi 10.06.2022

Bükülme Testi 22.06.2022

Paraşüt Testleri 01.07.2022

Paraşüt Açma Sistemi Testi 03.07.2022

Aviyonik İletişim Testi 04.07.2022

Aviyonik Kart Fonksiyonellik Testi 05.07.2022

Aviyonik Algoritma Testi 03.07.2022

Hakem Yer İstasyonu 03.07.2022

Çekme 
Testi 
Sonuçları 
ve Grafiği

Basma 
Testi 
Sonuçları 
ve Grafiği

https://youtube.com/shorts/QjPw2wQyOiw?feature=share
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Roketin Genel Montajı ve Atışa Hazırlık Testleri

Roketin Genel Montajı Testi Atışa Hazırlık Testi Motor Montaj Testi Altimetre Montaj Testi

Testin Yapıldığı Yer Şanlıurfa/Karaköprü 
Gençlik Merkezi

Şanlıurfa/Karaköprü Gençlik 
Merkezi

Şanlıurfa/Karaköprü Gençlik 
Merkezi

Şanlıurfa/Karaköprü Gençlik Merkezi

Testin Yorumu Roketimiz montaj parçaları 
ile ilgili bir uyumsuzluk 
bulunmamaktadır.

Roketimiz, yarışmanın 2. 
günü verilen 10 dakikalık 
süreç içerisinde atışa hazır 
hale gelebilecektir.

Motor montajımız, roketin 
bütün montajı bittikten 
sonra kısa bir süre içerisinde 
yapılabilmektedir.

Altimetre roketimiz rampadayken bize 
verilen 10 dakikalık süreç içerisinde kolay 
bir şekilde aviyonik kapağımız içerisine 
yerleştirilebilmektedir.

Testin Süresi 59 saniye 29 saniye 29 saniye 29 saniye

Testin Linki https://youtu.be/B-
ug4Q3JXW4

https://youtu.be/B-
ug4Q3JXW4

https://youtu.be/B-
ug4Q3JXW4

https://youtu.be/B-ug4Q3JXW4

https://youtu.be/B-ug4Q3JXW4
https://youtu.be/B-ug4Q3JXW4
https://youtu.be/B-ug4Q3JXW4
https://youtu.be/B-ug4Q3JXW4
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Yarışma Alanı Planlaması 

Takım Üyeleri Montaj Günü Görevleri Atış Günü Görevleri

İsmail Efe ÇALIŞKAN 
(Takım Kaptanı)

Ekip içi koordinasyonu sağlayacaktır. Kurtarma sistemi 
ayarlamalarından sorumlu olacaktır.

Roketin rampaya taşınması, verilen 10 dakikalık süreç 
içerisinde altimetre yerleştirilmesi ve aviyonik sistemin 
aktive edilmesinden sorumludur. Atış gerçekleştikten sonra 
kurtarma işleminden sorumludur.

Muhammed Emre 
KAMBER

Alt sistem montajlarından sorumlu olacaktır. Aviyonik 
elemanların ayarlamalarından sorumlu olacaktır.

Ekip içi koordinasyonu sağlayacaktır.

Muhammed Tarık
ÇELİK

Paraşütlerin roketin içine yerleştirilmesinde ve motor 
montajından sorumludur.

Roketin rampaya taşınmasından sorumludur.

Ayşenur Ebrar 
GÜNDÜZ

Kurtarma sistemi ayarlamalarından ve alt sistem 
montajlarından  sorumludur.

Dürbünle roketin takibinin yapılmasından sorumlu 
olacaktır. 

Burak İŞKAR Aviyonik kartların entegresinden, sensörlerin kontrollerinden 
ve aviyonik ayarlamalardan sorumludur.

Yer bilgisayarına gelen verilerin takibinden sorumlu 
olacaktır. Atış gerçekleştikten sonra kurtarma işleminden 
sorumludur.

İbrahim Halil YESİRCİ Ticari sistemden ve aviyonik ayarlamalarından sorumludur. Yer bilgisayarına gelen verilerin takibinden sorumlu 
olacaktır.
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Acil Durum Planları

Öngörülen Acil Durumlar Eylem Planları

Kurtarma sisteminde kullanılacak yayın deforme olması Kurtarma sisteminde kullanılacak yayın yedeği 
bulundurulacaktır.

Roketin alt sistem komponentlerinin zarar görmesi Bütün alt sistemler koruma kılıfına sarılı bir şekilde 
getirilecektir.

Yedek sistemde ve haberleşme bilgisayarında bulunan 
sensörlerin zarar görmesi

Sensörler özel kılıflara sarılı bir şekilde getirilecektir. Ayrıca 
yedekleri de bulunacaktır.

Takım üyelerinden ya da başka takımların üyelerinden 
birinin zarar görmesi

Yanımızda ilk yardım çantası bulunacaktır.

Karabina, fırdöndü, vida ve cıvata gibi malzemelerin zarar 
görmesi

Yanımızda bulunacak olan alet çantamızda hepsinin yedeği 
bulundurulacaktır.

Paraşüt kumaşlarının zarar görmesi Paraşütlerimiz koruyucu kılıflarda getirilecektir. Her ihtimale 
karşı yanımızda yedeği de bulundurulacaktır.
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Risk Analiz Tablosu

Risk Riskin Detayları Çözülme Planlaması 

Aviyonik Sistemimizde kullanılacak 
olan kartlarımızın henüz elimize 
ulaşmamış olması

Aviyonik Sistemde kullanılacak olan kartlar 
PCBWAY Aracılığı ile yurt dışında 
üretilmektedir.

Şirket ile iletişime geçildi. Kartlar 
13.07.2022 tarihinde elimizde 
bulunacaktır.

Paraşüt açma sistemimizin
yedeğinin üretiminin henüz 
tamamlanmaması

Paraşüt açma sisteminde yaylı sistem 
kullanılmaktadır. Sistemimiz hazır halde 
elimizde bulunmaktadır. Montaj Günü 
çıkabilecek acil durumlar için yedeği de 
bulundurulacaktır.

Yedek yaylı sistem 11.07.2022 tarihinde 
elimizde bulunacaktır.


