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wevak  OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriiniim
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Stakility:1 55 cal
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at D30
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Apoges: 1476 m
Max. velocity: 167 mis (Mach 0,50)
Max. acceleration: 55,7 m/s®
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newvak  Statik Marjin CP / CG Karsilagtirmasi /son simulasyon

Veri Tasarimdaki Deger | Uretim Sonrasi Fark (%)
Deger

Maksimum irtifa 1558 m 1493 m % 4,353
Maksimum Hiz 172 m/s 167 m/s % 2,994
Maksimum ivme 57,7 m/s"2 55,9 m/s"2 % 3,220
Rampa Cikis Hizi 25,1 m/s 24,8 m/s % 1,209
CP Lokasyonu 157 cm 148 cm % 6,081
(Burundan)

CG Lokasyonu 134 cm 125 cm % 7,02
(Burundan)

Statik Marijin (0.3 1,88 cal 1,88 cal % 0

Mach’taki degeri)
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HELY \K
HELYR,

Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylari
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 HELYAK Kurtarma Sistemi Mekanik Gorunum
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Ana Paraém Gorev Yukl Parasitu
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w Parasit Acma Sistemi Testl

Testin Yapildigl Yer

Testin Yorumu

Testin Suresi

Testin Linki

Karakopri Genclik Merkezi

Kurtarma sistemimiz aviyonik sistemden gelen verilerle agilip
burun konisini acarak ayrilmayi gerceklestirebilmektedir. Bu
testte de anlasildigl Gizere roketimiz apogee noktasina
ulastiginda aviyonik sistemden gelen verilerle kurtarma sistemi
acilacak ve ayrilma gerceklesecektir.

22 saniye

https://youtu.be/6HC-jgs1suA
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https://youtu.be/6HC-jqs1suA

Testin Yapildigl Yer

Testin Yorumu

Testin Suresi

Testin Linki

Sanliurfa/Karakoprii Testin Yapildigl Yer

Ana parasitiimiz, gerekli irtifada Testin Yorumu
firlatma gerceklestikten sonra acilip

roketimizin alt sistemlerini saglam ve

birbirine bagli bir sekilde yere

indirebilmektedir.

27 saniye Testin Suresi

https://youtube.com/shorts/CI6UHmi3  Testin Linki

P2c?feature=share

Sanliurfa/Karakopri

GOrev yukl parasutimiz, gorev
yukul gerekli yukseklikten
firlatildiginda acilip gorev yikindi
saglam bir sekilde yere
indirebilmektedir.

25 saniye

https://youtube.com/shorts/CI6UH

mi3P2c?feature=share
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https://youtube.com/shorts/CI6UHmi3P2c?feature=share
https://youtube.com/shorts/CI6UHmi3P2c?feature=share

GoOrev Yuku CAD Goruntuleri

2 Gorev Yiki Aviyonik Sistemi Gorev Yiki

Gorev yuku kapagi
Gorev yukiinin icerisinde kendine ait aviyonik sistemi bulunmaktadir. icerisinde haberlesmenin saglanabilmesi icin LoRa
E22 modill, konum verilerinin alinmasi icin GY-NEO6MV2 modulid bulunmaktadir. Gérev yuki aviyonik gérintulerinde ve
testlerinde tasarladigimiz PCB’lerin heniz elimize ulasmamasi sebebiyle delikli pertinaks kullaniimistir. Bu duruma dair risk
analizi slayt-35’te detaylariyla beraber aciklanmistir.
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= AViyonik — 1. (Ticari) Sistem Detay

Ana ucus bilgisayarimizda kullanilacak olan ticari sistem RRC3(Sport Altimeter)’tur.

P v sistem Oz comm pini

icerisinde bulundurdugu basing sensérii sayesinde irtifa ve basinc verilerini 6lcmektedir.

DIP SWITCH

Uzerinde bulunan 4 DIP switch, uygun sekilde konumlandirilarak (ON/OFF) ugus protokoli |
belirlenir. Drogue only modu igin “1:0FF 2:0ON 3:0FF 4:0N” kombinasyonu uygulanacaktir.

Belirtilen irtifaya(Apogee) ulasildiginda DROGUE ve MAIN cikisindan enerji aktarimi saglar.

Ticari sistemden veri gikisi saglamak icin COMM pinleri kullanilacaktir. UART protokoli ile
haberlesme bilgisayarina baglanacaktir ( 3.3V TX, 3.3V RX).

Ucus esnasinda elde edilen veriler (en ylksek irtifa, hiz, zaman...) icerisinde bulunan SD
karta kaydedilecektir. Bu sayede mDacs programinda ugus sonrasi, ugus analizi yapilabilir.

Guc kaynagi olarak 5000 mAh ve 7.6 V degerlerine sahip Lipo pil kullanilacaktir. Lipo pil, Safe Bag ile kullanilacaktir.
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** Kullanilan ticari ugus bilgisayarinda GPS ve haberlesme
modulleri bulunmadigindan ticari sistemimize ek olarak bir
haberlesme bilgisayari tasarlanmistir. Ticari sistemimiz Comm pini
aracihgi ile Haberlesme bilgisayarina baglanacaktir. Haberlesme
bilgisayarinda; konum verilerinin eldesi icin bir adet GY-NEO6MV?2
moduli, yer istasyonuyla haberlesmenin saglanabilmesi icin LORA
E22 900T22D moduili bulunmaktadir. (Bir adet BUZZER ve LED
algoritmanin calistigini kontrol etmek amaciyla haberlesme
bilgisayarina eklenmistir.)

**Tasarlanan sistem yedek ucus bilgisayari 6zelligi
gostermemektedir. Algoritmasinda (kodunda) ticari sistemden
alinan veriler KALMAN FILTRESINDEN gecirilerek yer istasyonuna
aktarilr.

Comm baglantisiyla oi¢llen
degerler haberlesme PCB'sine
yollanie.

LoRa E22
Haberlesme moduld

GY-NEQ6MV2
GPS Sensorid

Arduino NANO

Veriler KALMAN FILTRESINDEN
gegirilerek yer istasyonuna ganderilir

)
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wone AVIyONIK — 1. (Ticari) Sistem Detay ﬁ%fr

sl\ﬂ!"‘l"

** RRC3 (Sport Altimeter) icin gerekli olan ayarlamalar
Missleworks’un RRC3 icin gelistirmis oldugu “mDACS”
uygulamasindan yapilacaktir.

RRC3 icin yapilan ayarlamalar sirasiyla;

—Rampanin irtifa siniri 2400 feet’e ayarlanacaktir. Bu
sayede ucus oncesi kendini pasif durumda tutacaktir.
(Atis alanina gore bu deger degiskenlik gosterebilir.)

—“Deployment Mode” adli ucus planlamalari bélimiinde
“Apogee Only” modu secilecektir.

—Telemetri ayarlariicin olan “Flight Telemetry”
boliminden ugus-Oncesi/ani/sonrasi veri aktarimi
ayarlanacak ve “Data items” boliminden RRC3’lin
Olctugl batlin verilerin aktarimi aktif edilecektir.

**Ticari bilgisayarla uygulama arasindaki gerekli baglanti
“RRC3-BTMM module” (Bluetooth modiili) ile
saglanacaktir. Verilerin daha net ve verimli alinmasi
amaciyla feet tirinden alinip metre tiriine gevrilecektir.

l
@ RRC3 Simulator sz I; RRC3 Settings @ RRC3 Diagnostics RTWGP‘ Manager System Preferences
Pre-Launch Battery Voltage [
Pre-Launch Deploy Mode
Primary Dual Deploy Mode

Pad Audio Power Saver English/Impenal Units
- - Backup Dual Depl oy | Mode
+ Post-Flight Max Velocity

Velocty Units Per Hour
Post-Flight Time to Apogee Apogee Only Mode
Pre-Launch @ 0.5 sec. Rate Post-Launch @ 0.5 sec. Rate Atitude Temperature
No Telemetry Pre-Launch @ 1 sec. Rate Post-Launch @ 1sec. Rate Timestamp Veloctty Events

L -
. > \ r
; ﬁ RAC Viewer Q;a._: smuater | (€ } RRCS Settngs @:‘-L;;;\w e @, RT3/GPS Manages “ System Preferences

Comm Link Attude Unts Velocty Unts
.a Raset App Defauits :
Actrve Comm Pod (@) Feeat per Second fps)
Buetoot
a Ched for Updates & Modde @) Feet AGL) () Metery per Sec ros

) Meters (AGL () Mies per Hour (MPH

(O Kiometers per Hour (KPH

—
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Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

HELY \K
RIS

Kullanilan Lipo pilimiz Safe Bag'i ile
beraber kullanilacaktir.

**Aviyonik sistem goriintilerinde ve aviyonik sistem testlerinde tasarladigimiz PCB’lerin heniz elimize ulasmamasi sebebiyle
delikli pertinaks kullanilmistir. Bu duruma dair risk analizi slayt-35’te detaylariyla beraber agiklanmistir.

— _
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v Aviyonik — 2.(Ozgtin) Sistem Detay

islemci

1. Sensor

2. Sensor

Haberlesme
Moduli

GPS Modulu
Devre Elemani

Devre Elemani

Arduino NANO -

BME280 Basing Evet
Sensoru

MPU9255 Evet

LORA E22 900T22D Hayir

GY-NEO6MV?2 Hayir
Buzzer Hayir
LED Hayir

Olciilen anlik irtifa verisi, bir dnceki irtifa verisiyle
(gerekli parametlere uygun sekilde) karsilastirilip roketin
diususe gectigi algilanip kurtarma sistemi tetiklenecektir.

Olciilen aci verisi kullanilarak roketin uygun aciya
ulasmasi sonucu distise gectigi algilanarak kurtarma
sistemi tetiklenecektir.

17 Haziran 2022 Cuma
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waew - Aviyonik — 2.(Ozgiin) Sistem Detay

***Ucus bilgisayarlarindan gelen tetikleme onayi

Yedek Sistemadeki Gorevi gelistirmis oldugumuz “tetikleme PCB”sine

aktarilarak servo motora 180 derecelik bir donus

Haberlesme Sistemimizde haberlesmenin saglanabilmesi igin LoRa E22 Modili avi kazandirilir ve bu savede vavli sistem serbest
Moduli kullanilmaktadir. LoRa E22, UART Protokolini kullanir ve sisteme AUX pay ] .u y. yay )
pininden bagli olan LED ile veri aktarimini kontrol eder. [TX, 3.3V RX, GND, 5V] birakilir. Tetikleme sisteminde sadece Arduino
GPS Moduli Sistemimizde konum verilerinin alinabilmesi icin GY-NEO6MV2 Modyiill NANO ve 3 tane buton bulunmaktadir. Butonlar
kullanilmaktadir. Bu modiil UART Protokolii kullanilarak élgiilen enlem, boylam  ugus oncesi sikistirilmis yayi servo motor ile
ve rakim verilerini Arduino NANO’ya aktarir. [TX, RX, GND, 5V] sabitlemek igin kullanilir.

lvme Modiilii  Sistemimizde agi ve aci degisimi verilerininin alinabilmesi icin MPU 9255 ivme

Moduli kullanilmaktadir. Bu modul 12C Protokiini kullanarak ¢alismaktadir. i . Lo .
[SCL(A5), SDA(A4), GND, 3.3V] Algoritmamizda dncelikli olarak sensorler

baslatilir. Herhangi bir hata durumda BUZZER ses

Basing Sistemimizde irtifa, basing ve sicaklik verilerinin alinmasi icin BME 280 Basing )

Modli Moduli kullanilmaktadir. Bu modul 12C Protokiliind kullanarak ¢alismaktadir. . ¢ctkarmaya devam eder. Sensdrlerden gelen
[SCL(A5), SDA(A4), GND, 3.3V] veriler KALMAN FILTRESINDEN gecirilerek LoRa

BUZZER Sistemimizde kullanilan BUZZER sistem dogru bir sekilde baslatildiginda uzun E22 araciligiyla Yer istasyonuna gonderilir. Roket
bir stre ses ¢cikarmaktadir. Gerekli veriler sensorlerden basariyla alindiginda Apogee noktasina ulagtlglnda tetikleme sistemini

kapanmaktadir.

aktif eder.
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Aviyonik — 2.(Ozguin)Sistem
Mekanik Gorunum

Yedek Sistem Goruntusu

HELY \K
RIS

**Aviyonik sistem gorintilerinde ve
aviyonik sistem testlerinde tasarladigimiz
PCB’lerin heniz elimize ulasmamasi
sebebiyle delikli pertinaks kullanilmistir. Bu = : -
duruma dair risk analizi slayt-35’te i .
detaylariyla beraber aciklanmistir.
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HELY \K
HELYVIR,

Aviyonik Testler

Sanfiurfa oto ahm
satim aalericiler sites|

47 dk. (3,8 km)

Gaziantep Sanlwrfa Yolu/D400 ve Kadikendir Mer

= Adimiar

Testin Yapildig Yer

Testin Yorumu

Testin Suresi

Testin Linki

17 Haziran 2022 Cuma

-

Sanhurfa Gaziantep Yolu Sanliurfa/ Karakopri Genglik Merkezi

Gorev Yuku Aviyonigi ve Roket Delikli pertinaks tzerinde Kullanilan sensoérlerimiz
Aviyonik sistemimizde kullanilan LoRa hazirladigimiz sistemimiz belirlenen gorevlere
sensorlerimiz 3 km’den verileri tetiklemeyi irtifa ve aci uygun calisabilmistir.
alabilmistir. parametrelerine gore

gerceklestirmistir.
29 saniye 29 saniye
https://youtu.be/DzvRgzNfyFA

TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

29 saniye

17


https://youtu.be/DzvRqzNfyFA

«u Hakem Yer Istasyonu Testi

Testin Yapildig Yer Sanliurfa/Karakopri Genglik Merkezi

Testin Yorumlamasi istenilen veriler Ek-8’deki bilgiler
dogrultusunda tek bir paket halinde
toplanilarak hakem yer istasyonu
yazilimina aktarilabilmektedir.

Testin Suresi 28 saniye

Testin Linki https://youtu.be/mrte2eZU1a0
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 HELYAK Burun Konisi Mekanik GOorinum

Burun omuzlugunun icerisinde, burun
konisinin aciimasini kolaylastirmak icin ve
burun konisi acildiginda roketin yere tek
parca halinde inmesinin saglanmasi icin bir
adet ayirma blogu bulunmaktadir. Burun
konimiz fiberglass malzemeden Uretilmistir.

Burun Konisi

Burun Konisi CAD Gorintusu Burun Konisi Ayirma Blogu
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HELvAR, Kanatcik Mekanik Gorunium

Kanatgiklar CAD Goruntusu

Kanatcik Merkezleme
Halkalari CAD Gorintusu

Y / **Kanatciklarimiz
Ta . ¢

— aliminyum malzemeden
uretilmistir.

Kanatcgiklar CAD Gorintisi
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GoOvde Parcalar1 & GOvde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

HELY \K
_HELYRE,

Motor Govdesi CAD Gorilintlsu

Motor Govdesi CAD Gorintusu Aviyonik Govde CAD Gorintusu
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GoOvde Parcalar1 & GOvde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

HELY \K
_HELYRE,

Aviyonik Govde CAD Goruntusu

Aviyonik Govde

**Govdelerimiz fiberglass malzemeden Uretilmistir.

Aviyonik Govde ve Motor Govdesi CAD gorintusi
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GoOvde Parcalar1 & GOvde Montaj Parcalan
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

HELY \K
HELYR,

Aviyonik Kapak Coupler ve Coupler Montaj Elemani

*Aviyonik sistemin aktiflestirilmesi *Roketimizde montaj agisindan kolaylhk

icin aviyonik govde Uzerinde kapak olmasi icin iki adet govde bulunmaktadir.

bulunmaktadir. Kapagin tzerinde Govdeler birbirlerine coupler araciligi ile

bulunan anahtar yuvasi araciligiyla baglanacaktir. **Coupler fiberglass

sistem aktive edilecektir. malzemeden Uretilmistir. Gorev YukUu Kapagi
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Yapisal — Govde/Govde I¢ci Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

HELY \K
 HBELVAR.

Merkezleme Halkalari Motor Kapagi Motor Blogu Ayirma Blogu
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Yapisal — Govde/Govde I¢ci Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

HELY \K
=L

*Roketimizde montaj acisindan kolaylk olmasi icin iki govde bulunmaktadir. iki gdvde birbirine
coupler ile baglanacaktir. Hem siki gecimle hem de M5 bombe basli alyan civatalarla govdelere
baglanmistir. Coupler tretimi %100 bitmistir.

*Roketimizde motorun 6n kisminda bulunacak bir adet motor blogu bulunmaktadir. Motor
govdesinde bulunan motor blogu govdeye M5 bombe basli civatalarla sabitlenmistir. Motor
blogu Gretimi %100 bitmistir.

*Roketimizde 3 adet ayirma blogu bulunmaktadir. iki adet ayirma blogu kurtarma
mekanizmamizin icinde bulunmaktadir. Diger bir ayirma blogu burun omuzlugunun igerisinde
ver almaktadir. Ayirma bloklari bulunduklari bélimlere M5 bombe basl civatalarla
sabitlenmistir. Ayirma Bloklari Gretimi %100 bitmistir.

*Roketimizde 3 adet M10 mapa bulunmaktadir. Mapalar; kurtarma sisteminin ayirma
blogunda, gorev yukinde ve burun omuzlugunun icerisindeki ayirma blogunda
bulunmaktadir.

| HELY K

*Kaydirma Ayaklari M4 vidalar ile roketimize
sabitlenecektir. Biri aviyonik govdede digeri
de motor govdesinde bulunmaktadir. Bu
sekilde roketin agirlik merkezi iki kaydirma
ayagi arasinda kalmistir.

Coupler ve Coupler Montaj Parcasi
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Kaplow
Klips

Merkezleme Halkasi CAD
Goruntusu
e

Motor Blogu CAD Goruntusu
A

Motor Blogu Merkezleme Halkasi Motor Kapagi Kaplow Klips
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wevik Motor Bolumu Mekanik Gorunum & Detay

**Roketin bitlin montaji bittikten sonra motor
yerine yerlestirilecek** ve Kaplow Klipsler M5
imbus civatalarla takilacaktir. Bu sekilde montaj
asamasl tamamen bitmis olacaktir.

Motor Govdesinde bir
adet motor blogu
bulunmaktadir. Motor
blogu govdeye M5
bombe basli alyan
civatalarla
sabitlenmistir.

Motor govdesinde 3 adet merkezleme halkasi bulunmaktadir.
Bunlardan iki tanesi kanatcik mekanizmasi icerisinde yer almaktadir.
Kanatcik mekanizmasinda yer alan merkezleme halkalarindan birinde
M4 bombe basl alyan civata bir digerinde M5 bombe basli alyan civata
kullanilarak sabitleme yapilmistir. Bunun sebebi M4 civata kullanilan
merkezleme halkasi Gizerinde kaydirma ayaginin bulunmasidir. Kanatgik
mekanizmasinda bulunmayan merkezleme halkasi M5 bombe basli
alyan civatalarla gévdeye sabitlenmistir.
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Testlerin Yapildigi Yer  Harran Universitesi Makine Miihendisligi BIimii Basma Testi 22.06.2022
Testlerin Verileri ve Fiberglass Fiberglass Fiberglass Cekme Testi 10.06.2022
Yorumlanmasi malzemelerimiz 300 malzemelerimiz malzemelerimiz 550 A .
N/m”2 basma gerekli cekme N/mA?2 biktlme A0 VEE 22.06.2022
kuvvetine dayanikhhk  kuvvetine dayanikhlik kuvvetine dayaniklilik Paraslt Testleri 01.07.2022
gosterebilmistir. gosterebilmistir. gosterebilmistir. _ _ _
Parasut A¢gma Sistemi Testi 03.07.2022
Testlerin Yontemi Basma Makinesi Cekme Makinasi Egilme makinesi e _
yardimiyla test yardimiyla test araciligiyla test Aviyonik lletisim Testi 04.07.2022
yapiimistir. yapiimistir. yapiimistir. Aviyonik Kart Fonksiyonellik Testi 05.07.2022
Testlerin Suresi Tum testler toplam 59 saniye stirmustur. Aviyonik Algoritma Testi 03.07.2022
Testlerin Linki https://youtube.com/shorts/QjPw2wQyQiw?feature=share Hakem Yer istasyonu 03.07.2022
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https://youtube.com/shorts/QjPw2wQyOiw?feature=share

Testin Yapildigi Yer

Testin Yorumu

Testin Suresi

Testin Linki

Sanlurfa/Karakopri
Genglik Merkezi

Roketimiz montaj parcalar
ile ilgili bir uyumsuzluk
bulunmamaktadir.

59 saniye

https://youtu.be/B-
ugdQ3JXwW4

Sanhurfa/Karakopri Genglik
Merkezi

Roketimiz, yarismanin 2.
glni verilen 10 dakikalik
sureg icerisinde atisa hazir
hale gelebilecektir.

29 saniye

https://youtu.be/B-
ugdQ3JXW4

Sanlurfa/Karakopri Genglik
Merkezi

Motor montajimiz, roketin
bltin montaji bittikten
sonra kisa bir sure icerisinde
yapilabilmektedir.

29 saniye

https://youtu.be/B-
ugdQ3JXW4

Sanhurfa/Karakopri Genglik Merkezi

Altimetre roketimiz rampadayken bize
verilen 10 dakikalik stireg icerisinde kolay
bir sekilde aviyonik kapagimiz icerisine
yerlestirilebilmektedir.

29 saniye

https://youtu.be/B-ug4Q3JXW4
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ismail Efe CALISKAN
(Takim Kaptani)

Muhammed Emre
KAMBER

Muhammed Tarik
CELIK

Aysenur Ebrar
GUNDUZ

Burak ISKAR

ibrahim Halil YESIRCIi

Ekip ici koordinasyonu saglayacaktir. Kurtarma sistemi
ayarlamalarindan sorumlu olacaktir.

Alt sistem montajlarindan sorumlu olacaktir. Aviyonik
elemanlarin ayarlamalarindan sorumlu olacaktir.

Parasitlerin roketin igine yerlestirilmesinde ve motor
montajindan sorumludur.

Kurtarma sistemi ayarlamalarindan ve alt sistem
montajlarindan sorumludur.

Aviyonik kartlarin entegresinden, sensorlerin kontrollerinden
ve aviyonik ayarlamalardan sorumludur.

Ticari sistemden ve aviyonik ayarlamalarindan sorumludur.

Roketin rampaya tasinmasi, verilen 10 dakikalik stire¢
icerisinde altimetre yerlestirilmesi ve aviyonik sistemin
aktive edilmesinden sorumludur. Atis gerceklestikten sonra
kurtarma isleminden sorumludur.

Ekip i¢i koordinasyonu saglayacaktir.

Roketin rampaya tasinmasindan sorumludur.

Dirbiinle roketin takibinin yapilmasindan sorumlu
olacaktir.

Yer bilgisayarina gelen verilerin takibinden sorumlu
olacaktir. Atis gerceklestikten sonra kurtarma isleminden
sorumludur.

Yer bilgisayarina gelen verilerin takibinden sorumlu
olacaktir.
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Kurtarma sisteminde kullanilacak yayin deforme olmasi

Roketin alt sistem komponentlerinin zarar gormesi

Yedek sistemde ve haberlesme bilgisayarinda bulunan
sensorlerin zarar gormesi

Takim Uyelerinden ya da baska takimlarin tyelerinden
birinin zarar gérmesi

Karabina, firdondi, vida ve civata gibi malzemelerin zarar
gormesi

Parasut kumaslarinin zarar gormesi

Kurtarma sisteminde kullanilacak yayin yedegi
bulundurulacaktir.

Bitln alt sistemler koruma kilifina sarili bir sekilde
getirilecektir.

Sensorler 6zel kiliflara sarili bir sekilde getirilecektir. Ayrica
yedekleri de bulunacaktir.

Yanimizda ilk yardim ¢antasi bulunacaktir.

Yanimizda bulunacak olan alet cantamizda hepsinin yedegi
bulundurulacaktir.

Parasutlerimiz koruyucu kiliflarda getirilecektir. Her ihtimale
karsi yanimizda yedegi de bulundurulacaktir.

17 Haziran 2022 Cuma TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 31



| HELYAK Yarisma Alani Planlamasi

Aviyonik Sistemimizde kullanilacak Aviyonik Sistemde kullanilacak olan kartlar  Sirket ile iletisime gecildi. Kartlar

olan kartlarimizin heniz elimize PCBWAY Araciligi ile yurt disinda 13.07.2022 tarihinde elimizde
ulasmamis olmasi uretilmektedir. bulunacaktir.

Parasit agma sistemimizin Parasut agcma sisteminde yayli sistem Yedek yayl sistem 11.07.2022 tarihinde
yedeginin Uretiminin henliz kullanilmaktadir. Sistemimiz hazir halde elimizde bulunacaktir.
tamamlanmamasi elimizde bulunmaktadir. Montaj Gun

cikabilecek acil durumlar icin yedegi de
bulundurulacaktir.
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