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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm
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Takım 
Logosu
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon
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Takım 
Logosu

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 1586 m 1601 m 0,94

Maksimum Hız 173 m/s 175 m/s 1,15

Maksimum İvme 5,9 g 5,94 g 0,67

Rampa Çıkış Hızı 25,2 m/s 25,4 m/s 0,79

CP Lokasyonu (burundan) 1318 mm 1318 mm 0

CG Lokasyonu (burundan) 1096 mm 1095 mm 0,09

Statik Marjin (0.3 
Mach’taki değeri)

1,9 1,91 0,52

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

44 Temmuz 2022 Pazartesi

Takım 
Logosu
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
Takım 

Logosu
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Paraşüt Açma Sistemi 
3 Boyutlu Görünümü 

(CAD) 

Entegre Edilmemiş
Paraşüt Açma Sistemi 

Üretilmiş Görüntü

Entegre Edilmiş
Paraşüt Açma Sistemi 

Üretilmiş Görüntü
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 
Takım 

Logosu
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Paraşüt Bölümleri 3 
Boyutlu Görünümü (CAD)

Paraşütler Ayrı
Görüntü

Paraşüt Bölümleri
Entegre Üretim
Sonrası Fotoğraf
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Paraşüt Açma Sistemi Testi Takım 
Logosu
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Paraşüt Testleri Takım 
Logosu
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Görev Yükü Mekanik Görünüm
Takım 

Logosu
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Görev Yükü 3 Boyutlu 
Görünümü 

(CAD)

Görev Yükü Üretim Sonrası
Görünüm
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Takım 
Logosu
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Aviyonik – 1. (Ticari) Sistem Detay

Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

1.Sistem için şartnamenin “EK-7 Ticari Uçuş Bilgisayarları” ek’inde listelenmiş olan ticari uçuş kontrol bilgisayarları arasından
“Altus Metrum EasyMini” isimli ticari bilgisayarı seçtik. Bu, model roketçilik için oldukça hafif (6.5 gram) ve oldukça küçük 
boyutlarda (1,5 x 0,8 inçlik pano) olan, sadece baro kayıt yapabilen çift dağıtımlı bir ticari sistemdir. [1]

Donanım Özellikleri

32k Flaş

6k RAM

USB 2.0

8 adet 12 bit analog giriş

I2C, SPI, zaman uyumsuz seri dijital G/Ç

MS5607 basınç sensörü

1MB SPI flaş

38mm x 20mm x 15mm Boyutlarında

[1] Altus, 2020. 04.07.2022 tarihinde erişilmiştir. https://altusmetrum.org/EasyMini/

https://altusmetrum.org/EasyMini/
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

Takım 
Logosu
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Aviyonik Sistem Şeması
Üretilmiş 

Devre
Görüntüsü

Satın Alınan
Aviyonik Sistem

Görüntüsü
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Takım 
Logosu
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Aviyonik – 2.(Özgün) Sistem Detay

Devre Elemanları: 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan Verilerin İşlevi

İşlemci Arduino Nano Every  
Atmega4809

- -

1.Sensör MPU 9255 İvme Sensörü Evet 3 eksenden veriler alınır. Roketin yükselme durumu,
apogee noktasındaki durumu ve iniş yaptığı durumu
verilerden alınır ve kurtarma sistemi tetiklenir

2.Sensör BMP 280 Basınç Sensörü Evet Roketin en yüksek noktaya çıktıktan sonra düşeceği,
alınan verilerden anlaşılır ve kurtarma sistemi
tetiklenir.

Haberleşme 
Modülü

Lora E32900T30D Evet Gps modülü, basınç ve ivme sensöründen alınan
verileri yer istasyonuna aktarır.

GPS Modülü Neo 7M Hayır -



Herkese Açık | Public

Aviyonik – 2.(Özgün)Sistem Mekanik 
Görünüm 

Takım 
Logosu
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Aviyonik Sistem Şeması

Üretilmiş 
Devre

Görüntüsü

Satın Alınan
Aviyonik Sistem

Görüntüsü
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Aviyonik Testler Takım 
Logosu
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Hakem Yer İstasyonu Testi Takım 
Logosu
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• Lise kategorisinde HYİ’ye veri aktarma zorunluluğu kaldırıldığından(görselde 6. soru) test gerçekleştirilmemiştir.
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Burun Konisi Mekanik Görünüm
Takım 

Logosu
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Burun Konisi 
3 Boyutlu Görünümü (CAD) 

Üretilmiş Burun Konisi
Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kanatçık Mekanik Görünüm
Takım 

Logosu
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Kanatçık Üretilmiş
Görüntüsü

Kanatçık 3 Boyutlu 
Görünümü (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

Takım 
Logosu
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Alt Gövde 3 Boyutlu 
Görünümü (CAD)

Gövde Parçaları Üretilmiş
Fotoğrafları
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

Takım 
Logosu

194 Temmuz 2022 Pazartesi

Üst Gövde 3 Boyutlu 
Görünümü (CAD)

Gövde Parçaları Üretilmiş
Fotoğrafları
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

Takım 
Logosu
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Roket gövdesinde dışarıdan erişilebilir kısımlar olarak
altimetre kapağı, aviyonik anahtarlar ve görev yükü aviyonik
anahtar deliği bulunmaktadır. Bu kısımlardan altimetre
kapağı ve aviyonik anahtar kısımları ABS materyal
kullanılarak hazırlanmıştır. Görev yükü aviyonik anahtar
deliği yardımıyla görev yükü aviyonikleri aktif hale
getirilebilmektedir. Ayrıca aynı delik kullanılarak sistem
kapatılabilmektedir.
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

Takım 
Logosu
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Üretim Sonrası
Fotoğraflar

3 Boyutlu Görünümü 
(CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Entegrasyon Gövdesi Ayırma Sistemi Bulkhead
Ayırma Sistemi Bulkhead

Entegrasyon Gövdesi
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

Takım 
Logosu
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Entegrasyon gövdesi 3mm et kalınlığına sahiptir ve toplam boyu 250mm’dir. Entegrasyon gövdesinin 88mm’lik kısmı alt
gövdeye 162mm’lik kısmı üst gövdeye geçirilecektir. 4 adet perçin yardımıyla üst gövdeye birleştirilecektir. Üst gövde ile
entegrasyon gövdesi arasında paraşüt açıldığında gerilme kuvveti oluşturacak bir tasarım şekli bulunmamaktadır. Alt gövde
ile entegrasyon gövdesi ise paraşütler açıldığında şok kuvveti sebebiyle gerilecektir bu yüzden 4 adet metrik 4 cıvata ile
sabitlenecektir. Entegrasyon gövdesi ve diğer gövdeler uçuş boyunsa bütün olarak bulunmaktadır. Gerektiğinde hem
cıvatalar hem de perçinler sökülerek gövdeler birbirinden ayrılabilmektedir.

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
Takım 

Logosu
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Motor Bölümü  3 Boyutlu 
Görünümü (CAD)

Üretim Sonrası
Fotoğraflar
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 
Takım 

Logosu
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Roket gövdesi birleştirilirken motor üst tutucu, motor orta sabitleyici ve motor alt sabitleyici yerine yerleştirilir ve gövde
dışından vidalanır. Kullanılan vidalar üst motor tutucuda ve alt motor tutucuda metrik 5 alt ve orta merkezleyici de ise metrik 4
ölçüsünde A2 kalitededir. Ardından motor çevrilerek motor üs tutucuya yerleştirilir. Motor yerleştirildikten sonra alt motor
tutucu, motor alt merkezleyiciye vidalanır ve motor yerine yerleştirilmiş olur. Böylelikle motorun rokete en son yerleştirilmesi
kapsamında montajı tamamlanır.

Alt Motor 
Tutucu

Alt 
Merkezleyici

Orta Merkezleyici

Üst Motor 
Tutucu

Motor Bölümü Genel CAD Görünüm

L1050
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Yapısal Testler Takım 
Logosu
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık
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Takım 
Logosu
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Yarışma Alanı Planlaması
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Montaj Günü Görev Sorumluluklar

Aviyonik Emirhan Samet KARADAĞ

Onur ALTAY
Kurtarma Sistemi Mehmet Burak URLUNÇ
Motor Furkan ÖZYÜREK
Yapısal Gövdeler Bilgehan AKDENİZ
Paraşütler Mehmet Burak URLUNÇ

Furkan ÖZYÜREK

Yer İstasyonu Ekin ARSLAN

Atış Günü Görev Sorumluluklar

Altimetre Yerleştirilmesi Emirhan Samet KARADAĞ

Mehmet Burak URLUNÇ
Roket Rampa Yerleştirilmesi Emirhan Samet KARADAĞ

Mehmet Burak URLUNÇ
Aviyonik Anahtarlarının Açılması Emirhan Samet KARADAĞ
Uçuş Gözlemi ve Kayıt Alımı Mehmet Burak URLUNÇ
Anten Kontrolü Bilgehan AKDENİZ

Onur ALTAY

Furkan ÖZYÜREK
Hakem Veri Paylaşımı Onur ALTAY

Bilgehan AKDENİZ
Yer İstasyonu Emirhan Samet KARADAĞ

Ekin ARSLAN
Roket Kurtarma Furkan ÖZYÜREK

Ekin ARSLAN


