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OpenRocket / Roket Tasarimi Genel Goriinim
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Statik Marjin CP / CG Karsilastirmasi /son simulasyon

Tasarimdaki Deger | Uretim Sonrasi Deger Fark (%)

Maksimum irtifa

Maksimum Hiz
Maksimum ivme

Rampa Cikis Hizi

CP Lokasyonu (burundan)

CG Lokasyonu (burundan)

Statik Marjin (0.3
Mach’taki degeri)

1586 m

173 m/s
59¢g
25,2 m/s

1318 mm

1096 mm

1,9

1601 m

175 m/s
594¢
25,4 m/s

1318 mm

1095 mm

1,91

1,15
0,67
0,79

0,09

0,52
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Gorunumleri ve Detaylan
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Parasut A¢cma Sistemi Entegre Edilmemis Entegre Edilmis
3 Boyutlu Gorunumiu Parasiit Agma Sistemi Parasiit Agma Sistemi
(CAD) Uretilmis Gortinti Uretilmis Gorinti
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Parasut Bolliimleri

Paragiit Béliimleri 3 Parasiitler Ayri Entegre Uretim
Boyutlu Goriinumu (CAD) Goriinti Sonrasi Fotograf
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Gorev Yiukiu Mekanik Gorunuim

Gorev Yuku 3 Boyutlu
Gorunumu
(CAD)

Gorev Yiikii Uretim Sonrasi
Gorunum
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Devre Elemanlari:

1.Sistem icin sartnamenin “EK-7 Ticari Ugus Bilgisayarlari” ek’inde listelenmis olan ticari ugus kontrol bilgisayarlari arasindan
“Altus Metrum EasyMini” isimli ticari bilgisayari sectik. Bu, model roketcilik icin oldukca hafif (6.5 gram) ve oldukca kiictk
boyutlarda (1,5 x 0,8 in¢lik pano) olan, sadece baro kayit yapabilen cift dagitimli bir ticari sistemdir. [1]

Donanim Ozellikleri

32k Flas

6k RAM

USB 2.0

8 adet 12 bit analog giris

12C, SPI, zaman uyumsuz seri dijital G/C
MS5607 basing sensorl

1MB SPI flas

38mm x 20mm x 15mm Boyutlarinda

[1] Altus, 2020. 04.07.2022 tarihinde erisilmistir. https://altusmetrum.org/EasyMini/

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 10


https://altusmetrum.org/EasyMini/

Aviyonik — 1.Sistem Mekanik
Gorunum

Anahtar

Easy Mini Irfz 44N Mosfet

Ayirma Sistemi

Motor (Anahtar) Motoru

Uretilmis Satin Alinan
Aviyonik Sistem Semasi Devre Aviyonik Sistem
Goruntiisu GoOruntiisu
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Devre Elemanlari:

Uriin Adi / Kodu / Tiirii

Kurtarma Algoritmasinda | Kuratma Algoritmasinda Kullanilan Verilerin islevi
Verileri Kullaniliyor Mu?

islemci Arduino Nano Every - -
Atmegad809

1.Sensor MPU 9255 ivme Sensorii  Evet 3 eksenden veriler alinir. Roketin ylikselme durumu,
apogee noktasindaki durumu ve inis yaptigi durumu
verilerden alinir ve kurtarma sistemi tetiklenir

2.Sensor BMP 280 Basing Sensoru  Evet Roketin en yliksek noktaya ¢iktiktan sonra disecegi,
alinan verilerden anlasiir ve kurtarma sistemi
tetiklenir.

Haberlesme Lora E32900T30D Evet Gps modill, basing ve ivme sensoriinden alinan

Moduli
GPS ModuliT Neo 7M

verileri yer istasyonuna aktarir.

Hayir -

4 Temmmuz 2022 Pazartesi

TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 12



Aviyonik — 2.(Ozgiin)Sistem Mekanik
Goriiniim

HP1584.2

= BUZZER2
= e =
H B “12mm -
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25 3,5Ah

LiOn Pil

Mpu 9255
Bmp 280

Arduino
Nano Every

Gy-Neo 7M

Lora E32
900T30D

Satin Alinan

Uretilmis
Aviyonik Sistem
GOorilintusii

Devre
Goruntusu

Aviyonik Sistem Semasi

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 13



4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR)




Hakem Yer Istasyonu Testi

* Lise kategorisinde HYi’ye veri aktarma zorunlulugu kaldirldigindan(gdrselde 6. soru) test gerceklestirilmemistir.

@ T3 Roket googlegroups.com fizerinden 1 Temmuz Cum 12:34 (3 giin bnce) 17 &
Alici: 2022 ~

Degerli Yansmacilanmiz;
27.06.2022 tarihinde yapilan canl yayin sirasinda sordugunuz sorularin cevaplarina asagidan ulasabilirsiniz.

Iyi calismalar dileriz.

=

1- Hex formatinda verileri yollarken her iki veri arasina gibi verileri ayirmakta kullanilan semboller kullanacak miyiz yoksa 78 byte tek satirda mi gidecek ?
Veriler yollarken ek olarak sembol kullaniimayacak, 78 byte tek paket olarak byte'lar birlikte gonderilecek.

2- Ek-8'de 54 byte olmali deniliyor ancak 78 byte degeri verilmis. 78 byte sadece test igin mi yarisma esnasinda mi 54 byte olmali?

Paket formati 78 byte uzunlugunda, her zaman 78 olmali. ilgili dokiiman gincellenmistir.

3-  Sicak Gaz Ureteci 5V gerilim ile aktiflestirilebilir mi?

5V gerilim degeri ile SGU ateslemesi yapiimak istenmesinin nedeni 5V regilator cikisi kullanilmak istenmesi olarak anlasiliyor. SGU atesleme giic kaynad olarak regiilator cikisi kullanmak, fanyenin istenilen giic tuketim
degerlerine ulasabilmesi acisindan risklidir. Bu nedenle 5V ve regile edilmis cikislann kullaniimasi éneriimemektedir.

4-  Sicak Gaz Ureteci’nin aktiflesmesi igin kag A akim lazimdir?

Belirli gerilim dederleri icin akim grafikleri “Ek-9 Sicak Gaz Ureteci” dokimanina eklenmistir.
5-  Sicak Gaz Ureteci kiitlesi kag gramdir?

Bir adet SGU kitlesi 78q +- 5g olacaktir.

8- TeleMega kullanan Lise Kategorisi takimlari HYi'ye nasil veri aktaracaktir.

Lise kategorisi icin HYT'ye veri aktarma zorunlulugu kaldinlmistir.
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Burun Konisi Uretilmis Burun Konisi
3 Boyutlu Goriinumii (CAD) Gorluntusuii
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Kanatcik Mekanik Gorunium

Kanatcik 3 Boyutlu Kanatcik Uretilmis
Gorunumu (CAD) Goruntusu
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Govde Parcalarn1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

Alt Govde 3 Boyutlu
Gorunumu (CAD)

Govde Pargalari Uretilmis
Fotograflari

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 18



Govde Parcalarn1 & Govde Montaj Parcalari
(YAPISAL) Mekanik Gorunum

Govde Parcgalari Uretilmis
Fotograflari

Ust Govde 3 Boyutlu
Gorunumu (CAD)
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(YAPISAL)

‘ -

Roket govdesinde disaridan erisilebilir kisimlar olarak
altimetre kapagi, aviyonik anahtarlar ve gérev yuki aviyonik
anahtar deligi bulunmaktadir. Bu kisimlardan altimetre
kapagi ve aviyonik anahtar kisimlari ABS materyal
kullanilarak hazirlanmistir. Gorev yuki aviyonik anahtar
deligi yardimiyla gorev vyukid aviyonikleri aktif hale
getirilebilmektedir. Ayrica ayni delik kullanilarak sistem
kapatilabilmektedir.

Govde Parcalarn & Govde Montaj Parcalarn
Mekanik G

oriunum

4 Temmuz 2022 Pazartesi TEKNOFEST 2022 ROKET YARISMASI ATISA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 20



Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

3 ~ Ayirma Sistemi Bulkhead
Entegrasyon Govdesi Ayirma Sistemi Bulkhead Entegrasyon Govdesi

3 Boyutlu Goriiniimii Uretim Sonrasi

(CAD) Fotograflar
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Yapisal — Govde/Govde Ici Yapisal Destekler
(Entegrasyon Govdeleri vb.)

Entegrasyon govdesi 3mm et kalinhigina sahiptir ve toplam boyu 250mm’dir. Entegrasyon govdesinin 88mm’lik kismi alt
gdévdeye 162mm’lik kismi Uist gdvdeye gecirilecektir. 4 adet percin yardimiyla st gdovdeye birlestirilecektir. Ust gdvde ile
entegrasyon govdesi arasinda parasit acildiginda gerilme kuvveti olusturacak bir tasarim sekli bulunmamaktadir. Alt govde
ile entegrasyon govdesi ise parasitler acildiginda sok kuvveti sebebiyle gerilecektir bu yizden 4 adet metrik 4 civata ile
sabitlenecektir. Entegrasyon govdesi ve diger govdeler ucus boyunsa bitin olarak bulunmaktadir. Gerektiginde hem
civatalar hem de percinler soklilerek gévdeler birbirinden ayrilabilmektedir.
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Motor Boliimii 3 Boyutlu Uretim Sonrasi
Goriinumii (CAD) Fotograflar
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L1050

O Ust Motor

Tutucu

Alt Motor
Tutucu

Alt Orta Merkezleyici
Merkezleyici

Motor BolimU Genel CAD Gorinim

Roket govdesi birlestirilirken motor UGst tutucu, motor orta sabitleyici ve motor alt sabitleyici yerine yerlestirilir ve govde
disindan vidalanir. Kullanilan vidalar Gst motor tutucuda ve alt motor tutucuda metrik 5 alt ve orta merkezleyici de ise metrik 4
Olcusiinde A2 kalitededir. Ardindan motor cevrilerek motor Us tutucuya yerlestirilir. Motor yerlestirildikten sonra alt motor
tutucu, motor alt merkezleyiciye vidalanir ve motor yerine yerlestirilmis olur. Boylelikle motorun rokete en son yerlestirilmesi
kapsaminda montaji tamamlanir.
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Yarisma Alani Planlamasi

A

e

Montaj Giinii Gorev Sorumluluklar Atis Glinu Gorev Sorumluluklar
Aviyonik Emirhan Samet KARADAG Altimetre Yerlestirilmesi Emirhan Samet KARADAG
Onur ALTAY Mehmet Burak URLUNC
Mehmet Burak URLUNC Roket Rampa Yerlestirilmesi Emirhan Samet KARADAG
Mehmet Burak URLUNC

IVEETR Furkan OZYUREK
\ £kl el =5 8 Bilgehan AKDENIZ AR = B S E Y Emirhan Samet KARADAG
Ucgus Gozlemi ve Kayit Alimi Mehmet Burak URLUNC

Parasiitler Mehmet Burak URLUNC
Furkan OZYUREK Anten Kontrolii Bilgehan AKDENIZ

Ekin ARSLAN Onur ALTAY

Furkan OZYUREK

Bilgehan AKDENIZ
Emirhan Samet KARADAG

Ekin ARSLAN

Ekin ARSLAN
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