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15 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

TEKNOFEST 2022
ROKET YARIŞMASI
Orta İrtifa Kategorisi

Atışa Hazırlık Raporu (AHR)
Sunuşu

Pençe Roket Takımı
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

25 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Burun Konisi:
360 mm

Burun Konisi
Omuzluğu:

195 mm

Görev Yükü:
220 mm

İkincil Paraşüt 
Bölmesi:
180 mm

Aviyonik Bölmesi:
250 mm

Entegrasyon 
Gövdesi:
195 mm

Motor:
893 mm

Kanatçık 
Kök 

Kenarı:
250 mm

Roketin Toplam Boyu: 2559 mm

Kanatçık Uç Kenarı:
100 mm

Roket 
Çapı: 128 

mm

Kanatçık 
Uzunluğu:
105 mm

Son Değişimler sonrası 
Open Rocket & CAD 

Genel Görünümü 
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OpenRocket / Roket Tasarımı Genel Görünüm

35 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

CG CP

159 CM
190 CM
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Statik Marjin CP / CG Karşılaştırması /son simulasyon

45 Temmuz 2022 Salı

Veri Tasarımdaki Değer Üretim Sonrası Değer Fark (%)

Maksimum İrtifa 3027 m 2998 m % 0.96

Maksimum Hız 274 m/s 271 m/s % 1.10

Maksimum İvme 90.2 m/s^2 89.2 m/s^2 % 1.11

Rampa Çıkış Hızı 32.8 m/s 32.5 m/s % 0.90

CP Lokasyonu (burundan) 190 cm 190 cm % 0

CG Lokasyonu (burundan) 161 cm 159 cm %1.24

Statik Marjin (0.3 Mach’taki değeri) 2.23 2.39 % 7.17

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Tasarım-Üretim Karşılaştırma Tablosu
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Roket Alt Sistemleri

Mekanik Görünümleri ve Detayları 

55 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

65 Temmuz 2022 Salı

Paraşüt Açma 
Sistemi 

3 Boyutlu 
Görünümü (CAD) 

Entegre Edilmemiş
Paraşüt Açma Sistemi 

Üretilmiş Görüntü

Entegre Edilmiş
Paraşüt Açma Sistemi 

Üretilmiş Görüntü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kurtarma Sistemi Mekanik Görünüm 

75 Temmuz 2022 Salı

Paraşüt Bölümleri 
3 Boyutlu 

Görünümü (CAD)

Paraşütler Ayrı
Görüntü

Paraşüt Bölümleri
Entegre Üretim
Sonrası Fotoğraf

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Paraşüt Açma Sistemi Testi 

85 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Paraşüt Açma Sistemi Testi Takvimi

Paraşüt açma sistemi testleri yukarıda verilen takvime göre başarı ile gerçekleştirilmiştir. Yapılan testte 
de görüldüğü üzere test, sistemin uçuş sırasında kullanılacağı konfigürasyonda (Uçuşta kullanılacak 
paraşütler, tüm yükler, burun konisi, ayrılacak tüm gövdeler, aviyonik sistemler) iş sağlığı güvenliği 
kurallarına göre gerçekleştirilmiştir. Roketin montajı test aşamasından önce montaj videosunda 
gösterildiği  şekilde gerçekleştirilmiştir. Paraşüt açma testine ait Youtube linki ve fotoğraflar aşağıda 
paylaşılmıştır.

Youtube Linki: https://www.youtube.com/watch?v=UmNlPI5NM2o
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Paraşüt Testleri 

95 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Paraşüt Testleri Takvimi

Paraşüt Testleri yukarıda verilmiş olan paraşüt testleri takvimine göre başarı ile gerçekleştirilmiştir. Paraşüt 
testleri paraşütlerin üretilmiş son halleri ile gerçekleştirilmiş olup bu testlerde paraşütlerin işlevsellikleri 
kanıtlanmıştır. Paraşüt testleri iş sağlığı ve güvenliği kurallarına dikkat edilerek gerçekleştirilmiştir. Paraşüt 
testlerine ait Youtube video linki ve teste ait fotoğraflar aşağıda paylaşılmıştır.

Youtube Linki: https://www.youtube.com/watch?v=sW61xO-SBBg
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Görev Yükü Mekanik Görünüm

105 Temmuz 2022 Salı

Görev Yükü 3 
Boyutlu Görünümü 

(CAD)

Görev Yükü Üretim
Sonrası Görünüm

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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115 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik – 1.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Adı Kodu Açıklama

STM32 Black Pill İşlemcisi STM32F411CEU6 Birinci sistemin devre elemanlarının çalışması, devre elemanları
arasında veri akışının sağlanması ve ölçülen verilerin
değerlendirilmesi ile gerekli işlemleri yapmaktadır

Basınç Sensörü BMP280 Birinci sistemin basınç değerinin ölçümü ile irtifa verisini 
sağlamaktadır.

İvme ve Gyro Sensörü MPU9250 Birinci sistemin jiroskop ve ivmesinin ölçümünü sağlamaktadır.

Haberleşme Modülü Lora SX 1278 E32 433T30D Birinci sistemin ölçülen değerlerinin yer istasyonuna paketler
halinde iletimini sağlamaktadır.

GPS Modülü Ublox GY-NEO7M GY-GPSV3-
NEO

Birinci sistemin konum ve irtifa verilerinin ölçülmesini
sağlamaktadır.

LiPo Batarya 2250 mAh 11.1 V Lityum-iyon Pil Birinci sistemin çalışabilmesi için gerekli gücü sağlamaktadır.

1. Sistemin Devre Elemanlarının Tanıtımı Tablosu 
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Aviyonik – 1.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan
Verilerin İşlevi

İşlemci STM32F411CEU6 - -

1. Sensör BMP 280 Basınç Sensörü Evet Basıncın ölçülmesi ile irtifa verisi elde 
edilir. Gerekli irtifalarda ayrılma sağlanır.

2. Sensör MPU 9250 Evet Birinci sistemin pozisyonunu, aldığı 
jiroskop verileri ile ölçer ve gerekli 
pozisyonda ayrılmayı sağlar.

Haberleşme Modülü Lora SX 1278 E32 433T30D Hayır -

GPS Modülü Ublox GY-NEO7M GY-GPSV3-
NEO

Hayır Birinci sistemin konumunu bulmakta 
kullanılır ancak tetikleyici bir parametre 
değildir.

Güç Kaynağı Lipo Batarya 2250 mAh 11.1 V Hayır -

1. Sistem Devre Elemanlarının Kurtarma Algoritmasındaki Rol Tablosu
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Aviyonik – 1.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik Sistem Şeması Üretilmiş Aviyonik Sistem GörüntüsüÜretilmiş Devre Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 13
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Aviyonik – 2.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Adı Kodu Açıklama

STM32 Blue Pill İşlemcisi STM32F103C8T6 İkinci sistemin devre elemanlarının çalışması, devre elemanları
arasında veri akışının sağlanması ve ölçülen verilerin
değerlendirilmesi ile gerekli işlemleri yapmaktadır

Basınç Sensörü BMP180 İkinci sistemin basınç değerinin ölçümü ile irtifa verisini
sağlamaktadır.

İvme ve Gyro Sensörü MPU6050 İkinci sistemin jiroskop ve ivmesinin ölçümünü sağlamaktadır.

Haberleşme Modülü Lora SX 1278 E32 433T30D İkinci sistemin ölçülen değerlerinin yer istasyonuna paketler
halinde iletimini sağlamaktadır.

GPS Modülü Ublox GY-NEO6MV2 İkinci sistemin konum ve irtifa verilerinin ölçülmesini
sağlamaktadır.

LiPo Batarya 2250 mAh 11.1 V Lityum-iyon Pil İkinci sistemin çalışabilmesi için gerekli gücü sağlamaktadır.

1. Sistemin Devre Elemanlarının Tanıtımı Tablosu 
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Aviyonik – 2.Sistem Detay

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Komponent Ürün Adı / Kodu / Türü Kurtarma Algoritmasında
Verileri Kullanılıyor Mu?

Kuratma Algoritmasında Kullanılan
Verilerin İşlevi

İşlemci STM32F103C8T6 - -

1. Sensör BMP 180 Basınç Sensörü Evet Basıncın ölçülmesi ile irtifa verisi elde 
edilir. Gerekli irtifalarda ayrılma sağlanır.

2. Sensör MPU 6050 Evet İkinci sistemin ivme verilerini ölçmesi ile 
pozisyonun durumuna göre ayrılmayı 
sağlar.

Haberleşme Modülü Lora SX 1278 E32 433T30D Hayır -

GPS Modülü Ublox GY-NEO6MV2 Hayır İkinci sistemin konumunu bulmakta 
kullanılır ancak tetikleyici bir parametre 
değildir.

Güç Kaynağı Lipo Batarya 2250 mAh 11.1 V Hayır -

1. Sistem Devre Elemanlarının Kurtarma Algoritmasındaki Rol Tablosu
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Aviyonik – 2.Sistem Mekanik 
Görünüm 

5 Temmuz 2022 Salı

Aviyonik Sistem Şeması Üretilmiş Aviyonik Sistem GörüntüsüÜretilmiş Devre Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR) 16
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Aviyonik Testler 
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Algoritma Testi : Hazırlanan düzenek içerisine anasistem uçuş bilgisayarı koyularak düzenek içerisindeki hava isg kurallarına
uyularak vakumlanmış ve oluşan irtifa değişimi gözlemlenmiştir. Düzenekte bulunan hava vakumlandıkça irtifa değeri
artmaktadır ve irtifa değeri düşmeye başladığı anda ilk ayrılma gerçekleştirildi. İrtifa değeri 600 m’ye düştüğü anda ikinci
ayrılma gerçekleştirilmiştir. Testin sonuçları videoda açık bir şekilde gösterilmiştir.

Kart Fonksiyonellik Testi : Ana, Yedek ve Görev yükü sistemleri devre kartları hazırlanmıştır. Ana ve Yedek sistemde yer alması
beklenen fünyeler ledler ile temsil edilmektedir. Sistemler başlatıldıktan sonra üzerlerinde bulunan gyro sensörlerinin anlık
verileri bilgisayar ekranında net bir şekilde gösterilmiştir. Testin sonuçları videoda açık bir şekilde gösterilmiştir.

İletişim Testleri : Verici sistem Tuzla sahilden , Balyonoz koyunda bulunan alıcı sistemine gps verisi ile iletişim testi
gerçekleştirilmiştir. Bu iki sistem arasında tam olarak 4819 metre uzaklık fark vardır. Alınan verilerin doğruluğu haritalar
üzerinden anlık olarak teyit edilmiştir.

Aviyonik Testler Takvimi

Youtube linki : https://www.youtube.com/watch?v=v4iGZ60knyw
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Hakem Yer İstasyonu Testi 
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Hakem Yer İstasyonu Test Takvimi Hakem yer istasyonu testi Unity ortamında 
geliştirdiğimiz takım yer istasyonumuza uçuş 
bilgisayarlarımızdan gelen verilerin hakem yer 
istasyonuna gönderilmesi ile başarıyla 
tamamlanmıştır. Test takvimi yanda paylaşılmış 
olup teste ait youtube video linki ile teste ait 
fotoğraflar da aşağıda paylaşılmıştır.

Youtube video Linki: https://www.youtube.com/watch?v=eefgXeF_9pA
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Burun Konisi Mekanik Görünüm

195 Temmuz 2022 Salı

Burun Konisi 
3 Boyutlu Görünümü (CAD) 

Üretilmiş Burun Konisi
Görüntüsü

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Kanatçık Mekanik Görünüm

205 Temmuz 2022 Salı

Kanatçık Üretilmiş Görüntüsü
Kanatçık 3 Boyutlu Görünümü 

(CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

215 Temmuz 2022 Salı

Gövde Parçaları 3 Boyutlu 
Görünümü: Üst Gövde

(CAD)

Gövde Parçaları Üretilmiş
Fotoğrafları: Üst Gövde

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

225 Temmuz 2022 Salı

Gövde Parçaları 3 Boyutlu 
Görünümü: Üst Gövde 

Kapakçığı (CAD)

Gövde Parçaları Üretilmiş
Fotoğrafları: Üst Gövde

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Gövde Parçaları & Gövde Montaj Parçaları 
(YAPISAL) Mekanik Görünüm

235 Temmuz 2022 Salı

Gövde Parçaları 3 Boyutlu 
Görünümü: Alt Gövde

(CAD)

Gövde Parçaları Üretilmiş
Fotoğrafları: Alt Gövde

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

245 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Entegrasyon Gövdesi (coupler)

3 Boyutlu Görünümü: 
Entegrasyon Gövdesi (Coupler)

(CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

255 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Aviyonik Bloğu Mapalı 

Bulkhead

3 Boyutlu Görünümü: Aviyonik
Bloğu Mapalı Bulkhead (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

265 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Aviyonik Bloğu Bulkhead

3 Boyutlu Görünümü: Aviyonik
Bloğu Mapasız Bulkhead (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

275 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Aviyonik Bloğu Bulkhead

3 Boyutlu Görünümü: Altimeter
2 Bloğu Bulkhead’i (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

285 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Motor Bloğu Bulkhead

3 Boyutlu Görünümü: Motor 
Bloğu Bulkhead (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

295 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Kanatçık Yanı Merkezleme

Halkası

3 Boyutlu Görünümü: Kanatçık 
Yanı Merkezleme Halkası (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

305 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: Düz 
Merkezleme Halkası

3 Boyutlu Görünümü: Düz 
Merkezleme Halkası (CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Yapısal – Gövde/Gövde İçi Yapısal Destekler 
(Entegrasyon Gövdeleri vb.) 

315 Temmuz 2022 Salı

Üretim Sonrası Fotoğraflar: 
Motor Kapakçığı

3 Boyutlu Görünümü: Motor 
Kapakçığı(CAD) 

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

325 Temmuz 2022 Salı

Motor Bölümü  3 Boyutlu 
Görünümü 

(CAD)
Üretim Sonrası Fotoğraflar

TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)
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Motor Bölümü Mekanik Görünüm & Detay 

335 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

4 adet ortalama halkası ve 1 
Adet Bulkhead alt gövdede 
tasarlanan yerlerine 
getirilecek ve gövde dışından 
M4 başlı vida ile 
montajlanacaktır. Sonrasında 
alüminyum motor yuvası 
ortalama halkaları yardımıyla 
hizalanacak, içeride bulunan 
Bulkhead’ e kadar sürülerek 
dayandırılacak ve yerine 
montajı tamamlanacaktır.

Motor yuvasının montajından
sonra alt gövde üzerinde açılan
4 adet özel kanatçık
bölmelerine 4 adet kanatçık
sıkı geçme yöntemi ile
montajlanacaktır. 
Kanatçık tarafı ortalama 
halkaları bağlantıda kullanılmış 
olan M4 başlı vidaların 
yardımıyla montaj işlemi 
yapılırken kanatçıkları istenilen 
eksenlere hizalayacaktır.

Her kanatçık roketin alt 
gövdesinde yerlerine 
monte edilmiş olacak.

Kanatçıkları ve motoru 
destekleyecek olan; son 
bağlantı parçası motor 
kapakçığı, sıkı geçme ve 
alt gövdede açılan 
deliklerden M8 başlı 
vidalarla vidalama 
teknikleriyle alt gövdeye 
montajlanacaktır.
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Yapısal Testler 

345 Temmuz 2022 Salı TEKNOFEST 2022 ROKET YARIŞMASI ATIŞA HAZIRLIK RAPORU (AHR)

Fiberglass Malzeme Örneği 
Çekme Testi Sonuçları:

Maksimum Yük (N) : 2599,91
Maksimum  Stres (MPa) : 116,28

Uzama (mm) : 5,10

Alüminyum 6061 Örneği 
Çekme Testi Sonuçları:

Maksimum Yük (N) : 7569,73
Maksimum  Stres (MPa) : 376,67

Uzama (mm) : 4,06

Tüm alt sistemlerin istenilen mukavemet değerleri için 
toplamda iki farklı tür yapısal/mekanik test yapılmıştır. 
Bu testler;

• Gövdelerin üretiminde kullanılan fiberglass malzeme 
örneği üzerinde çekme testi (tensile test)

• Alüminyum 6061 örneği üzerinde çekme testi’dir
(tensile test)

Bu testlerin hepsi haziran ve temmuz ayları içerisinde 
planlanmıştır ve , test takvimi de bu ayların günleri 
içerisinde planlanmıştır. Test videosunun linki:

TESTLER/GÜNLER 30 H 1 T 2 T 3 T 4 T 5 T

Alüminyum

Fiberglass Youtube video linki: https://www.youtube.com/shorts/InjMrp2DxVU
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık
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Roket Genel Montajı ve Atışa Hazırlık videoları aşağıdaki linkte paylaşılmıştır.
Youtube linki : https://www.youtube.com/watch?v=Q3s6L8a-eWc
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Yarışma Alanı Planlaması
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Takım Üyeleri Montaj Günü Görev Tanımı Atış Günü Görev Tanımı

Tarık Kılıç (Ekip Lideri) Ekip içi koordinasyonunu sağlayacak ve alt sistemlerin 
montajlarından sorumlu olacaktır.

Atış sırasında takım yer istasyonu ile hakem yer istasyonu 
haberleşmesinden ve atış sonrası ekibin koordinasyonundan sorumlu 

olacaktır

Enes Buğrahan Öztürk 
(Mekanik Birim Lideri)

Roketin genel montajı ve roket motorunun rokete 
montajından sorumlu olacaktır.

Dürbün ile roketin takibinden ve anten düzeneğinin 
yönlendirilmesinden sorumludur.

Kurtarma sistemi elemanlarının montajından ve 
kontrollerinden sorumlu olacaktır.

Atış öncesi roketin rampaya taşınmasından ve on dakikalık süreçte 
son kontrollerin yapılmasından atış sonrası ise anten düzeneği  ile 

roketin takibinden sorumlu olacaktır.

Doğan Turan (Elektronik Birim 
Lideri)

Aviyonik kartların rokete entegrasyonundan sorumlu 
olacaktır.

Roketin rampaya taşınmasından sonra on dakikalık süreçte tüm 
aviyonik sistemlerin aktifleştirilmesinden sorumlu olacaktır.

Esra Bulut (Elektronik Birim 
Üyesi)

Sensörlerin kontrollerinden ve aviyonik kartların 
kontrollerinden sorumlu olacaktır.

Yer istasyonundan gelen verilerin takip edilmesinden sorumlu 
olacaktır.

Hamza Tamer (Elektronik Birim 
Üyesi)

Aviyonik kartların testlerinden sorumlu olacaktır. Atış öncesi roketi rampaya taşımakla birlikte atış sonrası anten 
düzeneği ile roketin takibini yapmaktan sorumludur.
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Acil Durum Eylem Planı

• Yangın Çıkması: Atış alanına motorun montajı yapılırken motor özenle taşınıp büyük bir dikkatle rokete 
montajlanacaktır. Ayrıca uçuş bilgisayarlarında kullanılacak olan Li-Po piller atış alanında montaj 
gerçekleşene kadar güvenli kutularda tutulacaktır. Tüm önlemlere rağmen olası bir yangın durumunda alan 
derhal boşaltılacak ve yetkililere haber verilecektir.

• Güneş yanığı: Yarışma alanında atış tarih ve lokasyondan kaynaklı atış günündeki hava koşullarından dolayı 
oluşabilecek güneş yanıklarına karşın tüm ekip üyeleri yanında güneş kremi getirecektir.

• Elektrik çarpması: Elektrik çarpmasını önlemek adına devreye güç gelirken kablolar iletken kısımlarından 
tutulmayacak ve güç verilmeden önce tüm iletken kısımlar lehimlenmiş olup bağlantı noktalarından 
makaronla sarılacaktır. Ayrıca tüm çalışma aşamaları boyunca iş sağlığı ve güvenliği kurallarına uyularak 
yalıtkan eldiven takılacaktır. Tüm önlemlere rağmen bir kaza söz konusu olduğunda derhal yetkililere haber 
verilecektir.
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Riskin Detayı Riskin Tanımı Riskin Çözümü

Uçuş bilgisayarları için yurt dışından 
sipariş verilen PCB kartların teslim 

alınamaması

PCB kartlarının gümrükte kalması ya da 
kargo tedarik süresinin uzun olması

PCB devre kartları teslim alınamaması 
üzerine çift katlı delikli plaket üzerine 

ekip üyelerimiz tarafından inşa 
edilmiştir.

Sıkı geçme olacak entegrasyon 
parçalarının üretimsel hatalardan 

dolayı montaj yapılamaması

Yanlış tolerans seçimi ya da yanlış 
üretim şeklinden dolayı sıkı geçme 

olacak parçaların birbiri içine 
geçmemesi

Tolerans değerleri titizlikle hesaplanıp 
doğru üretim şekli ile üretildiğinden 
tüm alt sistemlerin montajı kusursuz 

gerçekleşmektedir.

Atış alanında montaj sırasında 
sensörlerin çalışmaması

Atış alanında uçuş bilgisayarlarında 
kullanılan sensörlerin test sırasında 

çalışmaması ya da devrenin kısa devre 
olmasından kaynaklı uçuş kartlarının 

yanması

Atış alanına tüm sensör ve devre 
kartlarının yedekleri getirileceğinden 
bozuk olan sensör ya da devre kartı 

yerine yedeği kullanılabilecektir.

Riskler ve Çözümleri Tablosu


